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Pravni informace
Bezpecnostni pokyny

Tato pfirucka obsahuje pokyny, které musite dodrzovat pro zachovani Vasi osobni bezpecnosti a za Ucelem zamezeni vzniku vécnych skod.
Pokyny pro zachovani Vasi osobni bezpecnosti jsou zvyraznény vystraznym trojuhelnikem, pokyny tykajici se pouze vécnych skod jsou
uvedeny bez trojuhelniku. Podle stupné ohroZeni jsou vystrazna upozornéni zobrazena v sestupném poradi nasledovné.

& NEBEZPECI

znamen3, Ze nastane smrt nebo tézky uraz, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpecnostni opatreni.

& VYSTRAHA

znamen3, ze mGze dojit k usmrceni nebo k tézkému urazu, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpecnostni opatieni.

A POZOR

s vystraznym trojuhelnikem znamena, Ze muize dojit k lehkému urazu, pokud nebudou pfijata prislusna bezpe¢nostni

opatreni.

POZOR

bez vystrazného trojuhelniku znamena, Ze muZe vzniknout vécna Skoda, pokud nebudou pfijata prislusna bezpecnostni

opatreni.

UPOZORNENI

znamen3, Zze mGzZe vzniknout nezadouci vysledek nebo stav, pokud nebude pfislusny pokyn dodrzen.

V pfipadé vzniku nékolika stupriCi ohrozeni se pouziva vidy vystraha s nejvyssim stupném. Pokud je v ramci nékterého vystrazného pokynu s
vystraznym trojuhelnikem varovano pred zranénim osob, miZe byt ve stejném vystrazném pokynu navic uvedena vystraha pfed poskozenim
Véci.

Kvalifikovany personal

Ptislusné zafizeni/systém popsany v této dokumentaci smi obsluhovat kvalifikovany personél s opravnénim pro danou funkci a dle
relevantni dokumentace. Zvlasté je nutno dodrZzovat upozornéni a bezpec¢nostni instrukce.

Kvalifikovany personal jsou osoby, které na zédkladé provedeného skoleni a osobnich zkusenosti jsou schopny definovat rizikové faktory a
vyhnout se pfipadnym nebezpecim pfi praci s témito zafizenimi / systémy.

Pouziti produkt( Siemens v souladu s uréenim

DodrZujte nasledujici:

& Vystraha

Produkty Siemens se smi pouZzivat pouze v takovych pfipadech, které jsou uvedeny v katalogu a v technickém popisu a pouze

ve spojeni se zafizenimi a komponentami tfetich stran, které doporucila, popf. schvdlila firma Siemens. Bezvadny a bezpecny

provoz tohoto vyrobku predpoklada vhodny transport, skladovani, instalaci a montdz i peclivou obsluhu a udrzbu.

Znacky

Vsechna oznaceni s pouZzitim ochranné znamky © jsou registrované znacky spolec¢nosti Siemens AG. Dalsi oznaceni v tomto dokumentu
mohou byt znacky, jejichZ poufZiti tfeti stranou pro jeji vlastni Ucely mlze porusit prava drziteld znacky.

Zteknuti se zodpovédnosti

Pro zajisténi shody této publikace s aktudlnim hardwarem a softwarem produkt( jsme provedli revizi jejiho obsahu. Zmény v publikaci jsou

vyhrazeny, nelze garantovat Uplnou shodu s aktudlnim stavem. Informace v této publikaci jsou pravidelné korigovany a pfipadné korekce
jsou vlozeny v nasledujicich edicich.
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1 Predstaveni produktu

SINAMICS G120C je konstrukéni rada frekvencénich ménicd pro fizeni otacek trifazovych elektromotora.
Frekvencni ménic je k dispozici ve tfech konstrukénich velikostech.

Stitek s objednacim a vyrobnim ¢&islem naleznete:
e na Celni strané ménice, po odejmuti zaslepovaci krytky na pozici panelu

e na bocni strané ménice

LO lehké pretizeni Bez cf:icl'ltrrt:‘sovauho Vcetnfeilzil‘rusovaah

ESA 0,55 1,7 6SL3210-1KE11-8Uf 1 6SL3210-1KE11-8A] 1
0,75 2,2 6SL3210-1KE12-3Uf 1 6SL3210-1KE12-3A] 1

1,1 3,1 6SL3210-1KE13-2Uf 1 6SL3210-1KE13-2A] 1

1,5 4,1 6SL3210-1KE14-3Uf 1 6SL3210-1KE14-3A} 1

2,2 5,6 6SL3210-1KE15-8Uf 1 6SL3210-1KE15-8A) 1

3,0 7,3 6SL3210-1KE17-5Uf 1 6SL3210-1KE17-5A] 1

FSB 4,0 8,8 6SL3210-1KE18-8Uf 1 6SL3210-1KE18-8A] 1

' 5,5 12,5 6SL3210-1KE21-3U 6SL3210-1KE21-3A} 1
a%.m’ 7,5 16,5 6SL3210-1KE21-7Uf 1 6SL3210-1KE21-7A} 1
e 11 25 6SL3210-1KE22-6Uf 1 6SL3210-1KE22-6A) 1

15 31 6SL3210-1KE23-2U) 1 6SL3210-1KE23-2A) 1

18,5 37 6SL3210-1KE23-8U 1 6SL3210-1KE23-8A) 1

v v

SINAMICS G120C USS/MB (USS, Modbus RTU) B B
SINAMICS G120C DP (PROFIBUS DP) P P
SINAMICS G120C PN (PROFINET) F F
SINAMICS G120C CANopen c C

Obrazek 1-1 Objednaci data
6

Mé&ni¢ Sinamics G120C
Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5




2 Bezpecnostni pokyny

Vyrobce stroje musi zajistit (plati pro nepohybliva zafizeni a jejich moduly), aby nadproudové
ochrany na strané sité prerusily obvod do 5 vteftin.

Obecné podminky

Q Vystraha

Tato zafizeni obsahuji nebezpecna napéti a ridi otacejici se mechanické casti, které
mohou byt pripadné nebezpecné.

Ochrana pfti pfimém dotyku pomoci PELV (pro napéti do 60V dle EN61800-5-1) je
pfipustna pouze v oblastech s pospojovanim a v suchych vnitinich prostorech. Pokud
nejsou tyto podminky splnény, je nutné provést jina ochranna opatfeni proti zasazeni
elektrickym proudem, napf. ochrannou izolaci.

Méni¢ musi byt zadsadné uzemnén. JelikoZ Unikovy proud ménice muze byt vétsi nez
3,5 mA AC, je nezbytné kvalitni spojeni se zemi a minimalni velikost ochranného
vodi¢e musi odpovidat mistnim bezpecnostnim podminkam pro vyzbroj s vysokymi
unikovymi proudy.

Instalujte frekvencni méni¢ na kovové montazni desce. Montazni deska nesmi byt
nalakovana a musi vykazovat dobrou elektrickou vodivost.

Je prisné zakdzano provadét odpojeni od sité ze strany motoru, pokud méni¢ bézi a
vystupni proud neni roven nule.

Obzvlasté je nutné dodrzovat vSeobecna a regionalni ustanoveni pro instalaci a
bezpecnost pro praci na zafizenich s nebezpecnym napétim (napi EN61800-5-1) i
prislusna ustanoveni vztahujici se ke spravnému poutziti naradi a prostredk( osobni
ochrany (Personal Protective Equipment, PPE).

f Pozor

Statické vyboje na plochach nebo rozhranich, které nejsou vSeobecné pfistupné
(napr. svorky nebo koliky konektorll), mohou zplsobovat chybné funkce nebo
zavady. Proto by se pfti pracich s ménici popf. komponenty ménici méla dodrZovat
opatfeni na ochranu proti ESD.
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Doprava a skladovani

f Pozor

Intenzita mechanickych narazu a otres( pri dopravé a skladovani musi odpovidat tridé
2M3 podle EN 60721-3-2. DuleZitd je ochrana zafizeni pred vodou (destém) a pred
extrémnimi teplotami.

Instalace a uvedeni do provozu

Q Vystraha

V odvétvich, kde chyba v fizeni m(iZze zpUsobit znacné vécné skody nebo dokonce tézké
urazy, musi byt podniknuta dodatecna externi bezpecnostni opatfeni nebo se musi
zabudovat pripravky, aby byl bezpecny provoz zajistén i v pripadé, pokud nastane
chyba (napft. nezdvislé mezni vypinace, mechanické blokace atd.).

PFi provozu

Nebezpeci

UzZivani méni¢e mimo rozsah specifikace uvedené v technickych specifikacich mlze
zpUsobit selhani nebo poskozeni komponent ménice. Ve vyjimecénych pripadech hrozi
prehtivani, nebezpedi vzplanuti, Gjma na majetku a zdravi ¢i ztrata Zivota.

Vystraha

Ve vsech provoznich reZimech fidicich zafizeni musi byt funkcni zafizeni pro nouzové
zastaveni podle EN 60204, IEC 204 (VDE 0113). Vyfazeni zafizeni pro nouzové vypnuti
z provozu nesmi vést k nekontrolovanému nebo nedefinovanému opétovnému
nabéhnuti zafizeni.

Vystraha

UZivani radiovych zafizeni (napt.: mobilnich telefonl, vysilacek) v bezprostiedni
blizkosti zafizeni (<1,8 m) muze rusit spravné fungovani vybaveni.

Vystraha

> b B P

Pohony s odrusovacimi filtry se smi pripojovat pouze k napajecim sitim s uzemnénym
nulovym bodem.

(o]
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Vystraha

Béhem provozu a kratkou chvili po vypnuti méni¢e mUze jeho povrch dosahovat
vysokych teplot. Vyhnéte se pfimému kontaktu s povrchem ménice.

Vystraha
Nebezpeci pozaru, nebezpeci zavaznych vécnych skod a zranéni osob

Pouziti nevhodného brzdného odporu muze zpUsobit pozary a zavazné vécné
Skody a zranéni osob. Musite pouZzit nejen spravny brzdny odpor, ale musi byt
také spravné namontovan podle pokynd, které jsou k nému dodavany.

Teplota brzdnych odpor( pfi provozu prudce stoupd. Ztohoto dlvodu je
v kazdém pfipadé nutné zabranit pfimému kontaktu s brzdnymi odpory. V okoli
pfistroje dodrzujte dostateCné vzdalenosti a zajistéte dostatecné vétrani.

Opravy

Vystraha

Opravy zafizeni smi provadét pouze servis firmy Siemens, opravny, které maji
opravnéni firmy Siemens, nebo autorizovany persondl, ktery je dukladné
seznamen s veSkerymi vystrahami a pracovnimi pokyny podle této pfirucky.

VSechny poskozené soucastky nebo komponenty se musi vymeénit za soucastky,
které jsou uvedeny v pfislusném seznamu nahradnich dild.

Mé&ni¢ Sinamics G120C
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Zbytkova rizika systémtu s elektrickymi pohony

Ovladani a pohon systémU s elektrickymi pohony (PDS) je schvéaleno pro primyslové a komercni uziti v
pramyslové dodavce. Jejich uZiti ve verejné dodavce vyZzaduje odliSnou konfiguraci a/nebo pfidavna
opatreni.

Tyto komponenty mohou byt pouzivany pouze v uzavienych prostorech nebo v rozvadécich vyssi drovné
se vSemi ochrannymi obaly dobre uzavfenymi a pouze za uziti vSech ochrannych zafizeni.

S témito komponenty mlze manipulovat pouze kvalifikovany a trénovany technicky persondl, ktery zna a
bere na védomi vSechny bezpecnostni informace a pokyny uvedené na zafizeni a v pfislusné technické
dokumentaci.

PFi hodnoceni rizik spojenych se zafizenim v souladu se smérnici pro strojni zafizeni EU musi vyrobce
zarizeni zvazit nasledujici zbytkova rizika spojena s ovladanim a pohonem PDS.

1. Nechténé pohyby ¢asti pohanéného stroje béhem uvedeni do provozu, provozu, uUdriby a oprav
mohou byt zplsobeny napfiklad:

- Hardwarovymi defekty a/nebo chybami software na senzorech, regulatorech, servopohonech a
pfipojeni.

- Doba odezvy na regulatoru a pohonu

- Provozni a/nebo okolni podminky mimo specifikaci

- Kondenzace/vodivé znecisténi

- Nastaveni parametrd, programovani, kabeldz a chyby v instalaci

- Uzivani radiovych zafizeni/mobilnich telefonl v bezprostredni blizkosti regulatoru

- Vné;jsi vlivy/poskozeni

N

. Vyjimecné teploty a emise svétla, hluku, ¢astic nebo plynu zplsobené napft.:
Spatnym fungovanim komponent
Chyby software
Provozni a/nebo okolni podminky mimo specifikaci
Vnéjsi vlivy/poskozeni
3. Nebezpecné napéti zplisobené napfr.:
- Spatnym fungovanim komponent
- Vlivem elektrostatického naboje
- Indukci napéti v pohybujicich se motorech
- Provozni a/nebo okolni podminky mimo specifikaci
- Vnéjsi vlivy/poskozeni
- Kondenzace/vodivé znecisténi
4. Elektricka, magneticka a elektromagnetickd pole vznikajici béhem provozu mohou byt nebezpecna pro
lidi s kardiostimulatory, implantaty, kovovymi nahradami kloubd atd.
5. Vypousténi latek znecistujicich Zivotni prostfedi ¢i jinych emisi jako dlsledek nespravného ovladani
systému a/nebo neschopnosti nakladat s komponenty spravné a bezpecné.

10 Mé&ni¢ Sinamics G120C
Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5



3 Instalace

3.1 Mechanicka instalace

Tabulka 3-1 Rozméry, osazeni, minimalni vzdalenosti

80 mm,

Konstrukéni Konstrukéni Konstrukéni
velikost A velikost B velikost C
0.55kW ... 4.0kW 5.5kW ... 7.5kW | 11kW ... 18.5kW
Vyska 196 mm 196 mm 295 mm
: Sitka 73 mm 100 mm 140 mm
Hloubka ménice 225.4 mm 225.4 mm 225.4 mm
s rozhranim
PROFINET
= Hloubka ménice 203 mm 203 mm 203 mm
35‘5‘9‘ s USS/MB,
> CANopen nebo
rozhranim
PROFIBUS
+ Hloubka + 21 mm dodatecné hloubky

s ovladacim panelem IOP ptipojenym

k ménici

+ 6 mm dodatecné hloubky
s ovladacim panelem BOP-2

Osazeni

16

186

62.3
: .1 1

118 ~

186

LA————nd—1

283

Upevnéni

3x M4 Srouby
3x M4 matice
3x M4 podlozky

3x M4 Srouby
3x M4 matice
3x M4 podlozky

3x M5 Srouby
3x M5 matice
3x M5 podlozky

Utahovaci
moment

2.5Nm

2.5Nm

2.5Nm
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3.2 Elektricka instalace

Napajeni

Sitova tlumivka

U1 1U2
vl 1v2
w1 1W2
PE1. PE2

[l

Nenatfena

Brzdny odpornik
kovova montazni
deska
AT
L1 i i
L PE R1 & je ekvivalentni k
L3 R2 oznaceni "PE"
PE

Tabulka 3-2 Volitelné komponenty ménice

T . . Pojistky dle UL/ ) o .
Meéni¢, velikost (FS), vykon Pojistky uL Brzdny odpor Sitova tlumivka
c
0,55 kW ... 1,1 kW 3NA3801 (6 A) 10 A tfidaJ 6SL3203-0CE13-2AA0
6SL3201-0BE14-3AA0
1,5 kW
3NA3803 (10 A) 10 A t¥ida J
FSA 2,2 kW
6SL3203-0CE21-0AA0
3,0 kW 6SL3201-0BE21-0AAO0
3NA3805 (16 A) 15 A tfidaJ
4,0 kW
5,5 kW 3NA3807 (20 A) 20 A tfida J
FSB 6SL3201-0BE21-8AA0 6SL3203-0CE21-8AA0
7,5 kW 3NA3810 (25 A) 25 A tfida )
11,0 kW 3NA3817 (40 A) 40 A tfida )
FSC 15,0 kW 3NA3820 (50 A) 50 A tfida J 6SL3201-0BE23-8AA0 6SL3203-0CE23-8AA0
18,5 kW 3NA3822 (63 A) 60 A tfida )
Méni¢ PFipustny prarez kabelu (utahovaci moment)
KonSttukfm velikost Sitové napdjeni a motor Sitova tlumivka Brzdny odpor
ménice
Konstrukéni velikost 2,5 mm? 14 AWG 2,5 mm? PE M4
’ ) ’ 14 AWG (4,4 Ibf in)
A 0,55 kW ... 4,0 kW (0,5 Nm) (4,4 Ibf in) (0,5 Nm) (3Nm) 2,5 mm? 14 AWG
Konstrukéni velikost 6 mm? (0,6 10 AWG 2,5 mm? 14 AWG (4,4 Ibf in) (0,5Nm) | (4,4 Ibfin)
B, 5,5 kW ... 7,5 kW Nm) (5,3 Ibf in) (0,5 Nm) !
PE M5
2t yvali 2 2 (5Nm) 2
Konstrukéni velikost 16 mm? (1,5 5 AWG 2,5mm 14 AWG (4,4 Ibf in) 6 mm 10 AWG
C, 11,0 kW ... 18,5 kW Nm) (13,3 Ibfin) (0,5 Nm) ! (0,6 Nm) | (5,3 Ibfin)
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Mé&ni¢ Sinamics G120C
Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5



Komponenty pro zafizeni ve Spojenych statech / Kanadé (UL/cUL)

Ma-li systém vyhovovat poZadavk{m UL/cUL, pak je nutno pouZzit pojistky tfidy J, vykonové spinace pro pfetiZzeni a
ochrany, schvéalené dle UL/cUL. Pro vSechny konstruk¢ni velikosti ménice pouZijte pouze médény drat tfidy 1 (75°C)

Ménic nainstalujte s pfepét'ovou ochranou s nasledujicimi charakteristikami:

Ma byt s kontrolni znackou kategorie VZCA a VZCA7
Jmenovité napéti 3-f. AC 480/277 V, 50/60 Hz

Vhodné pro pouziti v SPD, typu 1 nebo 2
Je nutné ochranu pfipojit na svorky faze a mezi fazi a kostrou

3.2.1Instalace s dodrZenim elektromagnetické kompatibility (EMC)

Svorkové napéti Ver= 2000 V, In= 3 kA min, MCOV = AC 550 V, SCCR = 40 kA

Podminky pro EMC kompatibilni
instalaci:

Nainstalujte frekvencni ménic na
kovovou montazni desku. Montazni
deska nesmi byt nalakovana a musi
vykazovat dobrou elektrickou vodivost.

V nasledujicich pfipadech pouZzijte
stinéné vodice:
e Motor a Cidlo teploty motoru
e Brzdny odpor
e Procesni rozhrani (polni
sbérnice, digitalni a analogové
vstupy a vystupy)
Pro pfipojeni kabell pouZijte vzdy jednu
svorku.

Spojte stinéni s montazni deskou nebo
se stinicim plechem dobrym elektrickym
propojenim a na co nejvétsi plose

Prichytte
kabel na
stinici

- desku

1] Odkryjte
stinéni
kabelu

EMC svorky pro
stinéni kabelu

Sitové napajeni

Brzdny odpornik

Kabel ze
svokovnice

Uy

Pfiklad pro ménié¢ konstruk&ni velikosti A

Detailni popis instalace ménich dle EMC naleznete v publikaci:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658
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3.2.2Procesni a uzivatelska rozhrani

m— Slot pro pamét'ové karty (MMC nebo
SD karty)

DIP piepinad [ HINapéti
analogového vstupu [l ] Proud

V zavislosti na sbérnici

Rozhrani pro ovladaci G120C DP/PN: bez funkce
panel (BOP-2 nebo I0OP) G120C USS/MB/CAN: DIP prepinace pro
adresu sbérnice
. Bit6 Pfiklad: 7
Popisy svorek B:t 5 6
| Bit4 W5
31 +zav'IN Bit 3 4
b TIC Bit 2 3
+10V OUT Bit 1 2
GND -
AID~ Bit 0 [ L
4 AID- ON Adresa =5 [ON OFF
Z scor
I — USB rozhrani pro STARTER
2000 || Stavové LED RDY
¥ T1 motor JL BF
B T2 motor
[ g i = SAFE
68 DI Cout : LNK1 7] pouze proc PROFI-
4 g:ocomz » LNK2 _[NET
o=,
DI
DI2 19 DOo NO : Svorky
8 DI3 20 D00 COM [
LT 18 pooNe V zavoslosti na sbérnici:
7 _bis 9 +24vVOUT
G120C DP/PN: bez funkce
- 2 G120C USS/MB/CAN: [ mon
zakongeni sbérnice @ |off
Rozhrani sbérnice
- | === = 1.l|n—u|".8 r—
CANopen [© m Olluss/ 0808 PROFIBUS (O O PROFINET | [l | | |
Modbus RTU
1 Nevyuzito 1 Stinéni, zemni pripojeni 1 RX+, pfijimac¢ dat+
2 CAN_L, CAN-signal 10V, referencni potencial 2 Nevyuzito 2 RX-, pfijima¢ dat-
3 CAN_GND, CAN-reference | 2 RS480P 3 RxD/TxD-P 3 TX+, pfenos dat+
4 Nevyuzito 3 RS485N 4 CNTR-P, ridici signal 4 Nevyuzito
5 (CAN_SHLD), volitelné 4 Stinéni 5 DGND, datovy referenéni 5 Nevyuzito
stinéni kabelu 5 Nevyuzito potencial 6 TX-, pfenos dat-
6 (GND), volitelna CAN- 6 VP, napajeci napéti 7 Nevyuzito
reference 7 Nevyuzito 8 Nevyuzito
7 CAN_H, CAN-signal 8 RxD/TxD-N
8 NevyuZito 9 Nevyuzito
9 Nevyuzito
14 Méni¢ Sinamics G120C
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3.2.3Zapojeni svorkovnice na frekvencnim ménici

@ Svorky Vysvétlivky ® @ @

3 e Nepfipojeno 31 [31] a1 ]
>ATkQ 137 nc Nepfipojeno HOVE TS| >arva 3] (HI0V 32 |
1 |+10V out 10 V vystup vztazeny k GND, max. 10 mA 1 11| 1|
2 |GND Referenéni potencial 2 12| 2 |
3 |Alo+ Analogovy vstup 0 (-10V ... 10V, 0/4 mA ... 20 mA, 0/2 ... 10V) 3 L3 3
4 AIC- Referencni potencial pro analogovy vstup 0 4 14| 4
ov. e ov.
@ 12 [a00+ Analogovy vystup 0 (0V ... 10V, 0 mA ... 20 mA) |—®-£ |—®— 12 @_
13 [GND Referencni potencial 113 | 113 | 13 |
21 |DO 1+ >| Digitalni vystup 1, pozitivni, 0.5 A, 30 V DC 121 | 121 | 21 |
—X)22 [po+- Digitéalni vystup 1, negativni, 0.5 A, 30 V DC 22| | Q22 —(X)-22 |
+ 14 |TIMOTOR | | Teplotni €idlo motoru (PTC, KTY84-130 nebo bimetalovy NC kontakt) Ei *q‘;l +€:i
- 15 |T2MOTOR | | Teplotni idlo motoru (PTC, KTY84-130 nebo bimetalovy NC kontakt) 215 | 15 | 15
28 |GND | Referencni potencial 128 | 28 28 |
69 |01 COMI Referenéni potencial pro digitalni vstupy 0, 2 and 4 69 (69 | 69 |
34 |DICOM2 Referenéni potencial pro digitalni vstupy 1, 3and 5 134 34 134 |
——"—{5 [pI0 Digitalni vstup 0 +—"—5 | | +—"—5 | —"—5 |
+—"—{6 [pI1 Digitalni vstup 1 H—"—6_| —"—6_| — 6|
——"—{7 |oiz Digitalni vstup 2 H—"—7_| "7 ——7_|
15 ois Digitalni vstup 3 8 [+ | [t
—"—{15 [pi2 Digitélni vstup 4 —"—16| | +—~"—16 | —"—16 |
{17 [ois Digitalni vstup 5 ——"—17 | | +—"—17 ] —"—17 |
19 [pooNo [— | Digitalni vystup 0, v klidu otevieny kontakt, 0.5 A, 30 V DC E E E
20 [DOOCOM :] Digitalni vystup 0, spolecny kontakt 120 | 20 20 |
(&R 18 [poonc Digitalni vystup 0, v Klidu zavfeny kontakt HH18 | Qe | 18 |
19_[+24V oul 24\ vystup, max. 200 mA ov (8] 9| ov 2
+24 V +24 V
Moznosti propojeni
Propojeni pres interni napajeni DigitdIni vstup = HIGH, pokud je spinac sepnuty
Propojeni pres externi napajeni Digitalni vstup = HIGH, pokud je spinac sepnuty
Propojeni pres interni napajeni Digitalni vstup = LOW, pokud je spinac sepnuty
Propojeni pres externi napajeni Digitalni vstup = LOW, pokud je spinac sepnuty
PFipustny prifez kabelu: 0,5 mm? ... 1,5 mm?
Doporuceny prirez kabelu: 1 mm?

Instalace s dodrzenim elektromagnetické kompatibility (EMC)

«  P¥i pfipojovani svorkovnice k jinym komponentam pouZivejte stinéné vodice.
«  Pro pripojeni stinéného vodice pouzijte jednu svorku. Pouzijte stinéni s montdzni deskou nebo se stinicim plechem
pres dobré elektrické pripojeni a na co nejvétsi plose. Manipulace se stinénymi vodici je popsdna v kapitole 3.2.2
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3.3 Makro, stanovena konfigurace 1/0

Na frekvenénim ménici jsou k dispozici rizna preddefinovana nastaveni pro rozhrani. Zvolte vhodné nastaveni (Makro) a

provedte propojeni svorkovnic podle zvoleného nastaveni.

Pokud se zadné z preddefinovanych nehodi k vasi aplikaci, provedte nasledujici kroky:

1. Propojte svorkovnice podle vasi aplikace.

. Zvolte nastaveni (makro), které se nejlépe hodi k vasi aplikaci.

2
3. Nastavte vami zvolené makro pfi zakladnim uvedeni do provozu.
4

. Zménte funkci nehodicich se svorek.

3.3.1Pevné otacky
Makro 1

2 pevné otacky
p1003 = Pevné otacky 3

p1004 = Pevné otacky 4

D14 a DI 5 = HIGH:
Ménic §¢&ita pevné otacky 3 + pevné otacky 4

Makro 2

2 pevné otacky s bezpecnostni
funkci (STO)

p1001 = Pevne otacky 1

p1002 = Pevné otacky 2

DI0aDI1=HIGH:
Meénic scita pevné otacky 1 + Pevné otacky 2

Musite povolit funkci STO, viz kapitola 4.2.2

Makro 3

4 pevné otacky

p1001 = Pevne otacky 1

p1002 = Pevne otacky 2

p1003 = Pevne otacky 3

p1004 = Pevné otacky 4

Neékolik DI = HIGH:

Ménic Scita aktivované pevné otacky

16

5[DI0 | ON/OFF1 vpravo Chyba [18|DO 0
6|D1 1 | ON/OFF1 vlevo | 19]
7|DI1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |--- Varovani [21|DO 1
16|D14 | Pevné otacky 3 22
17[D1 5 | Pevné otacky 4
| 3[AIOD |--- Rychlost [12|AO 0
4 O0V..10V |13
5|DI0 | ON/OFF1 + Pevnéotacky 1 Chyba |18(DO 0
6|Dl 1 | Pevné otacky 2 |19
7|DI 2 | Potvzeni chyby 20
8[DI3 |--- Varovani [21{DO 1
16(D1 4 . 22
171DI5 ] Rezervovano pro STO
| 3|Al O+ --- Rychlost | 12|AO 0+
4 OV..10V |1
5|DI 0 | ON/OFF1 + Pevné otacky 1 Chyba [18|DO 0
6|DI 1 | Pevné otacky 2 | 19
7|DI1 2 | Potvrzeni chyby 20
8[DI3 |-- Varovani [21|DO 1
16]|D1 4 | Pevne otacky 3 22
17|D1 5 | Pevne otacky 4
| 3]|AI O+ --- Rychlost [ 12|AO 0+
4 OV..10V]|1

Mé&ni¢ Sinamics G120C
Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5




3.3.2Rizeni otaek pfes PROFIBUS / PROFINET

Makro 4 5[DI0 [ Chyba [18]DO 0
6[DI1 |- [19]
Sbérnice PROFIBUS DP 7|D1 2 | Potvrzeni chyby 20
g[DI3 |- Varovani [21]DO 1
16|D1 4 |--- 22
17|D1 5 | ---
[ 3[AIO [--- Rychlost [12]JAO 0
4 OV ..10V |13
PROFIBUS DP
Telegram 352
Odkazy na konfiguracni GSD soubory, viz kapitola 3.4.
Makro 5 5[DI0 [ Chyba[18]DO 0
6[DI1 |- [19]
Sbérnice PROFIBUS DP 7|1DI 2 | Potvrzeni chyby g £
s bezpeénostni funkci (STO) 81DI3 f-- Varovani 121100 1
16]DI 4 Rezervovano pro STO 22
17|DI 5 vovano p
[ 3[AI0 |--- Rychlost [12]AO 0
4 OVvV..10V[1
PROFIBUS DP
Telegram 352
Musite povolit funkci STO, viz kapitola 4.2.2
Odkazy na konfigura¢ni GSD soubory, viz kapitola 3.4.
3.3.3 Automaticky/ru¢né — prepnuti z polni shérnice na krokovaci provoz
Tovarni nastaveni u G120C DP a PN:
Makro 7 DI 3=LOW DI 3 = HIGH
Sbérnice PROFIBUS DP Jog pfes DI 0 a DI 1
5[DI0 [— Chyba [18]DO 0 5]DI 0 |Jog rychlost 1 Chyba [18]DO 0
6|DI 1 --- | 19] 6{DI 1 |Jog rychlost 2 | 19]
7|DI 2 [Potvrzeni chyby 20 7[{DI 2 |Potvrzeni chyby 20
8[DI 3 |LOW Varovani [21]DO 1 8[DI 3 |HIGH Varovani [21]DO 1
16|DI 4 |--- 22 16|DI 4 |--- 22
17]DI 5 |--- 17|DI 5 |---
[ 3[AIO |- Rychlost [12[A00 | [3JAIO |-- Rychlost [12]AO 0
2 0V..10V[7 2 o0V..10V[7
PROFIBUS DP p1058 = Jog rychlost 1
Telegram 1 p1059 = Jog rychlost 2

Odkazy na konfigurac¢ni GSD soubory, viz kapitola 3.4.
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3.3.4Motorpotenciometr

Makro 8 5[DI 0 | ON/OFF1 Chyba [18]DO 0
6|DI 1 | MOP zvysit 19
Motorpotenciometr (MOP) 7|DI 2 | MOP snizit 20
S bezpeénostnifunkci (STO) 8|DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani |21|DO 1
16|DI 4 R . STO 22
171015 ezervovano pro
3|AlI0 |- Rychlost [12[AO 0
4 OV..10V]13
Musite povolit funkci STO, viz kapitola 4.2.2
Makro 9 5]DI 0 [ ON/OFF1 Chyba[18]DO 0
B6[DI 1| MOP zvysit 19
Motorpotenciometr 7|DI 2 | MOP snizit 20
(MOP) 8[DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani |21|DO 1
16|DI 4 |--- 22
17|DI 5 |---
[ 3]AI0 |- Rychlost [12]JAO 0
4 OV .10V |13
3.3.5Pozadovana analogova hodnota
Makro 13 5]/DI 0 [ ON/OFF1 Chyba [18]DO 0
6(DI 1 [ Opaény smér [ 19]
Bezpecnostni funkce (STO) 7|D1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |--- Varovani |21(DO 1
16|DI1 4 22
17ID15 ] Rezervovano pro STO
| 3|AI0 | Zadana hodnota Rychlost [12|AO 0
4 ICwmyU -10V..10V 0V..10V |13
Musite povolit funkci STO, viz kapitola 4.2.2
3.3.6Procesni pramysl
Makro 14 FROFIBUS DF nebo Motorpotanciometr
sbérnice PROFINET (MOP)
_5%--- Chyba] 18] 00 0 S[CI 0| ONIOFF Chyta [ 18|00 0
BlDI 1 |Exdermi chyba 19 G0 1 | Extemni chyba [ 19]
TIDI 2 |Potvrzani chyby 20 TIDI 2 | Potvrzend chyby 210
BlDI 3 Varavani ﬂ Do 1 ajb 3 Varewvdni E oo 1
16|01 4 |- 72 6|01 4_| MOP zvysit ]
7|01 5 |- 17|01 5 _| MOP sniza
| _3[AID Rychiost [ 121A0 0 | 3JAlD | --- Rychiost | 12|40 0
4 ow.. 10V [13 d oW . 10V |13
0] AL 1 Prowd | 26| A0 1 10]A1T | =-- Proud | 26[A0 1
[11] 0V .. 10V [Z7] (11] 0w .. 10V [27]
PROFIBUS DP
T To STW1.15=L STW1.15=H

Odkazy na konfigurac¢ni GSD soubory, viz kapitola 3.4.
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Makro 15 DI 3=LOW DI 3 = HIGH
Analogova zadana hodnota Motorpotenciometr (MOP)
5[DI 0 |ON/OFF1 Chyba |18|DO 0 5|DI 0 |ON/OFF1 Chyba |18|DO 0
6|DI 1 [Externi chyba [ 19 6|D1 1 |Externi chyba 19
7|DI1 2 | Potvrzeni chyby 20 7|DI1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |Low Varovani [21]{DO 1 8|DI3 |HIGH Varovani [21]DO 1
16[D14 |--- 22 16|DI4 | MOP zvysit 22
17|[DI5 |--- 17|DI 5 | MOP snizit
| 3[AIO Zadana hodnota Rychlost [12(AO 0 | 3|AIO [--- Rychlost [ 12|AOC 0
4 Iwmy -10V..10V oV ..10V |1 4 0OV..10V[13
3.3.7Dvou- nebo tridratové rizeni
Makro 12 je u G120C USS/MB a G120C CAN tovarni nastaveni.
Makro 12 | Makro 17 Makro 18 5|DI10 [Pfikaz 1 Chyba | 18{DO 0
PP 6|DI 1 | Pfikaz 2 19
E)vou'dratove Mod 1 Mod 2 Maod 3 7|DI2 | Potvrzeni chyby 20
L= g[pI3 |- Varovani [21]DO 1
Piikaz 1 ON/OFF1 ON/OFF1 vpravo | ON/OFF1 vpravo [16|D14 |--- 22
Pfikaz 2 Opaény smér | ON/OFF1 vievo* | ON/OFF1 vievo** L17IDIS |-
* signoraci pfikazu opaéného sméru otaceni | 3|AIO Zadana hodnota Rychlost | 12|AO 0
** bez ignorace pfikazu opa&ného sméru otaéeni 4 IC®U 10V..10V OV..10V |13
Makro 19 Makro 20 5[DI0 [Pfikaz 1 Chyba [18]DO 0
o . - X 6|DI 1 | Pfikaz 2 [19]
Tridratové fizeni Maod 1 Maod 2 7ID1 2 | Piikaz 3 20
Pfikaz 1 Uvolnit/ OFF1 Uvolnit/ OFF1 12 g:j Potvrzeni chyby varovan! %001
Prikaz 2 ON vpravo ON 171D15 | ---
Prikaz 3 ON vlevo Opacny smér
| 3|AIO Z4dana hodnota Rychlost [12[AO 0
4 IC®U -10V_. 10V OV .. 10V][1
3.3.8 Komunikace s PLC po RS485 s protokolem USS
Makro 21 5|DI 0 |--- Chyba [18[/DO 0
6[DI1 |--- [19]
Sbhérnice USS 7|DI1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI 3 |--- Varovani [21|DO 1
p2020 = baud rate 16|D14 |--- 22
p2022 = Podet PZD 17{DIS |---
p2023 = Pocet PKW
| 3|AIO |--- Rychlost [12|AO 0
4 oV .10V |1

USS
38400 baud

2 PZD, PKW proménné

Dalsi informace k USS naleznete v ,,Navodu k obsluze”, viz kapitola 5.3.
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3.3.9Komunikace s nadfazenym fizenim pres CANopen

Makro 22

Sbérnice CANopen

p8622 = baud rate

5|DI 0 |--- Chyba | 18(DO 0
6|DI1 |--- | 19
7|D1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |--- Varovani | 21|DO 1
16|D14 |--- 22
17|D15 |---
| 3|AIO [--- Rychlost | 12|AO 0
4 OV..10V |1
CANopen
20 kBaud

Dalsi informace ke CANopen naleznete v ,Navodu k obsluze”, viz kapitola 5.3.

Odkazy na konfigura¢ni soubory, viz kapitola 3.4.

3.4 Konfiguracni soubory pro komunikace PROFIBUS a PROFINET

Soubor s Poznamka Ke staZeni Alternativa
popisem
GSD pro Soubor Obecny Internet: GSD je uloZzen v ménici. Ménic
PROFIBUS popis stanice (GSD) (http://support.autom | zapi$e své GSD na vlozenou
popisuje obecné ation.siemens.com/WW/v | pamét'ovou kartu, pokud nastavite
charakteristiky ménice iew/en/22339653/13310) | p0804 = 12. Pomoci pamétové karty
v siti PROFIBUS muzete GSD prenést do vaseho PG
nebo PC.
GSDML pro Soubor Obecny Internet: GSDML je ulozen v ménici. Ménic
PROFINET popis stanice (GSDML) (http://support.automation | zapiSe své GSDML na vloZzenou
popisuje obecné .siemens.com/WW/view/ | pamét'ovou kartu, pokud nastavite
charakteristiky ménice en/26641490) p0804 = 12. Pomoci pamétové karty
v siti PROFINET muzete GSDML pienést do vaseho PG
nebo PC.
EDS pro Soubor EDS pro Internet:
CANopen CAN je vyzadovan pro (http://support.autom
provoz ménice jako uzlu ation.siemens.com/WW/v
na sbérnici CAN a pro iew/en/48351511)
oznameni zafizeni
konfiguraCnimu néstroji
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4 Uvedeni do provozu

4.1 Nastroje pro uvedeni do provozu a zalohu dat

Ovladaci panely: pro uvedeni do provozu, diagnéza a ovladani ménica Objednaci Cislo

] BOP-2 (Z&kladni ovladaci panel) - k pfipnuti na 6SL3255-0AA00-4CA1
frekvenéni ménic
Kopirovani parametr(l pohonu
Dvouradkovy displej
Pravodce zakladnim uvedenim do provozu

IOP (Inteligentni ovlddaci panel) — k pfipnuti na 65L3255-0AA00-4JA0
frekvencni ménic

Kopirovani parametr(i pohonu

Graficky textovy displej

Ovladani pomoci menu a privodci aplikacemi
Montazni sada pro |OP/BOP-2 6SL3256-0AP00-0JA0
Pro instalaci IOP/BOP-2 do dvefi rozvadéce
Stupen ochrany s IOP: IP54 nebo UL typ 12
Stupen ochrany s BOP-2: IP55

IOP — pro drzeni v ruce 6SL3255-0AA00-4HAO
Handheld I0P

PC nastroje: pro uvedeni do provozu, diagndza a ovladani ménicu
F7"= | Sada pro pfipojeni PC 6SL3255-0AA00-2CAO0
Obsahuje STARTER DVD a USB port
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STARTER nastroj pro uvedeni do provozu (PC software)
pripojeny k ménici pomoci USB portu, PROFIBUS nebo
PROFINET

Ke stazeni: STARTER

STARTER on the DVD:
6SL3072-0AA00-0AGO

Drive ES Basic
PC software pro propojeni STEP7 a STARTER
v komunikacnich sitich PROFIBUS a PROFINET

6SW1700-5JA00-5AA0

MMC karta

65L3254-0AMO00-0AAO

SD karta

6ES7954-8L.B00-0AA0

4.1.1 Uvedeni do provozu pomoci IOP

Uvedeni do provozu pomoci IOP se da provést intuitivné pomoci priivodce pro uvedeni do provozu a text(

napovédy na IOP. Dalsi informace naleznete v ndvodu k obsluze 10P viz kapitola 5.3.

4.1.2Uvedeni do provozu pomoci STARTER

Odkaz na staZzeni: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/26233208
Nejdllezitéjsi kroky:

Ptipojte PC pfes USB k ménici a spustte STARTER.

Vyberte projektového privodce (Menu "Projekt / Novy s privodcem*)

V projektovém asistentovi vyberte "Hledat zafizeni online"

Vyberte USB jako rozhrani (Ptistupovy bod k aplikaci: "DEVICE ...", pouZzita
parametrizace rozhrani: "S7USB")

Ukoncete projektového privodce.

STARTER nyni vytvofil vas projekt a vloZil novy pohon

Vyberte pohon ve vasem projektu a prejdéte online

B

Oteviete ve vaSem pohonu masku "Konfigurace” (dvojitym kliknutim)

Spustte zakladni uvedeni do provozu pres ikonu "Privodce"

Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze ménice.
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4.1.3Struktura menu BOP-2

WVybér hodnot na displeji  Ovladani motoru pomoci  Dignéza a Zména Zakladni Reset a
BOP potvrzeni chyby hodnot uvedeni do  zebezpedeni
parametri provozu nastaveni

[3] | MONTOR |- CONTROL [-----ovooo- nmﬁnos-}-i_l:mms || sewp |- Exras |

START l@ X o - l 1 TEE Eil[@i

Setpoint [ZF— [Tmn] | E'i CN= Timin ' [STANDARD |- ' '
Otécky Uimin] | i ACKN ALL |: [ STANE ;| REsET |: | DRVRESET
[Allv] Otddky FaULTS | |EXPERT | cTRLMOD |: | RAM-ROM |
Vystupni napéti [VOLT : vyssi/ nizsi : . : :
M HISTORY [: I : | TOBOP |
Napéti DC link TRV  SETPOINT] : : @ : ! - :
- = i : i [P NNNN ; ' :
WI - ‘ 106 . S'TATUS i 3000, :___ __: FH:IMB?CF E
Vystupni proud [ CURR OUT | X e STANDARTR FILTER
- Al | IN geversel: | ;ﬂ BOP-2 ukazuje T CARD M
Vijshnd FREQ. : — Ménie nejdileditéjsi parametry FROM CRD |
frekvence Hz | Vypinani a zapinani signalizuje —
Otadk . motoru varovani ERFIERT FILTER, UlgZeni nastaveni
y (Vi |: . BOP-2 ukazuje viechny LoD e
Froud (AL sl parametry :
— I-;- Motor zapnut | ~;>c?; pamétovou kartu -
Mapéti v | [ 4
Proud AI i Me&nic hlasi
Napati —r! e
apeti ; . .
Otadky [timin] |: = Jog je aktivni

Instalace zakladniho ovladaciho panelu BOP-2 a zvoleni zakladniho uvedeni do provozu

Odstrante zaslepovaci kryt na ménici.

A: Umistéte spodni okraj panelu BOP-2 do spodniho vyklenku pro panel
na ménici.

B: Pfitlacte BOP-2 smérem k ménici aZ dosedne do konektoru a
vymezeného prostoru na meénici.

Pockejte, dokud ovladaci panel nezobrazi setpoint [1/min] a rychlost
[1/min].

Stisknéte klavesu ESC

. Drzte jednu ze smérovych klaves, dokud ovladaci panel nezobrazi

SETUP menu.
SETUP o
— =V SETUP menu stisknéte tla¢itko OK k zapodeti

zakladniho uvedeni do provozu.

Dalsi postup pfi zakladnim uvedeni do provozu je popsan v nasledujici kapitole 4.2.
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4.2 Zakladni uvedeni do provozu s panelem BOP-2

Menu Poznamka
- Nastavte vSechny parametry pro menu ,SETUP".
SEle @ V BOP-2 vyberte menu ,SETUP”.
RESET Vyberte ,Reset”, pokud chcete vSechny parametry pfed zakladnim uvedenim do provozu
@ resetovat na tovarni nastaveni: NO - YES - OK
Vyberte rezim fizeni motoru: NejdlleZitéjsi reZimy Fizeni jsou:
CTRL MoD|A VF LIN Ulf-fizeni s linedrni charakteristikou
p1300 @ VF QUAD U/f-fizeni s kvadratickou charakteristikou
SPD N EN Regulace otacek (vektorové fizeni)
Eoe ® Norma: IEC popf. NEMA (SIEMENS C€
— ~Mot. 1LET0011ACA34AA( E0B07/0496382_02
A EC/EN 6007 3
pf\goOdT VOLT ﬁ @ Napéti 2 h *C Tamb 40°
L] UNIREX-N
DE 400
MOT CURR[Al @ Proud O S '
p3d5 i G0Hz 5 CONT NEMA MG1-12 TEFC Design A 2.0
v Hz | A kW |PF NOMEFF mpm ]
A @ Vykon norma IEC (kW) 400 A S0 35 15 073 845% 670
phéooyT POW ﬁ ) BO0 Y 50 205 | 15 073 B45% 970
Ad ® Vykon norma NEMA (HP) 460 A B0 315 |15 069 B55% 1175
VOT RPV |[Al o NOROLOROL0 O,
p311 = ® Jmenovité otacky . 3
LY Stitkové Gidaje motoru
Doporucujeme nastaveni STIL ROT (zjisténi dat motoru v klidovém stavu a pfi bézicim
MOT 1D motoru).
p1900 E"‘j Pokud neni mozné volné otaceni motoru, napf. pokud je pohyb mechanicky omezen,
vyberte nastaveni STILL (zjiSténi dat motoru v klidovém stavu).
MAC PAR i‘] Vyberte konfiguraci pro vstupy a vystupy a spravnou polni sbérnici pro vasi aplikaci.
p1S E Pfeddefinované konfigurace naleznete v kapitole Pfeddefinovand konfigurace 1/O.
MIN RPM (Al
p1080 vl Minimalni otadcky motoru
4] )
p1120 ﬁ Doba rozbéhu motoru
RAVP DWN[A] .
p1121 vl Doba dobéhu motoru
Potvrd'te, Ze zakladni uvedeni do provozu je ukonceno (parametr p3900):
FINISH NO — YES — OKNO - YES - OK
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Identifikace dat motoru

Pokud béhem zakladniho uvedeni do provozu zvolite MOT ID (p1900), bude po ukonceni zakladniho
uvedeni do provozu spustén alarm A07991. Pokud ma frekvencéni ménic zjistit data pripojeného motoru,
musi se motor zapnout (napf. pfes BOP-2). Po ukonceni zjistovani dat motoru se motor prostfednictvim
frekvenéniho ménice vypne.

VAN

Pozor
Identifikace dat motoru pro nebezpecné zatéze

Nebezpecné Casti zafizeni musi byt pred zahdjenim zjistovani dat motoru zajistény,

napf. zablokovanim nebezpecného mista popf. spusténim zavéSeného bfemene na zem.

g

Ménic spousti alarm (alarm A07991).

1. m > ‘Stisknéte tlacitko HAND/AUTO. BOP-2 zobrazi ikonu HAND.

2. .Zapnéte motor.

oA
3. &

Pockejte, dokud méni¢ nevypne motor po skonéeni identifikace dat motoru. Tento

proces mlze trvat nékolik sekund.

5

Pokud jste navic k identifikaci dat motoru zvolili i rotacni méreni, ménic znova spusti

alarm A07991.

4. .Opét zapnéte motor.

(@,
5. L %

Poté, co byl reguldtor otacek optimalizovan, pockejte, dokud méni¢ motor nevypne.

Tento proces m{iZe trvat do jedné minuty.

6. mPFepnéte z HAND na AUTO.
Uspésdné jste dokonéili zakladni uvedeni do provozu a identifikaci dat motoru.
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4.3 Dalsi nastaveni

Zména parametrd s panelem BOP-2

Pomoci BOP-2 zménite nastaveni vaSeho ménice tak,

Ze zvolite pfislusné Cislo parametru a zménite

hodnotu parametru. Hodnoty parametr( Ize ménit v menu "PARAMS" a v menu "SETUP".

wREAE
— =
EEE]}Z sac

y m. o 3 [ E' ﬁ-

§°E "

E]E-I

r

Volba cisla parametru

Zména hodnoty parametru

Pokud cislo parametru na displeji blika, mate dvé
moznosti, jak ¢islo zménit:

Pokud hodnota parametru na displeji blika, mate
dvé moZnosti, jak ¢islo zménit::

1. moznost:

2. moznost:

1. moznost:

2. mozZnost:

Zvysujte nebo
zmensujte Cislo
parametru kurzorovymi
Sipkami, dokud se
nezobrazi poZzadované

Stisknéte tlacitko OK
déle nez dvé vtefiny a
zménte Cislo parametru
po jednotlivych Cislicich.

Zvysujte nebo
zmensujte hodnotu
parametru kurzorovymi
Sipkami, dokud se
nezobrazi poZadovana

Stisknéte tlacitko OK
déle nez dvé vteriny a
zadejte poZadovanou
hodnotu po jednotlivych
Cislicich.

Cislo.

hodnota.

Potvrdte Cislo parametru tlacitkem OK.

Potvrdte hodnotu parametru tlac¢itkem OK.

Vsechny zmény, které provedete pomoci BOP-2, méni¢ okamzité uloZi, takZe zlstanou zachovany i pfi vypadku napajeni.
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4.3.1Zména funkce svorky

Svorky Zména funkce Priklady
1Vyberte pozadovanou |Funkce: zapnuti motoru pfes DI 2
sloro B': X0 |. funkci oznagenou
S5 parametrem ,BI“. Nastaven: pOSZILMZ.Z
. el st s - p0B40
Digitalni | [52 2 Nastavte tento [7]o12 07222 ) 722.2}{ONIOFF1]
vstupy . parametr na hodnotu - .
B|oi3 sh Funkce: Kvitace chyby pres DI 1.
16|01 4 stavoveho parametru X
r0722.x posadovaného Nastaveni: p3981 =722.1
17|01 5 [Hro722.5 ) /EEXD [Cp2103]
digitalniho vstupu. [ 6[D11 07221 ) 7221 WA,
1. Vyberte
pozadovanou funkci
p0730 Y
—{BO: ryyxx.n_J —{18[p00 ozhacenou . Funkce: Signal ,,Chyba“ na DO 1.
Digitalni 19 parametrem ,BO™. | ngsrqvent: p0731=52.3
Wstu 50| 2. Nastavte parametr p0731
ystupy @_21 5o p073x pozadovaného | /) 5231-121)D0 1
59 digitalniho vystupu 22
na hodnotu
parametru, BO“.
1. Vyberte
pozadovanou funkci
oznacenou L
parametrem ,Cl“. Funkce: Al O posky'EUJe poz.
oy 1oy 2. Nastavte tento hodnotu pro regulator PID.
v o WU o) parametr na Nastaveni: p2253;2=5;35[0]
Analogovy fg]:‘f'éfﬁq:‘“ = hodnotu stavového 756.0 HF—
vstup Cip parametru r0755.x
3Jaros — analogového
vstupu.
Pouzijte parametr p0756[0] a I/U-prepinac na predni strané
frekvenéniho ménice, abyste nakonfigurovali analogovy
vstup jako napétovy nebo proudovy vstup.
1. Vyberte
poZzadovanou
) pO776[0] 0v.. 10V funk(il Funkce: Slgnél »Proud“ na AO 0.
Analogovy OmA..20mA | gznagenou Nastaveni: p0771 = 27
vystup po7 71 parametrem p0771
—CO: noxyy > 12| AO 0+ ,,CO”. Il 27
2. Nastavte
parametr p0771
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analogového
vystupu na
hodnotu
parametru ,,CO“.

PouZijte parametr p0776[0], abyste nakonfigurovali
analogovy vstup jako napétovy nebo proudovy vstup.

4.3.2Povoleni ,Safe Torque Off”

Svorky

Pro povoleni funkce STO nastavte nasledujici parametry:

DigitaIni vstup
odolny proti
chybam

Dl 4

17

DI &

STO

p9761 = ... Zadejte heslo pro funkci odolnou proti chybam (tovarni
nastaveni = 0)

p9762 = ... Zadejte nové heslo, pokud je to nutné (0 ... FFFF FFFF)

p9763 = ... Potvrdte nové heslo

p0010 =95 Uvedte funkce odolné proti chybdm do provozu

p9601 =1 STO se voli pres svorkovnici

p9659 = ... Nastavte ¢asovac pro vynucenou dynamizaci (8 hod. ... 1 rok).

Aby byly spInény podminky norem EN 954-1, ISO 13849-1 a

IEC 61508 vzhledem k véasnému rozpoznani chyby, musi ménic
pravidelné kontrolovat své obvody, které maji vztah

k bezpecnosti, aby bylo zajisténo, Ze funguji spravné.

p9700 = 208 Zkopirujte parametry odolné proti chybam
p9701 =220 Potvrdte parametry odolné proti chybam
p0010=0 Dokoncete uvedeni funkci odolnych proti chybam do provozu

Dalsi podrobnosti o bezpecnostnich funkcich naleznete v ndvodu:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/63035886
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4.3.3Seznam parametr(

Tento seznam obsahuje zékladni informace parametrd se stupném pfistupu 1 ... 3. Uplny seznam
parametr( naleznete v pfirucce se seznamy, viz dalsi informace.

Uplny seznam parametrii naleznete v pfiruéce se seznamy, viz kapitola 5.3.

P-No.

Poznamka

Obsluha a ukazatele

r0002 Provozni displej pohonu

p0003 Uroven pfistupu

p0010 Pohon, filtr parametru uvedeni do provozu

p0015 Makro, pfeddefinovana konfigurace 1/0

r0018 Verze firmwaru fidici jednotky

r0020 Pozadovana hodnota otacek vyhlazena [100 % 2 p2000]

r0021 CO: skute¢na hodnota otacek vyhlazena [100 % £ p2000]

r0022 Skute¢na hodnota otacek 1/min vyhlazena [1/min]

r0024 Vystupni frekvence vyhlazena [100 % £ p2000]

r0025 CO: vystupni napéti vyhlazené [100 % 2 p2001]

r0026 CO: napéti meziobvodu vyhlazené [100 % 2 p2001]

r0027 CO: skute¢na hodnota proudu vyhlazena [100 % £ p2002]

r0031 Skute€na hodnota krouticiho momentu vyhlazend [100 % £ p2003]
r0032 CO: Skute€na hodnota ¢inného vykonu vyhlazena [100 % 2 r2004]
r0034 Vytizeni motoru [1 £ 100 %]

r0035 CO: teplota motoru [100 °C £ 100 %]

r0036 CO: pretizeni vykonové ¢asti It [1 2 100 %]

r0039 Spotfeba energie

p0040 Vynulovani ukazatel(i spotfeby energie
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P-No.

Poznamka

r0041 USetfena energie
p0045 Casova konstanta vyhlazovani, hodnoty displeje [ms]
r0046 CO/BO: chybéjici uvolnéni
r0047 Zjisténi dat motoru a optimalizace regulatoru otacek
r0050 CO/BO: aktualni datova sada ptikazi CDS
r0051 CO/BO: aktualni datové sada pohonu DDS
r0052 CO/BO: stavovy word 1
.00 PFipraven k zapnuti
.01 PFipraven k provozu
.02 Provoz povolen
.03 Porucha u¢inna
.04 Dobéhnuti aktivni (OFF2)
.05 Rychlé zastaveni aktivni (OFF3)
.06 Blokace zapnuti aktivni
.07 Vystraha Gc€inna
.08 Odchylka pozadované/skute¢né hodnoty otacek
.09 Pozadovano fizeni
10 Bylo dosazeno maximalnich otacek
| Bylo dosazeno hranice |,M,P
12 Z&drzné brzda motoru odbrzdéna
13 Vystraha pfehiati motoru
14 Motor se to€i vpred
.15 Vystraha pfetizeni ménice
r0053 CO/BO: stavovy word 2
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r0054

CO/BO: fidici word 1

.00 ON/OFF1

.01 OFF2

.02 OFF3

.03 Rozbéh povolen

.04 Uvolnit generator rampy

.05 Spustit generator rampy

.06 Uvolnit poZzadovanou hodnotu otacek
.07 Kvitace poruchy

.08 Krokovani Bit 0

.09 Krokovani Bit 1

10 Rizeni prostfednictvim PLC

| Zména sméru (pozadovana hodnota)
13 Motorpotenciometr vyse

14 Motorpotenciometr méné

.15 CDS Bit0

r0055

31

CO/BO: dodateény Fidici word

.00 Pevna pozadovana hodnota Bit 0
.01 Pevna pozadovana hodnota Bit 1
.02 Pevna pozadovana hodnota Bit 2
.03 Pevna pozadovana hodnota Bit 3
.04 Nevyuzito

.05 Nevyuzito

.08 Technologicky regulator, uvolnéni
.09 Stejnosmérné brzdéni, uvolnéni
| Nevyuzito
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12 Nevyuzito

13 Externi chyba 1 (FO7860)
.15 CDS Bit 1
r0056 CO/BO: Stavovy word regulace
r0060 CO: pozadovana hodnota otacek pred filtrem poz. hodnoty [100 % £ p2000]
r0062 CO: pozadovana hodnota otacek po filtru [100 % 2 p2000]
r0063 CO: skute¢na hodnota otacek, nevyhlazena [100 % £ p2000]
r0064 CO: regulator otacek, systémova odchylka [100 % £ p2000]
r0065 Frekvence skluzu [100 % £ p2000]
r0066 CO: vystupni frekvence [100 % £ p2000]
r0067 CO: vystupni proud maximaini [100 % £ p2002]
r0068 CO: absolutni skute€¢na hodnota proudu, nevyhlazena [100 % £ p2002]
r0070 CO: meziobvodové napéti, skute¢na hodnota [100 % 2 p2001]
r0071 Vystupni napéti maximalni [100 % £ p2001]
r0072 CO: Vystupni napéti [100 % £ p2001]
r0075 CO: Pozadovana hodnota proudu tvorici pole [100 % £ p2002]
r0076 CO: Skutecna hodnota proudu tvorici pole [100 % £ p2002]
r0077 CO: Pozadovana hodnota proudu tvofici moment [100 % 2 p2002]
r0078 CO: Skute€na hodnota proudu tvofici moment [100 % £ p2002]
r0079 CO: Pozadovana hodnota krouticiho momentu celkem [100 % 2 p2003]
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Uvedeni do provozu

p0100 Norma pro motory IEC/NEMA
0 IEC-Motor (50 Hz, jednotky Sl)
1 NEMA-Motor (60 Hz, US jednotky)
2 NEMA-Motor (60 Hz, jednotky SI)
p0170 Datové sady povelli (CDS) pocet
p0180 Datové sady pohonl (DDS) pocet
Vykonova jednotka
p0201 Kéd vykonové Casti
r0204 Hardware vykonové Casti - vlastnosti
p0205 Vykonova &ast aplikace
0 Zatézovaci cyklus s vysokym pretizenim
1 Zatézovaci cyklus s lehkym pretizenim
r0206 Vykonova &ast — jmenovity vykon [kw/hp]
r0207 Vykonova &ast — jmenovity proud
r0208 Vykonova &ast — jmenovité sitové napéti [V]
r0209 Vykonova &ast — maximalni proud
p0210 PFipojovaci napéti zafizeni [V]
p0230 Typ filtru pohonu, strana motoru
0 Zadny filtr
1 Tlumivka motoru
2 Filtr du/dt
3 Sinusovy filtr Siemens
4 Sinusovy filtr cizi vyrobce
p0233 Vykonova ¢&ast tlumivka motoru [mH]
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p0234 Vykonova &ast kapacita sinusového filtru [uF]

r0238 Vykonova ¢&ast odpor vnitfni

p0278 Meziobvodové napéti, podpétovy prah, redukce [V]

p0287 Monitoring uzemnéni — prahy [100 % 2 r0209]

r0289 CO: vykonova ¢ast — maximalni vystupni proud [100 % 2 p2002]

p0290 Vykonova &ast — reakce na pretizeni
0 SnizZeni vystupniho proudu nebo vystupni frekvence
1 Zadné snizeni, vypnuti pfi dosaZeni prahu pretizeni
2 snizit |_vystup nebo f_vystup a f_puls (ne prostf. 12t)
3 Snizit frekvenci pulsi (ne prostr. 12t)

p0292 Vykonova €ast - hranice vystrahy pro nadmérnou teplotu [°C]

p0295 Doba dobéhu ventilatoru [s]

Motor

p0300 Vybér typu motoru
0 Zadny motor
1 Asynchronni motor
2 Synchronni motor
17 1LA7 Standardni asynchronni motor

p0301 Kédové ¢islo motoru — vybér

p0304 Jmenovité napéti motoru [V]

p0305 Jmenovity proud motoru [A]

p0306 Pocet motor(i zapojenych paralelné

p0307 Jmenovity vykon motoru [kW]

p0308 Jmenovity ucinik motoru

p0309 Jmenovity stupen uc¢innosti motoru [%]

p0310 Jmenovita frekvence motoru [Hz]
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p0311 Jmenovité otacky motoru [1/min]
p0320 Jmenovity magnetizaéni proud / zkratovy proud motoru [A]
p0322 Maximalni otacky motoru [1/min]
p0323 Maximalni proud motoru [A]
r0330 Jmenovity skluz motoru
r0331 Skute€ny magnetizacni / zkratovy proud motoru
p0335 Druh chlazeni motoru
p0340 Automaticky vypocet parametrli pro Fizeni/motor
p0341 Moment setrvaénosti motoru [kgm?]
p0342 Pomér celkového momentu setrvacnosti a momentu setrvaénosti motoru [kgm ?]
r0345 Jmenovita doba rozbéhu motoru
p0346 Doba vybuzeni motoru [s]
p0347 Doba odbuzeni motoru [s]
p0350 Odpor statoru motoru, zastudena [Q]
p0352 Odpor vodice [Q]
r0395 Aktualni odpor statoru
r0396 Aktualni odpor rotoru
Technologie a jednotky
p0500 Technologicka aplikace
p0505 Vybér systému jednotek
1 Systém jednotek Sl
2 Systém jednotek vztahovy/S|
3 Systém jednotek US
4 Systém jednotek vztahovy/US
p0573 Zablokovat automaticky vypocet referen¢ni hodnoty
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p0595

Vybér technologické jednotky

1 % 2 1 referenéni, bezrozmérové

3 bar 4 °C 5 Pa

6 Itr/s 7 m?/s 8 [tr/min
9 m3/min 10 Itr/h 11 m?h

12 kg/s 13 kg/min 14 kg/h

15 t/min 16 t/h 17 N

18 kN 19 Nm 20 psi

21 °F 22 gallon/s 23 palct®/s
24 gallon/min 25 inch®min 26 gallon/h
27 inch/h 28 Ib/s 29 Ib/min
30 Ib/h 31 Ibf 32 Ibf ft

33 K 34 1/min 35 ¢astic/min
36 m/s 37 ft®/s 38 ft¥/min
39 BTU/min 40 BTU/h 41 bar

42 palec wg 43 ft wg 44 m wg
45 % r.h. 46 a/kg

p0596

Referencni veli€ina, technologicka jednotka

Sledovani teplot motoru a model motoru, maximalni proud

p0601 Cidlo teploty motoru — typ ¢idla
0 Zadné &idlo
1 PTC vystraha & ¢asovacé
2 KTY84
4 Bimetalovy rozpinaci kontakt vystraha & ¢asovac
p0604 Prah vystrahy teploty motoru [°C]
p0605 Prah poruchy teploty motoru [°C]
36 Ménig& Sinamics G120C

Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5



p0610

Reakce na teplotu motoru

0 ZAadna reakce, pouze vystraha, zadné snizeni |
1 Vystraha se snizenim |.. a porucha
2 Vystraha a porucha, zadné snizeni |

p0611 Tepelna ¢asova konstanta modelu motoru 12t [s]

p0615 Prah poruchy modelu motoru 12t [°C]

p0625 Teplota prostfedi motoru [°C]

p0637 Q-tok, gradient toku nasyceny [mH]

p0640 Proudova hranice [A]

Zdroje povelll a svorky ridici jednotky

p0700 Vybér zdroje povell
r0720 Pocet CU vstupl a vystupu
r0722 CO/BO: Stav CU digitalnich vstupl

.00 DI 0 (svorka 5)

.01 DI 1 (svorka 6)

.02 DI 2 (svorka 7)

.03 DI 3 (svorka 8)

.04 DI 4 (svorka 16)

.05 DI 5 (svorka 17)

11 DI 11 (svorky 3, 4) Al O
r0723 CO/BO: Invertovany status CU digitalnich vstupu
p0730 Bl: CU zdroj signélu pro svorku DO 0

NO: svorka 19 / NC: svorka 18
p0731 Bl: CU zdroj signélu pro svorku DO 1

NO: svorka 21
r0747 CU status digitalnich vystupl
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p0748 invertovat CU digitalni vystupy
r0751 BO: CU analogové vstupy - stavovy word
r0752 CO: CU analogové vstupy — aktualni vstupni napéti/proud, AlO (Kl 3/4)
r0755 CO: CU analogové vstupy — aktualni hodnota v procentech, AlO (Kl 3/4) [%]
p0756 CU typ analogového vstupu (svorky 3, 4)
0 Jednopolovy napétovy vstup (0V ... +10 V)
1 Jednopdlovy napétovy vstup kontrolovany (+2 V ... +10 V)
2 Jednopolovy proudovy vstup (0 mA ... +20 mA)
3 Jednopodlovy proudovy vstup kontrolovany (+4 mA ... +20 mA)
4 Dvoupdlovy napétovy vstup (-10 V ... +10 V)
8 Neni pfipojeno zadné ¢idlo
y2 = po760 4 * :
|
|
x1 = p0757  VimA
E xIIE = pO?I;Q
l
Lo y1 = p0758
p0757 Charakteristika CU analogového vstupu hodnota x1
p0758 Charakteristika CU analogového vstupu hodnota y1 [%]
p0759 Charakteristika CU analogového vstupu hodnota x2
p0760 Charakteristika CU analogového vstupu hodnota y2 [%]
p0761 CU analogovy vstup — kontrola pferuSeni vodi¢e — prah reakce
p0771 Cl: CU Analogovy vystup — zdroj signalu, AO 0 (svorky 12, 13) [1 2 100%]
r0772 CU analogovy vystup aktualni hodnota vystupu — vztazeno
r0774 CU analogovy vystup — aktualni vystupni napéti / proud [100% 2 p2001]
p0775 Aktivovat generovani absolutni hodnoty - CU analogovy vystup
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p0776

CU analogovy vystup - typ

0 Proudovy vystup (0 mA ... +20 mA)
1 Napétovy vystup (O V ... +10 V)
2 Proudovy vystup (+4 mA ... +20 mA)
y2 = p0780

|

|
y1=p0778 o

I

|

x1= p0777  x2=p0779

p0777 Charakteristika CU analogového vystupu hodnota x1 [%]
p0778 Charakteristika CU analogového vystupu hodnota y1 [V]
p0779 Charakteristika CU analogového vystupu hodnota x2 [%]
p0780 Charakteristika CU analogového vystupu hodnota y2 [V]
p0782 Bl: CU analogovy vystup — zdroj signalu pro invertovani, AO 0 (svorky 12,13)
r0785 BO: CU analogové vystupy — stavovy word

.00 1= A0 0 zaporny
p0795 CU digitalni vstupy — rezim simulace
p0796 CU digitalni vstupy — rezim simulace — pozadovana hodnota
p0797 CU analogové vstupy — rezim simulace
p0798 CU analogové vstupy — rezim simulace- pozadovana hodnota

Prepinani a kopirovani datovych sad

p0802 Datovy pfenos — pamétova karta jako zdroj/cil
p0803 Datovy pfenos — pamét zafizeni jako zdroj/cil
p0804 Start datového prenosu
12 Spustit pfenos GSD pro PROFIBUS-master na pamétovou kartu
p0806 Bl: zablokovat prioritu fizeni
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r0807

BO: priorita fizeni aktivni

p0809 Zkopirovat datovou sadu poveld CDS

p0810 Bl: Vybér datové sady poveli CDS Bit 0
r0835 CO/BO: prepnuti datové sady — stavovy word
r0836 CO/BO: datovéa sada CDS aktivovana

Sekvencéni fizeni napf. ON/OFF1

p0840 Bl: ZAP/VYP (AUS1)

p0844 Bl: Zadné dobéhnuti/dobéhnuti (OFF2) zdroj signalu 1

p0845 Bl: z&dné dobé&hnuti/dobé&hnuti (OFF2) zdroj signalu 2

p0848 Bl: za&dné rychlé zastaveni/rychlé zastaveni (OFF3) zdroj signalu 1
p0849 Bl: za&dné rychlé zastaveni/rychlé zastaveni (OFF3) zdroj signalu 1
p0852 Bl: uvolnéni provozu

p0854 Bl: fizeni z PLC

p0855 Bl: zadrznou brzdu bezpodmineéné odbrzdit

p0856 BI: uvolnit regulator otacek

p0858 Bl: zadrznou brzdu bezpodmineéné zabrzdit

r0898 CO/BO: fidici word sekvenéni Fizeni

r0899 CO/BO: stavovy word sekvenéni fizeni

PROFIBUS PROFIDRIVE

p0918 Adresa PROFIBUS
p0922 PROFIdrive vybér telegramu
1 Standardni telegram 1, PZD-2/2
20 Standardni telegram 20, PZD-2/6
352 SIEMENS telegram 352, PZD-6/6
353 SIEMENS telegram 353, PZD-2/2, PKW-4/4
354 SIEMENS telegram 354, PZD-6/6, PKW-4/4
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999 Volné projektovani telegramu pomoci BICO

Poruchy (Gast 1)

r0944 CO: ¢ita€ pro zmény bufferu poruch
r0945 Kod poruchy

r0946 Seznam kéd poruch

r0947 Cislo poruchy

r0948 Cas poruchy pfijat v milisekundach [ms]
r0949 Hodnota poruchy

p0952 Cita& poruch

r0963 PROFIBUS baudrate

p0965 PROFIdrive profilové Cislo

p0969 Relativni doba chodu systému [ms]

Reset na tovarni nastaveni / Ulozit parametry

p0970 Reset parametrt pohonu

0 Neaktivni
1 Spusténi resetu parametrd
5 Spusténi resetu bezpeénostnich parametr(i
10 Spusténi nacitani nastaveni 10
11 Spusténi naditani nastaveni 11
12 Spusténi naditani nastaveni 12
100 Spusténi resetu propojeni BICO

p0971 UloZeni parametrd
0 Neaktivni
1 Ulozit objekt pohonu
10 Ulozit nezavisle na energii jako nastaveni 10
11 Ulozit nezavisle na energii jako nastaveni 11
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12

Ulozit nezavisle na energii jako nastaveni 12

p0972

Reset ménice

Kanal pozadované hodnoty

p1000 Vybér pozadované hodnoty otacek
p1001 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 1 [1/min]
p1002 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 2 [1/min]
p1003 CO: pevna pozadovana hodnota ota¢ek 3 [1/min]
p1004 CO: pevna pozadovana hodnota ota¢ek 4 [1/min]
p1005 CO: pevna pozadovana hodnota ota¢ek 5 [1/min]
p1006 CO: pevna pozadovana hodnota ota¢ek 6 [1/min]
p1007 CO: pevna pozadovana hodnota ota¢ek 7 [1/min]
p1008 CO: pevna pozadovana hodnota ota¢ek 8 [1/min]
p1009 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 9 [1/min]
p1010 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 10 [1/min]
p1011 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 11 [1/min]
p1012 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 12 [1/min]
p1013 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 13 [1/min]
p1014 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 14 [1/min]
p1015 CO: pevna pozadovana hodnota otacek 15 [1/min]
p1016 RezZim pevna pozadovana hodnota otacek

1 PFfima volba

2 Volba s binarnim kédovanim
p1020 Bl: pevna pozadovana hodnota otacek -vybér Bit 0
p1021 Bl: pevna pozadovana hodnota ota¢ek —vybér Bit 1
p1022 Bl: pevna pozadovana hodnota otacek —vybér Bit 2
p1023 Bl: pevna pozadovana hodnota otacek —vybér Bit 3
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r1024 CO: pevna pozadovana hodnota otacek — uc¢inna [100 % 2 p2000]
r1025 BO: pevna pozadovana hodnota otacek - stav
p1030 Konfigurace motorpotenciometru
00 UloZeni aktivni
01 Automaticky provoz, rampovy generator aktivni
02 Pocateéni vyhlazeni aktivni
03 Ulozeni do NVRAM aktivni
p1035 Bl: ZvySeni pozadované hodnoty motorpotenciometru
p1036 Bl: SniZeni pozadované hodnoty motorpotenciometru
p1037 Motorpotenciometr — maximalni otacky [1/min]
p1038 Motorpotenciometr — minimalni otacky [1/min]
p1040 Motorpotenciometr — po€ate€ni hodnota [1/min]
p1043 Bl: Motorpotenciometr - pfevzit hodnotu nastaveni
p1044 ClI: Motorpotenciometr — hodnota nastaveni [100 % 2 p2000]
p1047 Motorpotenciometr - doba rozbéhu [s]
p1048 Motorpotenciometr — doba dobéhu [s]
r1050 CO: Motorpotenciometr — pozadovana hodnota otacek za rampovym generatorem [100 % £ p2000]
p1055 BI: krokovani Bit 0
p1056 BI: krokovani Bit 1
p1058 Krokovani 1 pozadovana hodnota otacek [1/min]
p1059 Krokovani 2 pozadovana hodnota otacek [1/min]
p1070 ClI: hlavni pozadovana hodnota [100 % £ p2000]
p1071 ClI: hlavni pozadovana hodnota — zména méfitka [1 £ 100 %]
r1073 CO: hlavni pozadovana hodnota ucinna [100 % £ p2000]
p1075 Cl: dodatkova pozadovana hodnota [100 % 2 p2000]
p1076 Cl: dodatkova pozadovana hodnota — zména méfitka [1 2 100 %]
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r1077

CO: dodatkova pozadovana hodnota ucinna [100 % £ p2000]

r1078 CO: celkova pozadovana hodnota uc¢inna [100 % £ p2000]
p1080 Minimalni otacky [1/min]
p1082 Maximalni otacky [1/min]
p1083 CO:hranice otacek kladny smér otaceni [1/min]
r1084 CO: hranice otacek kladna ucinna [100 % £ p2000]
p1086 CO: hranice otacek zaporny smér ota€eni [1/min]
r1087 CO: hranice otacek zaporna ucinna [100 % £ p2000]
p1091 Potlacované otacky 1 [1/min]
p1092 PotlaCované otacky 2 [1/min]
p1101 PotlaCované otacky Sitka pasma [1/min]
p1110 Bl: zablokovat zaporny smér
p1111 Bl: zablokovat kladny smér
p1113 Bl: invertovat pozadovanou hodnotu
r1114 CO: pozadovana hodnota po omezeni sméru [100 % 2 p2000]
r1119 CO: Rampovy generator- pozadovana hodnota na vstupu [100 % £ p2000]

(Pr:"ﬁaaxzr)m— s

Sollwert|~ — — N

P1120 P1121_| t
p1120 Rampovy generator- doba rozbéhu [s]
p1121 Rampovy generator- doba dobéhu [s]
p1130 Rampovy generator- pocate¢ni doba zaobleni [s]
p1131 Rampovy generator- koncova doba zaobleni [s]
p1134 Typ vyhlazovani rampového generatoru
0 Spojité vyhlazovani
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1 Nespojité vyhlazovani

p1135 OFF3 doba dobéhu [s]

p1136 OFF3 pocate¢ni doba vyhlazovani [s]

p1137 OFF3 koncova doba vyhlazovani [s]

p1140 Bl: uvolnéni rampového generatoru

p1141 Bl: spusténi rampového generatoru

p1142 BI: uvolnéni pozadované hodnoty otacek

r1149 CO: zrychleni rampového generatoru [100 % £ p2007]

r1170 CO: regulator otacek — pozadovana hodnota — soucet [100 % 2 p2000]
r1198 CO/BO: Fidici word kanal pozadované hodnoty

Funkce (napf. zadrzna brzda motoru)

p1200 RezZim s letmym restartem
0 Letmy restart neaktivni
1 Letmy restart vzdy aktivni (start ve sméru pozadované hodnoty)
4 Letmy start vzdy aktivni (start jen ve sméru pozadované hodnoty)
p1201 Bl: Letmy start - uvolnéni — zdroj signalu
p1202 Letmy restart — hledaci proud [100 % 2 r0331]
p1203 Letmy restart — koeficient rychlosti hledani [%]
Vy$Si hodnota ma za nasledek delSi dobu hledani.
p1206 Nastavit €islo poruchy bez automatického opé&tovného zapnuti
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p1210

Rezim s automatikou opétovného zapnuti

0 Zablokovat automatiku opétovného zapnuti
1 Kvitovat vSechny poruchy bez opétovného zapnuti
4 Opétovné zapnuti po vypadku napajeni bez dalsich pokusl o rozbéh
6 Opétovné zapnuti po poruse s dalSimi pokusy o rozbéh
14 Opétovné zapnuti po vypadku napajeni po rucni kvitaci
16 Opétovné zapnuti po poruse po ruéni kvitaci
26 Kvitace vSech poruch a opétovné zapnuti pfi povelu ZAP
p1211 Automatika opétovného zapnuti — pokusy o rozbéh
p1212 Automatika opétovného zapnuti - Eekaci doba pokusu o rozbéh [s]
p1213 Automatika opétovného zapnuti — doba monitorovani [s]
p1215 Konfigurace zadrzné brzdy motoru
0 Zadrzna brzda motoru neni k dispozici
3 Zadrzna brzda motoru jako sekvenéni fizeni, pfipojeni pres BICO
p1216 Zadrzna brzda motoru — doba odbrzdéni [ms]
p1217 Zadrzna brzda motoru — doba zabrzdéni [ms]
p1230 Bl: aktivace stejnosmérného brzdéni
p1231 Konfigurace stejnosmérného brzdéni
0 Zadna funkce
4 Stejnosmérné brzdéni
14 Stejnosmérné brzdéni pod pocateénimi otaCkami
p1232 Stejnosmérné brzdéni — brzdny proud [A]
p1233 Stejnosmérné brzdéni — doba trvani [s]
p1234 Stejnosmérné brzdéni — po¢atecni otacky [1/min]
r1239 CO/BO: stejnosmérné brzdéni — stavovy word

46

Mé&ni¢ Sinamics G120C
Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5



p1240

Regulator Viocnebo Vi~ konfigurace monitorovani (vektoroveé fizeni)

0 Zablokovat regulator Voc
1 Uvolnit regulator Voc me
2 Uvolnit regulator Vec . (kinetické zalohovani)
3 Uvolnit regulator Voc mra regulator Voc m
r1242 Regulator Ve ma - Uroven zapnuti [100 % £ p2001]
p1243 Regulator Vi m- dynamicky koeficient [%]
p1245 Regulator Vi mo- Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) [%]
r1246 Regulator Vi mo-Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) [100 % 2 p2001]
p1247 Reguléator Ve .- dynamicky koeficient (kinetické zalohovani) [%]
p1249 Regulator Vo ma- prah otacek [1/min]
p1254 Regulator Vo ».- automatické zjistovani urovné ZAP
1 Automatické zjistovani uvolnéno
p1255 Regulator Ve mi- Casovy prah [s]
p1256 Regulator Vo o~ reakce (kinetické zalohovani)
0 Vo zalohovani az do podpéti, n<p1257 - F07405
1 Vo zalohovani az do podpéti, n<p1257 - F07405, t>p1255 - F07406
p1257 Regulator Ve me- prah otacek [1/min]
p1280 Regulator Ve nebo V- konfigurace monitoringu (U/f)
0 Zablokovat regulator Voc
1 Uvolnit regulator Voc ma
2 Uvolnit regulator Voc . (kinetické zalohovani)
3 Uvolnit regulator Voc mn- @ regulator Voc ma
r1282 Regulator Ve ma- Uroven zapnuti (U/f) [100 % £ p2001]
p1283 Regulator Vo m- dynamicky koeficient (U/f) [%]
p1285 Regulator Ve . Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) (U/f) [%]
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r1286 Regulator Ve me- Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) (U/f) [100 % 2 p2001]
p1287 Regulator Ve - dynamicky koeficient (kinetické zalohovani) (U/f) [%]
p1294 Regulator Vo na- automaticke zjistovani — uroven ZAP (U/f)

1 Automatické zjistovani uvolnéno
U/f Fizeni
p1300 Rezim regulace s otevienym/zavienym obvodem

0 U/f-fizeni s linedrni charakteristikou

1 U/f -fizeni s linedrni charakteristikou a FCC

2 U/f-fizeni s parabolickou charakteristikou

3 U/f-Fizeni s parametrizovatelnou charakteristikou

4 U/f-fizeni s linedrni charakteristikou a ECO

5 U/f-fizeni pro pohon s pfesnou frekvenci (textilni obor)

6 U/f-Fizeni pro pohon s presnou frekvenci a FCC

7 U/f-Fizeni pro parabolickou charakteristiku a ECO

1 U/f-fizeni s nezavislou pozadovanou hodnotou napéti

9
2 Regulace otacek (bez snimace)
0
P1310
n f"

p1310 ZvySeni napéti permanentni [100 % £ p0305]
p1311 Zvyseni napéti pfi zrychleni [%]
p1312 ZvySeni napéti pfi rozbéhu [%]
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r1315

Zvyseni napéti celkem [100 % £ p2001]

u
(r0071)

p1327 (U4)
p1325 (U3)

p1323 (U2)
p1321 (U1}
r131s

0Hz pl13z2

— ¥

p1320 p1324 p1082
{f1) (f3)

p1320 U/f-fizeni programovatelna charakteristika frekvence 1 [Hz]

p1321 U/f-fizeni programovatelna charakteristika napéti 1 [V]

p1322 Bod frekvence 2 [Hz]

p1323 Bod napéti 2 [V]

p1324 Bod frekvence 3 [Hz]

p1325 Bod napéti 3 [V]

p1326 Bod frekvence 4 [Hz]

p1327 Bod napéti 4 [V]

p1330 Cl: U/f-fizeni — pozadovana hodnota napéti nezavisla [100 % £ p2001]
p1334 U/f-fizeni kompenzace prokluzu — po¢atecni frekvence [Hz]

p1335 Kompenzace skluzu — zména méfitka [100 % £ r0330]

p1336 Kompenzace prokluzu — mezni hodnota [100 % 2 r0330]

r1337 CO: kompenzace prokluzu - skute¢na hodnota [1 2 100 %]

p1338 U/f-provoz tlumeni rezonance — zesileni

p1340 l...-frekvenéni regulator - proporcionalni zesileni

p1341 I...-frekvencni regulator — integracni ¢asova konstanta [s]

r1343 CO: I_max- regulator — frekvencni vystup [100 % 2 p2000]

p1351 CO: zadrzna brzda motoru — pocatecni frekvence [1 2 100 %]

p1352 Cl: zadrzna brzda motoru — pocatecni frekvence [1 2 100 %]
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Vektorova regulace

r1438 CO: regulator otacek — pozadovana hodnota otacek [100 % £ p2000]

p1452 Regulator otacek - skute¢na hodnota otacek, doba vyhlazovani (SLVC) [ms]

p1470 Regulator otacek — provoz bez snimace, P-zesileni

p1472 Regulator otacek — provoz bez snimace, integraéni Casova konstanta [ms]

p1475 Cl: regulator otaCek — nastavena hodnota krouticiho momentu pro zadrznou brzdu motoru
[100 % £ p2003]

r1482 CO: regulator otacek — | vystup krouticiho momentu [100 % £ p2003]

r1493 CO: celkovy moment setrvacnosti

p1496 Prednastaveni zrychleni — zména méfitka [%]

p1511 ClI: dodatec¢ny kroutici moment 1 [100 % £ p2003]

r1516 CO: dodate¢ny kroutici moment a moment zrychleni [100 % £ p2003]

p1520 CO: horni hranice krouticiho momentu [Nm]

p1521 CO: spodni hranice krouticiho momentu [Nm]

p1522 ClI: horni hranice krouticiho momentu [100 % £ p2003]

p1523 Cl: spodni hranice krouticiho momentu [100 % £ p2003]

p1524 CO: horni hranice krouticiho momentu /motoricky — zména méfitka [1 2 100 %]

p1525 CO: spodni hranice krouticiho momentu — zména méfitka [1 2 100 %]

r1526 CO: horni hranice krouticiho momentu bez offsetu [100 % 2 p2003]

r1527 CO: spodni hranice krouticiho momentu bez offsetu [100 % £ p2003]

p1530 Hranice vykonu motoricky [kW]

p1531 Hranice vykonu generatoricky [kW]

r1538 CO: horni hranice krouticiho momentu ucinna [100 % 2 p2003]

r1539 CO: spodni hranice krouticiho momentu ucinna [100 % £ p2003]
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r1547

CO: hranice krouticiho momentu pro vystup regulatoru otacek

[0] Horni hranice [100 % £ p2003]

[1] Spodni hranice [100 % £ p2003]
p1552 ClI: horni hranice krouticiho momentu zména méfitka bez offsetu [1 2 100 %]
p1554 ClI: spodni hranice krouticiho momentu zména méfitka bez offsetu [1 2 100 %]
p1570 CO: pozadovana hodnota magnetického toku [1 2 100 %]
p1571 Cl: dodatkova pozadovana hodnota magnetického toku [100 % £ p2003]
p1580 Optimalizace stupné ucinnosti [%]
r1598 CO: poZadovana hodnota magnetického toku celkem [1 2 100 %]
p1610 Pozadovana hodnota krouticiho momentu staticky (SLVC) [100 % 2 r0333]
p1611 Dodatkovy moment zrychleni (SLVC) [100 % £ r0333]
r1732 CO: pozadovana hodnota podélného napéti [100 % £ p2001]
r1733 CO: pozadovana hodnota pficného napéti [100 % £ p2001]
p1745 Model motoru — prah chyby — rozpoznavani zvratu [%]
p1784 Model motoru — zpétna vazba — zména méfitka [%]

Ridici sada

p1800 Pozadovana hodnota frekvence pulst [kHz]
r1801 CO: frekvence pulsti [100 % 2 p2000]
p1820 Reverzace
1 zap
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Identifikace motoru

p1900 Identifikace dat motoru a méfeni pfi otaceni
0 Blokovano
1 Identifikovat data motoru v klidu a pfi to¢icim se motoru
2 Identifikovat data motoru v klidu
3 Identifikovat data motoru pfi toCicim se motoru
p1909 Identifikace dat motoru — Fidici word
p1910 Identifikace dat motoru - vybér
p1959 Méfeni pfi otaCeni — konfigurace
p1960 Méfeni pfi otaceni - vybér
0 Blokovano
1 Mé&reni pfi otaceni v provozu bez snimace
3 Optimalizace regulatoru otacek v provozu bez snimace
p1961 Bod otacek v rezimu nasyceni pro urceni [%]
p1965 Nastaveni otacek pro optimalizaci [100 % £ p0310]
p1967 Koeficient rychlostniho regulatoru [%]
Referenéni hodnoty
p2000 Referencni otacky, referencni frekvence [1/min]
p2001 Referenni napéti [V]
p2002 Referencni proud [A]
p2003 Referencni kroutici moment [Nm]
r2004 Referencni vykon
p2006 Referencni teploty [°C]
p2010 IBN-SS prenosova rychlost
p2011 IBN-SS adresa
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p2016 Cl: IBN-SS USS PZD odeslat word
USS nebo Modbus RTU
p2020 Prenosova rychlost polni sbérnice SS
4 2400 Baud 5 4800 Baud
6 9600 Baud 7 19200 Baud
8 38400 Baud 9 57600 Baud
10 76800 Baud 11 93750 Baud
12 115200 Baud 13 187500 Baud
p2021 Adresa polni sbérnice SS
p2022 Polni sbérnice SS USS PZD pocet
p2023 Polni sbérnice SS USS PKW pocet
0 PKW 0 wordu 3 PKW 3 wordy
4 PKW 4 wordy 127 PKW proménlivé
p2024 Polni sbérnice-SS ¢asy [ms]
[0] Doba zpracovani maximaini
] Cas zpozdéni znaku
[2] Cas pauzy telegramu
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r2029

Statistika chyb polni sbérnice SS

(0]

Pocet bezchybnych telegramu

(1]

Pocet odmitnutych telegramu

(2]

Pocet chyb framing

(3]

Pocet chyb overrun

(4]

Pocet chyb parity

(5]

Pocet chyb pocatecniho znaku

(6]

Pocet chyb v kontrolnim souctu

[7] Pocet chyb délky

p2030 Polni sbérnice SS vybér protokolu
0 Zadny protokol
1 uss
2 MODBUS
3 PROFIBUS
4 CAN

r2032 Priorita fizeni fidici word ucinny
.00 ON / OFF1
.01 OFF2 neaktivni
.02 OFF3 neaktivni
.03 Uvolnit provoz
.04 Rampovy generator uvolnén
.05 Rampovy generator spustén
.06 Uvolnit pozadovanou hodnotu otacek
.07 Kvitovat poruchu
.08 Krokovani Bit 0
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.09

Krokovani Bit 1

.10 Rizeni z PLC
p2037 PROFIdrive STW1.10 = 0 rezim
0 Zmrazit pozadované hodnoty a dale zpracovavat znak zivota
1 Zmrazit pozadované hodnoty a znak zivota
2 Nezmrazovat pozadované hodnoty
p2038 Rezim rozhrani PROFIdrive STW/ZSW
0 SINAMICS
2 VIK-NAMUR
p2040 Polni sbérnice SS ¢as monitoringu [ms]

Profibus PROFIdrive

p2042 Ident. €. PROFIBUS

0 SINAMICS

2 VIK-NAMUR
r2043 BO: PROFIdrive stav PZD

.00 Vypadek pozadované hodnoty

.02 Polni sbérnice bézi
p2044 PROFIdrive zpozdéni poruchy [s]
p2047 PROFIBUS dodate¢na doba monitoringu [ms]
r2050 CO: PROFIdrive PZD pfijmout word

(0] PZD 1 [71 PZD 8
p2051 Cl: PROFIdrive PZD odeslat word

(0] PZD 1 [71 PZD 8
r2053 PROFIdrive diagnostika PZD odeslat word

(0] PZD 1 [7] PzZD 8
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r2054

Stav PROFIBUS

0 Vyp

1 Zadné pripojeni (hledat prenosovou rychlost)

2 Pfipojeni OK (pfenosova rychlost nalezena)

3 Cyklické spojeni s Master (vyména dat)

4 Cyklicka data OK

r2055

PROFIBUS Diagnose Standard

[0] Master adresa sbérnice

[1] Master Input celkova délka Byte

[2] Master Output celkova délka Byte

r2074

PROFIdrive diagnostika pfijmout adresu sbérnice PZD

0] PZD 1 Jm PZD 8

r2075

PROFIdrive diagnostika — pfijmout offset telegramu PZD

0] PZD 1 Jm PZD 8

r2076

PROFIdrive diagnostika — odeslat offset telegramu PZD

0] PZD 1 Jm PZD 8

r2077

PROFIBUS diagnostika — pfi¢ny provoz — adresy

p2079

PROFIdrive PZD rozsifeny vybér telegramu

viz p0922

p2080

Bl: Pfevodnik binektor-konektor — stavovy word 1

Jednotlivé bity se kombinuji do stavového wordu 1.
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p2088

Prevodnik binektor-konektor, invertovat stavovy word

r2089 CO: Prevodnik binektor-konektor, odeslat stavovy word
[0] Stavovy word 1
[1] Stavovy word 2
[2] Volny stavovy word 3
[3] Volny stavovy word 4
[4] Volny stavovy word 5
r2090 BO: PROFIdrive PZD1 pfijmout po bitech
r2091 BO: PROFIdrive PZD2 pfijmout po bitech
r2092 BO: PROFIdrive PZD3 pfijmout po bitech
r2093 BO: PROFIdrive PZD4 pfijmout po bitech
r2094 BO: Prevodnik binektor-konektor vystup typu binektor
r2095 BO: Prevodnik binektor-konektor vystup typu binektor

Poruchy (Gast 2) a vystrahy

p2100 Nastavit Cislo poruchy pro reakci na poruchu
p2101 Nastaveni reakce na poruchu
0 Zadna 1 OFF1
2 OFF2 3 OFF3
5 STOP2 6 Stejnosmérné brzdéni
p2103 BI: 1. Kvitace poruch
p2104 BI: 2. Kvitace poruch
p2106 BI: vnéjsi porucha 1
r2110 Cislo vystrahy
p2111 Citad vystrah
p2112 Bl: Vngjsi vystraha 1
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r2122 Vystrazny kod

r2123 Cas vystrahy - pfijaty [ms]

r2124 Hodnota vystrahy

r2125 Cas vystrahy odstranén [ms]

p2126 Nastavit Cislo prouchy pro rezim kvitace

p2127 Nastaveni rezimu kvitace

p2128 Vybér kéd poruchy/vystrahy pro trigger

r2129 CO/BO: triggerword pro poruchy a vystrahy

r2130 Cas vystrahy pfijaty ve dnech

r2133 Hodnota poruchy pro float-hodnoty

r2134 Hodnota vystrahy pro float-hodnoty

r2135 CO/BO: stavovy word poruchy/vystrahy 2

r2136 Cas poruchy odstranén ve dnech

r2138 CO/BO: Ridici word poruchy/vystrahy

r2139 CO/BO: Stavovy word poruchy/vystrahy 1

r2169 CO: Skute¢na hodnota otacek vyhlazena — hlaseni
r2197 CO/BO: Stavovy word - monitoring 1

r2198 CO/BO: Stavovy word — monitoring 2

r2199 CO/BO: Stavovy word - monitoring 3
Technologicky regulator PID

p2200 Bl: Technologicky regulator - uvolnéni

p2201 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 1 [1 2 100 %]
p2202 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 2 [1 2 100 %]
p2203 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 3 [1 2 100 %]
p2204 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 4 [1 2 100 %]
p2205 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 5 [1 2 100 %]
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p2206 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 6 [1 2 100 %]
p2207 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 7 [1 2 100 %]
p2208 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 8 [1 2 100 %]
p2209 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 9 [1 2 100 %]
p2210 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 10 [1 2 100 %]
p2211 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 11 [1 2 100 %]
p2212 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 12 [1 2 100 %]
p2213 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 13 [1 2 100 %]
p2214 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 14 [1 2 100 %]
p2215 CO: Techn. regulator - pevna hodnota 15 [1 2 100 %]
p2216 Techn. regulator - pevna hodnota — metoda vybéru
0 Vybér pevné hodnoty pfimy
1 Vybér pevné hodnoty binarni
p2220 Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 0
p2221 Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 1
p2222 Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 2
p2223 Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 3
r2224 CO: Techn. regulator - pevna hodnota - u¢inna [1 2 100 %]
r2225 CO/BO: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér — stavovy word
r2229 Techn. regulator - aktualni €islo
p2230 Techn.-regulator — konfigurace motorpotenciometru
.00 Ukladani aktivni
.02 Pocéatecni zaobleni aktivni
.03 Energeticky nezdvislé ukladani do paméti aktivni pfi p2230.0 = 1
.04 Rampovy generator vzdy aktivni
r2231 Techn. regulator — motorpotenciometr — pamét’ pozadované hodnoty
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p2235 Bl: Techn. regulator — motorpotenciometr — zvy$eni pozadované hodnoty
p2236 Bl: Techn. regulator — motorpotenciometr — snizeni pozadované hodnoty
p2237 Bl: Techn. regulator — motorpotenciometr — maximalni hodnota [%]
p2238 BI: Techn. regulator — motorpotenciometr — minimalni hodnota [%]
p2240 Bl: Techn. regulator — motorpotenciometr — po¢ate¢ni hodnota [%]
r2245 CO: Techn. regulator — motorpotenciometr — pozadovana hodnota pfed HLG [1 2 100 %]
p2247 Techn. regulator — motorpotenciometr — doba rozbé&hu [s]
p2248 Techn. regulator — motorpotenciometr — doba dobé&hu [s]
r2250 CO: Techn. regulator — motorpotenciometr — doba rozb&hu — pozadovana hodnota po HLG [1 2 100 %]
p2251 RezZim techn. regulatoru
0 Techn. regulator jako hlavni poz. hodnota otacek
1 Techn. regulator jako dodatkova poz. hodnota ota¢ek
p2253 ClI: Techn. regulator — pozadovana hodnota 1 [1 2 100 %]
p2254 ClI: Techn. regulator — pozadovana hodnota 2 [1 2 100 %]
p2255 Techn. regulator — pozadovana hodnota 1 — zména méfitka [%]
p2256 Techn. regulator — pozadovana hodnota 2 — zména méfitka [%]
p2257 Techn. regulator — doba rozbéhu [s]
p2258 Techn. regulator — doba dobéhu [s]
r2260 CO: Techn. regulator — pozadovana hodnota za rampovym generatorem [1 2 100 %]
p2261 Techn. regulator — filtr poZadované hodnoty — Casova konstanta [s]
p2263 Typ techn. regulatoru
0 D-podil v signalu skute€né hodnoty
1 D-podil v chybovém signalu
p2264 ClI: Techn. regulator — skute¢né hodnota [1 £ 100 %]
p2265 Techn. regulator — filtr skute¢né hodnoty — ¢asova konstanta [s]
r2266 CO: Techn. regulator — skutecna hodnota za filtrem [1 2 100 %]
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p2267

Techn. regulator horni hranice skutec¢né hodnoty [1 2 100 %]

p2268 Techn. regulator spodni hranice skute¢né hodnoty [1 2 100 %]
p2269 Techn. regulator — zesileni — skute€na hodnota [%]
p2270 Techn. regulator — funkce skute¢né hodnoty — vybér

0 Z&dna funkce VX

2 X2 x3
p2271 Techn. regulator — inverze skute¢né hodnoty (typ Cidla)

1 Inverze signalu skute¢né hodnoty techn. regulatoru
r2272 CO: Techn. regulator — skute¢né hodnota po zméné méfitka [1 2 100 %]
r2273 CO: Techn. regulator - chyba [1 2 100 %]
p2274 Techn. regulator — diferenciace ¢asové konstanty [s]
p2280 Techn. regulator — proporcionalni zesileni
p2285 Techn. regulator - integracni Casova konstanta [s]
p2286 Bl: Techn. regulator — zastavit integrator
p2289 ClI: Techn. regulator — signal pro pfednastaveni [1 2 100 %]
p2291 CO: Techn. regulator - maximalni omezeni [1 2 100 %]
p2292 CO: Techn. regulator — minimalni omezeni [1 2 100 %]
p2293 Techn. regulator — doba rozbéhu/dobéhu [s]
r2294 CO: Techn. regulator — vystupni signal [1 2 100 %]
p2295 CO: Techn. regulator — vystup — zména méfitka [1 2 100 %]
p2296 Cl: Techn. regulator - zmé&na méfitka [1 £ 100 %]
p2297 ClI: Techn. regulator — maximalni omezeni zdroje signalu [1 £ 100 %]
p2298 Cl: Techn. regulator minimalni omezeni zdroje signélu [1 £ 100 %]
p2299 ClI: Techn. regulator omezeni offsetu [1 £ 100 %]
p2302 Techn. regulator — vystupni signal — po¢atec¢ni hodnota [%]
p2306 Techn. regulator inverze signalu chyby
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1 Inverze signalu chyby techn. regulatoru
r2344 CO: Techn. regulator — posledni pozadovana hodnota otacek (vyhlazena) [1 2 100 %]
p2345 Techn. regulator — reakce na chybu

0 Funkce blokovana

1 PFi chybé: pfepnout na r2344 (nebo p2302)

2 PFi chybé: pfepnout na p2215
r2349 CO/BO: Techn. regulator — stavovy word
p2900 CO: pevna hodnota 1 [%]
p2901 CO: pevna hodnota 2 [%]
r2902 CO: pevné hodnoty [%]
p2930 CO: pevna hodnota M [Nm]

Hiaseni

r3113 CO/BO: NAMUR lista bitG hlaseni

Charakteristika motoru

p3320 Proudovy stroj P = f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 1 %, bod 1
p3321 Proudovy stroj P = f(n), X-soufadnice: n-proudéni 1 %, bod 1
p3322 P = f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 2 %, bod 2

p3323 P = f(n), X-soufadnice: n-proudéni 2 %, bod 2

p3324 P = f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 3 %, bod 3

p3325 P = f(n), X-soufadnice: n-proudéni 3 %, bod 3

p3326 P = f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 4 %, bod 4

p3327 P = f(n), X-soufadnice: n-proudéni 4 %, bod 4

p3328 P = f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 5 %, bod 5

p3329 P = f(n), X-soufadnice: n-proudéni 5 %, bod 5

Dvoul/tridratové fizeni
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p3330 Bl: 2-3-dratové fizeni 1
p3331 Bl: 2-3-dratové fizeni 2
p3332 Bl: 2-3-dratové fizeni 3
r3333 CO/BO: 2-3-dratovy Output
.00 2-3-drat ON
.01 2-3-drat reverzovat
.02 2-3-drat ON / invertovat
.03 2-3-drat reverzovat / invertovat
p3334 Vybér 2-3-drat

0 Zadné 2-3-dratové Fizeni

1 2-drét vpravo / vlevo 1

2 2-drét vpravo / vlevo 2

3 3-drat uvolnéni / vpravo / vlevo
4 3-drat uvolnéni / ON / reverzovat

Kompoundni brzdéni

p3856

Kompoundni brzdny proud [%]

r3859

CO/BO: kompoundni brzdéni — stavovy word

Parametry pro spravu

p3900 Ukon¢eni rychlého uvedeni do provozu
r3925 Identifikace koncového zobrazeni (displeje)
p3950 Servisni parametry
p3981 Kvitace poruch — objekt pohonu
p3985 Rezim priority fizeni - vybér
r3996 Blokace zapisu parametru - stav
p7760 Parametr nastaveni — ochrana proti zapisu
1 Aktivni
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r8570 Makro objekt pohonu

CANopen

r8600 CAN Device Type

r8601 CAN Error Register

p8602 CAN SYNC-Object

p8603 CAN COB-ID Emergency Message [hex]

p8604 CAN Node Guarding

p8606 CAN Producer Heartbeat Time [ms]

r8607 CAN Identity Object

p8608 CAN Clear Bus Off Error

p8609 CAN Error Behaviour

r8610 CAN First Server SDO

p8611 CAN Pre-defined Error Field [hex]

p8620 CAN Node-ID

r8621 CAN Node-ID G¢&inny

p8622 CAN Bitrate [kBit/s]
0 1000 1 800 2 500
3 250 4 125 5 50
6 20 7 10

p8623 CAN Bit Timing selection [hex]

p8630 CAN virtualni objekty

p8641 CAN Abort Connection Option Code
0 Zadna reakce 1 OFF1
2 OFF2 3 OFF3

r8680 CAN Diagnosis Hardware

p8684 CAN NMT stav po rozbéhu
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p8685 CAN NMT stav

p8699 CAN RPDO ¢as monitorovani [ms]
p8700 CAN Receive PDO 1 [hex]

p8701 CAN Receive PDO 2 [hex]

p8702 CAN Receive PDO 3 [hex]

p8703 CAN Receive PDO 4 [hex]

p8704 CAN Receive PDO 5 [hex]

p8705 CAN Receive PDO 6 [hex]

p8706 CAN Receive PDO 7 [hex]

p8707 CAN Receive PDO 8 [hex]

p8710 CAN Receive Mapping pro RPDO 1 [hex]
p8711 CAN Receive Mapping pro RPDO 2 [hex]
p8712 CAN Receive Mapping pro RPDO 3 [hex]
p8713 CAN Receive Mapping pro RPDO 4 [hex]
p8714 CAN Receive Mapping pro RPDO 5 [hex]
p8715 CAN Receive Mapping pro RPDO 6 [hex]
p8716 CAN Receive Mapping pro RPDO 7 [hex]
p8717 CAN Receive Mapping pro RPDO 8 [hex]
p8720 CAN Transmit PDO 1 [hex]

p8721 CAN Transmit PDO 2 [hex]

p8722 CAN Transmit PDO 3 [hex]

p8723 CAN Transmit PDO 4 [hex]

p8724 CAN Transmit PDO 5 [hex]

p8725 CAN Transmit PDO 6 [hex]

p8726 CAN Transmit PDO 7 [hex]

p8727 CAN Transmit PDO 8 [hex]
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p8730 CAN Transmit Mapping pro TPDO 1 [hex]
p8731 CAN Transmit Mapping pro TPDO 2 [hex]
p8732 CAN Transmit Mapping pro TPDO 3 [hex]
p8733 CAN Transmit Mapping pro TPDO 4 [hex]
p8734 CAN Transmit Mapping pro TPDO 5 [hex]
p8735 CAN Transmit Mapping pro TPDO 6 [hex]
p8736 CAN Transmit Mapping pro TPDO 7 [hex]
p8737 CAN Transmit Mapping fir TPDO 8 [hex]
p8741 CAN PDO potvrzeni konfigurace
p8744 CAN PDO Mapping - konfigurace
1: Predefined Connection Set
2: Freies PDO Mapping
r8750 CAN mapované objekty receive 16 Bit
r8751 CAN mapované objekty receive 16 Bit
r8784 CO: CAN stavovy word
p8785 Bl: CAN stavovy word Bit 8
p8786 BI: CAN stavovy word Bit 14
p8787 BI: CAN stavovy word Bit 15
p8790 CAN automatické propojeni fidiciho wordu
r8795 CAN Fidici word
r8797 CAN Target Torque
PROFIdrive
r8820 Identifikace a udrzba 0
p8991 PFistup k USB paméti
66 Ménig& Sinamics G120C

Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5



Konzistence a ukladani parametrt

p9400 Bezpecné odstranit pamétovou kartu
0 Neni zasunuta zadna pamétova karta
1 Pamét'ova karta je zasunuta
2 Vyzadat "bezpeéné odstranéni" pamétové karty
3 "Bezpecné odstranéni" je mozné
100 "Bezpecné odstranéni®, neni mozné, protoze pamétova karta se pouziva
r9401 Bezpecné odstranéni pamét'ové karty — status
r9463 Nastavené platné makro
p9484 BICO-propojeni — hledat zdroj signalu
r9485 BICO-propojeni — hledat zdroj signalu - pocet
ro486 BICO-propojeni — hledat zdroj signalu — prvni index
SAFETY INTEGRATED
p9601 Sl uvolnéni funkci integrovanych v pohonu (procesor 1)
p9610 S| PROFlsafe - adresa (procesor 1)
p9650 Sl toleranéni doba prepnuti F-DI (procesor 1) [ms]
p9651 S| STO ¢asovy filtr odskoku kontaktd (procesor 1) [ms]
p9659 S| vynucena dynamizace — Casovac [h]
r9660 S| vynucena dynamizace - zbytkovy ¢as
p9700 Sl funkce kopirovani
p9701 Sl potvrdit zménu dat
p9761 S| zadani hesla [hex]
p9762 S| nové heslo [hex]
p9763 Sl potvrzeni hesla [hex]
r9770 Sl verze bezpecnostnich funkci integrovanych do pohonu (procesor 1)
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r9771

S| spole¢né funkce (procesor 1)

ro772 CO/BO: Sl status (procesor 1)

r9773 CO/BO: Sl Status (procesor 1 + procesor 2)

r9780 S| monitorovaci takt (procesor 1)

r9781 Sl kontrolni soucet pro kontrolu zmény (procesor 1)

r9782 S| ¢asova znacka pro kontrolu zmény (procesor 1)

r9794 S| seznam pro kfizové porovnani (procesor 1)

r9795 Sl diagnostika STOP F (procesor 1)

r9798 Sl skute¢ny kontrolni soucet parametr( Sl (procesor 1)
p9799 Sl pozadovany kontrolni soucet parametrd Sl (procesor 1)
p9801 S| uvolnéni funkci integrovanych v pohonu (procesor 2)
p9810 S| adresa PROFlsafe (procesor 2)

p9850 Sl toleran¢ni doba prepnuti F-DI (procesor 2)

p9851 S| STO ¢asovy filtr odskoku kontaktd (procesor 2)

ro871 Sl spole¢né funkce (procesor 2)

ro872 CO/BO: Sl Status (Power Module)

ro898 S| skute€ny kontrolni soucet — parametry S| (procesor 2)
p9899 S| pozadovany kontrolni sou¢et — parametry Sl (procesor 2)
Vnitfni diagnostika

r9976 Vytizeni systému

[1] Vytizeni vypocCetni doby

[5] Nejvyssi vytizeni brutto
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5 Seznam vystrah a poruch

Axxxxx: vystraha, po odeznéni sama zanikne. Méni¢ dal funguje.

Fyyyyy: porucha, je nutno ji odstranit a ru¢né nebo automaticky kvitovat. Méni¢ se zastavi a Ceka na odstranéni

poruchy a kvitovani.

Tabulka 5-1 DuleZita varovani a poruchova hlaseni pro bezpeénostni funkce

Cislo PFi¢ina Odstranéni
F01600 STOP A zareagoval Zvolte STO a opét zruste volbu
FO1650 VyZadovan prejimaci test Proved'te pfejimaci test a

vyhotovte pfejimaci protokol.
Nasledné zapnéte a opét
vypnéte Fidici jednotku.

FO1659 Zamitnut poZadavek na zapis parametru Pficina: byl zvolen reset
parametr(. Parametry odolné
proti chybé viak nebyly
resetovany, jelikoZ bezpecnostni
funkce jsou pravé povoleny
Odstranéni: zablokujte
bezpecnostni funkce nebo
resetujte parametry odolné proti
chybé (p0970 = 5), pak znovu
proved'te reset parametrd

pohonu

A01666 Staticky 1-signal naF-DI pro bezpecnou kvitaci Nastavte F-DI na signdl logicka O

A01698 ReZim uvedeni do provozu pro bezpecnostni funkce je aktivni | Toto hlaseni bude po ukonceni
bezpecného uvedeni do provozu
vzato zpét

A01699 Je nutny test cest pro vypnuti Po pfistim zruseni funkce "STO"

bude hlaeni vzato zpét a doba
monitorovani se vynuluje

F30600 STOP A zareagoval

Tabulka 5-2 DuleZita varovani a poruchova hlaseni

Cislo PFicina Odstranéni
FO1018 Rozbéh byl nékolikrat
prerusen 1. Modul vypnéte a opét ho zapnéte.
2. Po ozndmeni této poruchy dojde k ndbéhu modulu s tovarnim
nastavenim.

3. Uved'te ménic znovu do provozu.

A01028 Chyba konfigurace Vysvétleni: Parametrizace na pamétové karté byla vytvorena
s modulem jiného typu (objednaci ¢islo, MLFB).
Zkontrolujte parametry modulu a popf. proved'te nové uvedeni do

provozu.

FO1033 Pfepnuti jednotek: Nastavte hodnotu referen¢niho parametru réiznou od 0.0 (p0304,
Hodnota referenc¢niho p0305, p0310, p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
parametru je neplatna
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FO1034 Pfepinani jednotek: Zvolte hodnotu referen¢niho parametru tak, aby pfislusné parametry
vypocet hodnot parametru | mohly byt vypocteny v referencnim znazornéni (p0304, p0305,
po zméné referentni p0310, p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
hodnoty selhal

FO01122 Frekvence na vstupu Snizte frekvenci pulst na vstupu méfici sondy.
méfici sondy je pfilis
vysoka

A01590 Vyprsel interval udrzby Proved'te udrzbu.
motoru

A01900 PROFIBUS: chybny Vysvétleni: PROFIBUS-Master se pokousi navazat spojeni s chybnym
konfigurac¢ni telegram konfigura¢nim telegramem.

Zkontrolujte konfiguraci sbérnice na strané Master a Slave.

F01910 Pfekrocen Casovy limit Zkontrolujte propojeni sbérnice a komunikacnich partner(, napf.
pozadované hodnoty polni | pfepnéte PROFIBUS-Master do stavu RUN.
sbérnice SS

A01920 PROFIBUS: pferuseni Vysvétleni: cyklické pfipojeni k PROFIBUS-Master je pferuseno.
cyklického propojeni Vytvorte pfipojeni PROFIBUS a aktivujte PROFIBUS-Master s cyklickym

provozem.

FO3505 Analogovy vstup — Zkontrolujte, zda neni pferuSeno pfipojeni ke zdroji signdlu.
preruseni vodice Zkontrolujte intenzitu doddvaného signalu.

Vstupni proud méreny analogovym vstupem muZe byt odecten v
r0752.

A03520 Chyba ¢idla teploty Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.

A05000 Nadmérna teplota Zkontrolujte nasledujici:

A05001 vykonové jednotky - Je teplota prostfedi v rdmci definovanych meznich hodnot?

A05002 - Jsou podminky zatiZeni a zatéZovaci cyklus pfislusné dimenzovany?

A05004 - Nevypadlo chlazeni?

A05006

F06310 Pfipojovaci napéti (p0210) |Zkontrolujte parametrizované pfipojovaci napéti a pfipadné ho
je chybné zménte (p0210).
parametrizovano Zkontrolujte sitové napéti.

FO7011 Nadmérna teplota motoru |SniZte zatizeni motoru.

Zkontrolujte teplotu prostfedi.
Zkontrolujte zapojeni a pfipojeni senzoru.

A07012 Nadmérna teplota motoru |Zkontrolujte a pfipadné snizte zatizeni motoru.
model 12t Zkontrolujte teplotu prostfedi motoru.

Zkontrolujte tepelnou ¢asovou konstantu p0611.
Zkontrolujte prah poruchy pro nadmérnou teplotu p0605.

A07015 Vystraha Cidla teploty Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
motoru Zkontrolujte parametrizaci (p0601).

FO7016 Porucha cidla teploty Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
motoru Zkontrolujte parametrizaci (p0601).

FO7086 Pfepinani jednotek: Zkontrolujte upravené hodnoty parametr(l a popf. je upravte.

FO7088 PoruSeni hranice
parametrd

F07320 PferuSen automaticky Zvyste pocet pokust o opétovny rozbéh (p1211). Aktuaini pocet
opétovny rozbéh pokust o rozbéh se zobrazuje v r1214.
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Zvyste Cekaci dobu v p1212 alnebo dobu monitoringu v p1213.
Vytvorte ptikaz ON (p0840).

Zvyste dobu monitoringu vykonové ¢asti nebo vypnéte (p0857).
Snizte ¢ekaci dobu na vynulovani ¢itace chyb p1213[1], takZe bude
v ¢asovém intervalu registrovdno méné chyb.

A07321 Automaticky opétovny Vysvétleni: automatika pro opétovné zapnuti (WEA) je aktivni. Pfi
rozbéh je aktivni obnoveni napajeni a/nebo odstranéni pficin vzniklych poruch se
pohon automaticky opét zapne.
FO7330 Naméfeny vyhledavaci Zvyste vyhledavaci proud (P1202), zkontrolujte pfipojeni motoru.
proud je pfilis maly
A07400 Regulator Voc_max je aktivni | Pokud neni zasah reguldtoru Zadouci:
e Zvyste Casy dobéhu.
¢ Vypnéte regulator Voc_max (p1240 = 0 u vektorového fizeni, p1280
=0 u UIf- fizeni).
A07409 Ulf-fizeni omezovacl Vystraha zmizi automaticky po jednom z nasledujicich opatfeni:
proudu je aktivni
e Zvyste hranici proudu (p0640).
* SniZte zatiZeni.
e Zpomalte rampy rozb&hu pro pozadované otacky.
FO7426 Technologicky regulator —
omezena skutecna ¢ Prizplsobte hranici skutecné drovni (p2267, p2268).
hodnota ¢ Zkontrolujte zménu méfitka skute¢né hodnoty (p2264).
FO7801 Nadproud motoru Zkontrolujte hranice proudu (p0640).
U/f-fizeni: Zkontrolujte omezovac proudu (p1340 ... p1346).
Zvyste rampu rozbéhu (p1120) nebo snizZte zatiZeni.
Zkontrolujte, zda motor nebo vodi¢e motoru nejsou zkratovany nebo
uzemneny.
Zkontrolujte zapojeni motoru hvézda-trojuahelnik a parametrizaci na
typovém Stitku.
Zkontrolujte kombinaci vykonova &ast a motor.
Zvolte funkci letmy start (p1200), pokud se pfepind na otacejici se
motor.
A07805 Pohon: pretizeni vykonové
Casti 12t ¢ SniZte trvalé zatiZeni.
* Prizplsobte zatéZovaci cyklus.
¢ Zkontrolujte pfifazeni jmenovitych proudd motoru a vykonové
¢asti.
A07850 Vnéjsi vystraha 1 Byl spustén signdl pro "Vnéjsi vystrahu 1"
Parametr p2112 stanovi zdroj signalu externi vystrahy.
Odstranéni: Odstrarite pficiny této vystrahy.
FO7901 Nadmérné otdcky motoru |Aktivujte pfimou regulaci omezovace otacek (p1401 Bit 7 = 1).
F07902 Zvrat motoru Zkontrolujte, zda jsou data motoru spravné parametrizovana a
proved'te identifikaci motoru.
Zkontrolujte hranice proudu (p0640, r0067, r0289). Pokud jsou
hranice pfilis malé, neni mozné pohon zmagnetizovat.
Zkontrolujte, zda se vodice motoru pfi provozu odpojuji.
A07910 Nadmérna teplota motoru |Zkontrolujte zatiZzeni motoru.
Zkontrolujte teplotu prostfedi motoru.
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Zkontrolujte ¢idlo KTY84.

A07920 Kroutici moment/otacky Kroutici moment se odchyluje od obalové kfivky kroutici
pfilis nizké moment/otacky.
AQ07921 Kroutici moment/otacky . _— . faxs
i K& * Zkontrolujte spojeni mezi motorem a zatézi.
prifis Vysoke ¢ PFizplUsobte parametrizaci vzhledem k zatézi.
A07922 Kroutici moment/otacky
mimo toleranci
F07923 Kroutici moment/otacky
pfilis nizké e Zkontrolujte spojeni mezi motorem a zatézi.
¢ Prizplsobte parametrizaci vzhledem k zatézi.
F07924 Kroutici moment/otacky
pfilis vysoké
A07927 Stejnosmérné brzdéni je neni nutné
aktivni
A07980 Méfeni pfi toceni je neni nutné
aktivovano
A07981 Chybi uvolnéni pro méfeni | Kvitujte trvajici poruchy.
pfi toceni Provedte chybéjici uvolnéni (viz r00002, r0046).
A07991 Je aktivovana identifikace |Zapnéte motor a identifikujte data motoru.
dat motoru
F30001 Nadproud Zkontrolujte nasledujici:
* Data motoru, popf. provedte uvedeni do provozu
* Zpusob zapojeni motoru (Y / A)
» Ulf-provoz: pfifazeni jmenovitych proud(l motoru a vykonové ¢ésti
¢ Kvalita sité
¢ Spravné pripojeni sitové komutacni tlumivky
¢ Pripojeni vykonovych vodicd
¢ zda nejsou vykonové vodice zkratovany nebo zda neni chyba
uzemnéni
» Délku vykonovych vodicl
» Sitové faze
Pokud to nepomlizZe:
» Ulf-provoz: Zvyste rampu rozbéhu
* SniZte zatiZeni
* Vymeénte vykonovou Cast
F30005 Pretizeni ménice 12t Zkontrolujte jmenovité proudy motoru a vykonového modulu.
Snizte hranici proudu p0640.
PFi provozu s Ulf-charakteristikou: snizte p1341.
F30011 Vypadek faze site Zkontrolujte pojistky vstupu ménice.
Zkontrolujte vodice motoru.
F30015 Vypadek faze pfivodu Zkontrolujte vodice motoru.
motoru Zvyste dobu rozbéhu nebo dobéhu (p1120).
F30021 Uzemnéni
¢ Zkontrolujte pfipojeni vykonovych vodic¢.
e Zkontrolujte motor.
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e Zkontrolujte proudovy transformator.
¢ Zkontrolujte vodice a kontakty pfipojeni brzdy (eventuelné
preruseni vodice).
F30027 Prednabijeni meziobvodu | Zkontrolujte sitové napéti na vstupnich svorkach.
— monitoring ¢asu Zkontrolujte nastaven/ sitového napéti (p0210).
F30035 Nadmérna teplota
ptrivadéného vzduchu e Zkontrolujte, zda bé&zi ventilator.
F30036 Nadméra teplota . ZkontroIUJ_te vétraci mfizky. o ]
Ly e Zkontrolujte, zda je teplota prostfedi v pfipustném rozsahu.
vnitfniho prostoru
F30037 Nadmérna teplota Viz F30035 a kromé toho:
usmeérriovace
e Zkontrolujte zatizeni motoru.
e Zkontrolujte faze sité.
A30049 Vnitfni ventilator je vadny | Zkontrolujte vnitfni ventiladtor a pfip. ho vymérite.
F30059 Vnitfni ventildtor je vadny | Zkontrolujte vnitfni ventilator a pfip. ho vymérite.
A30502 Pfepéti meziobvodu
e Zkontrolujte pfipojovaci napéti zafizeni (p0210).
e Zkontrolujte dimenzovani sitové tlumivky.
A30920 Chyba ¢idla teploty Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.

Dalsi informace naleznete v pfirucce se seznamy viz odkaz v kapitole 5.3

6 Podpora produktu

Francie Némecko Italie Spanélsko Velka Britanie

+33(0) 821801 122 +49 (0)911 895 7222 +39 (02) 24362000 +34 902 237 238 +44 161 446 5545

Dalsi telefonni ¢isla servis(:
http://lwww.automation.siemens.com/docconf/mdm.aspx?docversionid=24369054731&topicid=&La

nguage=de
Ceska republika

Technicka podpora a servis
800122552 a 326713888
Nahradni dily a reklamace
326713 888

iadtservis.cz@siemens.com

iadtservis-obchod.cz@siemens.com
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7 Doku

mentace

Stupen Pfirucka Obsah Dostupné StaZeni nebo objednaci Cislo

informaci jazyky

" Getting Started (tato prirucka) angli¢tina, | StaZeni dokumentace

++ Navod k obsluze Instalace, uvedeni do provozu .ner?c‘ma, SD Manual Collection (DVD)
frekvenéniho ménice italStina,

a provoz frekvencniho
ménice.

Popis funkci frekvencniho
ménice. Technickd data.

francouzstina,
Spanélstina,
turectina,

¢instina
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/61462568
+++ Pfiru¢ka k funkcim Konfigurace PROFlsafe. anglictina,
Safety Integrated Instalace, uvedeni do provozu | néméina

a provoz integrované funkce
odolné proti chybam.

http://suppo

rt.automation.siemens.com/WW/view/en/63035886

+++

Pfirucka se seznamy

parametr(

Uplny seznam parametrd,
vystrah a poruch.
Grafické plany funkeci.

http://suppo

rt.automation.siemens.com/WW/view/en/59745599

+++

Navod k obsluze

BOP-2, IOP -

Popis operatorského panelu

BOP-2:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/42185248

I0P:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/61482329

Objednaci cislo:
6SL3298-0CA00-0MGO
Jednorazova dodavka
6SL3298-0CA10-0MGO

Aktualizacni sluzba na 1 rok; 4

dodavky
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8 Nahradni dily

Objednaci ¢islo

Sada nahradnich dild s 5 sadami svorek E/A-Klemmensets, 1 sada dvefi a 1 zaslepka

65L3200-0SK40-0AA0

Stinici desky

konstrukéni velikost A

6SL3266-1EA00-OKAO

konstrukéni velikost B

65L3266-1EBO0-0KAQ

konstrukéni velikost C

65L3266-1EC00-0KAQ

1 sada s pfipojovacimi konektory (sit, motor a brzdny odpor)

konstrukéni velikost A

6SL3200-0STO5-0AA0

konstruké¢ni velikost B

65L3200-0ST06-0AA0

konstrukéni velikost C

65L3200-0ST07-0AA0

Ventilatory

konstrukéni velikost A

6SL3200-0SF12-0AA0

konstruké¢ni velikost B

65L3200-0SF13-0AA0

konstrukéni velikost C

65L3200-0SF14-0AA0

Vrchni kryt se zabudovanym ventilatorem

konstrukéni velikost A

6SL3200-0SF40-0AA0

konstrukéni velikost B

65L3200-0SF41-0AA0

konstrukéni velikost C

65L3200-0SF42-0AA0
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