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Pravni informace

Systém vystrah

Tato prirucka obsahuje pokyny, které musite dodrZzovat pro zachovéani Vasi osobni bezpecnosti i
za UCelem zamezeni vzniku vécnych Skod. Pokyny pro zachovani Vasi osobni bezpecnosti jsou
zvyraznény vystraznym trojuhelnikem, pokyny tykajici se pouze vécnych Skod jsou uvedeny bez
trojuhelniku. Podle stupné ohroZeni jsou vystrazna upozornéni zobrazena v sestupném poradi né-
sledovné.

NEBEZPECI

znamen4, Ze nastane smrt nebo zavazné poranéni, pokud nebudou pfijata Fadna opatreni.

A\ VAROVANI

znamend, Ze muZe dojit ke smrti nebo zavaznému poranéni, pokud nebudou pfijata fadna opatreni.

A\ PozoRrR

znamend, Ze muze dojit k lehkému Urazu, pokud nebudou pfijata fadna opatient.

UPOZORNENI

znamena, ze maze dojit k vécnym Skodam, pokud nebudou pfijata fadna opatfeni
Pokud je spole¢né pouzito nékolik vystrah rdznych stupnt ohroZeni, je pouzivana vystraha vyjadfu-
jici nejvySSi stupen ohrozZeni. Vystraha s vystraznym trojuhelnikem varujici pfed poranénim osob
mUze také obsahovat varovani pfed vécnymi Skodami.

Kvalifikovany personél

Produkt/systém popsany v této dokumentaci mize byt ovladan pouze personalem kvalifikovanym
pro provadéni konkrétnich ukonu a v souladu s relevantni dokumentaci, zejména s vystrahami a
bezpecnostnimi pokyny. Kvalifikovany persondl jsou ti, ktefi jsou pfi praci s témito produk-
ty/systémy schopni na zakladé své odbornosti a zkuSenosti identifikovat rizika a vyhnout se moz-
nym ohrozenim.

Radné pouzivani produktl Siemens

Dodrzujte nasledujici:

A\ VYSTRAHA

Produkty Siemens se smi pouzivat pouze v aplikacich uvedenych v katalogu a relevantni technické dokumen-
taci. Produkty a komponenty tfetich stran mohou byt pouzity, pouze pokud byly doporuceny &i schvaleny
firmou Siemens. Pro zajisténi bezpecného a bezproblémového provozu produktl je nezbytna jejich spravna
preprava, uskladnéni, instalace, montaz, uvedeni do provozu a Udrzba. Musi byt také brany v potaz vSechny
pFipustné vlivy okoli. Je nutné fidit se informacemi uvedenymi v relevantni dokumentaci.

Ochranné zndmky

Veskeré ndzvy oznatené ® jsou registrované ochranné znamky spole¢nosti Siemens AG. DalSi
ochranné znamky v tomto dokumentu mohou byt ochranné znamky, jejichZ pouziti tfeti stranou pro
jeji vlastni ucely mize porusit prava drziteld znacky.

Zfeknuti se zodpovédnosti

Obsah této publikace byl zkontrolovan pro zajiSténi jeho konzistence s popsanym hardwarem a
softwarem. Vzhledem k tomu, Ze ur¢ité odchylky nelze zcela vylougit, ale nemuizZeme garantovat
Uplnou konzistenci. Informace v této publikaci jsou vSak pravidelné kontrolovany a jakékoliv ne-
zbytné opravy jsou obsazeny v nasledujicich vydanich.

03/2015
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Predmluva

Ucel tohoto manualu

Tento manual poskytuje informace o spravné instalaci, uvedeni do provozu, uzivani a udrz-
bé ménic¢i SINAMICS V20.

Uzivatelska dokumentace SINAMICS V20

Dokument Obsah Dostupné jazyky

Navod k pouziti (tento manudl) Cestina
Angli¢tina
Cinstina

Francouzstina
Némcina
ItalStina
Korejstina
PortugalStina

Spanélstina

Zaciname Popisuje, jak méni¢ SINAMICS V20 instalo- | Cestina

vat, ovladat a jak provest jeho zakladni uve- | Anglictina
deni do provozu. Ginstina
Francouzstina
Némcina
ItalStina
Korejstina
PortugalStina

Spanélstina

Informace o produktu Popisuje, jak instalovat a ovladat nasledujici | Anglictina
moznosti ¢ nahradni dily: Cinstina
e Zavadéce parametr(

e Dynamické brzdné moduly

o Externi zakladni ovladaci panely (BOP)
e Moduly rozhrani BOP

e Pripojovaci kabely BOP

e Sady pro pfipojeni stinéni

e Nahradni ventilatory

Méni¢ SINAMICS V20
Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3




Technick& podpora

Zemé

Telefonni &islo

Ceska Republika

+420 800 122 552

Cina

+86 400 810 4288

Francie +33 0821 801 122
Némecko +49 (0) 911 895 7222
Italie +39 (02) 24362000
Brazilie +55 11 3833 4040
Indie +91 22 2760 0150
Korea +82 2 3450 7114
Turecko +90 (216) 4440747
USA +1 423 262 5710

DalSi kontaktni informace servisu:

Kontakty podpory (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999)

Méni¢ SINAMICS V20
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1

1.1

1.1.1

Bezpecdnostni pokyny

Zakladni bezpeénostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny

A NEBEZPEGI

OhroZeni Zivota ¢astmi pod napétim a jinymi energetickymi zdroji
Dotykani se ¢asti pod napétim m{ze zpusobit zavazné poranéni nebo smrt.
e S elektrickymi zafizenimi pracujte, pouze pokud jste k této praci kvalifikovani.
e Vzdy dodrzujte zasady bezpecnosti specifické pro vasi zemi.
Obecné je pro zajiSténi bezpecnosti nutné dodrzet nasledujicich Sest krok(:
e Pripravte se na vypnuti a uvédomte o tomto Ukonu kazdého, koho by mohl ovlivnit.
e Odpojte zafizeni od zdroje
- Vypnéte zafizeni.
- Pockejte, dokud neuplyne vybijeci ¢as uvedeny na varovnych Stitcich.
- Zkontrolujte, zdali zafizeni skute¢né neni pod napétim - od fazového vodice k fazovému
vodici a od fazového vodice k ochrannému vodici.
- Zkontrolujte, zdali nejsou pod napétim pridavné napajeci obvody.
- Zajistéte motory tak, aby se nemohly hybat.
o Identifikujte vSechny dalSi mozné nebezpecné zdroje energie, napf. stlaceny vzduch, hydrau-
lické systémy ¢i voda.
e Izolujte nebo neutralizujte veSkeré nebezpeéné zdroje energie napfiklad vypnutim vypinacu,
uzemnénim, zkratovanim nebo uzavienim ventil(.
e Zamezte opétovnému zapnuti zdroju energie.

e Ujistéte se, Ze je zcela zajiStén spravny stroj.

Po dokonceni prace postupujte v opaéném poradi pro obnoveni provozu.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota vysokym napétim pfi pfipojovani nevhodného zdroje

Dotykani se ¢asti pod napétim m(ze zpusobit zavazné poranéni nebo smrt.

e Pouzivejte pouze zdroje, které poskytuji SELV (Safety Extra Low Voltage) nebo PELV (Pro-

tective Extra Low Voltage) vystupni napéti u vSech pripojek a svorek elektrickych moduld.

Méni¢ SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

10

Zakladni bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

OhroZeni Zivota pfi dotykani se ¢asti pod napétim na poskozenych zarizenich.
Nespravné zachazeni se zafizenimi maze vest k jejich poSkozeni.
U poskozenych zafizeni mdze byt nebezpeéné napéti pritomno v krytu ¢i v nekrytych soucastkach;
dotykani se téchto ¢asti mGze vést k zavaznym poranénim a smrti.
e Zajistéte, aby byly splhovany limitni hodnoty specifikované v technickych datech a to béhem
prepravy, uskladnéni a provozu.

e NepouZivejte Zadna poSkozena zarizeni.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem kvuli nepfipojenému stinéni kabel(
K nebezpeénému dotekovému napéti mize dochazet skrze kapacitni vazbu zpdsobenou nepfipo-
jenim stinéni kabeld.

e Prfinejmensim pfipojte stinéni kabeld a nepouzivané vodi¢e napajecich kabell na jednom kon-

ci k uzemnovacimu pasu skfiné.

A.VAROVANT

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem pii neuzemnéni

Pokud u zafizeni s ochrannou tfidou I chybi, ¢&i je nespravné instalovan ochranny vodi¢, mdze se v
otevienych a obnaZenych Castech zafizeni vyskytovat vysoké napéti. Dotykani se téchto Casti
mUiZe vést k zadvaznym poranénim a smrti

e Uzemnéte zarizeni v souladu s relevantnimi normami.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem pii odpojovani vodice z pfipojnice za provozu
PFi odpojovani vodiCe z pfipojnice za provozu mohou vzniklé oblouky vést k zavaznym poranénim
a smrti.

e Pokud neni v manualu explicitné stanoveno, Zze mohou byt vodi¢e z pfipojnice odpojovany za

provozu, odpojujte je, pouze pokud zafizeni neni pod napétim.

.A.VAROVANT

OhroZeni Zivota poZarem pfi pouziti nevhodnych kryt(
Ohen a kouf mohou zpUsobit poranéni osob ¢&i materialni Skody.
e Zafizenibez ochrannych krytl instalujte do kovové skiiné (&i jej zabezpedte jinym, ekvivalentnim
zpusobem) tak, aby bylo zabranéné jeho kontaktu s ohném

e  Zajistéte, aby kouf mohl unikat pouze skrze kontrolované a hlidané cesty.

Méni¢ SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

Zakladni bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

OhroZeni zivota neéekanymi pohyby stroji pfi pouzivani bezdratovych mobilnich zafizeni &i mobil-
nich telefond

Pouzivani bezdratovych mobilnich zafizeni a mobilnich telefonl s vysilacim vykonem vét§im nez 1 W
blize nez 2 m od zafizeni mze zplsobit jeho selhani, ovlivnit funkéni bezpeénost pfistroju a tim
zvySit riziko poranéni osob &i materialni Skody.

e Bezdratova zafizeni a mobilni telefony méjte v bezprostfedni blizkosti zafizeni vzdy vypnuty.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota vzplanutim motoru pfi poruSeni izolace pretizenim

Izolace motoru muze byt vice namahana pfi poruse v IT systému. Selhani izolace mlze vést k
smrti a zAvaznym poranénim ohném a koufem.
e PouZivejte monitorovaci zafizeni, které upozorni na izola¢ni chybu v IT systému.

e Opravte zavadu co nejrychleji, aby nedoSlo k poruseni izolace motoru pretizenim.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota ohném v pripadé prehfivani zplisobeného nedostate¢nou ventilaci
Nedostate¢na ¢i nevhodna ventilace mdze zplsobit pfehfivani souc¢astek. Vznikly oher a kouf mohou

vést k zdvaznym poranénim a smrti. Pfehfivani mdze také vést k ¢astéjSim vypadkim a snizené

Zivotnosti zarizeni/systéma

e  Zajistéte, aby ventilace odpovidala normam stanovenym pro specifické soucastky a zafizeni.

A VAROVANI

Nebezpeci nehody zplisobené chybéjicimi nebo necitelnymi varovnymi stitky
Chybéjici ¢i necitelné varovné Stitky zvySuji riziko nehod, které mohou vést k zavaznym poranénim a
smrti.

e Na z&kladé technické dokumentace zkontrolujte, zdali na zafizeni nechybi Zadné varovné Stitky.

e V pfipadé nutnosti k zafizeni a sou¢astkam pripevnéte varovné Stitky v narodnim jazyce.

e Vyménte necitelné varovneé Stitky.

UPOZORNENI

Poskozeni zafizeni zplisobené nevhodnymi testy napéti/izolace
Nevhodné testy napéti/izolace mohou poskodit zafizeni.
e Pred provadénim testt napéti/izolace systému &i stroje odpojte zafizeni, nebot’ vSechny ménice

a motory byly podrobeny vysokovoltaZnim testdm vyrobcem a neni tedy zapotfebi provadét dalsi

testy v ramci systému ¢i stroje.

Méni¢ SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

Zakladni bezpecnostni pokyny

A.VAROVANT

OhroZeni Zivota, kdyZ bezpeénostni funkce nejsou aktivni
Pokud nejsou bezpecénostni funkce aktivni, nebo jsou nespravné nastaveny, mize dochéazet k pro-
voznim chyb&m na strojich. Tyto chyby mohou vést k zavaznym poranénim a smirti.
e Pred uvedenim do provozu postupujte podle informaci uvedenych v relevantni dokumentaci pro-
duktu.
e Provedte kontrolu bezpecnostnich funkci v rdmci celého systému, v€etné vSech soucéstek sou-
visejicich s bezpec¢nosti.
e  Zajistéte, at’ jsou bezpecnostni funkce pouZzité v pohonech a automatizacnich procesech vhod-
nou parametrizaci aktivovany a spravné nastaveny.
e  Provedte funkéni test.
e  Systém uvadéjte do bézného provozu, pouze pokud mudZete zarucit, Ze vSechny funkce souvise-

jici s bezpecénosti funguji spravné.

Poznamka
Dilezita bezpecnostni upozornéni pro funkce Safety Integrated

Pokud chcete pouzivat funkce Safety Integrated, fidte se bezpecnostnimi upozornénimi v
manudlu funkci Safety Integrated.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota ¢i nebezpedi poruchy stroje v disledku nespravné &i pozménéné parametrizace
Nespravna ¢i pozménéna parametrizace mize mit za nasledek poruchy strojll, které mohou vést k
zavaznym poranénim a smrti.
e Chrarite parametrizaci (nastaveni parametr(l) pfed neautorizovanymi pfistupy.
e Reagujte na mozné poruchy vhodnymi kroky (napf. nouzové zastaveni (EMERGERNCY STOP)
nebo nouzové vypnuti (EMERGENCY OFF)).

1.1.2 Bezpeénostni pokyny pro elektromagneticka pole (EMF)

A.VAROVANT

OhroZeni Zivota elektromagnetickymi poli

Elektromagneticka pole (EMF) vznikaji pfi provozu elektrickych zafizeni, jako jsou transforméatory,
ménice ¢i motory.

Lidé s kardiostimulatory ¢i implantaty jsou vystaveni zvySenému riziku v blizkosti téchto zafize-
ni/systéma.

e  Zajistéte, aby tito lidé dodrZovali bezpe€nou vzdalenost od zafizeni (minimalné 2 metry).

Méni& SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

Zakladni bezpecnostni pokyny

1.1.3 Zachazeni s elektrostaticky citlivymi zafizenimi (ESD)

Elektrostatisticky citliva zafizeni (ESD), jsou jednotlivé soucastky, integrované obvody, mo-

duly ¢i zafizeni, které mohou byt poskozeny elektrickymi poli nebo elektrostatickymi vyboiji.

UPOZORNENI

Po3kozeni elektrickymi poli a elektrostatickymi vyboji
Elektricka pole nebo elektrostatické vyboje mohou posSkodit jednotlivé soucastky, integrované ob-
vody, moduly a zafizeni a tim zpGsobit poruchy.
e Elektronické soucastky, moduly a zafizeni balte, skladujete a pfevazejte pouze v jejich origi-
nalnim obalu, nebo v obalu z vhodného materiélu, napf. vodivé pény s hlinikovou félii.
e Soucastek, modull a zafizeni se dotykejte, pouze pokud jste uzemnéni jednim z nasledujicich
zplsobd:
- NoSenim ESD naramku
- NoSenim ESD bot ¢i ESD uzemnovacich prouzkd v ESD oblastech s vodivou podlahou
e  Elektronické soucastky, moduly a zafizeni umistujte pouze na vodivé povrchy (stil s ESD po-

vrchem, vodiva ESD péna, ESD obal, ESD prepravni kontejner).

1.14 Primyslova bezpeénost

Méni¢ SINAMICS V20

Poznamka
Pramyslova bezpecnost

Siemens poskytuje produkty a feSeni s funkcemi pramyslové ochrany, které podporuji bez-
pec¢ny provoz zavodu, feSeni, stroju, vybaveni a/nebo siti. Tyto produkty jsou dulezitymi
souc¢astmi v konceptu celostni pramyslové bezpecénosti. Z tohoto divodu prochazi produkty
a feSeni Siemens neustalym vyvojem. Firma Siemens Vam dlrazné doporucuje pravidelné

kontrolovat aktualizace produktd.

Pro zajisténi bezpecného provozu produktl a feSeni Siemens je nezbytna vhodna prevence
(napf. koncepce ochrany bunék) a integrace kazdé souc¢ésti do nejmodernéjSiho konceptu
celostni primyslové bezpeénosti. Mély by byt zvazovany také pouzité produkty tfetich stran.

Pro vice informaci navstivte nasledujici adresu: http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Chcete-li zUstat informovani o aktualizacich produktli, odebirejte newsletter pro dany pro-
dukt.

Pro vice informaci navstivte nasledujici adresu: http://support.automation.siemens.com.

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3 13
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1.1.5

14

Zakladni bezpecnostni pokyny

A.VAROVANI'

OhroZeni nebezpeénymi provoznimi stavy vzniklymi softwarovou manipulaci
Softwarova manipulace (napf. viry, trojskymi korimi, malwary, ¢ervy) mize zpusobit vznik nebezpec-
nych provoznich stavli béhem instalace. Ty mohou vést k zavaznym poranénim, smrti a materialni
Skodé.
e Pravidelné aktualizujte software.
Relevantni informace a newslettery naleznete na nasledujici adrese:

http://support.automation.siemens.com.

e Zaintegrujte komponenty automatizace a pohond do nejmodernéj$iho konceptu celostni priimys-
lové bezpecnosti pro instalaci nebo stroje.
DalSi informace naleznete na néasledujici adrese:

http://www.siemens.com/industrialsecurity.

e Ujistéte se, Ze jsou vSechny instalované produkty zahrnuty do konceptu celostni primyslové

bezpecnosti.

Zbytkova rizika pohonnych systémi

Ridici a vykonové komponenty v pohonnych systémech jsou schvaleny pro primyslové a
komeréni pouziti v primyslovych aplikacich. Jejich pouziti ve vefejnych aplikacich vyzaduje

odliSnou konfiguraci a/nebo dalSi opatfeni.

Tyto komponenty mohou byt pouZivdny pouze v uzavienych krytech nebo v rozvadécich

vySSi tfidy s uzavifenymi ochrannymi obaly a pouze za pouZiti vSech ochrannych zarizeni.

S témito komponenty muze zachéazet pouze kvalifikovany a proSkoleny technicky persondl,
ktery m4 dostatecné znalosti a fidi se vSemi bezpecnostnimi pokyny na komponentech a

v prislusné technické dokumentaci.

PFi hodnoceni rizik spojenych se zafizenim v souladu s lokalnimi normami a regulemi (napf.
EC Machinery Directive) musi vyrobce zafizeni zvazit nasledujici zbytkova rizika spojena

s Fidicimi a vykonovymi komponenty pohonného systému:

1. Nechténé pohyby ¢asti pohanéného stroje béhem uvedeni do provozu, provozu, Udrzby a oprav
mohou byt zpGsobeny napriklad:
— Hardwarovymi defekty a/nebo chybami software na senzorech, regulatorech, servopohonech
a pripojeni.
— Dobou odezvy regulatoru a/nebo pohonu
—  Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci
— Kondenzaci/vodivym znecisténim
— Nastavenim parametrdl, programovanim, kabelazi a chybami v instalaci
— Uzivanim radiovych zafizeni/mobilnich telefon( v bezprostfedni blizkosti regulatoru

—  VnéjSimi vlivy/poskozenim

Méni¢ SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

Zakladni bezpecnostni pokyny

2. V pfipadé poruchy uvnitf i vné méniCe mohou vznikat vysoké teploty zahrnujici otevieny ohen a

Spatnym fungovanim komponent
Softwarovymi chybami
Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci

Vnéjsimi vlivy/poskozenim

Ménice se stupném ochrany Open Type/IP20 musi byt instalovany do kovovych rozvadé-

€0 (nebo chranény jinym ekvivalentnim zpudsobem) tak, aby nebyl mozny kontakt

s ohném uvnitf i vné ménice.

3. Nebezpecné napéti zplisobené napr.:

Spatnym fungovanim komponent

Vlivem elektrostatického naboje

Indukci napéti v pohybuijicich se motorech
Provozni a/nebo okolni podminky mimo specifikaci
Vnéjsi vlivy/poSkozeni

Kondenzace/vodivé znedisténi

4. Elektricka, magnetick& a elektromagnetick& pole vznikajici béhem provozu mohou byt nebezpecna

pro lidi s kardiostimulatory, implantaty, kovovymi nahradami kloubu atd.

5. Vypousténi latek znecistujicich Zivotni prostfedi ¢i jinych emisi jako disledek nespravného ovla-

dani

Poznamka

Komponenty musi byt chrdnény pred vodivym znecisténim (napf. instalovanim do rozvadéce
se stupném ochrany 1P54 podle IEC 60529 nebo NEMA 12)

Za predpokladu, ze m(ze byt v misté instalace jakékoliv riziko vodivého znegisténi s jistotou

vylouc€eno, je moZzné pouzit i rozvadéc s nizSim stupném ochrany

Pro vice informaci o zbytkovych rizicich komponentl v pohonném systému konzultujte rele-

vantni kapitoly v technické dokumentaci.

Méni¢ SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

Dodatecné bezpecnostni pokyny

1.2 Dodatecné bezpeénostni pokyny

A NEBEZPEGI

Proud v ochranném uzemnovacim vodidi

Obecné

Svodovy proud méni¢e SINAMICS V20 muZze prekrogit 3,5 mA AC. Z tohoto ddvodu je poZzadovano
pevné uzemnovaci spojeni a minimalni velikost ochranného uzemnovaciho vodi¢e musi odpovidat
lokalnim bezpecénostnim predpistim pro zatizeni s velkym svodovym proudem.
Méni¢ SINAMICS V20 byl navrzen pro ochranu pojistkami, avS8ak mulze zpusobovat vznik DC
proudu v ochranném uzemnovacim vodi¢i. Pokud ma byt pfed méni¢em pouzit proudovy chranic¢
(RCD), dodrzujte nasledujici:
e VSechny jednofazové meénic¢e SINAMICS V20 (filtrované i nefiltrované) mohou byt provozo-
vany na proudovém chranici typu AD 30 mA, typu A(k) 30 mA, typu B(k) 30 mA nebo typu
B(k) 300 mA.
e VSechny AC 400 V tfifazové ménic¢e SINAMICS V20 (nefiltrované) mohou byt provozovany
na proudovém chranici typu B(k) 300 mA.
e AC 400 V tfifazové ménice SINAMICS V20 FSA az FSD (nefiltrované) a FSA (filtrované) mo-
hou byt provozovany na proudovém chranici typu B(k) 30 mA.
DPFi pouziti proudového chranice typu A je nutno dodrzovat predpisy v nasledujicich FAQ:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/49232264

VAROVANI

Bezpecéné pouZivani ménicu

Jsou zakazany jakékoliv neautorizované modifikace zarizeni.

Ochrana v pripadech pfimého kontaktu s napétimi < 60 V (PELV = , Protective Extra Low Voltage*“
podle EN 61800-5-1) je pfipustné pouze v oblastech s vyrovnavanim potencial(i a v suchych interié-
rech. Nejsou-li tyto podminky splnény, musi byt pouzito jiného zplsobu ochrany pred elektrickym
Sokem - napriklad ochranné izolace.

Instalujte méni¢ na kovovou montazni desku rozvadéce. Montazni deska nesmi byt natfend a musi
zajiStovat dobrou vodivost.

Pokud je ménic¢ v provozu a vystupni proud neni nulovy, je pfisné zakazéno jakékoliv odpojovani od

sité na motoroveé strané systému.

Méni¢ SINAMICS V20
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Bezpecnostnipokyny

Dodatecné bezpecnostni pokyny

Instalace

A VAROVANI

PoZadavky pro instalaci v USA/Kanadé (UL/cUL)
Vhodny pro pouZiti v obvodech dodavajicich napéti ne vétsi nez 40 000 rms symetrickych ampér,
480 V AC maximum pro 400V varianty ménic¢i nebo 240 V AC maximum pro 230 V varianty ménic¢{
pouze za predpokladu, Ze jsou chranény UK/cUL certifikovanymi pojistkami tfidy J, kombinovanymi
ochranami motoru typu E ¢&i jistiCi. Pro kaZzdou konstrukéni velikost od A do E pouZivejte vyhradné
médeény drat 75°C.
Toto zafizeni mlZe poskytovat vnitini ochranu proti pfetizeni motoru podle UL508C. Pro soulad s
UL508C nesmi byt parametr P0O6010 zménén ze svého tovarniho nastaveni 6.
Pro kanadské (cUL) instalace musi byt napajeni ménice vybaveno externimi chranici s témito charak-
teristikami:
e Ochrannd zafizeni proti pfepéti; zafizeni musi byt vedeno jako ochranné zafizeni proti prepéti
(Kod kategorie VZCA a VZCA7)
e Jmenovité nominalni napéti 480/277 VAC (pro 400V varianty) nebo 240VAC (pro 230V varian-
ty), 50/60Hz, tFifazové (pro 400V varianty) nebo jednofazové (pro 230V varianty)
e  Svorkové napéti VPR = 2000V (pro 400V varianty) / 1000V (pro 200V varianty), IN = 3kA min,
MCOV = 508VAC (pro 400V varianty) / 264 VAC (pro 200V varianty), SCCR = 40kA
e Vhodné pro SPD aplikace typu 1 nebo typu 2

e Mezi fazemi a mezi fazi a zemi bude poskytnuta svorka

A VAROVANI

Ochranné zafizeni vétve obvodu

PreruSeni v ochranném zafizeni vétve obvodu muize znamenat, Ze bylo zabranéno prichodu nad-
proud. Pro sniZeni rizika pozéaru Ci elektrického Soku je potfeba zkontrolovat vSechny &asti vedouci
proud i ostatni komponenty regulatoru. V pfipadé poskozeni je nutné regulator vymeénit. Pokud dojde
k vyhofeni proudového snimace tepelného nadrpoudového relé, musi byt vyménéno celé tepelné
nadproudoveé relé.

Integrovana pevna ochrana proti zkratu neposkytuje ochranu vétvenym obvoddm. Ochrana vétvenych
obvodl musi byt zajiSténa v souladu s narodnim elektrickym kodexem (, National Electrical Code®) a

dopliujicimi lokalnimi pfedpisy.

A POZOR

Méni¢ SINAMICS V20

Pripojeni kabelQ
Kabely napajeni a fidici kabely od sebe co mozna nejvice oddélte.

Spojovaci kabely vedte mimo dosah tocicich se mechanickych ¢asti.
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Bezpecnostnipokyny

Provoz

Opravy

Dodatecné bezpecnostni pokyny

UPOZORNENI

Napajeci napéti motoru
Zajistéte konfiguraci motoru pro spravné napajeci napéti.
MontéaZz ménice

Méni¢ namontujte vertikdlné na plochy, nehoflavy povrch.

A.VAROVANT

Pouzivani brzdného odporu
Pouzivani brzdného odporu neni vhodné, pokud by mohlo vést k poZzaru a zavaznému poranéni
osob, ¢i poSkozeni zafizeni a majetku. PouZivejte vhodny a spravné nainstalovany brzdny odpor.

Brzdny odpor se béhem provozu silné zahfiva. Vyhnéte se pfimému kontaktu s brzdnymi odpory.

A.VAROVANT

Zhavy povrch
Béhem provozu a kratce po vypnuti méniCe mohou oznacené ¢asti méniCe dosahovat vysokych

teplot. Vyhnéte se pfimému kontaktu s témito plochami.

A. POZOR

Pouziti pojistek
Toto zafizeni je vhodné pro pouZiti v napajecich systémech do 40 000 symetrickych ampér( (rms)

a pro maximalni jmenovité napéti +10 %, v pfipadé, Ze je chranéno vhodnou standardni pojistkou.

A.VAROVANT

Oprava a vyména zarizeni

Opravy na zafizeni mize provadét pouze Siemens Service - bud servisni centra autorizovana spo-
le¢nosti Siemens, nebo autorizovany persondl, ktery byl dikladné sezndmen se vSemi varovanimi a
provoznimi procedurami obsazenymi v tomto manualu.

Jakékoliv vadné dily ¢i soucastky musi byt nahrazeny dily ze seznamu relevantnich nahradnich dild.

Pred otevienim zafizeni jej odpojte od zdroje napéti.

Demontaz a likvidace

18

UPOZORNENI

Likvidace ménice

Baleni ménice je mozné znovu pouZzit. Zachovejte baleni pro pfisti pouZziti.

PFed otevienim zafizeni jej odpojte JednoduSe uvolnitelné Srouby a zapadkové konektory umoznuji
snadné rozlozeni jednotky na sou¢astky. Ty mohou byt recyklovany, vraceny vyrobci, ¢i zlikvidovany

v souladu s lokalnimi pozadavky.

Méni¢ SINAMICS V20
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2.1

Uvod

Komponenty ménic¢ového systému

Systém SINAMICS V20 poskytuje fadu méni¢a navrzenych pro Fizeni rychlosti tfifazovych

asynchronnich motor(.

Trifazové AC 400 V varianty

Trifazové AC 4000 V ménice jsou dostupné v péti konstrukcnich velikostech.

bez ventiatoru

Konstrukéni velikost A (FSA)

s ventilatorem

Konstrukéni velikost B
(FSB)

Konstrukéni velikost C
(FSC)

Konstrukéni velikost E (FSE)

Komponenta Jmenovity  vy{Jmenovity |Jmenovity [Vystupni proudObjednaci islo
stupni vykon vstupni vystupni  |pfi480V na  |Filtrovany Nefiltrovany
proud proud 4kHz/40°C
Konstrukéni vel. A [0.37 kW 1.7A 13A 13A 6SL3210-5BE13-7UV0 |6SL3210-5BE13-7CV0
(bez ventilatoru)  |0.55 kW 21A 1.7A 1.6 A 6SL3210-5BE15-5UV0  |6SL3210-5BE15-5CV0
0.75 kw 2.6 A 2.2A 2.2A 6SL3210-5BE17-5UV0  |6SL3210-5BE17-5CV0
0.75kw D 26A 22A 22A - 6SL3216-5BE17-5CVO0
Konstrukéni vel. A [1.1 kW 40A 3.1A 3.1A 6SL3210-5BE21-1UV0  |6SL3210-5BE21-1CV0
(jeden ventilator) |1.5 kw 5.0A 4.1A 4.1A 6SL3210-5BE21-5UV0  |6SL3210-5BE21-5CV0
2.2 kw 6.4 A 5.6 A 4.8 A 6SL3210-5BE22-2UV0  |6SL3210-5BE22-2CV0
Konstrukéni vel. B [3.0 kW 8.6 A 7.3A 7.3A 6SL3210-5BE23-0UV0 |6SL3210-5BE23-0CVO
(jeden ventilator) 4.0 kw 11.3A 8.8A 8.24 A 6SL3210-5BE24-0UV0  |6SL3210-5BE24-0CVO

Méni¢ SINAMICS V20
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Uvod

Komponenty ménicového systému

vého nastaveni.

Jednofazové AC 230 V varianty

Konstrukéni vel. C (5.5 kW 15.2 A 125 A 11 A 6SL3210-5BE25-5UV0  |6SL3210-5BE25-5CV0
(jeden ventilator)
Konstrukéni vel. D 7.5 kW 20.7A 16.5A 16.5A 6SL3210-5BE27-5UV0  |6SL3210-5BE27-5CVO0
(dva ventilatory) |11 kW 30.4 A 25 A 21 A 6SL3210-5BE31-1UV0  |6SL3210-5BE31-1CVO0
15 kw 38.1A 31A 31A 6SL3210-5BE31-5UV0  |6SL3210-5BE31-5CV0
Konstrukéni vel. E [18.5 kW (HO) 2 45 A 38 A 34 A 6SL3210-5BE31-8UV0  |6SL3210-5BE31-8CVO0
(dva ventilatory) |22 kW (LO) 54 A 45 A 40 A
22 KW (HO) 54 A 45 A 40 A 6SL3210-5BE32-2UV0  |6SL3210-5BE32-2CV0
30 kw (LO) 72 A 60 A 52 A
D Tato varianta oznacuje ménic typu Flat Plate s plochym deskovym chladi¢em.
2 .HO" oznaduje vysoké pretizeni a ,LO" pfetizeni nizké. HO/LO méd mUzete zvolit pomoci relevantniho parametro-

Jednofazové AC 230 V ménice jsou dostupné ve tfech konstrukénich velikostech.

bez ventilatoru

Konstrukéni velikost A (FSA)

s ventilatorem

Konstrukéni velikost B |

(FSB)

T
Konstrukéni velikost C

(FSC)

U neca

Komponenta Jmenovity vy- | IJmenovity Jmenovity vy- |Objednaci €islo
stupnivykon  |vstupniproud |stupniproud |Filtrovany Nefiltrovany
Konstrukénivel. A [0.12 kW 23A 0.9A 6SL3210-5BB11-2UV0  |6SL3210-5BB11-2AV0
(bez ventilatoru) 0.25 kw 45A 1.7A 6SL3210-5BB12-5UV0  [6SL3210-5BB12-5AV0
0.37 kW 6.2 A 23A 6SL3210-5BB13-7UV0  |6SL3210-5BB13-7AV0
0.55 kw 7.7A 3.2A 6SL3210-5BB15-5UV0  [6SL3210-5BB15-5AV0
0.75 kW 10A 39A 6SL3210-5BB17-5UV0  [6SL3210-5BB17-5AV0
Konstrukénivel. A |0.75 kW 10A 42 A 6SL3210-5BB18-0UV0  [6SL3210-5BB18-0AV0
(jeden ventilator)
Konstrukénivel. B 1.1 kW 14.7 A 6.0A 6SL3210-5BB21-1UV0  |6SL3210-5BB21-1AV0
(jeden ventilator) 1.5 kW 19.7A 7.8A 6SL3210-5BB21-5UV0  [6SL3210-5BB21-5AV0
Konstrukénivel. C 2.2 kW 27.2A 11 A 6SL3210-5BB22-2UV0  |6SL3210-5BB22-2AV0
(jeden ventilator) 3.0 kW 32A 13.6 A 6SL3210-5BB23-0UV0  [6SL3210-5BB23-0AV0
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Moznosti a ndhradni dily

Pro detailni informace o moznostech a nahradnich dilech nahlédnéte do dodatkd ,Moznosti“
(str. 325) a ,Nahradni dily — ndhradni ventilatory* (str. 366).

~

2.2 Stitek ménice

Typovy &titek ménice
(priklad)

SIEMENS

SINAMICS V20

INPUT:3@ AC400-480V +/-10% 10.6A 50/60Hz

OUTPUT:3@ 0-INPUTV 12.5A 0-550Hz IND.CONTEQ. '@'
MOTOR:7.5HP 5B33 LISTED
INPUT:3@ AC 380-480V -15%+10% 15.2A 50/60Hz FS: XX
MOTOR:0.37KW P20 Filtered Class C3

Objednaci Eislo 1P 6SL3210-5BE31-5UV0
Sériové cislo vyrobku A0 00600044
Cislo dilu SNC-A5E03265837

""""""""" I

| KCC-REM-S49-
QR kéd E SINAMICS

i

_________1 Refertousermanual Made in China

Siemens Numerical Control Ltd.
No. 18 Siemens Rd, Jiangning Dev. Zone, Nanjing, 211100, PRC |

Méni¢ SINAMICS V20
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Uvod
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Stitek ménice
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3 Mechanicka instalace

3.1 Montazni orientace a vzdalenosti
Méni¢ musi byt namontovan do uzaviené provozni oblasti nebo do rozvadéce.
MontaZni orientace

Méni¢ vZzdy montujte ve svislé poloze.

I |
| |
' L/ Ménig
1
| (]
: Ménic
| |
VR P
/ ’
s ’
MontéazZni vzdalenosti
Nahore =100 mm
Dole 2100 mm (Pro konstrukéni velikosti B az E, a A bez ventilato-
ru)
= 85 mm (Pro konstrukéni velikost A chlazenou ventilatorem)
Strany =0 mm
3.2 Montaz na panel rozvadéce (konstrukéni velikosti A az E)

Méni¢ muzete namontovat pfimo na plochu panelu rozvadéce.

Pro nékteré konstrukeni velikosti je také mozné pouZit jiné montaZni metody. Pro vice infor-

maci nahlédnéte do této kapitoly:
e Pravleéna montaz (konstrukéni velikosti B az E)“ (str. 28)

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

Montaz na panel rozvadéce (konstrukéni velikosti A aZz E)

Vnéjsi rozméry a vrtaci vzory

Rozméry (mm)

\Vrtaci vzor (mm)

Konstrukéni velikost A

| 145.5 \ | 114.5 %

166 "

\VySka konstrukéni velikosti A s ventilatorem

Hloubka ménice typu Flat Plate (pouze pro variantu 400 V 0.75 kW)

79

140

Upevnéni: 4 x M4 Srouby, matky, podlozky
Utahovaci moment: 1,8 Nm + 10%

Konstrukéni velikost B

| 164.5 140

:

E o

127

135

Upevnéni: 4 x M4 Srouby, matky, podlozky

Utahovaci moment: 1,8 Nm + 10%

24
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Mechanicka instalace

Montaz na panel rozvadéce (konstrukcni velikosti A aZ E)

Rozméry (mm)

\Vrtaci vzor (mm)

Konstrukéni velikost C

169

v

170

140

Upevnéni: 4 x M4 Srouby, matky, podlozky

Utahovaci moment: 2,5 Nm + 10%

Konstrukéni velikost D

[ 172.5

-

223

166

o G

Upevnéni: 4 x M4 Srouby, matky, podlozky

Utahovaci moment: 2,5 Nm + 10%

Konstrukéni velikost E

209 A 245 |

228

\e%@ &

206

o G

Upevnéni: 4 x M4 Srouby, matky, podlozky

Utahovaci moment: 2,5 Nm + 10%

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

3.3 SINAMICS V20 ménic¢ typu Flat Plate

Technicka data

26

SINAMICS V20 ménic typu Flat Plate

SINAMICS V20 varianta Flat Plate je navrZena tak, aby umoznovala vétsi flexibilitu pfi insta-

laci ménice. U této varianty je nutno pfijmout opatfeni, ktera zajisti spravny odvod tepla. To

mU(ze vyZadovat instalaci dalSiho externiho chladi¢e mimo elektricky rozvadéc.

Dodatec¢né tepelné zatizeni

Provoz se vstupnim napétim vys$§im nez 400 V a 50 Hz ¢&i s pulzni frekvenci vétsi nez 4 kHz zpusobu-
je dodatecné tepelné zatizeni ménice. Tyto faktory musi byt zvadZeny pfi nvrhu instalacnich podminek

a nasledné musi byt feSeni ovéreno praktickou zkouSkou zatiZeni.

A UPOZORNENI

Aspekty chlazeni

povolena pro méni¢e SINAMICS V20.

Musi byt dodrzovana minimalni svisla vzdalenost 100mm nad a pod méni¢em. Skladdana montaz neni

Varianta Flat Plate Pramérny vystupni vykon
6SL3216-5BE17-5CV0 370 W 550 W 750 W
Rozsah provozni teploty -10 °Cto 40 °C

Max. ztrata chladiCe 24 W 27TW 31w
Max. ztrata ovladani* 9.25W 9.25W 9.25W
Doporucena tepelnd odol-|{1.8 KIW 1.5 KW 1.2 KIW
nost chladice

Doporuceny vystupni proud (1.3 A 1.7A 22A

* S plné nactenym 1/O

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

SINAMICS V20 menic typu Flat Plate

Instalace

Méni¢ SINAMICS V20

Pripravte montazni plochu pro méni¢ podle rozmér(i uvedenych v kapitole ,Montaz na

panel rozvadéce (konstrukéni velikosti A az E)" (str. 23)

Ujistéte se, Ze vyvrtané diry nemaji nezacisténé hrany, Ze je plochy chladi¢ Cisty a neni
na ném prach ¢i mastnota, a Ze montdzni plocha a také pfipadny externi chladi¢ jsou

hladké a vyrobeny z nenatfeného kovu (oceli nebo hliniku).

Na zadni stranu plochého chladi¢e a plochu zadni desky rovhomérné aplikujte nesiliko-

novou teplo-vodivou smés s minimalnim koeficientem tepelné vodivosti 0,9 W/m.

Méni¢ bezpe¢né namontujte pomoci étyf M4 Sroubl utahovacim momentem 1,8 Nm (to-

lerance: £10%"

Pokud je vyZadovéno pouziti externiho chladice, pastu specifikovanou v kroku 3 nejdfi-
ve rovnomeérné aplikujte na externi chladi¢ a povrch zadni desky. Poté pripojte externi

chladi€¢ ke druhé strané zadni desky.

Pro ovéreni efektivity chlazeni po dokonceni instalace pustte méni¢ v zamyslené apli-

kaci a béhem provozu sledujte r0037[0] (méfena teplota chladice).

Teplota chladi¢e nesmi pfi béZném provozu presdhnout 90°C poté, co byl zapocten

predpokladany rozsah teploty okoli této aplikace.
Priklad:

Pokud je méfeni provadéno pfi okolni teploté 20°C a pouzité stroje jsou specifikovany
pro pouZiti pfi teploté do 40°C, musi byt k namérené teploté chladice pficten rozdil téch-
to dvou teplot [40°C - 20°C] = 20°C a vysledek nesmi pfesahovat 90°C.

Pokud teplota chladice tento limit pfesahne, je zapotiebi zajistit dalSi chlazeni (napfi-

klad instalaci dalSiho chladi¢e), dokud tato podminka neni spinéna.

Poznamka

Pokud teplota chladi¢e pfesdhne 100°C, meénic¢ se zastavi s chybou F4. Toto opatfeni

méni¢ chrani pfe pfipadnym poskozenim zplsobenym vysokymi teplotami.
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Mechanicka instalace

Praviecna montaz (konstrukéni velikosti B az E)

3.4 Pravleéna montaz (konstrukéni velikosti B aZ E)

Konstrukéni velikosti B az E jsou navrzeny tak, aby byly kompatibilni s pravieénymi ,push
through” aplikacemi. Chladi¢ ménice je tedy mozné namontovat skrze zadni ¢ast panelu roz-
vadéce. Montazi ménice pravleénym zplsobem se nezvysi stupen kryti IP, zajistéte proto,

aby kryt odpovidal dostate¢nému stupni kryti.

Pro nékteré konstrukeni velikosti je také mozné pouZit jiné montaZni metody. Pro vice infor-

maci nahlédnéte do této kapitoly:

e MontaZ na panel rozvadéce (konstrukeni velikosti A az E)* (str. 23)

Vnéjsi velikosti, vrtaci vzory a vyfezy

Rozméry (mm) Vrtaci vzor a vyfez (mm)

Konstrukéni velikost B

125
118

164.5 \%

140 | S

108
172

Oblast vyiezu

455

Upevnéni: 4 x M4 Srouby

Utahovaci moment: 1,8 Nm + 10%

Konstrukéni velikost C

170
161
\G 2 (¢}
e
[{e]
Oblast vyfezu |
o
o €]
©

Upevnéni: 4 x M5 Srouby

Utahovaci moment: 2,5 Nm + 10%

Méni& SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

Praviecna montaz (konstrukéni velikosti B aZ E)

223
214
vz
5 a
[}
<t
e AR
Oblast vyrezu N
o e}
(=]
wn
Upevnéni: 4 x M5 Srouby
Utahovaci moment: 2,5 Nm + 10%
Konstrukéni velikost E
228
219
o
5
209 g 245 ‘&\'0
8
Oblast vyirezu -
o
0]
(o]
O A
(42
(e0]
Upevnéni: 4 x M5 Srouby
Utahovaci moment: 2,5 Nm + 10%
1) Hloubka uvnitf rozvadéce
Méni& SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

Privie¢na montaZz (konstrukéni velikosti B az E)

n Pro FSB az FSD: Zasunte jednu stranu chladi¢e skrze zadni stranu panelu rozvadéce.
Pro FSE: Zasunte pravou stranu chladi¢e skrze zadni stranu panelu rozvadéce.

a Posouvejte chladié k okraji vyfezu, dokud okraj vyfezu nezapadne do konkavni
drazky chladice.

E) Zasurite druhou stranu chladie skrze zadni stranu panelu rozvadéce.

n Posouveijte chladi¢ k okraji vyfezu, dokud se neuvolni dostatek mista pro prostréeni
celého chladi¢e skrze zadni stranu panelu rozadéce.

B Prostréte cely chladi¢ skrze zadni stranu panelu rozvadéde.

G Srovnejte étyfi montazni otvory ménice s odpovidajicimi otvory na panelu rozvadéce.
Pripevnéte pomoci ¢tyr Sroubd.

Montaz

Poznamka

Ve spodni ¢asti vyfezu je ponechana mezera slouzici k vyjmuti ventilatoru bez nutnosti od-

montovat ménic.

Mezera vyhrazena pro
odjimani ventilatoru

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

Privie¢na montaz (konstrukéni velikosti B aZ E)

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

MontaZ na DIN liStu (konstrukéni velikosti A az B)

3.5 MontaZ na DIN liStu (konstrukéni velikosti A az B)

PFi pouZiti volitelné sady pro montaZ na DIN liStu je mozné konstrukéni velikosti A nebo B

namontovat na DIN liStu.

Pro nékteré konstrukéni velikosti je také mozné pouzit 2 jiné montédZzni metody. Pro vice in-

formaci nahlédnéte do této kapitoly:
e MontaZ na panel rozvadéce (konstrukeni velikosti A aZ E) (str. 23)

e Prlvle¢na montaz (konstrukéni velikosti B az E) (str. 28)

Poznamka

Pri montazi ¢i demontazi FSA/FSB miizete pouzit plochy nebo kfizovy Sroubovak.

Montaz konstrukéni velikosti A na DIN liStu

S —— n
L) DI O YO TN
= jl:=.!='=.ll ®
[ U 12N 13 |
i
H

Max. utahovaci
moment 2 Nm

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

MontaZz na DIN listu (konstrukcni velikosti A aZ B)

DemontaZz konstrukéni velikosti A z DIN listy

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

MontaZz na DIN liStu (konstrukeni velikosti A az B)

Montaz konstrukéni velikosti B na DIN liStu

Max. utahovaci moment 2,0 Nm

Max. utahovaci moment 2,0 Nm

DemontaZz konstrukéni velikosti B z DIN listy

0
e
7

O L)

el

Méni¢ SINAMICS V20
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Mechanicka instalace

MontaZz na DIN listu (konstrukcni velikosti A aZ B)

Méni¢ SINAMICS V20
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4

4.1

Obvykla zapojeni systému

1 AC 200 Vaz240V
3 AC 380Vaz480V

motoru typu E

Stykac

Sitova tlumivka
(moznost)

Filtr (moZnost)

|: Pojistka, jisti¢, nebo fidici jednotka

pE  L1.L2/N(230V)

. nebo
(ochranné ) 4 5/, L3 (400 V)
uzemnéni) 3

V20

P

R2/ R1/
DC- DC+

Rozsifujici port

Elektricka instalace

Obvykla zapojeni systému

Modul rozhrani BOP

Externi BOP

(moznost) &
(mozZnost)

o o
Nahravac parametru g
(moznost) e
Brzdny odpor
(moznost)
! i
L

Tato moznost je dostupna pouze
pro konstrukéni velikosti A/B/C

Modul dynamického
brzdéni (moznost)

Vystupni tlumivka

(moznost)

Motor

36

.

(Ochranné uzemnéni)

Méni¢ SINAMICS V20
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Elektricka instalace

Obvykla zapojeni systému

Doporuéené typy pojistek
KonstrukénilJmenovity Doporuéeny typ pojistky Konstrukéni  [Jmenovity Doporuéeny typ pojistky
velikost vykon ménide jodpovidajici standardu velikost vykon méni€e |odpovidajici standardu
(kW) CE (Siemens)  [UL/cUL (kW) CE (Siemens) |[UL/cUL
400 V 0.37t0 1.1 |3NA3801 (6 A) [15 A 600 VAC,230V A 10.12t0 0.55 [3NA3803 (10 A)15 A 600 VAC,
A |15 3NA3803 (10 A) ftfida J trida J
2.2 3NA3805 (16 A) 0.75 3BNA3805 (16 A)
B 3.0 3NA3805 (16 A) [20 A 600 VAC, B [1.1 3NA3807 (20 A)30 A 600 VAC,
4.0 3NA3807 (20 A) tida J 1.5 3NA3812 (32 A)ftida J
C .5 3NA3812 (32 A) [30 A 600 VAC, CcC R.2 3NA3814 (35 A)
tiida J
D [7.5t015 3NA3822 (63 A) 60 A 600 VAC, 50 A 600 VAC
frida J trida J
E |18.5 3NA3022 (63 A) [70 A 600 VAC,
tiida J
22 3NA3024 (80 A) 80 A 600 VAC, 3.0 3NA3820 (50 A)
trida J
Doporuc¢ené typy motorovych radi€u a jisti€h
Konstrukéni Jmenovity vykon méni- [Kombinované ochrany motoru typu E
velikost ce (kW) (pro varianty 400 V FSA aZ FSC a v3echny 230 V)
JistiCe (pouze pro 400 V FSD a FSE)
Objednaci ¢islo (Siemens) Napéti (V) Proud (A) \Vykon (hp)
400 V A 0.37 3RV20 11-1CA10 480 1.8t02.5 1.0
0.55 3RV20 11-1DA10 480 2.2t03.2 1.5
0.75 3RV20 11-1EA10 480 2.8t04.0 2.0
1.1 3RV20 11-1FA10 480 3.5t05.0 3.0
1.5 3RV20 11-1HA10 480 5.5t0 8.0 5.0
2.2 3RV20 11-1JA10 480 7.0t0 10.0 5.0
B 3.0 3RV20 11-1KA10 480 9.0t012.5 7.5
4.0 3RV20 21-4AA10 480 11.0t0 16.0 10.0
C |5 3RV20 21-4BA10 480 14.0t0 20.0 10.0
D [7.5 3VL11 03-1KM30-0AA0 600 30 -
11 3VL11 04-1KM30-0AA0 600 40 -
15 3VL11 05-1KM30-0AA0 600 50 -
E 18.5 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
22 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
230 V A 0.12 3RV20 11-1DA10 230/240 2.2t03.2 0.75
0.25 3RV20 11-1FA10 230/240 3.5t05.0 1.0
0.37 3RV20 11-1HA10 230/240 5.5t0 8.0 2.0
0.55 3RV20 11-1JA10 230/240 7.0t0 10.0 3.0
0.75 3RV20 11-1KA10 230/240 9.0t0 12.5 3.0
B 1.1 3RV20 21-4BA10 230/240 14.0t0 20.0 5.0
1.5 3RV20 21-4CA10 230/240 17.0t0 22.0 7.5
c (2.2 3RV20 21-4EA10 230/240 27.0t0 32.0 10.0
3.0 3RV10 31-4FA10 230/240 28.0to0 40.0 20.0
D typy jisti¢l a motorovych fadi¢d jsou uvadény v souladu s CE i UL/cUL standardy.
Méni& SINAMICS V20
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Elektricka instalace

Obvykla zapojeni systému

Diagram zapojeni

Digitalni vstupy

[} 1 1
1 |
1 Externi napajeni 24V Interni napéjeni 24V 1 :
| | - 1
1 ——0 DI 1 - DI ! Vystup "
: —0 DI 1 —o DI 1 : tranzistoru :
. —
| —-opi2 —oDI2 e e |
1 1 |
1 L —" 1
; -©DI3 , - D3 & —©DI3 DI3 | - ’ !
1 % = o E 1 ystup rele |
|Z——opj4 E—op4 F[TODI4 DI4 | \
1 I ]
1 |
: _I:omo +|.—ODIC I:D'C - |
24V 24V
i 24V 24V |
| |
1 1
[ . AR oV .
:
|
|
1
1
|
1
1
Boe
1
|
| — I
H -
P — 1
! [T ]
- : 'Jz:lp— Al2 (0 az10 V)
b B
e mmm e oo
! | Rozsituiici port
Poznamka

Odpor potenciometru musi byt pro kazdy analogovy vstup

Viz také ,Nastaveni maker pfipojeni“ (str. 63)

Méni& SINAMICS V20
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Elektricka instalace

Popis svorek

4.2 Popis svorek

Rozlozeni svorek

Hlavni svorky : Podporované typy kabelt

3AC 400 V L1 L2/N L3 1AC 230 V L1 L2IN  ksa/ FsC/ FSE

FSAaz FSD @ @ @ @ @ IFSB FSD Kabel s UL/cUL certifikovanou
I‘_ v v X I::@‘vidiici

|

v v X 0 E==~splétany kabel

|

Ix / x I::': Kabel s dutou koncovkou
|

B4 ‘/ X D:IPlny kabel

|

I / Kabel s UL/cUL certifikovanym
x x v 1O

3AC 400V EMC L1L2/N L3
FSE @ @ @ @

Horni kryt
(pouze FSE)

Pro otevreni horniho krytu zatlacte fixacni zapadku krytu dold
pomoci plochého Sroubovaku.

PE svorka = il ) é %’“’ é @) Svorky motoru
= e e T e T = | DC svorky
SIEMIERS SINAMICS V20 FSA : @ @ @ : :
t'U VW iDC- DC+!
Konstrukéni velikost A ———— —I Lrroey , s 5 beoo-
gl | eSS 88 o
.@@. :@EU Vv WEDC- DC+:
B DO O 6 9 0 D
@ U v w;R2;DC- DG
[ | N pre— N LA AN [ Dttt L ettt 4
Rozsitujici port Zem Svorky brzdného odporu
(R1, R2)
Spodni kryt
(pouze FSE)
UZivatelske svorky T~ S -

7S {1
V W DC- DC: (i)k ololv W@l . DO]ID{?-
Vystupni svorka zem el

Prilozte plochy Sroubovak (velikost bitu 0.4 x 2,5 mm) ke svorce.
Zatlaéte smérem doll na zapadku maximalni silou 12 N a
zespodu vlozte ovladaci drat.

Pro otevieni spodniho krytu odblokujte fixaéni zapadku
smérem nahoru pomoci plochého $roubovaku.

Méni& SINAMICS V20
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Elektricka instalace

Popis svorek

Uzivatelské svorky:
Vystup tranzistoru Vystup relé

10V | Al1 |AlI2 |[AO1] OV | P+ | N- |DI1|DI2|DI3|DI4|DIC |24V |0V |DO1+|DO1-|DO2 |DO2|DO2
NC | NO | C

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M 12 13 14 15 16 17 18 19
\_Y_J \_Y_J - ~ v N v J

Analogové vstupy

RS485

Digitalni vstupy

Referenéni potencial pro
analogové 1/0 a RS485

Analogovy vystup

Digitalni vystupy

Referenéni potencial pro
digitalni vstupy

Poznamka

Pro odpojeni vestavéného EMC filtru

k odSroubovani EMC Sroubu.

Ize pouzit Pozidriv nebo plochy Sroubovak

Doporuc¢ené priifezy kabell a utahovaci momenty Sroubu

Konstrukéni [Jmenovity vystupni [Sitové a PE svorky Motor / DC / brzdny odpor / vystup zem -
velikost vykon svorky
Prafez kabelu* [Utahovaci moment Srou- [Prufez kabelu* [Utahovaci moment Sroubd
bu (tolerance: + 10%) (tolerance: + 10%)
400 V
A 0.37 kW az 0.75 kW 1.0 mmZ2 (12) |1.0 Nm 1.0 mm2 (12) 1.0 Nm
1.1kWaz2.2kwWw [1.5mm2(12) 1.5mm2 (12)
B 3.0 kW az 4.0 kW |6 mm2 (10) 6 mm2 (10) 1.5Nm
C 5.5 kKW 13.5mm2(6) [2.4Nm 8.5 mmz2 (8) 2.4 Nm
D 7.5 KW 6.0 mm2 (10) 6.0 mmz2 (10)
11 kW az 15 kW 10 mm?2 (6) 10 mm? (6)
E 18.5 kW (HO) 10 mm2 (6) 6 mm2 (8)
22 KW (LO) 16 mm?2 (4) 10 mm2 (6)
22 kW (HO) 16 mm?2 (4) 10 mm? (6)
30 kW (LO) 25 mmz2 (3) 16 mm?2 (4)
230 V
A 0.12 kW az 0.25 kW 1.5 mmZ2 (12) |1.0 Nm 1.0 mm2 (12) 1.0 Nm
0.37 kW az 0.55 kW [2.5 mm2 (12)
0.75 kW 4.0 mm2 (12)
B 1.1kWaz1.5kW |6.0 mm2** (10) 2.5 mm2 (10) 1.5Nm
C 2.2 kW az 3.0 kW |10 mm2 (6) 2.4 Nm 4.0 mm2 (8) 2.4 Nm

*V zévorkach jsou uvadény odpovidajici AWG hodnoty.

** S UL/cUL certifikaci, vhodné pro lisované vidlice

40
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Elektricka instalace

Popis svorek

UPOZORNENI

Po3kozeni sitovych svorek

kabell s hfebi¢kovym lisovanim.

Béhem elektrické instalace ménice konstrukéni velikost A/B uZivejte pro spojeni sitovych svorek za-

plétané kabely / kabely s UL certifikovanymi, vhodnymi lisovanymi vidlicemi misto pevnych kabelG /

Maximalni délky kabell k motoru

Varianta ménie [Maximalni délka kabelu
Bez sitové tlumivky nebo externiho EMC filtru Se sitovou tlumivkou |S externim EMC filtrem

400 v Nestinény Stinény  |Odpovidajici EMC Nestinény  |Stinény |Odpovidajici EMC
(RE/CE C3) 2 (RE/CE C2)?

FSA 50 m 25 m 10 m 150 m 150 m 25 m

FSB to FSD 50 m 25 m 25 m 150 m 150 m 25 m

FSE 100 m 50 m 50 m 300 m 200 m 25 m

230 V Nestinény Stinény  |Odpovidajici EMC Nestinény  |Stinény |Odpovidajici EMC
(RE/CE C2)2 (RE/CE C2)?

FSA 50 m 25 m 10 m 200 m 200 m 5 m

FSB to FSC 50 m 25 m 25 m 200 m 200 m 5 m

DSpecifikovano v sekci B.1.8 SINAMICS V20 Névodu k pouZiti ménice.

2Pouze pro filtrované varianty. RE/CE C3 vypovidd o EMC shodé s EN61800-3 kategorie C3 pro vyzafované a indukované

emise; RE/CE C2 vypovida o EMC shodé s EN61800-3 kategorie C2 pro vyzafované a indukované emise.

3Pouze pro nefiltrované varianty.

Zapojeni motoru do hvézdy a do trojuhelniku

Pokud méa bud 230/400 V motor na 400 V méniéi, nebo 120/230 V motor na 230 V ménici

fungovat pfi 87 Hz misto 50 Hz, zvolte zapojeni do trojuhelniku.

Méni¢ SINAMICS V20
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Zapojeni do Zapojeni do hvézdy
trojuhelniku
( 3~Mot. EN 60034
1LA71304AA0 |
No UD 0013509-0090-0031 TICIF 1325 IP55 IMB3 | | lwz2 U2 v |
1O 0O
[soHz | [=230/400VAv]|[60Hz | [ 4e0v] : W2 L2 (42 : S W o I
I I
[s5w]  [197711.A][[65kW] [f0sAly || | TOVIOWEL 1@ @ Q
[Cosp 0.81] | 1455/min]|[Cosp 0.82] [ 1755/min]
A7y 220-240/380-420 V | |Y 440480V | | 95.75%] U1 it
[19.7-20611.4-11.9A | [11.1-113A | [ 45kg]
(& _
- V1 V1
Typovy stitek s daty motoru Wi W1
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Elektricka instalace

Uzivatelské svorky

Popis svorek

10V | Al1 |Al2 |JAO1| OV | P+ | N- |DI1|DI2|DI3 |DI4|DIC|24V|j0V |[DO1+|DO1-|DO2|DO2|DO2
NC | NO| C
1 2 3 4 5 7 8 9 10 N 13 14 15 16 17 18 19
Cis. | Oznageni | Popis
svorky
1 1ov 10 V vystup (tolerance + 1% pro teploty mezi 20°C a 30°C) uvedeny na 0 V, maximum 11 mA, chré-
nény proti zkratu
Analogové vstupy | 2 All Mod: Al1l: méd jednokoncového, bipolarniho proudu a napéti
3 Al2 Al2: mdd jednokoncového, unipolarniho proudu a napéti
Izolace kontrolniho obvodu: Zadna
Rozsah napéti: All: -10Vaz10V;Al2:0Vaz 10V
Rozsah proudu: 0 mA az 20 mA (4 mA az 20 mA - softwarové volitelné)
Pfesnost médu napéti + 1% plného rozsahu pro teploty 20 °C az 30 °C
Pfesnost médu proudu + 1% plného rozsahu pro teploty 20 °C az 30 °C
Impedance vstupu Mod napéti: > 30 K
M6d proudu: 235 R
Rozliseni: 12-bit
Detekce preruseni vodice Ano
Hranice 0 = 1 (uzita jako DIN): 40V
Hranice 1 = 0 (uzita jako DIN): 16V
Doba odezvy (mdd digitalniho vstupu): |4 ms +4 ms
Analogovy vystup | 4 AO1 Maod: méd jednokoncového, unipolarniho proudu
Izolace kontrolniho obvodu: Zzadna
Rozsah proudu: 0 mA az 20 mA (4 mA az 20 mA - softwaroveé volitelné)
Presnost (0 mA az 20 mA): + 0.5 mA pro teploty od -10 °C do 60 °C
Vystupni kapacita 20 mA na 500 R
5 ov Celkovy referenéni potencial pro komunikaci pfes RS485 a analogové vstupy/vystupy
6 P+ RS485 P +
7 N- RS485 N -
Digitalni vstupy 8 DI1 Mod: PNP (nizké referen¢ni svorka)
9 DI2 NPN (vysoka referenéni svorka)
10 |DI3 Charakteristické hodnoty jsou v NPN modu prevraceny
11 |Dl4 Izolace kontrolniho obvodu: 500 VDC (funkéni nizké napéti)
12 |DIC Absolutni maximum napéti + 35V pro 500 ms kazdych 50 sekund
Provozni napéti -3Vaz30Vv
Hranice 0 = 1 (maximum): 11V
Hranice 1 = 0 (minimum): 5V
Vstupni proud (off zarucen): 0.6 mAaz2mA
Vstupni proud (maximum on): 15 mA
2-dratové Bero kompatibilita ne
Doba odezvy 4ms+4ms
Pulsni vstup ne
Méni¢ SINAMICS V20
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Cis. | Oznageni | Popis

svorky
13 | 24v 24 V vystup (tolerance: - 15 % az + 20 %) uvedeny na 0 V, maximum 50 mA, neizolovany
14 | oV Celkovy referenéni potencial pro digitalni vstupy

Digitalni vystup 15 | DO1+ Mod:

Normalné oteviené svorky bez napéti, polarizované

(tranzistor) 16 | DO1 - Izolace kontrolniho obvodu:

500 VDC (funkéni nizké napéti)
Maximalni napéti napfi¢ svorkami +35V
Maximalni proudova zatéz 100 mA
Doba odezvy 4ms+4ms

Digitalni vystup 17 | DO2NC | Mdd:

Prepinaci svorky bez napéti, nepolarizované

(relé) 18 | DO2NO | Izolace kontrolniho obvodu:

4KV (230 V sitové)

19 |Dbo2C Maximalni napéti napfi¢ svorkami

240 VAC/30 VDC + 10 %

Maximalni proudova zatéz

0.5 A @ 250 VAC, odporova
0.5 A @ 30 VDC, odporova

Doba odezvy

Otevieno: 7 ms £ 7 ms

Zavieno: 10 ms £ 9 ms

AVAROVANT

Riziko elektrického Soku

Vstupni a vystupni svorky, ocislované 1 az 16, jsou SELV (bezpecnostni extra nizké napéti) a musi

tedy byt pfipojeny pouze ke zdrojum nizkého napéti.

Povolené priifezy kabell 1/0 svorek

Typ kabelu

Povoleny prirez kabelu

Pevny nebo splétany kabel

0,5 mm2 az 1,5 mm?2

Ochranny krouzek s izolanim rukavem

0,25 mm?2

Rozsitujici port

RozSifujici port je navrzen k propojeni ménice s externimi moduly — modulem rozhrani BOP

nebo zavadéce parametrl za G¢elem zajiSténi nasledujicich funkci:

e Ovladdani ménice externim BOP, ktery je pfepojen k modulu rozhrani BOP

e Klonovani parametrd mezi méni¢em a standardni MMC/SD kartou pomoci zavadéce

parametrd

e Napajeni ménice pfes zavadé¢ parametr(i, pokud nenf dostupné sitové napajeni

Pro vice informaci o téchto dvou volitelnych modulech nahlédnéte do kapitol ,Nahravac pa-
rametrd” (str. 325) a ,,Externi BOP a BOP modul rozhrani“ (str. 331).

Méni¢ SINAMICS V20
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4.3 Instalace odpovidajici EMC

Instalace méni¢e odpovidajici EMC

Sada stinicich prichytek je dodavana jako volitelna ke vSem konstrukénim velikostem (pro
vice informaci o této moznosti nahlédnéte do dodatku ,Sady pro odstinéni spoji“ (str. 361).
Tato sada umoznuje jednoduché a efektivni pfipojeni nezbytného stinéni, které zajistuje in-
stalaci ménice odpovidajici EMC. Pokud se rozhodnete nepouZzit sadu stinicich prichytek, al-
ternativou je montéz zafizeni a dalSich komponent na kovovou montazni desku s vybornou
elektrickou vodivosti a velkou styénou plochou. Tato montaZzni deska musi byt pfipojena

k panelu rozvadéce a PE ¢i EMC sbérnicovému pésku.

Nasledujici diagram zobrazuje pfiklad instalace ménic¢e konstrukéni velikosti B/C odpovidaji-
ci EMC.

Stinici deska

EMC spony pro

Motor stinéni kabelu

=

Méni¢ SINAMICS V20
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Instalace odruSovacich EMC filtrG odpovidajici EMC

Metody stinéni

Méni¢ SINAMICS V20

V8echny 400 V méni¢e musi byt namontovany do rozvadécl vybavenych specialnim EMC

tésnénim kolem dveri.

Pro nefiltrované 400 V méniCe konstrukéni velikosti C vybavené filtry specifikovanymi
v kapitole B1.8:

Pro splnéni tfidy A vyzafovanych emisi, pfipevnéte 1x feritovy koralek typu "Wurth 742-715-

4", nebo ekvivalentni, v blizkosti sitovych svorek ménice.

Pro nefiltrované 400 V méniCe konstrukéni velikosti D vybavené filtry specifikovanymi
v kapitole B1.8:

Pro splnéni tfidy A vyzafovanych emisi, pfipevnéte 2x feritové koralky typu "Wurth 742-715-
5", nebo ekvivalentni, v blizkosti sitovych svorek ménice; pfipevnéte 1x feritovy korélek typu
"Wurth 742-715-21", nebo ekvivalentni, v blizkosti sitovych svorek externiho EMC filtru.

Pro nefiltrované 400 V ménife konstrukéni velikosti E vybavené filtry specifikovanymi
v kapitole B1.8:

Pro splnéni tfidy A vyzafovanych emisi, pfipevnéte 1x feritovy kordlek typu "Seiwa
E04SRM563218", nebo ekvivalentni, v blizkosti sitovych svorek ménice; pripevnéte 2x feri-
tové koralky typu "Seiwa EO4SRM563218", nebo ekvivalentni, v blizkosti motorovych svorek
ménice.

Pro 230 V filtrované méni€e konstrukéni velikosti C:

Pro spInéni tfidy A vyzafovanych emisi, pfipevnéte 1x feritovy korélek typu "TDG TPW33",

nebo ekvivalentni, v blizkosti sitovych svorek ménice.

Nasledujici ilustrace zobrazuje pfiklad stinéni s a bez stinici desky.

Pfipevnéte stinéni

kabelu ke stinici desce I Shiiil daska
nebo kovové montazni
) Odstrante dosco
izolaci kabelu = -
0\
TA Montazni deska
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Design rozvadéce odpovidajici EMC

Design rozvadéce odpovidajici EMC

Nakladové nevyhodnéjSi metodou, jak zavést opatfeni zamezujicich interferenci uvnitf roz-

vadéce je instalace zdrojl interference a potencialné citlivého vybaveni oddélené od sebe.

Rozvadéc musi byt rozdélen do EMC zdén, pfiCemz zafizeni namontovana v rozvadéc¢i musi

byt pfifazena do pfisluSnych z6n podle nasledujicich pravidel.

Zbny od sebe musi byt elektromagneticky oddéleny pouZitim samostatnych kovovych

kryt( ¢i uzemnény v separac¢nich deskach.

Je-li to nezbytné, mély by byt na rozhrani zon pouZity filtry a/nebo vazebni moduly.

Kabely spojujici odlisné zony musi byt oddéleny a nesmi byt vedeny ve stejnych svaz-

cich ¢i kabelovych kanélech.

Veskera komunikace (napf. RS485) a signalni kabely opoustéjici rozvadé¢ musi byt fil-

| Vystupni tlumivka |

trovany.
Sit'
Rozvadécé
|
Pojistka I 76

______ 6na C
Stykac Z6na A :
1
|
____________ _|

Sitova tlumivka l e
- - - - — - | | Rizeni
Filtr | | napi. SIMATIC
|
|
ERn .~
— Ménié | Cidla

(napf. polohy,

' teploty, tlaku)
|
|
|
|

—

Modul dynamického
brzdéni

Brzdny odpor

Zéna D

Uzemnény délici panel
o o

— Motor -

—H

d—1h

Pohanény stroj
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5 Uvedeni do provozu

Poznamka

Pro detailni informace o nastaveni parametr(i pro rychlé uvedeni do provozu nahlédnéte do

kapitoly ,Rychlé uvedeni do provozu“ (str. 60).

5.1 Vestavény zakladni ovladaci panel (BOP)
5.1.1 Uvod k vestavénému BOP
Varovani  Reverzace
chyba | VP | AUTO / HAND / JOG méd

Stavova LED
NAHORU (UP)

LCD
displej

DOLU (DOWN)

STOP FUNKCE

START (RUN)  OK

Mé&ni& SINAMICS V20
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Vestavény zakladni ovlddaci panel (BOP)

Funkce tlaéitek

Zastavi ménic

Jeden stisk

Zastaveni OFF1: zastavi motor do klidového médu v dobéhovém ¢ase nasta-
veném v parametru P1121
Poznamka:

Pokud je tla¢itko nastaveno na zastaveni OFF1, nebude aktivni v médu AUTO

Dvojity stisk (< 2 s) nebo
dlouhy stisk (> 3 s)

Zastaveni OFF2: méni¢ ponech& motor volné dobéhnout bez pouZiti dobého-

\vé rampy.

Zapne méni¢

Poznamka:

v médu AUTO

Pokud je méni¢ zapnut v HAND / JOG mddu, zobrazi se ikona ,méni¢ v béhu* ( @ ).

Toto tlaCitko neni aktivni, pokud je méni¢ nastaven na ovladani svorkami (PO700 = 2, P1000 = 2) a je

Stisknéte tuto kombinaci pro

M Multifunkéni tlagitko
Kréatky stisk (< 2 s) . Otevie menu parametrd, nebo posune na dal$i obrazovku
. Restartuje Upravy provedené Cislo po Cisle u vybrané polozky
. Navréti k zobrazeni kddu chyby
. Pokud je pfi upravéch €islo po Cisle stisknuto dvakrat, navrati do pred-
chozi obrazovky bez uloZeni zmén u upravované polozky
Dlouhy stisk (> 2 s) . Navréti do stavové obrazovky
. Otevie menu nastaveni
oK Kratky stisk (< 2 s) . Prepina mezi stavovymi hodnotami
. Otevie mad Uprav hodnot, nebo se pfi Upravach presune k dalsi Cislici
. Kvituje chyby
. Navréti k zobrazeni kddu chyby
Dlouhy stisk (> 2 s) . Rychla Gprava Cisla ¢i hodnoty parametru
. Pristup k informacim o chybé
M oK HAND / JOG / AUTO

prepinani mezi rtznymi moédy:

[

Auto méd

(zadna ikona)

Poznamka:

Hand mod

(s ikonou ruky) (s blikajici ikonou ruky)

=D =\

JOG mad je dostupny, pouze pokud je motor zastaven.

Méni¢ SINAMICS V20
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P¥i pohybu v menu posune vybér dostupnymi obrazovkami nahoru

>

. P¥i Gpravé hodnoty parametru zvysi zobrazenou hodnotu

. KdyZz je méni¢ v moédu RUN, zvySi rychlost

. Pri dlouhé stisku (> 2 s) postupné rychle zvySuje &isla, indexy, nebo hodnoty parametri

v . Pfi pohybu v menu posune vybér dostupnymi obrazovkami doll

. P¥i Gpravé hodnoty parametru snizi zobrazenou hodnotu

. KdyZz je méni¢ v moédu RUN, snizi rychlost

. Pri dlouhé stisku (> 2 s) postupné rychle sniZuje &isla, indexy, nebo hodnoty parametr(i

A v Reverzuje smér rotace motoru. Jeden stisk tlaitek obréti rotaci motoru. Opétovny stisk tlacitek zastavi

reverzaci. Ikona reverzace (¥ ) na displeji znazorfiuje, Ze vystupni rychlost je opa¢na k setpointu.

Poznamka
Pokud neni uvedeno jinak, instrukce popisuji funkce pfi kratkém stisku tladitka (< 2 s)

Stavové ikony ménice

(%] M&ni¢ hlasi chybu.
A Méni¢ hiasi varovanti.
e Ménic je v chodu (pfi nastaveni O ot/min se motor nemusi tocit).
e e (bli{Méni¢ je v klidu, ale miZe se neocekavané nastartovat (napf. v médu ochrany pred
kajici) zamrznutim).
¥ N Motor se to¢i v opacném sméru.
AN 2N Ménié je HAND médu.
2N (bliMénié je v JOG médu.
2N

Méni¢ SINAMICS V20
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5.1.2 Struktura menu ménice

Menu

Popis

Menu vybéru 50/60 Hz

Toto menu se zobrazi pouze pfi prvnim zapnuti, nebo po resetu

do tovarniho nastaveni.

Hlavni menu

plej)

Menu displeje (zékladni dis-

Zakladni prehled klicovych parametrd, jako jsou frekvence, napéti,

proud, DC-link napéti a dalsi.

Menu nastaveni

Pristup k parametrim pro rychlé uvedeni méni¢e do provozu.

Menu parametr

Pristup ke vSem dostupnym parametriim ménice.

-

Prvni spusténi / tovarni reset )

o A
Vybér 50/60 Hz: P0O100 A
50.° bBORPP B0°
h / v
M l 0K
Menu displeje Menu nastaveni
Vystupni (f:g;"zir;ce (Hz) Data motoru
Setpoint frekvence (Hz) - Zelena LED sviti IEI Zelena LED blika
(r1078) (*>2s)
4l
el
ystupni napé&ti (V)
Bézné Makro pfipojeni
(r0025) parametry
Vdc (V) Vystupni proud (A)
(r0026) (r0027) Aplikaéni makro

ZojRlo

Menu parametrt

Aktualni zobrazeni

Aktivni chyba

[ox] 29

Zobrazeni kédu chyby <

Méni¢ SINAMICS V20
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Menu protokolu chyby

Setpoint frekvence (Hz)

po RFG
(r0954) =.

Vystupni napéti (V)
(r0958)

Stav ménice
(r0955)
Vystupni proud(A)
(r0957) (r0956)
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Vestavény zakladniovliddaci panel (BOP)
5.1.3 Zobrazeni stavu ménice

Menu displeje poskytuje zakladni prehled kliovych parametrl, jako jsou frekvence, napéti,

proud, DC-link napéti a dalsi.

Menu parametru |

A

oiiioE®
y

v
Menu displeje Vystupni VystuPpl Proud Vdc Setpoint
frekvence napéti motoru
Hz \ A \Y Hz

(hodnota blika)

4

[m]e29

y
Menu nastaveni

Poznamka

Pro vice informaci o struktufe menu displeje s aktivnimi chybami nahlédnéte do kapitoly
.Chyby* (str. 305).

5.1.4 Uprava parametrd
Tato sekce popisuje, jak upravovat parametry.

Typy parametr(

Typ parametrt Popis

Parametry zavislé na CDS Zavisi na prikazovém datasetu (CDS)
Vzdy indexovany [0 ... 2]*
Vhodné pro CDS prepinani pfes P0810 a P0811

Parametry zavislé na DDS Zavisi na datasetu ménice (DDS)
Vzdy indexovany [0 ... 2]*
Vhodné pro CDS prepinani pfes P0820 a P0821

DalSi parametry Multi-indexové Tyto parametry jsou indexovany rdznymi indexy

v zavislosti na konkrétnim parametru.

Bez index( Tyto parametry nejsou indexovany

* Navzdory jeho tfem indexdm ma kazdy parametr zavisly na CDS pouze jednu zakladni hodnotu.

Vyjimka: Standardné jsou P1076[0] a P1076[2] nastaveny na 1, zatimco P1076[1] je nastaven na 0.

Méni¢ SINAMICS V20
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BéZna uprava parametrd

Poznamka

Rychlé zvySeni ¢&i snizeni &isel, nebo index parametr( dlouhym stiskem E nebo E je

mozZné pouze v menu parametr

Tato metoda je nejvhodné;jsi, pokud je zapotfebi provést pouze malé zmény cisel, indexa,

nebo hodnot parametr.

e Pro zvySeni &i sniZzeni Cisla, indexu, nebo hodnoty parametru stisknéte E nebo E po

dobu kratSi nez 2 sekundy.

e Pro rychlé zvySeni &i sniZzeni Cisla, indexu, nebo hodnoty parametru stisknéte E nebo

E po dobu delSi nez 2 sekundy.

e Pro potvrzeni a uloZzeni nového nastaveni stisknéte @

e Pro odmitnuti a smazani nového nastaveni stisknéte
Priklad:
Uprava hodnot parametru

5.00

£
(>2s) III E 1. Zadejte seznam parametrl ze stavového displeje

&

| Pooo3|

|z| Izl 2. Zvolte parametr

[v] | Pooio |

E E 3. Zadejte upravu parametru
y

L2 |

A

|z| |Z| 4. Zméfite hodnotu
A 4

L 30 |
A

IE 5. Potvrdte nastaveni

y

Upravy &islo po &isle

Poznamka

Upravovat ¢isla, nebo indexy parametru €islo po ¢isle je mozné pouze v menu parametrd.

Méni¢ SINAMICS V20
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Vestavény zakladniovliddaci panel (BOP)
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Cisla parametri, indexy parametr(i nebo hodnoty parametril Ize upravovat &islo po &isle. Ta-

to metoda je nejvhodnéjsi, pokud je zapotfebi provést rozsahlé zmény d&isel, indexl, nebo

hodnot parametr(i. Pro informace o struktufe menu ménic¢e nahlédnéte do kapitoly ,Struktura

menu ménice (str. 51). V jakémkoliv médu dprav ¢i rolovani zahdjite apravy cislo po Cisle

dlouhym stiskem

[ox]
Upravy &islo po ¢&isle vzdy zacinaji u &islice, ktera je nejvic napravo.
Kazdou &islici Ize popofadé zvolit stiskem o]

Jeden stisk " pfesune kurzor na ¢&islici tu ¢islici vybrané polozky, ktera je nejvice na-
pravo.
Stisknutim " | dvakrat za sebou opustite mod Uprav &islo po Gisle bez ulozeni zmén

provedenych na upravované polozce.
Stisknutim ""“ kdy?Z jiz nalevo nejsou Zadné dalSi Cislice, ulozi nastavenou hodnotu.

Pokud je potfebujete vice €islic nalevo, zvyste Cislici, kter4 je momentélné nejvice nale-

vo, nad hodnotu 9, ¢imZ pridate dvé dalsi Cislice nalevo.

Stisknutim a drzenim A ‘ nebo [v ‘ déle nez 2 s zacne rychlé zvySovani ¢i snizovani Cis-

lic.

Priklad 1:

Uprava &isel parametru

Priklad 2: Priklad 3:
Uprava index( parametru Uprava hodnot parametru
Pokud je parametr pole, upravujte

indexy podle tohoto obrazku

Méni¢ SINAMICS V20
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[jg-———{Pﬂnul
§ E ‘P
POOOT

POIYT

[=]

(=]

Hodnota / index
parametru

Dvojity stisk
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Uprava hodnoty
parametru
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5.15

Zobrazeni displeje

Nasledujici dvé tabulky ukazuji zékladni zobrazeni displeje.

Informace na displeiji Displej Vyznam
"88888" Ménic je zaneprazdnén zpracovavanim internich dat

B6888

__________ Akce nebyla dokonéena nebo neni mozna

"Pxxxx" Zapisovatelny parametr

PO30Y pisovatelny p
"IXXXX" 0025 Parametr pouze pro ¢teni
"inxxx" Indexovany parametr

nd0 1 yP

Hexadecimalni ¢islo EbJ ! Hodnota parametru v hex formatu
"bxx x" LOE O Hodnota parametru v bit formatu

_.i._ =

¢islo bitu Lgtar:l/,s:(g’nélu:
- Nizky
1: Vysoky

"Fxxx" F3g95 Kod chyby

56
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"AXXX" A930 Kéd varovani

"Cnxxx" CA00 ! Nastavitelné makro pfipojeni
"-Cnxxx" “Eal Il Momentalné zvolené makro pripojeni
"APXxx" APO30 Nastavitelné aplikacni makro
"-APXxX" -APO IO Momentalné zvolené aplikacni makro

Méni¢ SINAMICS V20
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Kontrola pfed zapnutim

A H "G” 9 "N" A T t
"B" b H h "0 0 u U
C [ | : P P v s
ood 0 W 9 7 H
"E" E L L "R" - Y .:’
F ' n 5 Z c
oes |0 123456789 > 5
5.1.6 Stavy LED

SINAMICS V20 mé pouze jednu LED k indikaci stavu. Tato LED muiZe svitit oranzové, zele-

né a Cervené.

Pokud existuje vice stav( ménice najednou, zobrazuje je LED dle dulezitosti v tomto poradi:
e Klonovani parametr(

e Mdd uvedeni do provozu

e VSechny chyby

e Pfipraven (zadna chyba)

Napfiklad pokud je aktivni jedna chyba, zatimco je méni¢ v médu uvedeni do provozu, LED

bude blikat zelené o frekvenci 0,5 Hz.

Stav ménide Barva LED

Zapnuti OranZova ]
PFipraven (Zadna chyba) Zelena .
Maéd uvedeni do provozu Zelena blikajici pomalu pfi 0.5 Hz E:
V&echny chyby Cervena blikajici rychle pfi 2 Hz un|
Klonovani parametr(i OranZzova blikajici pfi 1 Hz [:l
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Kontrola pfed zapnutim

5.2 Kontrola pfed zapnutim

Pred zapnutim systému meénice provedte nasledujici kontroly:

e Zkontrolujte, Ze byly spravné pfipojeny vSechny kabely a byla zavedena vSechna rele-

vantni bezpeénostni opatfeni vztahujici se k produktim a lokaci.
e Zajistéte konfiguraci motoru a ménice na spravné napajeci napéti.

o Utdhnéte vSechny Srouby do uvedeného utahovaciho momentu.

5.3 Nastaveni menu vybéru 50/60 Hz

Poznamka

Menu vybéru 50/60 Hz se zobrazi pouze pfi prvnim zapnuti a po resetu do tovarniho nasta-
veni (P0970). Vybér muZete provést pomoci BOP nebo menu opustit bez vybéru a menu se

jiz nezobrazi, dokud nebude proveden reset do tovarniho nastaveni.

Zéakladni frekvence muZze byt také zvolena nastavenim P0100 na poZadovanou hodnotu.

Funkce

Toto menu slouzi k nastaveni zékladni frekvence motoru podle toho, ve které ¢asti svéta bu-
de motor pouzivan. Menu také urcuje, budou-li nastaveni vykonu (napf. jmenovity vykon mo-
toru P0307) uvadeny v [KW], nebo v [hp].

Parametr Hodnota | Popis
P0100 0 Z&kladni frekvence motoru je 50 Hz (zakladni nastaveni) —» Evropa [kW]
1 Z&kladni frekvence motoru je 60 Hz —~ USA / Kanada [hp]
2 Z&kladni frekvence motoru je 60 Hz - USA / Kanada [kW]
Prvni zapnuti / tovarni reset
A
b v A A
Menu volby 50 / 60 Hz R
=)| 507 [ 60hP2 [ 502 |
(507 |w ©0hp?) |y (60 ?)
Potrvdit vybér Opustit bez vybéru
[« I
y
Menu nastaveni Menu displeje

Méni¢ SINAMICS V20
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Zapnuti motoru pro zkuSebni provoz

54 Zapnuti motoru pro zkusSebni provoz

Tato sekce popisuje, jak zapnout motor pro zkuSebni provoz, ve kterém Ize zkontrolovat, ze

rychlost a smér rotace motoru jsou spravné.

Poznamka

Pro spusténi motoru musi byt méni¢ v menu displeje (zékladni zobrazeni) a v zapnutém zé-

kladnim stavu s PO700 (vybér zdroje prikazu) = 1.

Pokud se nachazite v menu nastaveni (méni¢ zobrazuje ,P0304"), stisknéte a drzte | " | déle

nez 2 sekundy pro opusténi menu nastaveni a navrat do menu displeje.

Motor muZzete zapnout v HAND nebo JOG médu.

Zapnuti motoru v HAND médu
1. Stisknéte . pro zapnuti motoru.

2. Stisknéte . pro zastaveni motoru.

Zapnuti motoru v JOG médu

1. Stisknéte "+ pro prepnuti z HAND modu na JOG méd (ikona == blika).

2. Stisknéte . pro zapnuti motoru. Pustte . pro zastaveni motoru.

55 Rychlé uvedeni do provozu
5.5.1 Rychlé uvedeni do provozu skrze menu nastaveni
5511 Struktura menu nastaveni

Funkce menu nastaveni

Menu nastaveni vas provadi kroky nezbytnymi k rychlému uvedeni méni¢ového systému do

provozu. Stava se z nasledujicich ¢tyf sub-menu:

Sub-menu Funkce
1 | Data motoru Nastavi nominalni parametry motoru pro rychlé zprovoznéni
2 | Vybér makra pfipojeni Nastavi makra poZadovan pro standardni kabelaz
3 | Vybér aplikacniho makra Nastavi makra poZadované pro nékteré obvyklé aplikace
4 | Vybér spolecnych parametrd | Nastavi parametry nezbytné pro optimalizaci vykonu ménice

Méni¢ SINAMICS V20
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Rychlé uvedeni do provozu

Struktura menu

Menu parametrt

SHiE

Menu displeje

IEPZS)

Menu nastaveni

|:> ( Data motoru

=,
DT = [Fozss] - [Foimm
r Izl IZI Uprav‘arhodnoty
@akropﬁpojeni )I::> -Ln000[ " rca001l.. | L0t
[v]
vlz' EI
Gplikaém’makro )I::> -APOOD[< » APO !0|...|APO3D
[v]
VIE' IZI
(Béinéparametry ]I:> P 108D <|z| > p 108e P2203

=

i v
Uprava hodnoty
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Rychlé uvedenido provozu
551.2 Nastaveni dat motoru
Funkce

Toto menu slouzi ke snadnému nastaveni nominalnich dat motoru podle jeho typového Stit-
ku.

Textové menu
Pokud nastavite P8553 na 1, budou ¢isla parametrd v tomto menu nahrazeny kratkymi texty.

Nastaven{ parametrt

Poznamka

Symbol ,®* v nasledujici tabulce oznacuje, Ze hodnota parametru musi byt zadana podle ty-
pového Stitku motoru.

Parametr Urovent Funkce Textové menu
pristupu (pokud P8553 = 1)
P0100 1 Vybér 50 / 60 Hz
=0: Evropa [kW], 50 Hz (tovarni nastaveni)
=1: Severni Amerika [hp], 60 Hz EU-US
=2: Severni Amerika [kW], 60 Hz (EU - US)
PO304[0]e |1 Jmenovité napéti motoru [V]
Povsimnéte si, Ze data vkladana z typového Stitku musi odpovidat zpU- Mot v
sobu zapojeni motoru (do hvézdy / trojuhelniku) (MOT V)
PO305[0] e |1 Jmenovity proud motoru [A]
Povsimnéte si, Ze data vkladana z typového Stitku musi odpovidat zpU- ot R
sobu zapojeni motoru (do hvézdy / trojuhelniku) (MOT A)
PO307[0]e |1 Jmenovity vykon motoru [KW / hp] P0100 = 0 nebo 2:
Pokud P0100 = 0 nebo 2, jednotka vykonu motoru = [kW] Mok P
(u]
Pokud P0100 = 1, jednotka vykonu motoru = [hp]
(MOT P)
P0100 =1:
Mot hP
(MOT HP)
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Rychlé uvedenido provozu

PO308[0] ® |1

Jmenovity G€inik motoru (cosg)

Viditelny pouze, kdyz P0100 = 0 nebo 2 M Lol
(M COS)
PO309[0] e |1 Jmenovitd G€innost motoru [%]
Viditelny pouze, kdyz P0100 = 1 N EFF
Nastaveni 0 zplsobi interni vypocet hodnoty (M EFF)
PO310[0] e |1 Jmenovita frekvence motoru [Hz]
NFrEQ
(M FREQ)
PO311[0]e |1 Jmenovité rychlost motoru [RPM]
n rPN
(M RPM)
P1900 2 Vybér identifikace dat motoru
= 0: Vypnuto n okt «d
= 2: |dentifikace vSech parametr( v klidovém stavu (MOT ID)
55.13 Nastaveni maker pripojeni

Méni¢ SINAMICS V20

UPOZORNENI

Nastaveni makra pripojeni
Pfi uvadéni ménice do provozu je nastaveni makra pfipojeni jednordzovym nastavenim. Pfedtim, nez
nastavite makro pfipojeni na hodnotu odliSnou od predchoziho nastaveni, se ujistéte, Ze jste se Fidili
néasledujicimi pokyny:

1. Provedte reset do tovarniho nastaveni (P0010 = 30, P0970 = 1)

2. Zopakuijte rychlé uvedeni do provozu a zmérite makro pfipojeni
NedodrZeni tohoto postupu mlze vést k tomu, Ze méni¢ pfijme nastaveni parametrd z nové i plivodné
nastavenych maker, coz miize zpGsobit nedefinované a nevysvétlitelné chovani ménice za provozu.
Parametry komunikace P2010, P2011, P2021 a P2023 pro makra pfipojeni Cn010 a Cn011 vSak
nejsou resetovany automaticky po resetu do tovarniho nastaveni. Je tedy nezbytné tyto parametry
resetovat manualné.
Po zméné nastaveni P2023 pro Cn010 ¢i Cn011 méni¢ vypnéte a zapnéte. BEhem vypinani pockejte,
dokud LED zcela nevyhasne nebo se nevyprazdni displej (to mGze zabrat nékolik sekund), a poté az

meénic znovu zapnéte.
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Rychlé uvedenido provozu

Funkce
V tomto menu vybirate, které makro je pozadovano pro standardni zapojeni kabelaze. Vy-
chozi nastaveni je ,Cn000“ pro makro pfipojeni 0.
VSechna makra pfipojeni méni pouze parametry CDSO (pfikazovy dataset 0). Parametry
CDSL1 jsou ovladany pomoci BOP.

Makro pripojeni Popis Priklad zobrazeni displeje

Cn000 Tovarni nastaveni. Neprovede zadné zmény parametrd.

Cn001 BOP jako jediny zpUsob ovladani

Cn002 Ovladani pomoci svorek (PNP/NPN)

Cn003 Pevné rychlosti

Cn004 Pevné rychlosti v binarnim médu -Cn000

Cn005 Analogovy vstup a pevna frekvence CnO0 !

Cn006 Pulzni ovladani, otacky MOP nahoru / dol

Cn007 Pulzni ovladani s analogovym nastavenim otacek Symbol minus oznacuje momentainé zvo-

Cn008 PID regulator s analogovou zadanou hodnotou lené makro.

Cn009 PID regulator s pevnou Zadanou hodnotu

Cn010 Rizeni linkou RS485 s USS protokolem

Cn011 Rizeni linkou RS485 s MODBUS RTU protokolem

Nastaveni maker pripojeni

Znaménko minus oznaduje
nyni zvolené makro

C Data motoru )

0 | [v]e29

v

CMakroth’pojem’ )\::> ‘[nﬂﬂﬂ‘ > CallO 1. tnl 11

h"ﬁ [4]
y
Aplikaéni makro /4 (-Cnxxx) Nyni zvolené makro
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Rychlé uvedenido provozu

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V “Enld!
|
OrV_ N oV L . i
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- oL ELL?]
Pl P oo
4 5 15 16 171 1 19
_iL 220V R &
Rychlost V béhu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz
Makro pfipojeni Cn001 - BOP jako jediny zplisob ovladani
Nastaveni makra pfipojeni:
Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn001 | Poznamky
P0O700[0] | Vybér zdroje prikazl 1 1 BOP
P1000[0] | Vybér frekvence 1 1 BOP MOP
P0731[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
PO771[0] | ClI: Analogovy vystup 21 21 Skutecna rychlost
P0810[0] |BI: CDS bit 0 (Hand/Auto) 0 0 Hand maéd

Makro pripojeni Cn002 - Ovladani pomoci svorek (PNP/NPN)

Externi ovlddani — potenciometrem nastavujeme se setpoint (otdcky motoru)-

Hand/Auto prepinani mezi BOP a svorkami stiskem E +

NPN i PNP zapojeni se zmeéni pfipojenim DIx a DIC. Na obréazku je zapojeni PNP (DIC

= 0V a DIx = 24V). Pro NPN jsou polarity obracené (DIC = 24V a DIx = 0V).

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3

65




Uvedeni do provozu

Rychlé uvedeni do provozu

0~10 V=0~50/60 Hz

ON/OFF1

[/
8 |9 ho |11 12@

Reverzace

o—1

JOG dopredu
14

Kvitovani chyby

10V AI1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

2 3

r—-— DO2
oV
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
0—0
5 19
_J— 2zov 5
Rychlost V béhu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz PNP
0~10 V=0~50/60 Hz ON/OFF1
Reverzace

O 2%

10V A1 Al2 OV Di1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V ov

Kvitovani chyby
JOG dopredu

14

T TE

OrV_ A oV boz -- [ ] o]
O+ AO- D1 + 01 - P+ N- : Lad
220\1{7 19 6 7
Rychlost V b&hu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz NPN
Nastaveni makra pfipojeni:
Parametr | Popis Tovéarni nastaveni | Vychozi pro Cn002 | Poznamky
P0700[0] | Vybér zdroje prikazl 1 2 Svorka jako zdroj prikazl
P1000[0] |Vybér frekvence 1 2 Analog jako setpoint rychlosti
P0701[0] | Funkce digitalniho vstupu 1 0 1 ON/OFF
P0702[0] | Funkce digitalniho vstupu 2 0 12 Reverzace
P0703[0] | Funkce digitalniho vstupu 3 9 9 Kvitovani chyby
P0704[0] | Funkce digitalniho vstupu 4 15 10 JOG vpred
PO771[0] |CI: Analogovy vystup 21 21 Skutecna frekvence
P0731[0] |BI: Funkce digitalniho vystupu 1 | 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 | 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
Méni¢ SINAMICS V20
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Rychlé uvedenido provozu
Makro pfipojeni Cn003 — Pevné rychlosti
TFi fixni rychlosti s ON / OFF1
¢ Hand/Auto pfepinani mezi BOP a svorkami stiskem E +

e Pokud je aktivnich nékolik digitalnich vstupud ve stejnou chvili, vybrané frekvence budou

————————— >—— ON/OFF1

Nizka rychlost
o——— Stfedni rychlost

o——— Vysoka rychlost

1 2 3 5 |8 ]ofo 1 [12}i3]14

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

r—-— DO2
ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
o0—o0
4 5 | 19
_J— zzov & ¥
Rychlost V béhu Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

secteny, napf. vysokd + stfedni + nizk& rychlost

Nastaveni makra pfipojenti:

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn003 | Poznamky

PO700[0] | Vybér zdroje pfikazd 1 2 Svorka jako zdroj prikaz
P1000[0] | Vybér frekvence 1 3 Pevné frekvence
P0701[0] | Funkce digitalniho vstupu 1 0 1 ON/OFF

P0702[0] | Funkce digitalniho vstupu 2 0 15 Pevna rychlost bit 0
P0703[0] | Funkce digitalniho vstupu 3 9 16 Pevna rychlost bit 1
P0704[0] | Funkce digitalniho vstupu 4 15 17 Pevna rychlost bit 2
P1016[0] | Md&d pevné frekvence 1 1 Mad primého vybéru
P1020[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 0 722.3 722.1 DI2

P1021[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 1 722.4 722.2 DI3

P1022[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 2 722.5 722.3 Dl4

P1001[0] |Pevna frekvence 1 10 10 Rychlost - nizka
P1002[0] | Pevna frekvence 2 15 15 Rychlost - stfedni
P1003[0] | Pevna frekvence 3 25 25 Rychlost - vysoka
P0O771[0] | ClI: Analogovy vystup 21 21 Skutecéna frekvence
P0731[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
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Rychlé uvedenido provozu
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Rychlé uvedenido provozu
Makro pfipojeni Cn004 - Pevné rychlosti v binarnim médu
Pevné rychlosti s povelem ON v binarnim modu

e Pomoci voli¢d pevnych frekvenci (DI1 az DI4) muze byt vybrano az 16 raznych pevnych

Pevna rychlost bit 0 (ON)

Pevna rychlost bit 1 (ON)

| Pevna rychlost bit 2 (ON)
Pevna rychlost bit 3 (ON)

1 2 3 5
10V Al1 Al2 O?/ DI1 DI2 DI3 Dl4 DIC 24V 0V -Tnl0Y

v oy | 22 B
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- ..ELLX_I
0 O O L o o |

“ 5 116 17 9§ 7
@ 5 220V

Rychlost V béhu Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

frekvenci nastavenych v P1001 - P1015 a 0 Hz.

Nastaveni makra pfipojeni:

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn004 | Poznamky

PO700[0] |Vybér zdroje prikazl 1 2 Svorka jako zdroj prikazU

P1000[0] | Vybér frekvence 1 3 Pevné frekvence

P0701[0] | Funkce digitalniho vstupu 1 0 15 Pevna rychlost bit 0

P0702[0] | Funkce digitalniho vstupu 2 0 16 Pevna rychlost bit 1

P0703[0] | Funkce digitalniho vstupu 3 9 17 Pevna rychlost bit 2

P0704[0] | Funkce digitalniho vstupu 4 15 18 Pevna rychlost bit 3

P1016[0] | Mod pevné frekvence 1 2 Binarni mod

P0840[0] |BI: ON/OFF1 19.0 1025.0 Ménic¢ zacne na zvolené
pevné rychlosti

P1020[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit O 722.3 722.0 DI1

P1021[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 1 722.4 722.1 DI2

P1022[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 2 722.5 722.2 DI3

P1023[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 3 722.6 722.3 Dl4

P0O771[0] | CI: Analogovy vystup 21 21 Skutecéna frekvence

P0731[0] |Pevna frekvence 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu

P0732[0] |Pevna frekvence 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
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Makro pfipojeni Cn005 — Analogovy vstup a pevna frekvence

Analogovy vstup funguje jako pfidavny setpoint.

Rychlé uvedenido provozu

e Pokud jsou DI2 a DI3 aktivni spole¢né&, budou vybrané rychlosti secteny.

0-10 V=0~50/60 Hz

2 3 5

e ON/OFF1
o Pevna rychlost bit 0
——Pevna rychlost bit 1

e——Kvitovani chyby

9 o 1 [ i3 114

DO2
ov ov
AO+ AD- DO1+ DO1-
17 19
23
Rychlost W béhu Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz
Diagram funkce

10V AT‘1 ﬁ:I'Z ﬂ"\:’ Di1 D12 DI3 D4 DIC 24V OV

P+ N-

-Ln00S |
B =

Pokud je zvolena pevnd rychlost, vypne se dodate¢ny setpointovy kandl z analogu. Pokud

neni nastavena pozadovana pevna rychlost, kanal setpointu je napojen na analogovy vstup.

Analogovy vstup

Dodateény setpoint
vypnut

FF 01

FF 02

el

Pevné rychlosti

Setpoint

Nastaveni makra pfipojeni:

Parametr | Popis Tovarni nastaveni| Vychozi pro Cn005 | Poznamky
P0700[0] |Vybér zdroje prikazl 1 2 Svorka jako zdroj prikaz
P1000[0] | Vybér frekvence 1 23 Pevna frekvence + analogovy vstup
P0701[0] | Funkce digitalniho vstupu 1 0 1 ON/OFF
P0702[0] | Funkce digitalniho vstupu 2 0 15 Pevna rychlost bit 0
P0703[0] | Funkce digitalniho vstupu 3 9 16 Pevna rychlost bit 1
P0704[0] | Funkce digitalniho vstupu 4 15 9 Kvitovani chyby
P1016[0] | Mod pevné frekvence 1 1 Mad primého vybéru
P1020[0] | BI: Vybér pevné frekvence bit 0 | 722.3 722.1 DI2
P1021[0] |BI: Vybér pevné frekvence bit1 | 722.4 722.2 DI3
P1001[0] |Pevna frekvence 1 10 10 Pevna rychlost 2
P1002[0] |Pevna frekvence 2 15 15 Pevna rychlost 2
P1074[0] | BI: Vypnout dodate¢ny setpoint |0 1025.0 PF vypne dodatec¢ny setpoint
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Rychlé uvedenido provozu

Parametr | Popis Tovarni nastaveni| Vychozi pro Cn005 | Poznamky

PO771[0] | CI: Analogovy vystup 21 21 Skutecna frekvence
P0731[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 | 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] |BI: Funkce digitélniho vystupu 2 | 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice

Makro pripojeni Cn006 - Pulzni ovladani, otaéky MOP nahoru / dol

PovSimnéte si, Ze zdroje prikazu jsou pulzni signaly.

3 5

O

8

O

9 10 Iﬁ/m

L OFF1/hold
T ON pulse
— | MOPup
MOP down

13 ]14

10V Al1 AT2 OV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

[——

DO2 .
O+ F? D1+ (\3/1- P+ N- = .EL»L\IJE
5 +|15 16 220\1/7 19 2 9
Sd Running Fault
0~20 mA=0~50/60 Hz
Nastaveni makra pfipojeni:
Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn006 | Poznamky
P0700[0] | Vybér zdroje pfikazd 1 2 Svorky jako zdroj ptikaz(
P1000[0] | Vybér frekvence 1 1 MOP jako setpoint
P0701[0] | Funkce digitalniho vstupu 1 0 2 OFF/drzet
P0702[0] | Funkce digitalniho vstupu 2 0 1 ON pulz
P0703[0] | Funkce digitalniho vstupu 3 9 13 MOP nahoru pulz
P0704[0] | Funkce digitalniho vstupu 4 15 14 MOP doll pulz
P0727[0] | Vybér 2- / 3-dratové metody 0 3 3-dratova
ON pulz + OFF1/drZet + reverzace
P0O771[0] | Cl: Analogovy vystup 21 21 Skutec¢na frekvence
P0731[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 | 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 | 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
P1040[0] | MOP setpoint 5 0 Pocatecni frekvence
P1047[0] | MOP nébéhovy ¢as RFG 10 10 N&béhovy ¢as z 0 na max. frekvenci
P1048[0] | MOP dobéhovy ¢as RFG 10 10 Dobéhovy ¢as z max. frekvence na 0
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Rychlé uvedenido provozu

Makro pfipojeni Cn007 - Pulzni ovladani s analogovym nastavenim otac¢ek

PovSimnéte si, Ze zdroje prikazu jsou pulzni signaly.

0~10 V=0~50/60 Hz

OFF

[——

10V Al1 Al2 0?/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

Vpfed + ON
Vzad + ON

Kvitovani chyby

13 114

DO2 ‘
ov ov Bl [ [] ]
P+ N-
17 19 6 7
220V
Rychlost V béhu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz
Pfikaz ingnorovan r
orr r

Vpred

1071

—

Vzad (reverzace)

!

f

-

\

Nastaveni makra pfipojeni:

—

Parametr |Popis Tovéarni nastaveni|Vychozi pro Cn007 |Poznamky
P0700[0] |Vybér zdroje prikazl 1 2 Svorky jako zdroj ptikaz(
P1000[0] |Vybér frekvence 1 2 Analog
P0701[0] |Funkce digitalniho vstupu 1 0 1 OFF drzet
P0702[0] |Funkce digitalniho vstupu 2 0 2 Pulz dopfedu + ON
P0703[0] |Funkce digitalniho vstupu 3 9 12 Reverzni pulz + ON
P0704[0] |[Funkce digitalniho vstupu 4 15 9 Kvitovani chyby
PO727[0] |Vybér 2- / 3-dratové metody 0 2 3-dratova

STOP + Pulz dopfedu + Reverzni pulz
PO771[0] |CI: Analogovy vystup 21 21 Skutecna frekvence
P0731[0] (BI: Funkce digitalniho vystupu 1 [52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] |BI: Funkce digitalniho vystupu 2 |52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
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Makro pfipojeni Cn008 - PID regulator s analogovou Zadanou hodnotou

0~20mA
Skuteéna hodnota

ON/OFF1

PID
setpoint

Kvitovani chyby

14
10V Al1 Al2 0|V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

r—— D02
ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
o0—0
% 19
_J’_ 220v 4 &
Rychlost V béhu Chyba

PID regulator
0~20 mA=0~50/60 Hz

Poznamka

Pokud PID regulator vyZzaduje nastaveni negativniho setpointu, upravte zapojeni setpointu a

zpétné vazby podle potreby.

Pokud prepnete z PID ovlddaciho médu na Hand méd, P2200 se zméni na 0 a vyradi PID

ovladani. Pfi pfepnuti zpét na Auto méd se P2200 zméni na 1 a opét povoli PID ovladani.

Nastaveni makra pfipojeni:

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn008 | Poznamky

PO700[0] | Vybér zdroje prikazl 1 2 Svorky jako zdroj pfikazd
P0701[0] | Funkce digitélniho vstupu 1 0 1 ON/OFF

P0703[0] | Funkce digitélniho vstupu 3 9 9 Kvitovani chyby
P2200[0] | BI: Povolit PID regulator 0 1 Povoli PID

P2253[0] | ClI: PID setpoint 0 755.0 PID setpoint = All
P2264[0] | CI: PID zpétna vazba 755.0 755.1 PID zpétna vazba = AI2
P0O756[1] | Typ analogového vstupu 0 2 Al2, 0 mA az 20 mA
PO771[0] | ClI: Analogovy vystup 21 21 Skutecna frekvence
P0O731[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 52.3 52.2 Ménic¢ v provozu
P0732[0] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 52.7 52.3 Aktivni chyba ménice
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Rychlé uvedenido provozu

0~20mA

Skutecna hodnota

“—] ON/OFF1

1 2 3 5

e
r
oV

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

AO+ AO DO1+ DO1-

DO2

Rychlost V béhu

0~20 mA=0~50/60 Hz

4 5 J_ ZZOV

Chyba

Pevny PID setpoint 1

Pevny PID setpoint 2
Pevny PID setpoint 3

P+ N-

19

PID regulator

Makro pfipojeni Cn009 - PID regulator s pevnou Zadanou hodnotu

Nastaveni makra pfipojeni:

Parametr |Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn009 | Poznamky
P0700[0] |Vybér zdroje piikazd 1 2 Svorky jako zdroj pfikazd
P0701[0] |Funkce digitalniho vstupu 1 0 1 ON/OFF
P0702[0] |Funkce digitalniho vstupu 2 0 15 DI2 = PID pevna hodnota 1
P0703[0] |Funkce digitalniho vstupu 3 9 16 DI3 = PID pevna hodnota 2
P0704[0] |Funkce digitalniho vstupu 4 15 17 DI4 = PID pevnéa hodnota 3
P2200[0] |BI: Povolit PID ovlada¢ 0 1 Povolit PID
P2216[0] |Md&d pevného PID setpointu 1 1 PFimy vybér
P2220[0] |BI: Vybér pevného PIE setpointu bit 0 |722.3 722.1 BICO prfipojeni DI2
P2221[0] |BI: Vybér pevného PIE setpointu bit1 |722.4 722.2 BICO pripojeni DI3
P2222[0] |BI: Vybér pevného PIE setpointu bit 2 |722.5 722.3 BICO prfipojeni D14
P2253[0] |CI: PID setpoint 0 2224 PID setpoint = pevna hodnota
P2264[0] |CI: PID zpétna vazba 755.0 755.1 PID zpétna vazba = AI2
Méni¢ SINAMICS V20
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Rychlé uvedenido provozu

Makro pripojeni Cn010 - Rizenf linkou RS485 s USS protokolem

1 2 3 5 8 9 10 A11 12

o o o O
O—0—0C O

13 14

[——

10V Al1 Al2 0}/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V ov

0~20 mA=0~50/60 Hz

DO2
oV
AO+ AO— DO1+ DO1- P+ N-
15 19
; 220v B
Rychlost V béhu Chyba
RS-485 USS

ON / OFF1, rychlost

Nastaveni makra pfipojeni:

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro Cn010 | Poznamky
P0O700[0] | Vybér zdroje prikazl 1 5 RS485 jako zdroj prikazU
P1000[0] | Vybér frekvence 1 5 RS485 jako setpoint rychlosti
P2023[0] | RS485 vybér protokolu 1 1 USS protokol
P2010[0] |USS/MODBUS pfenosova rychlost |6 8 PFenosova rychlost 38400 bps
P2011[0] |USS adresa 0 1 USS adresa pro ménic
P2012[0] |USS délka PzZD 2 2 Pocet PZD slov
P2013[0] | USS délka PKW 127 127 Proménna slova PKW
P2014[0] | USS/MODBUS vyckavaci doba 2000 500 Cas pro pfijeti dat

telegramd

Makro pripojeni Cn011 - Rizenf linkou RS485 s MODBUS RTU protokolem

1 2 3 5 8 9

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

10 11 12 13 14

[——
ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

17
220v

Speed

Running

0~20 mA=0~50/60 Hz

DO2

P+ N-
19 6 |7

Fault
RS-485 MODBUS RTU

ON/OFF1, speed

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3

75




Uvedeni do provozu

Nastaveni makra pfipojeni:

Rychlé uvedenido provozu

Parametr [Popis Tovarni nastaveni Vychozi pro Cn011|Poznamky
P0700[0] [Vybér zdroje prikaz( 1 5 RS485 jako zdroj prikaz
P1000[0] |Vybér frekvence 1 5 RS485 jako setpoint rychlosti
P2023[0] [RS485 vybér protokolu 1 2 MODBUS RTU protokol
P2010[0] [USS/MODBUS pienosova rychlost 6 6 Prenosova rychlost 9600 bps
P2021[0] MODBUS adresa 1 1 MODBUS adresa ménice
P2022[0] [MODBUS ¢asovy limit odpovédi 1000 1000 Max. ¢as pro odeslani odpové-
di
P2014[0] [USS/MODBUS vyc¢kavaci doba telegramtl 2000 100 Cas pro pfijeti dat
P2034 MODBUS parita na RS485 2 2 Parita MODBUS telegram(l na
RS485
P2035 MODBUS stop bity na RS485 1 1 Pocet stop bitd v MODBUS
telegramech na RS485
5514 Nastaveni aplikacnich maker
UPOZORNENI
Nastaveni aplikaéniho makra
PFi uvadéni ménice do provozu je nastaveni aplikacniho makra jednorazovym nastavenim. Pfedtim,
neZ nastavite aplikacni makro na hodnotu odliSnou od predchoziho nastaveni, se ujistéte, Ze jste se
fidili nasledujicimi pokyny:
1. Provedte reset do tovarniho nastaveni (P0010 = 30, P0970 = 1)
2. Zopakuijte rychlé uvedeni do provozu a zmérite makro pfipojeni
Nedodrzeni tohoto postupu mlze vést k tomu, Ze méni¢ pfijme nastaveni parametrd z nové i plvodné
nastavenych maker, coz mize zpGsobit nedefinované a nevysvétlitelné chovani ménice za provozu.
Funkce
Toto menu definuje nékteré bézné aplikace. Kazdé aplikacni makro poskytuje sadu nastave-
ni parametrd vhodnou pro specifickou aplikaci. Po zvoleni aplika¢niho makra jsou v ménici
nastaveny odpovidajici hodnoty pro zjednoduseni jeho uvadéni do provozu.
Vychozi aplikacni makro je ,AP000“ pro aplikacni makro 0. Pokud Zadné z nabizenych apli-
kacnich maker neodpovida zamysSlené aplikaci, vyberte to, které se vasi aplikaci nejvice pfi-
blizuje, a dle potfeby je poté upravte zménami parametr(.
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Aplikaéni makro Popis Pfiklad zobrazeni displeje

APO00 Tovarni nastaveni. Neprovede zadné zmény parametr(. -RPD ﬂ 0

AP010 Aplikace pro jednoducha ¢erpadla

AP020 Aplikace pro jednoduché ventilatory APO 1D

AP021 Aplikace pro kompresory Symbol minus ozna¢uje momentalné zvolené
AP030 Aplikace pro dopravniky makro.

Nastaveni aplikacnich maker

Znaménko minus ozna&uje

pravé zvolené makro 5 g
CMakro pripojeni ) ' m( )

I

|

[] |
A4 |

[&] v

CApIikaénfmakro )E> -APOOD <

[v]

=
; [v]

Pravé zvolené makro

(Béiné parametry \4
)

Aplikaéni makro AP010 - Aplikace pro jednoducha &erpadla

(-APxxx)

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro AP010 | Poznamky

P1080[0] | Minimalni frekvence 0 15 Ménic€ bézici nizSi rychlosti zastaven

P1300[0] | Mod oviadani 0 7 Kvadratické V/f

P1110[0] |BI: Zastavit pfi negativ-| 0 1 Reverzni rotace Cerpadla zastavena
nim setpointu frekvence

P1210[0] | Automaticky restart 1 2 Restart po sitovém vypadku

P1120[0] | N&béhovy Cas 10 10 N&béhovy €as z nuly na max. frekvenci

P1121[0] | Dobéhovy Cas 10 10 Dobéhovy ¢as z max. frekvence na

nulu
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Aplikaéni makro AP020 - Aplikace pro jednoduché ventilatory

Rychlé uvedenido provozu

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro AP020 | Poznamky
P1110[0] |BI: Zastavit pfi negativ-| 0 1 Reverzni rotace ventilatoru zastavena
nim setpointu frekvence

P1300[0] | Md&d ovladani 0 7 Kvadratické V/f

P1200[0] |Letmy start 0 2 Synchronizuje méni¢ na aktualni otacky
motoru citlivého na vliv setrvacnosti a
prizpUusobi otacky nastavenému setpoin-
tu.

P1210[0] | Automaticky restart 1 2 Restart po sitovém vypadku

P1080[0] | Minimalni frekvence 0 20 Ménic¢ béZici nizsi rychlosti zastaven

P1120[0] | N&béhovy Cas 10 10 N&béhovy €as z nuly na max. frekvenci

P1121[0] |Dobéhovy Cas 10 20 Dobéhovy ¢as z max. frekvence na nulu

Aplikaéni makro AP021 - Aplikace pro kompresory

Parametr |Popis Tovarni nastaveni |Vychozi pro AP021 |Poznamky

P1300[0] [Mod oviadani 0 0 Linearni V/f

P1080[0] [Minimalni frekvence |0 10 Méni¢ bézici nizSi rychlosti zastaven

P1312[0] |Podpora (boost) startu|0 30 Podpora aktivni pouze pfi prvni akceleraci (z
klidového madu)

P1311[0] |Podpora akcelerace |0 0 Podpora aktivni pouze pfi akceleraci ¢i brzdéni

P1310[0] |Priibézna podpora 50 50 Dodate¢né podpora v celém rozsahu frekvenci

P1120[0] |[N&béhovy Cas 10 10 N&béhovy €as z nuly na max. frekvenci

P1121[0] |Dobéhovy Cas 10 10 Dobéhovy ¢as z max. frekvence na nulu

Aplikaéni makro AP030 — Aplikace pro dopravniky

Parametr | Popis Tovarni nastaveni | Vychozi pro AP0O30 | Pozndmky
P1300[0] | Md&d ovladani 0 1 V/fs FCC
P1312[0] |Podpora (boost) 0 30 Podpora aktivni pouze pfi prvni akceleraci (z
startu klidového madu)
P1120[0] | N&béhovy ¢as 10 5 N&béhovy €as z nuly na max. frekvenci
P1121[0] | Dobéhovy ¢as 10 5 Dobéhovy ¢as z max. frekvence na nulu
Méni¢ SINAMICS V20
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Rychlé uvedenido provozu

55.15

Funkce

Textové menu

Nastaveni béZnych parametru

Toto menu poskytuje nékteré bézné parametry pro optimalizaci vykonu ménice.

Pokud nastavite P8553 na 1, budou ¢isla parametrd v tomto menu nahrazeny kratkymi texty.

Nastaveni parametrd
Parametr |Urover |Funkce Textové menu Parametr | Urovefi Funkce Textové menu
pristupu (pokud P8553 = 1) pristupu (pokud P8553 = 1)
P1080[0] |1 Minimalni frek- P1001[0] |2 Setpoint pevné
Nn.n F FiHF !
vence motoru frekvence 1
(MIN F) (FIX F1)
P1082[0 1 Maximalni frek- P1002[0 2 Setpoint pevné
“ NAH F “ Pomtp FHF2
vence motoru frekvence 2
(MAX F) (FIX F2)
P1120[0 1 Nabéhovy ¢as P1003[0 2 Setpoint pevné
“ v N PUP “ o ? F HF3
frekvence 3
(RMP UP) (FIX F3)
P1121[0 1 Dobéhovy ¢as P2201[0 2 Setpoint pevné
“ v FNPdn “ Pomt P PidF !
PID frekvence 1
(RMP DN) (PID F1)
P1058[0 2 JOG frekvence P2202[0 2 Setpoint pevné
“ Jo9P “ o ? PidF2
PID frekvence 2
(JOG P) (PID F2)
P1060[0] |2 JOG nabéhovy P2203[0] |2 Setpoint pevné
i Jo9UP PidF3
¢as PID frekvence 3
(JOG UP) (PID F3)
P1061[0] |2 JOG dobéhovy
i Jvo9dn
éas
(JOG DN)
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Rychlé uvedenido provozu

5.5.2 Rychlé uvedeni do provozu skrze menu parametra
Uvedeni do provozu pomoci menu parametr( slouzi jako zpusob rychlého uvedeni do pro-
vozu alternativni k rychlému uvedeni do provozu skrze manu nastaveni. Tato alternativni
metoda je vhodna zejména pro ty, ktefi jsou zvykli uvadét méni¢ do provozu timto zpuso-
bem.
Nastaveni parametrﬂ
Poznamka
Symbol ,®* v nasledujici tabulce oznacuje, Ze hodnota parametru musi byt zadana podle ty-
pového Stitku motoru.
Parametr | Funkce Nastaveni
PO003 UZivatelska uroven pristupu = 3 (Expertni troven pristupu)
P0O010 Parametr uvedeni do provozu =1 (rychlé uvedeni do provozu)
P0100 Vybér 50 / 60 Hz =0: Evropa [kW], 50 Hz (tovarni nastaveni)
=1: Severni Amerika [hp], 60 Hz
=2: Severni Amerika [kW], 60 Hz
P0304[0] ® | Jmenovité napéti motoru [V] Rozsah: 10 az 2000
Poznémka:
Data vkladané z typového Stitku musi odpovidat zpusobu zapojeni motoru (do hvézdy /
trojuhelniku)
P0305[0] ® | Jmenovity proud motoru [A] Rozsah: 0.01 az 10000)
Poznamka:
Data vkladané z typového Stitku musi odpovidat zpusobu zapojeni motoru (do hvézdy /
trojuhelniku)
P0307[0] ® | Jmenovity vykon motoru [KW / hp] | Rozsah: 0.01 to 2000.0
Poznamka:
Pokud P0100 = 0 nebo 2, jednotka vykonu motoru = [kW]
Pokud P0100 = 1, jednotka vykonu motoru = [hp]
P0308[0] ® | Jmenovity Gcinik motoru (cos®) Rozsah: 0.000 to 1.000
Poznamka:
Tento parametr je viditelny pouze, kdyz P0100 = 0 nebo 2
P0309[0] ® | Jmenovita ucinnost motoru [%] Rozsah: 0.0 to 99.9
Poznamka:
Viditelny pouze, kdyz P0100 = 1
Nastaveni 0 zpUsobi interni vypocet hodnoty
P0310[0] ® | Jmenovita frekvence motoru [Hz] | Rozsah: 12.00 az 550.00
P0311[0] ® | Jmenovita rychlost motoru [RPM] | Rozsah: 0 az 40000
P0335[0] | Chlazeni motoru Nastavte podle skute€né metody chlazeni motoru
= 0: S vlastnim chlazenim (tovarni nastaveni)
= 1: S externim chlazenim
= 2: Vlastni chlazeni s vnitfnim ventilatorem
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Parametr

Funkce

Nastaveni

= 3: Externi chlazeni s vnitfnim ventilatorem

P0640[0]

Faktor pretizeni motoru [%]

Rozsah: 10.0 az 400.0 (tovarni nastaveni: 150.0)
Poznémka:
Parametr urCuje limitni proud pretizeni motoru v zavislosti na P0305 (jmenovity proud

motoru)

P0700[0]

Vybér zdroje prikazu

= 0: Zékladni tovarni nastaveni
= 1: Ovladaci nastaveni (tovarni nastaveni)
= 2: Svorka

=5: USS / MODBUS na RS485

P1000[0]

Vybér setpointu frekvence

Rozsah: 0 az 77 (tovarni nastaveni: 1)
= 0: Zadny hlavni setpoint

= 1: MOP setpoint

= 2: Analogovy setpoint

= 3: Pevna frekvence

=5: USS/MODBUS na RS485

= 7: Analogovy setpoint 2

Pro dal3i nastaveni viz kapitolu ,Seznam parametr* (Str. 162).

P1080[0]

Minimalni frekvence [Hz]

Rozsah: 0.00 az 550.00 (tovéarni nastaveni: 0.00)
Poznamka:

Hodnota je platna pro rotaci ve sméru, i proti sméru hodinovych ruci¢ek

P1082[0]

Maximalni frekvence [Hz]

Rozsah: 0.00 az 550.00 (tovéarni nastaveni: 50.00)
Poznamka:

Hodnota je platna pro rotaci ve sméru, i proti sméru hodinovych ruci¢ek

P1120[0]

Nabéhovy cas [s]

Rozsah: 0.00 az 650.00 (tovarni nastaveni: 10.00)
Poznamka:
Tato hodnota vyjadfuje €as, za ktery motor zrychli z klidového stavu na svou maximalni

frekvenci (P1082), pokud neni pouzito zadné vyhlazovani.

P1121[0]

Dobéhovy ¢as [s]

Rozsah: 0.00 az 650.00 (tovarni nastaveni: 10.00)
Poznamka:
Tato hodnota vyjadfuje €as, za ktery motor zpomali ze své maximalni frekvence (P1082)

do klidového stavu, pokud neni pouzito Zzadné vyhlazovani.

P1300[0]

Mod ovladani

= 0: V/f s lineéarni charakteristikou (tovarni nastaveni)
=1:VIfsFCC

= 2: VIf s kvadratickou charakteristikou

= 3: V/f s programovatelnou charakteristikou

=4: VIf s linearnim EKO

= 5: V/f pro textilni aplikace

= 6: V/f s FCC pro textilni aplikace

= 7: VIf s kvadratickym EKO

= 19: V/f ovladani s nezavislym setpointem napéti
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Zprovoznéni funkci

Parametr

Funkce

Nastaveni

P3900

provozu

Konec rychlého uvedeni do = 0: Z&dné rychlé uvedeni do provozu (tovarni nastaveni)

= 1: Ukongit rychlé uvedeni do provozu s resetem do tovarniho nastaveni

= 2: Ukong¢it rychlé uvedeni do provozu

= 3: Ukongit rychlé uvedeni do provozu pouze pro data motoru

Poznamka:

Po dokonceni vypoctu budou P3900 a PO010 automaticky resetovany na jejich pavodni
hodnotu 0.

Ménic zobrazi ,8.8.8.8.8", coz oznacuje, Ze je zaneprazdnén internim zpracovanim dat.

P1900

Vybér identifikace dat motoru = 0: Vypnuto

= 2: Identifikace vSech parametra v klidovém stavu

5.6

5.6.1

Zprovoznéni funkci

Prehled funkci ménice

Tento seznam slouzi jako prehled hlavnich funkci podporovanych SINAMICS V20. Pro de-

tailni popis jednotlivych parametrd navstivte kapitolu ,Seznam parametr(l“ (str. 157).

82

2- | 3-dratové ovladani (P0727)

Nastaveni funkce automatického restartu (str. 122) (P1210, P1211)

Nastaveni monitorovaci funkce tocivého momentu zatéze (str. 109) (P2177 az r 2198)
Provoz ménice v ekonomickém médu(str. 117) (P1300, r1348)

Funkce BICO (r3978)

Nastaveni funkce DC vazby (str. 135)

Nastaveni generatoru kolisani (str. 127) (P2940 az r2955)

Funkce ON/OFF2 pro digitalni vstupy (P0701)

K parametru PO701 je pfidana nova hodnota umoznujici start motoru prikazem ON a
zruSeni pulzd ménice pfikazem OFF2.

Zapnuti motoru v médu Hammer start (str. 113) (P3350 az 3354, P3357 az P3360)
Nahrava¢ parametru (str. 325) (P0802 az P0804, P8458)

Kompenzace skluzu (P13334 az P1338)

Nastaveni funkce letmého startu (str. 121) (P1200 az r1204)

Ménic¢ pokracuje v béhu (P0503)

Zapnuti motoru v médu odstranéni blokovéani (str. 115) (P3350 az 3353, P3361 az
3364)

Mad Super torque (super to€ivy moment) (strana 104) (P3350 az 3356)

Nastaveni médu vysokého / nizkého pretizeni (HO / LO) (str. 139) (P0205)

PFidan parametr P0205 umozZfiujici HO / LO vybér pro aplikace s vysokou/nizkou zatézi.
Monitoring spotfeby energie (r0039, P0040, PO042, P0043)

Méni¢ SINAMICS V20
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Méni¢ SINAMICS V20

Nastaveni reakce na chyby a varovani (r0944 az P0952, P2100 az P2120, r3113,
P3981)

Nastavitelna PWM modulace (P1800 az P1803)

Provoz méni¢e v mddu ochrany prfed zamrznutim (str. 123) (P3852, P3853)

Provoz ménic¢e v mddu ochrany pred kavitaci (str. 132) (P2360 az P2362)

Provoz méni¢e v mddu ochrany pfed kondenzaci (str. 125) (P3854)

Ochrana uzivatelem uréenych parametr( (P0011 az P0013)

Nastaveni brzdné funkce (str. 93) (zadrzna brzda, DC brzda, kombinovana brzda a dy-
namické brzda) (P1212 az P1237)

Ovladani funkce analogové vstupni svorky (P0712, P0713, r0750 az P0762)

Ovladani funkce analogové vystupni svorky (P0773 az r0785)

Ovladani funkce digitalni vstupni svorky (P0701 az P0713, r0722 az P0724)

Ovladani funkce digitalni vystupni svorky (P0731, P0732, PO747, PO748)

Nastaveni Imax regulatoru (str. 105) (P1340 az P1346)

Nastaveni Vdc regulatoru (str. 108) (P0210, P1240 az P1257)

Nastaveni podpory napéti (boost) (str. 88) (P1310 az P1316)

Ovladani trovné uzivatelského pristupu (P0003)

Nastaveni PID regulatoru (str. 91) (P2200 az P2355)

Programovatelné koordinaty V/f (P1320 az P1333)

Nastaveni funkce dualni rampy (str. 134) (r1119 az r1199, P2150 az P2166)

Provoz méni¢e v JOG madu (str. 87) (P1055 az P1061)

Prednastavena makra pfipojeni a aplikacni makra (P0507, P0717) (Viz také ,Nastaveni
maker pfipojeni (str. 63) a ,Nastaveni aplikaCnich maker* (str. 76))

Preskakovani frekvenci a tlumeni rezonance (P1091 az P1101, P1338)

Prikazovy dataset (CDS) a dataset ménic¢e (DDS) (r0050, r0051, PO809 az P0821)
Nastaveni menu vybéru 50/60 Hz (str. 59) (P0100)

Provoz ménice v reZimu spanku (str. 126) (P2365 az P2367)

Komunikace s PLC (str. 142) (P2010 az P2037)

Seznam upravenych parametr (P0004)

K parametru P0004 byla pfidana nova hodnota, kterd vdm umoZznuje zobrazit vSechny
parametry, na kterych byly provedeny zmeény.

Chyby (str. 305) (r0954 azr0958)

Tato funkce umoZznuje Cist relevantni informace o chybé skrze relevantni parametry.
Provoz ménic¢e v mdédu kaskadového fizeni (str. 128) (P2370 az P2380)

Skalovani zobrazeni frekvence motoru (P0511, r0512)

Textové menu displeje (P8553) (Viz také ,Nastaveni dat motoru“ (str. 62) ,Nastaveni
béznych parametrd” (str. 79))

Nastaveni volnych funkénich blokd (FFBs) (str. 119) (P2800 az P2890)
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e Vybér MODBUS bitu parity/zastaveni (P2034, P2035)
Byly pfidany parametry P2034 a P2035 umozfiujici vybér MODBUS bitu pari-
ty/zastaveni.

e Vybér mddu motorizovaného potenciometru (MOP) (P1031 aZ r1050)

e Vybér mddu zastaveni (funkce OFF) (str. 84) (P0840 az P0886)

e Vybér zdroje pfikaz( a setpointd (P0700, P0719, P1000 az r1025, P1070 az r1084)

5.6.2 Zprovoznéni zakladnich funkci
5.6.2.1 Vybér modu zastaveni (funkce OFF)
Funkce

Méni¢ i uzivatel musi reagovat na Siroké spektrum riiznych situaci a v pfipadé nutnosti mé-
ni¢ zastavit. Proto je nezbytné brat v potaz poZzadavky na provoz stejné tak jako ochranné
funkce ménice (napf. elektrické Ci teplotni pretizeni), i jesté l1épe ochranné funkce Elovek-
stroj. Diky nékolik riznym funkcim zastaveni (OFF1, OFF2, OFF3) m(ze méni¢ pruzné rea-
govat na zminéné poZzadavky. PovSimnéte si, Ze po pfikazu OFF2 / OFF3 se méni¢ dostane
do stahu ,zak&zat ON". Pro opétovné zapnuti motoru je zapotrebi niz§i > vysSi signél na
prikazu ON.

Méni¢ SINAMICS V20
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OFF1

Pfikaz OFF1 je Gzce svazéan s pfikazem ON. Pokud je pfikaz ON zruSen, dojde k pfimé akti-
vaci prikazu OFF1. Pfikaz OFF1 zastavi méni¢ v dobéhovém ¢Casu nastaveném v P1121.
Pokud se vystupni frekvence snizi pod hodnotu parametru P2167 a €as nastaveny v P2168

jiz uplynul, budou zruSeny pulzy ménice.

facl
P1082 A
fmax \\\ 6
2 S\ OFF1
P2167
— ] 4:\ >t
P2168
-g— t >
r0052 Bit 02 down, OFF1
A — P1121 >
Provoz "
! =P1121-
Zruseni pulzu >t a5 P1082

Poznamka

e OFF1 mize byt zadan pomoci mnoha rGznych zdroju pfikazl pfes BICO parametr
P0840 (Bl: ON / OFF1) a P0842 (BI: ON / OFF s reverzaci).

e BICO parametr P0840 je pfednastaven uréenim zdroje pfikazd pomoci PO700.
e PrFikaz ON a nasledny pfikaz OFF1 musi mit stejny zdroj.

e Pokud je pfikaz ON / OFF1 nastaven pro vice nez jeden digitalni vstup, bude platny

pouze ten digitalni vstup, ktery byl nastaven jako posledni.
e OFF1 je aktivné nizky.

e Pokud je souc¢asné vybrano nékolik pfikazt zastaveni, maji nasledovné priority:
OFF2 (nejvyssi priorita) - OFF3 - OFF1

e OFF1 mU(ze byt kombinovan s DC proudovym brzdénim nebo kombinovanym brzdénim.

e Pokud je aktivovana zadrzna brzda motoru MHB (P1215) nebudou pro OFF1 zohledné-
ny parametry P2167 a P2168.

Méni¢ SINAMICS V20
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OFF2
Pfikazem OFF2 jsou pulzy méniCe zruSeny okamzité. Motor tedy dobéhne a neni mozné je-
fam
Plos2 %
S OFF2
>t
r0052 Bit 02
Provoz
ZruSeni pulzu >t

ho zastaveni fidit.
Poznamka
e Pfikaz OFF2 m(ze mit jeden &i nékolik zdroju. Zdroje pfikazu jsou uréeny pomoci BICO

parametrt P0844 (Bl: 1. OFF2) a P0845 (Bl: 2. OFF2).
e Pfikaz OFF2 je defaultné pfednastaven na BOP: Tento zdroj zUstane dostupny, i kdyz

je ur€en dalSi zdroj pfikazu (napf. svorka jako zdroj pfikazi >P0700 = 2 a OFF2 je vy-

bran pomoci digitalniho vstupu 2 >P0702 = 3).
e OFF2 je aktivné nizky.
e Pokud je sou¢asné vybrano nékolik pfikaz( zastaveni, maji nasledovné priority:

OFF2 (nejvyssi priorita) - OFF3 - OFF1

OFF3

Brzdné charakteristiky OFF3 jsou shodné s OFF1 s vyjimkou nezavislého dobéhového Casu
OFF3 P1135. Pokud se vystupni frekvence snizi pod hodnotu parametru P2167 a ¢as na-

staveny v P2168 jiz uplynul, budou zruSeny pulzy ménice, stejné jako u pfikazu OFF1.

fact

P1082 &
T max ‘\‘ Q
f2 = OFF3
P2167
\\ >t
P2168 =
g t -
r0052 Bit 02 down, OFF3
A «——P1135 >
Provoz ' R |f2]
Zrudenf pulzu >t MaHTRERS P1082
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Poznamka

e OFF3 mlze byt zadan pomoci mnoha riznych zdroju pfikazd pfes BICO parametry
P0848 (Bl: 1. OFF3) a P0849 (BI: 2. OFF3).

o OFF3 je aktivné nizky.

e Pokud je souc¢asné vybrano nékolik pfikazt zastaveni, maji nasledovné priority:
OFF2 (nejvyssi priorita) - OFF3 - OFF

56.2.2 Provoz ménice v JOG médu

Funkce

JOG funkce m0ze byt ovladana bud (vestavénym) BOP, nebo digitalnimi vstupy. PFi ovlada-
ni BOP zplsobi stisk tla¢itka RUN, Ze motor nastartuje a pobézi pfednastavenou JOG frek-

venci (P1058). KdyZ pustite tlaitko RUN, motor zastavi.

Pri pouziti digitalnich vstupl jako zdroje pfikazu JOG je JOG frekvence nastavena P1058
pro JOG doprava a P1059 pro JOG doleva.

Funkce JOG umoznuje:

e Kontrolu fungovani motoru a méni¢e po dokonceni uvedeni do provozu (prvni kfizici

pohyb, kontrola sméru rotace, atd.)
e Dovedeni motoru ¢i zatéZe motoru do specifické pozice

e  Obejit motor, napf. poté, co byl preruSen program

f“

P1060 | , |
P1058 |- : : :
i | |P1061
I i — >
! ! t
|P1061° |
0 B S  TOP diaan
—_— |

0
BE ”

JOG provoz s pouzitim BOP

A\

v
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Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni
P1055[0...2] | BI: Povolit JOG doprava | Tento parametr uruje zdroj JOG doprava pokud P0719 = O (automaticky vybér

zdroje prikazu / setpointu)

Tovarni nastaveni: 19.8

P1056[0...2] | BI: Povolit JOG doleva | Tento parametr uruje zdroj JOG doleva pokud P0719 = 0 (automaticky vybér
zdroje prikazu / setpointu)
Tovarni nastaveni: 0
P1057 JOG povolen = 1: joggovani je povoleno (zakladni nastaveni)
P1058|0...2] | JOG frekvence [Hz] Tento parametr urCuje frekvenci, kterou méni€ pobézi, kdyz je JOG mod aktivni.
Rozsah: 0.00 az 550.00 (tovarni nastaveni: 5.00)
P1059[0...2] |JOG frekvence doleva| Tento parametr uréuje frekvenci, kterou méni€ pobézi, kdyz je vybran JOG doleva.
[Hz] Rozsah: 0.00 az 550.00 (tovarni nastaveni: 5.00)
P1060[0...2] | JOG nabé&hovy €as [s] Tento parametr nastavi JOG nabéhovy Cas pouzivany, kdyZz je JOG aktivni.
Rozsah: 0.00 az 650.00 (tovarni nastaveni: 10.00)
P1061[0...2] | JOG dobé&hovy €as [s] Tento parametr nastavi JOG dobéhovy €as pouzivany, kdyZ je JOG aktivni.
Rozsah: 0.00 az 650.00 (tovarni nastaveni: 10.00)
5.6.2.3 Nastaveni podpory napéti (boost)
Funkce
Pro nizké vystupni frekvence poskytuji V/f charakteristiky nizké vystupni napéti. Ohmické
odpory ve vinuti statoru (civky) mohou hrét roli u nizkych frekvenci, které budou zanedbany
pfi stanovovani motorového proudu V/f ovladanim. To znamena, Ze vystupni napéti mize
byt pfiliS nizké na to, aby mohlo:
¢ implementovat magnetizaci asynchronniho motoru
e drZet zatéZ / ndklad
e pfekonat systémové ztraty.
Méni¢ SINAMICS V20
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Vystupni napéti mdze byt v méni¢i podpofeno (zesileno) pouzitim parametru tak, jak je uka-

zano v nasledujici tabulce.

Parametr | Typ podpory Popis
P1310 Prabézna podpora [%] | Parametr uréuje miru podpory v zavislosti na P0305 (jmenovity proud motoru) pouzi-
telnou pro linearni i kvadratické V/f kfivky.
Rozsah 0,0 az 250,0 (tovarni nastaveni: 50,0)
Podpora napéti je aktivni v celém rozsahu frekvenci, pfi¢emz u vysokych frekvenci se
jeji hodnota postupné snizuje.
v A
Vmax ol s e v i iy e e G g L iy i ] —
I
Vi '
puded) r — — ~——m e - — :
I
: e I
4 Vystupni napéti : |
| I
| I
Linedrni V/f I :
I
VCunBoost i | :
: |
| I
| I
| I
0 fn frnax fr
(P0310) (P1082)
P1311 Podpora zrychleni [%] | Parametr uplatni podporu zavislou na PO306 (jmenovity proud motoru) po kladné
zmeéné setpointu, kterd po dosaZeni setpointu opét klesne.
Rozsah: 0,0 az 250,0 (tovarni nastaveni: 0,0)
Podpora napéti je aktivni pouze pfi zrychlovani a brzdéni.
VA
Vmax ___________________
|
Vn :
(PO3OHT T~ |
Vystupni napéti i ‘
A | |
| \
Normalni Vi | ‘
\
I ! |
I
VaccBoost - : | !
\
| ' :
I
RFG : | !
aktivni : | \
. ! ‘ "
9 fset fa fmax f
(P0310) (P1082)
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Parametr | Typ podpory Popis
P1312 Podpora startu [%0] Parametr uplatni konstantni linearni ofset zavisly na PO305 (jmenovity proud motoru)
na aktivni V/f kfivku (linearnf ¢i kvadratickou) po pfikazu ON a zUstane aktivni dokud:
e nébéhovy vystup poprvé nedosahne setpointu
e setpoint je snizen pod soucasnou hodnotu nabéhového vystupu
Rozsah: 0,0 az 250,0 (tovarni nastaveni: 0,0)
Podpora napéti je aktivni pouze pfi prvnim zrychlovani (z klidového rezimu).
VA
Vmax ___________________
\
|
Vn |
(PO T 7 - :
Vystupni napéti : I
A ‘ ‘
| \
Normalni V/f | ‘
| \
! !
I
VstartBoost - : | I
\
| : i
RFG ! | |
aktivni : | \
|
1 ‘ .
& fset fn fmax f
(P0310) (P1082)
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5.6.2.4 Nastaveni PID regulatoru
Funkce

Integrovany PID regulator (technologicky regulator) podporuje celou fadu jednoduchych pro-

cesnich Fidicich dkon(, napf. regulace tlakl, drovni, nebo pratokd. PID regulator nastavi

P2200
Povolit PID
regulétor
P2254 hd p2256 PID regulator
PID zdroj > Fakior ijr}JstI:(u
o 2 PID zastfizeni
zastfizeni
P2280
P2253 >< P2255 + PID proporéni pfiristek
—= Faktor pfirdstku c\\c
PID setpoint P )
PID setpointu
== P2285
PID integralni cas
P2269
Prlrustek apl. na PID Hidlicisysksm
zpétnou vazbu
P2274
PID derivativni ¢as *
P2264 ~ P2265 X
PID zpé&tna Casova konstanta Sidlo
vazha filtru PID zpétné
vazby

!

Parametry spojené s PID regulatorem

setpoint rychlosti tak, aby regulovana procesni proménna odpovidala svému setpointu.

Nastaveni parametrd

Parametr Funkce Nastaven{

Hlavni parametry funkce

P2200[0...2] |BI: Povolit PID regulator Parametr umoznuje uzivateli povolit / zakézat PID regulator. Nastaveni 1 povoli
PID regulator v uzaviené smycce.

Nastaveni 1 automaticky zakéze normalni nabéhové / dobéhové Casy (nasta-
vené v P1120 a P1121) a normalni setpointy frekvence.

Tovarni nastaveni: O

P2235[0...2] |BI: Povolit PID-MOP Parametr urci zdroj pfikazu UP.
(pfikaz UP (nahoru)) Mozné zdroje: 19,13 (BOP); 722,X (digitalni vstup); 2036,13 (USS na RS485)

Méni¢ SINAMICS V20
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Parametr

Funkce

Nastaveni

P2236[0...2]

Bl: Povolit PID-MOP
(pfikaz DOWN (dolu))

Parametr urci zdroj pfikazu DOWN.

Mozné zdroje: 19,14 (BOP); 722,X (digitalni vstup); 2036,14 (USS na RS485)

DalSi parametry uvedeni do provozu

P2251 PID mad = 0: PID jako setpoint (tovarni nastaveni)
= 1: PID jako zdroj redukce
P2253[0...2] |Cl: PID setpoint Parametr urci zdroj setpointu pro PID vstupni setpoint
Mozné zdroje: 755[0] (analogovy vstup 1); 2018,1 (USS PZD
2); 2224 (skute¢ny pevny PID setpoint); 2250 (vystupni setpoint PID-MOP)
P2254[0...2] [Cl: PID zdroj redukce Parametr vybere zdroj redukce pro PID setpoint
Mozné zdroje: 755[0] (analogovy vstup 1); 2018,1 (USS PZD
2); 2224 (skute¢ny pevny PID setpoint); 2250 (vystupni setpoint PID-MOP)
P2255 PID hodnota zvySeni setpoin-Rozsah: 0,00 az 100,00 (tovarni nastaveni: 100,00)
tu
P2256 PID hodnota zvySeni redukce|Rozsah: 0,00 az 100,00 (tovarni nastaveni: 100,00)
P2257 N&béhovy Cas pro PID set- |Rozsah: 0,00 az 650,00 (tovarni nastaveni: 1,00)
point [s]
P2258 Dobéhovy €as pro PID set- |Rozsah: 0,00 az 650,00 (tovarni nastaveni: 1,00)
point [s]
P2263 Typ PID regulétoru = 0: D komponenta na signél zpétné vazby (tovarni nastaveni)
= 1: D komponenta na signal chyby
P2264[0...2] (Cl: PID zpétna vazba Mozné zdroje: 755[0] (analogovy vstup 1); 2224 (skutecny pevny PID setpoint);
2250 (vystupni setpoint PID-MOP)
Tovarni nastaveni: 755[0]
P2265 Casova konstanta PID zpét- |Rozsah: 0,00 az 60,00 (tovarni nastaveni: 0,00)
né vazby [s]
P2267 Maximalni hodnota pro PID |Rozsah: -200,00 az 200,00 (tovarni nastaveni: 100,00)
zpétnou vazbu [%)]
P2268 Minimalni hodnota pro PID  |Rozsah: -200,00 az 200,00 (tovarni nastaveni: 0,00)
zpétnou vazbu [%)]
P2269 ZvySeni aplikované na PID [Rozsah: 0,00 az 500,00 (tovarni nastaveni: 100,00)
zpétnou vazbu
P2270 \Voli€ funkce PID zpétné = 0: Vypnuto (tovarni nastaven)
\vazby = 1: Odmocnina (root(x))
= 2: Kvadraticka (x*x)
= 3: Kubicka (x*x*x)
p2271 Typ PID prevodniku = 0 : Vypnuto (tovarni nastaveni)
= 1: Inverze signélu PID zpétné vazby
P2274 PID derivativni ¢as [s] Rozsah: 0,000 az 60,000
Tovarni nastaveni: 0,000 (derivativni €as nema Zadny Ucinek)
Méni¢ SINAMICS V20
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Parametr Funkce Nastaven{
P2280 PID proporéni zvySeni Rozsah: 0,000 az 60,000 (tovarni nastaveni: 0,000)
P2285 PID integrélni ¢as[s] Rozsah: 0,000 az 60,000 (tovarni nastaveni: 0,000)
P2291 Horni limit PID vystupu [%] |[Rozsah: -200,00 az 200,00 (tovarni nastaveni: 100,00)
pP2292 Dolni limit PID vystupu [%] [Rozsah: -200,00 az 200,00 (tovarni nastaveni: 0,00)
P2293 N&béhovy / dobéhovy €as  |Rozsah: 0,00 az 100,00 (tovarni nastaveni: 1,00)
PID limitu [s]
P2295 ZvySeni aplikované na PID |Rozsah: -100,00 az 100,00 (tovarni nastaveni: 100,00)
vystup
P2350 PID automatické ladéni po- = 0: PID automatické ladéni vypnuto
voleno = 1: PID automatické ladéni pomoci Ziegler Nichols (ZN) standardu
= 2: PID automatické ladéni jako 1 plus néjaké piekroceni (O/S)
= 3: PID automatické ladéni jako 2 malé nebo Zadné prekroceni (O/S)
= 4: PID automatické ladéni pouze PI, ¢tvrtinové tlumeni reakce
P2354 Délka prodlevy PID ladéni [s]|Rozsah: 60 az 65000 (tovarni nastaveni: 240)
P2355 Ofset PID ladéni [%)] Rozsah: 0,00 az 20,00 (tovarni nastaveni: 5,00)

\Vystupni hodnoty

r2224 CO: Skute¢né pevny PID setpoint [%)]
r2225.0 BO: Stav pevné PID frekvence

r2245 CO: PID-MOP vstupni frekvence RFG [%]
r2250 CO: Vystupni setpoint PID-MOP [%)]
r2260 CO: PID setpoint po PID-RFG [%]
P2261 Casova konstanta PID setpointu filtru [s]
r2262 CO: Filtrovany PID setpoint po RFG [%)]
r2266 CO: PID Filtrovan& zpétné vazba [%]
r2272 CO: PID Skalované zpétna vazba [%0]
r2273 CO: PID chyba [%]

r2294 CO: Skute¢ny PID vystup [%]

5.6.25 Nastaveni brzdné funkce
Funkce

Motoru mize byt elektricky ¢i mechanicky zabrzdén pomoci nasledujicich brzd:
o Elektrické brzdy

— DC brzda

— Kombinovana brzda

— Dynamicka brzda
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e Mechanicka brzda

— Z&drzna brzda motoru

DC brzdéni
DC brzdéni zplsobi prudké zastaveni motoru za pouziti DC brzdného proudu (proud zastavi
také hfidele motoru). Pfi DC brzdéni vznika ve vinuti statoru DC proud, ktery vytvari silny
brzdny moment u asynchronnich motord.
DC brzdéni Ize zvolit nasledujicim zplsobem:
e Postup 1: vybér po OFF1 nebo OFF3 (DC brzda je uvolnéna pomoci P1233)
e Postup 2: pfimy vybér skrze BICO parametr P1230
Postup 1
1. Povolen pomoci P1233
2. DC brzdéni je aktivovano s prikazem OFF1 nebo OFF3 (viz obrazek nize)
3. Frekvence méniCe dobéhne podle dobéhového €asu stanoveného pro OFF1 ¢i OFF3
na frekvenci, pfi které m4 zacit DC brzdéni - P1234.
4. Pulzy ménice jsou zastaveny po dobu ¢asu demagnetizace P0347.
5. PoZadovany brzdny proud P1232 je aplikovan po zvoleny Cas brzdéni P1232. Stav je
zobrazovan pomoci signalu r0053 bitu 00.
ON.‘_l
OFF1 / OFF3 -1
A —»| e P0347
OFF2
-t
11| A Y A Y Y
P1234 pOFE2
\[deénf
-t
DC brzdéni aktivni
A
10T T e E— 1
Bit00 0 : -t
— P1233 —p
Pulzy ménice zlstavaji zastaveny po skonceni brzdéni.
Postup 2

1. Povolen a zvolen skrze BICO parametr P1230 (viz obrazek nize).
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2. Pulzy ménice jsou zastaveny po dobu ¢asu demagnetizace P0347.

3. Pozadovany brzdny proud P1232 je aplikovan po zvoleny ¢as a motor je zabrzdén. Stav

je zobrazovan pomoci signalu r0053 bitu 00.

4. Po zruSeni DC brzdéni méni¢ zrychluje zpét na frekvenci setpoint, dokud rychlost moto-

ru neodpovida vystupni frekvenci ménice.

ON/OFF1 T
|
Bl: Povolit DC brzdéni t
1
) (U] 4 r
L X Y f_set
fr £
B
DC brzdéni
i N
f_act
-
‘/ > t
i A P0347

—_

. VAV

r0053 1T

Bit00 0 F
Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni

P1230][0...2]| BI: Povolit DC brzdéni | Parametr povoli DC brzdéni skrze signal z externiho zdroje. Funkce zlstava aktivni,
dokud je aktivni externi vstupni signal.

Tovarni nastaveni: 0

P1232[0...2]| DC brzdny proud [%] |Parametr ur€uje miru DC proudu v zavislosti na jmenovitém proudu motoru (P0305).

Rozsah: 0 az 250 (tovarni nastaveni: 100)

P1233[0...2]| Trvani DC brzdéni[s] |Parametr uruje dobu, po kterou je DC brzdéni aktivni po pfikazech OFF1 ¢i OFF2.
Rozsah: 0,00 aZz 250,00 (tovarni nastaveni: 0,00)

P1234[0...2]| Pocatec¢ni frekvence | Parametr stanovuje pocatecni frekvenci DC brzdéni.

DC brzdéni[Hz] Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 550,00)

P0347(0...2]| Cas demagnetizace [s]| Parametr stanovuje &as, ktery musi ub&hnout po OFF2 / chybé&, nez budou znovu
povoleny pulzy.

Rozsah: 0,000 az 20,000 (tovarni nastaveni: 1,000)

A VAROVANI

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3 95



Uvedeni do provozu

96
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Piehiati motoru
Pfi DC brzdéni se v motoru kineticka energie motoru prevadi na tepelnou energii. Pokud brzdéni trva

prili§ dlouho, maze dojit k prehrati motoru.
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Poznamka
Funkce DC brzdéni je uzite¢né pouze pro pouZiti s induk&énimi motory.
DC brzdéni neni vhodné pro drzeni zavéSenych nakladu.

Béhem trvani DC brzdéni neni mozné zadnym dal$im zplsobem ovlivnit rychlost motoru
pomoci externiho ovlddani. Pokud je to moZzné, mél by byt ménicovy systém pfi nastavovani

a parametrizaci testovan se skutecnou zatézi/ bremeny.

Kombinované brzdéni

Pfi kombinovaném brzdéni (povoleno pomoci P1236) se prekryvd DC brzdéni
s rekuperacnim brzdénim (pfi kterém dochéazi k rekuperaci do napajeni DC linku pfi brzdéni
podél nastavené rampy). Optimalizaci dobéhového ¢asu (P1121 pro OFF1 &i pfi brzdéni z f1
na f2, P1135 pro OFF3) a pouZitim kombinovaného brzdéni P1236 Ize docilit efektivniho

brzdéni bez nutnosti pouziti dalSich komponent.

P1236=0 P1236>0
Bez kombinovaného brzdéni S kombinovanym brzdénim
fla A
Il f_set a f_set
~f act _f_act
L g >t
i
t t
V begnk DCink
DC-Comp ==
Pt

P1254=0: V. =113.42 . P0210
P1254 #0: Vi .. =0.98. 1242
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Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni
P1236[0...2] | Kombinovany brzdny proud [%] |Parametr uréuje uroven DC superponovaného na AC kfivku po prekroceni

limitniho DC-link napéti kombinovaného brzdéni. Hodnota je vkladana v
[%0] v zavislosti na jmenovitém proudu motoru (P0305).

Rozsah: 0 az 250 (tovarni nastaveni: 0)

P1254

Automaticka detekce spoustécich

Grovni Vdc

Parametr povoluje / zakazuje automatickou detekci spoustécich drovni
pro Vdc_max regulator.

= 0: Vypnuta

= 1: Povolena (tovarni nastaveni)

Je doporuceno nastaveni P1254 = 1 (automatické detekce povolena).
PovSimnéte si, Ze automaticka detekce funguje, pouze pokud byl ménic

v pohotovostnim rezimu (standby) déle, nez 20s.

98

AVAROVANT

Prehrati motoru

Pfi kombinovaném brzdéni se prekryva rekuperacni brzdéni s DC brzdénim (podle rampy). To zna-
mena, Ze Casti kinetickych energii motoru a jeho zatéZe se prevadéji na tepelnou energii v motoru. Tg

mUiZe vést k pfehfati motoru, pokud je ztrata vykonu prili§ velka ¢i brzdéni trva prilis dlouho!

Poznamka

Kombinované brzdéni zavisi pouze na DC-link napéti (viz limit na diagramu vySe). To se

stane pfi OFF1, OFF3 a jakémkoliv rekupera¢nim stavu. Kombinované brzdéni je deaktivo-

vano, kdyz:

e Je aktivni letmy start

e Je aktivni DC brzdéni.
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Dynamické brzdéni

Dynamické brzdéni pfevadi rekuperacni energii, uvolfiovanou pfi zpomalovani motoru, na
teplo. Pro dynamické brzdéni jsou vyZzadovany interni brzdné jednotky nebo externi moduly
dynamického brzdéni, které mohou ovladat externi brzdné odpory. Méni¢ i externi modul
fidi dynamické brzdéni v zavislosti na napéti DC-linku. Na rozdil od DC a kombinovaného

brzdéni tato metoda vyZaduje instalaci externiho brzdného odporu.

Konstrukéni velikost A/ B/ C

Brzdny odpor

I —

Modul dynamického
brzdéni

Pro vice informaci o modulu dynamického brzdéni nahlédnéte do dodatku ,Modul dynamic-

Konstrukéni velikost D

Brzdny odpor

. I - _I_ Brzdna -
G —|_ jednotka
I —~ & S~

kého brzdéni“ (str. 338).

Pribézny vykon Ppg a stfida brzdného odporu mohou byt upraveny pomoci modulu dyna-
mického brzdéni (pro konstrukéni velikosti A / B / C) nebo parametru P1237 (pro konstrukéni
velikost D)

VAROVANI

Po3kozeni brzdného odporu

Pramérny vykon modulu dynamického brzdéni (brzdné jednotky) nesmi pfesahnout jmenovity vykon

brzdného odporu.
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Pioo [ [ ] [ |
Spinaci droven dynamického brzdéni:
P1254 = 0: Vi cpopmer = 1:13 -4/2 - P0210

Poa o i P1254%0: Voo =0.98 - r1242

—to — topr —>

tcycle

Stfida ton (S) torF (S) Teykius (S) Pos

5% 12.0 228.0 240.0 0.05

10% 12.6 114.0 126.6 0.10

20% 14.2 57.0 71.2 0.20

50% 22.8 22.8 45.6 0.50

100% Nekonecny 0 Nekonecny 1.00

Nastaveni parametrti

Parametr Funkce Nastaven{

P1237 Dynamické brzdéni Parametr urCuje jmenovitou stfidu brzdného odporu (odporu brzdné
jednotky). Dynamické brzdéni je aktivni, kdyz je funkce povolena a DC-
link napéti pfesahuje spoustéci troven dynamického brzdéni.
= 0: Vypnuto (tovarni nastaveni)
= 1: 5% stfida
= 2: 10% stfida
= 3: 20% stfida
= 4: 50% stfida
= 5: 100% strida
Poznamka: Parametr je pouZzitelny pouze pro ménice konstrukeni vel. D.
Pro konstrukéni vel. A az C muze byt stfida brzdného odporu zvolena
pomoci modulu dynamického brzdéni.

P1240[0...2] |Konfigurace Vdc regulatoru Parametr povoluje / zakazuje Vdc regulator.
= 0: Vdc regulator vypnut
Poznamka: Pro aktivaci dynamického brzdéni musi byt parametr nasta-
ven na 0 (Vdc regulator vypnut).

P1254 Automaticka detekce spouStécich| Parametr povoluje / zakazuje automatickou detekci spoustécich drovni

urovni Vdc pro Vdc_max regulator.
= 0: Vypnuta
= 1: Povolena (tovarni nastaveni)
Je doporuc¢eno nastaveni P1254 = 1 (automaticka detekce povolena).
PovSimnéte si, Ze automatick& detekce funguje, pouze pokud byl ménic
v pohotovostnim rezimu (standby) déle, nez 20s.
Pokud P1240 = 0, je P1254 pouZzitelny pouze pro ménice konstrukeni
velikosti D.
Méni¢ SINAMICS V20
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AVAROVANI'

Rizika spojena s pouzitim nevhodnych brzdnych odpora

Brzdné odpory montované k ménici musi byt navrzeny tak, aby dok&zaly snést ztratovy vykon. Pfi

pouziti nevhodného brzdného odporu hrozi nebezpeci pozaru a zasadniho poskozeni pFisluSného

ménice.

Zadrzna brzda motoru

Z&drzna brzda motoru zabranuje nechténému pohybu motoru v dobé&, kdy je méni¢ vypnut.

ON/OFF1/OFF3:

ONT
OFF1/OFF3 > 1

L

Excitace motoru T

|
-

|
\
\
P0346 |
f A ' *

|

|

\ T |

\ | \ |

\ | \ |

Fnin \ | | |
(P1080) | — — —| - - - — — — — JEE— |

t
|- P1216 P1217 — |
\ [ |
Y y

dokoncena

r0056 Bit 04

r0052.C Bit 12 T

0 : > t
Sty UvonénéT ‘ : | ‘
brzdy \Jzaviena | - l >t
— -~ — -
Cas uvolnéni brzdy Cas uzavieni brzdy

Méni¢ ma vnitfni logiku pro ovladani zadrzné brzdy motoru.
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ON/OFF2:

Neaktivni
OFF2

Aktivni >t

ONT
OFF1/ OFF3 >t

. fo-

Excitace motoru T |
|

dokoncena
r0056 Bit 04

[—
¢ A P0346 |

+ |
|
|
|

f min
(P1080) - — — — SR A VPP
i } ‘ >t
\

<+ P1216

\
I

r0052.C Bit 12 {

\

S0 L !
Stav Uvo[nenaT ‘
|

brzdy Uzaviena

Cas uvolnéni brzdy

Nastaveni parametrti

Parametr | Funkce Nastaveni

P1215 Z&drzna brzda povolena Parametr povoluje / zakazuje funkci zadrzné brzdy. Zadrzna brzda motoru
(MHB) je ovladana stavovym slovem 1 r0052 bit 12.
= 0: Zadrzna brzda motoru vypnuta (tovarni nastaveni)
= 1: Zadrzna brzda motoru povolena

P1216 Zpozdéni uvolnéni zadrzné brzdy |Parametr urCuje dobu, po kterou méni¢ bézi minimalni frekvenci P1080

[s] pred nabéhem.

Rozsah: 0,0 az 20,0 (tovarni nastaveni: 1,0)

P1217 Cas drzeni po dobé&hu [s] Parametr urCuje dobu, po kterou méni¢ bézi minimélni frekvenci P1080 po
dobéhu.
Rozsah: 0,0 az 20,0 (tovarni nastaveni: 1,0)
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Pfipojeni zadrzné brzdy motoru

Zéadrzna brzda motoru maze byt k ménici pfipojena skrze digitalni vstupy (DO1 / DO2). Je
vyZadovano také dodatecné relé, které umozni digitalnimu vstupu povolit ¢i zakazat zadrz-

nou brzdu motoru.

SINAMICS V20 Napajeni pro Napajeni pro
brzdné relé zadrznou brzdu
= P0732
Rizeni pro zadrinou H 1005212 ) 5212 |---1 motoru
brzdu motoru ! DO2NC
r DO 2 NO i
- DO 2 CcoMm

PO731 e DO 1POS
DO 1 NEG

Motor se zadrznou brzdou

AVAROVANI'

Potencialné nebezpeéna zatéz

Pokud méni¢ ovldda zadrznou brzdu motoru, neni mozné provést uvedeni do provozu pro potenci-
alné nebezpecné zatéze (napf. zavéSena bfemena u aplikaci pro jefaby), dokud neni zatéz zajisté-
na.

ZadrZznou brzdu motoru nelze pouZivat jako provozni brzdu. Divodem je, Ze zadrzné brzdy jsou

obvykle navrzeny pouze pro omezeny pocet uZiti pfi brzdéni v nouzovych situacich.

5.6.2.6 Nastaveni €asu nabéhové / dobéhové rampy

Funkce

Generator funkce rampy v kanéalu setpointu omezuje rychlost zmeén setpointu. Diky tomu mo-

tor zrychluje a zpomaluje plynuleji, coZ chrani mechanické soucastky pohanéného stroje.

Nastaveni nabéhového / dobéhového ¢asu
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A
fs-0
ligs = f2-01 , 54100
P1082 P1082
N ; i
: :
E Setpoint f; 7 T
(4] 1 1
& ; i P1080
g_ , | /Mm. frekvence
$ . P a \ .
i ! ! L : i
re— typ—»’ ! P21 ! t
i P20 ! s %

-

Nabéhovy a dobéhovy ¢as mohou byt nastaveny nezavisle na sobé& pomoci P1120 a P1121.

Nastaveni parametrd

Parametr Funkce Nastaveni

P1082[0...2] |Maximalnifrekvence[Hz] |Parametr nastavuje max. frekvenci motoru, kterou motor pobézi bez ohledu na
setpoint frekvence.

Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 50,00)

P1120[0...2] |N&béhovy Cas [s] Parametr nastavuje ¢as, za ktery motoru zrychli z klidového stavu na maximalni
frekvenci motoru (P1082), pokud neni pouZzito Zadné vyhlazovani.

Rozsah: 0,00 aZz 650,00 (tovarni nastaveni: 10,00)

P1121[0...2] |Dobéhovy €as [s] Parametr nastavuje €as, za ktery motoru zpomali z maximalni frekvence motoru
(P1082) do klidového, pokud neni pouzito zadné vyhlazovani.
Rozsah: 0,00 az 650,00 (tovarni nastaveni: 10,00)

Nastaveni €asu vyhlazovani ndbéhové / dobéhové rampy

Pouziti vyhlazovacich ¢asu je doporu¢eno, nebot’ zabrafuji ndhlym reakcim, ¢imz chrani

mechanické ¢asti pfed Skodlivymi vlivy.

Vyhlazovaci ¢asy neni doporuéeno pouZzivat spoleéné s analogovymi vstupy, nebot’ by zp0-
sobovaly zveliCovani / podhodnocovani reakci ménice.
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i A

C

f2

Py

f T ‘ T
R ISTET T P1131 P1132 "P1133 T
— t,, —————— P : tdown ——
=4 fa-f1 .
tup = 5 (P1130 + P1131) + Soot - P1120
taown = - (P1132 + P1133) + 221 pgq2q
S 3 P1082
Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni
P1130[0...2] |Pocéatecni vyhlazovaci ¢as nabéhové| Parametr uréuje vyhlazovaci €as na zac¢atku ndbéhové rampy.

rampy [s]

Rozsah: 0,00 az 40,00 (tovarni nastaveni: 0,00)

P1131[0...2] |Kone¢ny vyhlazovaci ¢as nabéhové|Parametr uréuje vyhlazovaci €as na konci ndbéhové rampy.
rampy [s] Rozsah: 0,00 aZ 40,00 (tovarni nastaveni: 0,00)

P1132[0...2] |Pocéatecni vyhlazovaci ¢as dobéhové| Parametr uruje vyhlazovaci €as na zac¢atku dobéhové rampy.
rampy [s] Rozsah: 0,00 aZ 40,00 (tovarni nastaveni: 0,00)

P1133[0...2] |Kone¢ny vyhlazovaci ¢as dobéhové|Parametr uréuje vyhlazovaci €as na konci dobéhové rampy.
rampy [s] Rozsah: 0,00 aZ 40,00 (tovarni nastaveni: 0,00)

5.6.2.7 Nastaveni Imax regulatoru

Funkce

Méni¢ SINAMICS V20
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Pokud je dobéhovy &as pfilis kratky, mGze méni¢ zobrazit varovani A501, které oznaduje pfi-

li§ vysoky vystupni proud. Imax regulator sniZzuje proud meénice, pokud vystupni proud pre-

sahuje maximalni vystupni limitni proud (r0O067). Toho je dosaZzeno snizenim vystupni frek-

vence nebo vystupniho napéti meénice.

Proud motoru

A

N

r0067

Imax regulétor aktivni

4— A501 ——»

r0056 Bit 13 :)

1A
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A
Imax vypnut
|
: Imax povolen
|
: 1
: I
: 1
I 1
Vystupni proud , t i - i 1
! i Nadproud
i l :
5 1
i . ] ] : Imax povolen
150% jmenovitého \ g
! 1
ety A501 1 Imax vypnut !
Limitni proud ! :
! 1
! 1
1 ] -
t
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Nastaveni parametrd

Tovarni nastaveni Imax regulatoru musite zmeénit pouze v pfipad€, Ze ma meéni¢ tendenci

k oscilaci pfi dosazeni limitniho proudu nebo pokud se vypina kvuli nadproudu.

Parametr Funkce Nastaveni
P0305[0...2] |Jmenovity proud motoru [A] Parametr uréuje nominalni proud motoru z typového Stitku.
P0640[0...2] |Faktor pretizeni motoru [%)] Parametr urcuje limit proudového pretizeni motoru v zavislosti na

P0305 (jmenovity proud motoru)

P1340[0...2] |Proporéni zvySeni Imax regulatoru Parametr uréuje proporéni zvySeni Imax regulatoru
Rozsah: 0,000 az 0,499 (tovarni nastaveni: 0,030)
P1341[0...2] |Integralni ¢as Imax regulatoru [s] Parametr urcuje integralni ¢asovou konstantu Imax regulatoru.

Nastaveni P1341 na 0 vypne Imax regulator.

Rozsah: 0,000 az 50,000 (tovarni nastaveni: 0,300)

P1345[0...2] |Proporéni zvySeni Imax regulatoru napéti | Parametr ur€uje proporcni zvySeni Imax regulatoru. Pokud vy-
stupni proud (r0068) prekroc¢i max. proud (r0067), je ménic dy-
namicky fizen snizovanim vystupniho napéti.

Rozsah: 0,000 az 5,499 (tovarni nastaveni: 0,250)

P1346[0...2] |Integralni ¢as Imax regulatoru napéti[s] Parametr urcuje integralni ¢asovou konstantu Imax regulatoru
napeti.

Rozsah: 0,000 az 50,000 (tovarni nastaveni: 0,300)

r0056.13 Stav ovladani motoru: Imax regulator aktivni
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5.6.2.8 Nastaveni Vdc regulatoru

Pokud je dobéhovy &as pfilis kratky, mGze méni¢ zobrazit varovani A911, které oznacuje pfi-
li§ vysoké DC-link napéti. Vdc reguléator dynamicky fidi DC-link napéti tak, aby zabranil pre-

pétové poruse u systému s velkou setrvaénosti.

Vbe A
r1242 \
et
|
Vdc_max regulator aktivni t
4+—— A911 —P
10056 Bit 14
0 B
t
Ifl A
f_act
‘\K
A
\\
M f_set
\\
s | TP p——
-

Vdc_max vypnut

Vdc_max povolen

- v

1
Napéti 4 \
DC-linku I L F2
: ! Prepéti
BIOVTAIO |omsmam s I_ ....... : Vde_max
povolen

A9
Vdc_max regulator
aktivni

N

Vdc max
vypnut

L,

r1242 = 115 % /2 * Vimains = 1.15+f2 « P0210
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Nastaveni parametrti

Parametr Funkce Nastaveni

P1240[0...2] |Konfigurace Vdc regulatoru Parametr povoluje / zakazuje Vdc regulator
= 0: Vdc regulator vypnut
= 1: Vdc_max regulator povolen (tovarni nastaveni)
= 2: kinetické vyrovnavani (Vdc_min regulator) povoleno
= 3: Vdc_max regulator a kinetické vyrovnavani (KIB) povoleno
Poznamka: Tento parametr musi byt nastaven na 0 (Vdc regulator vy-
pnut), pokud je pouzivan brzdny odpor.

P0210 Napajeci napéti [V] Parametr urCuje napéjeci napéti. Zakladni hodnota zéavisi na typu ménice
Rozsah: 380 az 480

5.6.2.9 Nastaveni monitorovaci funkce to€ivého momentu zatéze

Funkce

Monitorovaci funkce to€ivého momentu zatéZe umozfiuje monitorovani pfenos mechanické

sily mezi motorem a taZzenou / pohanénou zatézi. Tato funkce umoZznuje detekovat blokaci

zatéze nebo preruseni prenosu sily.

Méni¢ monitoruje to€ivy moment zatéze motoru nékolika zplUsoby:
e Detekce blokace motoru

e Monitorovani bez zatéze

¢ Monitorovani to¢ivého momentu zatéZe zavislé na rychlosti

Nastaveni parametrti

Parametr | Funkce Nastaveni

P2177(0...2]| Casova prodleva pfi blokaci motoru [ms] Urcuje ¢asovou prodlevu pro zjiSténi, Ze je motor zablokovan.
Rozsah: 0 az 10000 (tovarni nastaveni: 10)

P2179 Limitni proud pokud neni zjiSténa zatéz [%o] Parametr urCuje limitni proud pro A922 (neni aplikovana Zzadna
z4téz) v zavislosti na PO305 (jmenovity proud motoru)
Rozsah: 0,0 az 10,0 (tovarni nastaveni: 3,0)

P2180 Casova prodleva pokud neni zjiténa zatéz Urcuje Casovou prodlevu pro detekci chybéjici vystupni zatéze.

[ms] Rozsah: 0 az 10000 (tovarni nastaveni: 2000)
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Parametr | Funkce Nastaven{

P2181[0...2]| Méd monitorovani zatéze Z&té7 je monitorovana porovnanim skutec¢né kfivky frekvence /
to¢ivého momentu s naprogramovanou obéalkou (uréenou pa-
rametry P2182 az P2190). Pokud kfivka klesa pod obalku, je
generovano varovani nebo porucha.
= 0: Monitorovani zatéze vypnuto (tovarni nastaveni)
= 1: Varovani: Nizky toc¢ivy moment / frekvence
= 2: Varovani: Vysoky to€ivy moment / frekvence
= 3: Varovani: Vysoky / nizky to€ivy moment / frekvence
= 4: Porucha: Nizky to¢ivy moment / frekvence
= 5: Porucha: Vysoky toCivy moment / frekvence
= 6: Porucha: Vysoky / nizky toc¢ivy moment / frekvence

P2182[0...2]| Limitni frekvence monitorovani zatéze 1 [Hz] |Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 5,00)

P2183[0...2]| Limitni frekvence monitorovani zatéze 2 [Hz] |Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 30,00)

P2184[0...2]| Limitni frekvence monitorovani zatéze 3 [Hz] |Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 30,00)

P2185[0...2]| Horni limit to¢ivého momentu 1 [Nm] Rozsah: 0,0 az 99999,0 (tovarni nastaveni: hodnota v r0333)

P2186[0...2]| Dolni limit to¢ivého momentu 1 [Nm] Rozsah: 0,0 az 99999,0 (tovarni nastaveni: 0,0)

P2187[0...2]| Horni limit to¢ivého momentu 2 [Nm] Rozsah: 0,0 az 99999,0 (tovarni nastaveni: hodnota v r0333)

P2188[0...2]| Dolni limit to¢ivého momentu 2 [Nm] Rozsah: 0,0 az 99999,0 (tovarni nastaveni: 0,0)

P2189[0...2]| Horni limit to¢ivého momentu 3 [Nm] Rozsah: 0,0 az 99999,0 (tovarni nastaveni: hodnota v r0333)

P2190[0...2]| Dolni limit to¢ivého momentu 3 [Nm] Rozsah: 0,0 az 99999,0 (tovarni nastaveni: 0,0)

P21920...2]| Casova prodleva monitorovani zatéze [s] Rozsah: 0 az 65 (tovarni nastaveni: 10)

5.6.3 Zprovoznéni pokrogilych funkci

5.6.3.1 Start motoru v médu Super Torque (super to€ivy moment)

Funkce

Tento startovaci méd napomaha startu motoru aplikovanim pulzu to€ivého momentu po sta-

novenou dobu

Obvyklé oblasti pouZiti

110

Lepiva Cerpadla
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Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni
P3350[0...2] |Super torque mody = 1: Povolit méd Super Torque

Poznamka: Pokud je hodnota P3350 zménéna, zméni se hodnota P3353
nasledovné:

P3350 = 2: P3353 = 0,0s

P3350 # 2: P3353 = z&kladni nastaveni

Nabéhovy ¢as Os prida dodate¢né ,nakopnuti* pfi pouziti Hammer startu.

P33510...

2]

BI: Super torque povolen

Parametr uréuje zdroj povoleni Super Torque. Nastaveni ma vliv pokud
P3352 =2.

Tovarni nastaveni: O (neni povolena nikdy)

P33520...

2]

Super torque startovaci mod

Parametr urcuje, kdy se aktivuje funkce Super Torque.

= 0: Povolena pfi prvnim provozu po zapnuti

= 1: Povolena pokazdé

= 2: Povolena digitalnim vstupem (zdroj povoleni je ur€en P3351; O = neni

povolena nikdy; 1 = povolena pokazdé)

P3353[0...

2]

Super torque nabéhovy cas [s]

Parametr uréuje nabéhovy ¢as pouzivany pfi ndbéhu na Super Torque frek-
venci.

Rozsah: 0,0 az 650,0 (tovarni nastaveni: 5,0)

P3354]0...

2]

Super torque frekvence [Hz]

Parametr urCuje frekvenci, pfi niz je aplikovana dodatec¢né podpora pro Super
Torque mod

Rozsah: 0,0 az 550,0 (tovarni nastaveni: 5,0)

P33550...

2]

Super torque mira podpory
[%]

Parametr nastavuje do¢asnou miru podpory pro Super Torque mod. Aplikuje
podporu v [%)] v zavislosti na PO305 (jmenovity proud motoru) v momente,
kdy je dosazena Super Torque frekvence po dobu nastavenou v P3356

Rozsah: 0,0 az 200,0 (tovarni nastaveni: 150,0)

P3356]0...

2]

Super torque ¢as podpory [s]

Parametr nastavuje dobu, po kterou je aplikovana dodate¢na podpora, pokud
dosahuje vystupni frekvence hodnoty nastavené v P3354.

Rozsah: 0,0 az 20,0 (tovarni nastaveni: 5,0)

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3

111




Uvedeni do provozu

Zprovoznéni funkci
Diagram funkce
Popis:
Po zadéani piikazu ON je m6d Super Torque povolen a probéhne néasledujici sekvence:
e N&béh na P3354 Hz s mirou podpory stanovenou P1310, P1311 a P1312
e Pro P3356 se udrzuje mira podpory stanovena P3355
e Mira podpory je navracena na Uroven stanovenou P1310, P1311 a P1312

e Navraceni k ,normalnimu“ setpointu a povoleni vystupu nabéhnout po rampé stanovené

Podpora (boost) (%)
A

P3355

v

cas
Vystupni frekvence (Hz)

A
P3356

A
A

P3354
i I Cas
Super Torque nab&hovy cas Nabéhovy ¢as
P3353 P1120
P1120
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5.6.3.2 Zapnuti motoru v médu Hammer start

Funkce

Tento startovaci méd pfi startu motoru aplikuje sekvenci pulzd to¢ivého momentu.

Obvyklé oblasti uziti

Velmi lepiva Cerpadla

Nastaven{ parametrt

Parametr Funkce

Nastaveni

P3350[0...2]| Super torque mody

= 2: Povolit méd Hammer start

Poznamka: Pokud je hodnota P3350 zménéna, zméni se hodnota P3353 nasledovné:
P3350 = 2: P3353 = 0,0s

P3350 # 2: P3353 = z&kladni nastaveni

N&béhovy Cas 0Os prida dodatecné ,nakopnuti* pfi pouziti Hammer startu

P3351[0...2]| BI: Super torque

povolen

Parametr uréuje zdroj povoleni Super Torque. Nastaveni ma vliv pokud P3352 = 2.

Tovarni nastaveni: O (neni povolena nikdy)

P3352[0...2]| Super torque

startovaci mod

Parametr urcuje, kdy se aktivuje funkce Super Torque.

= 0: Povolena pfi prvnim provozu po zapnuti

= 1: Povolena pokazdé

= 2: Povolena digitalnim vstupem (zdroj povoleni je ur€en P3351; 0 = neni povolena

nikdy; 1 = povolena pokazdé)

P3353[0...2]| Super torque

nabéhovy Cas [s]

Parametr urCuje nabéhovy ¢as pouzivany pfi ndbéhu na Super Torque frekvenci.

Rozsah: 0,0 az 650,0 (tovarni nastaveni: 5,0)

P3354[0...2]| Super torque
frekvence [Hz]

Parametr urCuje frekvenci, pfi niZ je aplikovdna dodate¢né podpora pro Super Torque
maod

Rozsah: 0,0 az 550,0 (tovarni nastaveni: 5,0)

P3357[0...2]| Hammer start mira
podpory [%]

Parametr nastavuje do¢asnou miru podpory pro Hammer start méd. Aplikuje podporu
Vv [%] v zévislosti na PO305 (jmenovity proud motoru) v momenté, kdy je dosaZzena
Super Torque frekvence po dobu nastavenou v P3356

Rozsah: 0,0 az 200,0 (tovarni nastaveni: 150,0)

P3358|0...2]| Po¢et Hammer cykI(

Parametr urcuje, kolikrat je aplikovana mira podpory hammer startu.

Rozsah: 1 az 10 (tovarni nastaveni: 5)

P3359[0...2]| Hammer zapnut
po dobu [ms]

Parametr nastavuje ¢as, po ktery je pfi kazdém opakovani aplikovana dodate¢na pod-
pora (musi byt alespon 3x ¢as magnetizace motoru).

Rozsah: 0 az 1000 (tovarni nastaveni: 100)

P3360[0...2]| Hammer vypnut
po dobu [ms]

Parametr nastavuje ¢as, po ktery je pfi kazdém opakovani dodate¢né podpora ode-
brana (musi byt alespori 3x €as magnetizace motoru).

Rozsah: 0 az 1000 (tovarni nastaveni: 100)
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Diagram funkce
Popis:
Po zadéani piikazu ON je m6d Hammer start povolen a probéhne nasledujici sekvence:
e N&béh na P3354 Hz s mirou podpory stanovenou P1310, P1311 a P1312
¢ Mira podpory je navracena na Uroven stanovenou P1310, P1311 a P1312

e Navraceni k ,normalnimu“ setpointu a povoleni vystupu nabéhnout po rampé stanovené

P1120
Podpora (boosf (%) P3359 P3360
A - ;. i
P3357
| cas
Vystupni fekvence (Hz) Pocet hammer cykll
A P3358
P3354
_T_ i Cas
Super Torque nabéhovy cas Nab&hovy cas
P3353 P1120
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5.6.3.3

Funkce

Zapnuti motoru v médu odstranéni blokovani

Tento startovaci méd kratkodobé reverzuje rotaci motoru pro odstranéni ucpani Cerpadla.

Obvyklé oblasti uziti

Cisténi ¢erpadel

Nastaveni parametrd
Parametr | Funkce Nastaveni
P3350[0...2]| Super torque mody = 3: Povolit méd odstranéni blokovani

Poznamka: Pokud je hodnota P3350 zménéna, zméni se hodnota P3353 nasledovné:
P3350 = 2: P3353 =0,0s

P3350 # 2: P3353 = z&kladni nastaveni

N&béhovy Cas Os prida dodatecné ,nakopnuti‘ pfi pouZiti Hammer startu.

Pokud je mod odstranéni blokace povolen (P3350 = 3), zajistéte, aby nebyla zakézana
reverzace, napf. P1032 = P1110 = 0.

P3351[0...2]| BI: Super torque Parametr uréuje zdroj povoleni Super Torque. Nastaveni ma vliv pokud P3352 = 2.
povolen Tovarni nastaveni: O (neni povolena nikdy)
P3352[0...2]| Super torque Parametr urcuje, kdy se aktivuje funkce Super Torque.
startovaci mod = 0: Povolena pfi prvnim provozu po zapnuti
= 1: Povolena pokazdé
= 2: Povolena digitalnim vstupem (zdroj povoleni je ur€en P3351; 0 = neni povolena
nikdy; 1 = povolena pokazdé)
P3353[0...2]| Super torque Parametr urCuje nabéhovy ¢as pouzivany pfi ndbéhu na Super Torque frekvenci.
nabéhovy Cas [s] Rozsah: 0,0 aZ 650,0 (tovarni nastaveni: 5,0)
P3361[0...2]| Frekvence odstrano- | Parametr urCuje frekvenci, kterou méni¢ bézi v opaéném sméru k setpointu béhem
vani blokace [Hz] reverzni sekvence
Rozsah: 0,0 az 650,0 (tovarni nastaveni: 5,0)
P3362[0...2]| Cas reverzace odstra- | Parametr uréuje ¢as, po ktery méni¢ b&Zi opaénym smérem k setpointu b&hem re-
novani blokace [s] verzni sekvence.
Rozsah: 0,0 az 20,0 (tovarni nastaveni: 5,0)
P3363[0...2]| Povolit rychly ndbéh | Parametr vybird, jestli méni¢ zacina pfimo z frekvence odstranéni blokace, nebo do ni
nabéhne po rampé.
= 0: Vypne rychly ndbéh (pouZzije rampu stanovenou v P3353)
= 1: Povoli rychly ndbéh pro odstranéni blokace (skoci pfimo na reverzni frekvenci —
tim vznikne efekt ,nakopnuti®, ktery napoméaha odstranéni blokace).
Rozsah: 0 az 1 (tovarni nastaveni: 0)
P3364][0...2]| Pocet cykll odstranéni | Parametr nastavi poc¢et opakovani cyklu odstranéni blokace.

blokace

Rozsah: 0 az 1 (tovarni nastaveni: 0)
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Diagram funkce
Popis:
Po zadéani prikazu ON je mdd odstranéni blokace povolen a probéhne nésledujici sekvence:
e N&béh, nebo skok (podle P3363) na P3361 Hz ve sméru opa¢ném k setpointu
e Pro opakovéani P3364
— Dobéh na 0 Hz normélnim dobé&hovym €asem uréenym v P1121
— NA&béh, nebo skok (Podle P3363) na P3361 Hz ve sméru opacném k setpointu

e Navraceni k ,normalnimu“ setpointu a povoleni vystupu nabéhnout po rampé stanovené

Vystupni frekvence (Hz)
Pocet cykll odstranéni blokovani
A
- E.g. P3364 =2 .
Setpoint
Cas reverzace odstranéni blokovani
- P3362
P3361 = ——————— mmm———— -
e \\\ ,” \\\
"’ \\\ "” \\
. * i \\‘
E t
: R
A T L
P3361 ;’
: P1120 %
P3353 Nab&hovy &as Y
Nabéhova rampa Super Torque je aktivni, ‘\\
pouze pokud je rychly nabéh (P3363) vypnut \\
Setpoint %
Pozitivni setpoint =~ =-=------- Negativni setpoint
v
OFF1 4
P1120.
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5634 Provoz ménice v ekonomickém médu

Funkce

Ekonomicky méd se snazi o nalezeni minimalniho pfikonu ménic¢e jemnym snizovanim ci

zvySovanim vystupniho napéti.

Poznamka

Optimalizace ekonomickym médem je aktivni pouze, kdyZz méni¢ bézi poZzadovanou frekven-
ci setpointu. Optimaliza¢ni algoritmus se spusti 5s po dosaZeni setpointu a vypne se pfi

zméné setpointu, nebo pokud jsou v provozu regulatory Imax Nebo Vmax.

Obvyklé aplikace

Motory se stabilné ¢i pomalu se ménici zatézi.

Nastaveni parametrti
Parametr Funkce Nastaveni
P1300[0...2] |Ovladaci méd = 4: V/f EKO mdd s linearni charakteristikou
= 7: VIf EKO mdd s kvadratickou charakteristikou
r1348 Povoleny rozsah ekonomic- | Parametr zobrazuje vypocteny Cinitel ekonomického médu (rozsah 80% az
kého maddu [%] 120%) aplikovany na poZadované vystupni napéti.
Pokud je tato hodnota pfili§ nizka, systém se mlze stat nestabilni.

Diagram funkce

\% e 120%
4 100%
- __80%
AW Eco
- L - faktor
r ¢
ECO, linearni ECO, kvadratické
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5.6.3.5 Nastaveni ochrany motoru proti pfehrati odpovidajici UL508C

Funkce

Tato funkce chrani motor pre prehratim. Funkce urCuje reakci ménice, kdyZ teplota motoru
pfeséhne varovnou hranici. Méni¢ si pamatuje teplotu motoru pfi vypnuti a pfi dalSim zapnuti
reaguje na z&kladé nastaveni P0610. Nastaveni P0610 na jakoukoliv jinou hodnotu, nez 0O
nebo 4 zpusobi, Ze jde méni¢ do poruchy (F11) pokazdé, kdyz teplota motoru pfesahne va-

rovnou hranici P0604 o vice, nez 10%.

Poznamka

Pro zajisténi nastaveni odpovidajiciho UL508C nesmi byt hodnota parametru P0610 zmé-

néna z tovarniho nastaveni 6.

Nastaveni parametrd

Parametr Funkce Nastaveni

P0610[0...2]| Reakce na 12t teplotu motoru | Parametr uréuje reakci na to, kdyZ teplota motoru dosahne varovné hranice.
Nastaveni O a 2 pfi startu nevyvolavaji data o teploté motoru ulozena

pfi vypnuti:

= 0: Pouze varovani

= 1: Varovani s ovladanim Imax (proud motoru snizen) a porucha (F11)

= 2: Varovani a porucha (F11)

Nastaveni 4 a 6 pri vyvolavaji data o teploté motoru ulozena pfi vypnuti:

= 4: Pouze varovani

= 5: Varovani s ovladanim Imax (proud motoru snizen) a porucha (F11)

= 6: Varovani a porucha (F11)
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5.6.3.6

Funkce

Priklad

]

Nastaveni volnych funkénich blokd (FFBs)

Pomoci volnych funkénich blokl (FFBs) mohou byt v méni¢i zavedena dodate¢néa propojeni

signalli. Kazdy digitélni ¢i analogovy signal dostupna pfes technologii BICO muze byt veden

k pfislusnym vstupdm volnych funkénich blokd. Vystupy volnych funkénich blok{ jsou také

propojeny s dalSimi funkcemi pomoci BICO technologie.

Bit: 0 1 2

3 4 5 6 7

8

9 10 11 12

ro722 [prfoizfoisjple] | | | |

| | |DI5|DI6|

r2811 = AND (722.1, 722.2)

P2810

"L

10722.2 ) ) [0]}

07221 ) ) [

PO731

& Hree11.0)) -

Nastaveni parametrti

Parametr Funkce Nastaveni

P0702 Funkce digitélniho vstupu 2 = 99: Povoli BICO parametrizaci pro digitalni vstup 2

P0703 Funkce digitélniho vstupu 3 = 99: Povoli BICO parametrizaci pro digitalni vstup 3

P2800 Povolit FFBs = 1: Povoleny (obecné povoleni vSech volnych funkénich blo-
ka)

P2801[0] Aktivovat FFBs =1: Povoli AND 1

P2810[0] Bl: AND 1 =722.1 P2810[0] a P2810[1] urci vstupy prvku AND 1,

P2810[1] =722.2 vystup AND je r2811.0.

P0731 BI: Funkce digitalniho vystupu 1 Parametr urci zdroj digitalniho vystupu 1

=r2811.0: uziti AND (DI2, DI3) na zapnuti LED

Pro vice informaci od FFBs a dalsi nastaveni individualnich parametrd navstivte kapitolu ,Seznam parametrd” (str. 162).
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5.6.3.7

Nastaveni funkce letmého startu

Funkce
Funkce letmého startu (povolena pomoci P1200) umoZiuje pfipnuti ménice ke stale se toci-
cimu motoru pomoci rychlého ménéni vystupni frekvence ménice, dokud neodpovida sku-
tecné rychlosti motoru. Poté je méni¢ doveden k setpointu v normalnim ndbéhovém Case.
Letmy start musi byt pouZit v pfipadech, kdy by motor mohl byt jesté v pohybu (napf. po
kratkém vypadku sit€) nebo pohanén zatézi. V opacném pripadé bude dochézet k nadprou-
f_search, ma>f<“ :
- Frekvence setpointu
P0347 P1202 P0346 Nabéh >
Cas P1203 Cas magnetizace
demagnetizace Letmy start
du.
Nastaveni parametrti
Parametr Funkce Nastaveni
P1200 Letmy start Nastaveni 1 az 3 hledaji v obou smérech:
= 0: Letmy start vypnut
= 1:Letmy start vzdy aktivovan
= 2: Letmy start aktivni po zapnuti, chybé&, OFF2
= 3: Letmy start aktivni po chybé, OFF2
Nastaveni 4 az 6 hledaji pouze ve sméru setpointu:
= 4: Letmy start vzdy aktivovan
= 5: Letmy start aktivni po zapnuti, chybé&, OFF2
= 6: Letmy start aktivni po chybé, OFF2
P1202[0...2] |Proud motoru: letmy start [%] |Parametr urCuje hledaci proud pouZzity pfi letmém startu.
Rozsah: 10 az 200 (tovarni nastaveni: 100)
Poznamka: Nastaveni hledaciho proudu v P1202 ktera jsou pod 30% (a ob-
¢as jina nastaveni v P1202 a P1203) mohou zpusobit pfed¢asné ¢&i pozdni
nalezeni rychlosti motoru, co mize zpUsobit poruchy F1 nebo F2.
P1203[0...2] |Rychlost hledani: letmy start | Parametr nastavuje, o kolik se méni vystupni frekvence pfi letmém startu
[%] (pouze ve V/f médu) pfi snaze o synchronizaci s bézicim motorem.
Rozsah: 10 az 500 (tovarni nastaveni: 100)
Poznamka: VysSi hodnota stanovuje plossi gradient, coz vede k delSi dobé
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hledani. Niz§i hodnota ma opac¢ny efekt.

5.6.3.8 Nastaveni funkce automatického restartu

Funkce

Pokud je aktivni pfikaz ON, funkce automatického restartu (povolena pomoci P1210) auto-

maticky zapne motor po selhani napgjeni (F3 ,Podpéti“). Jakékoliv chyby jsou méniem au-

tomaticky kvitovany.

U selhani napjeni jsou rozliSovany nasledujici pfipady:

o Podpéti napdjeni (brownout sité)" je situace, pfi které je napajeni preruSeno, ale obnovi

se predtim, nez vestavény BOP displej zcela vyhasne (tj. extrémné kratky vypadek, pfi

kterém se DC-link zcela nezhroutil).

o Vypadek napdjeni (blackout sité)" je situace, pfi které vestavény BOP displej zcela vy-

hasne (coz znamend delSi preruseni napajeni, pfi kterém se DC-link zcela zhroutil)

predtim, nez je napéajeni obnoveno.

Nastaveni parametrti
Parametr Funkce Nastaveni
P1210 Automaticky restart Parametr konfiguruje funkci automatického restartu.
= 0: Vypnut
= 1:Reset poruchy po zapnuti, P1211(= pocet pokusl o restart) vypnut
= 2: Restart po vypadku elektrické sité, P1211 vypnut
= 3: Restart po poklesu napéti sité nebo chybé, P1211 povolen
= 4: Restart po poklesu napéti sité, P1211 povolen
= 5: Restart po vypadku elektrické sité nebo chybé, P1211 vypnut
= 6: Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé&, P1211 povolen
= 7: Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé; zdstane v poruse,
kdyZ vyprsi P1211
P1211 Pocet pokusu o restart Parametr urCuje, kolikrat se ménic pokusi o restart, je-li automaticky restart
P1210 aktivovan.
Rozsah: 0 az 10 (tovarni nastaveni: 3)
Méni¢ SINAMICS V20
122 Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3



Uvedeni do provozu

Zprovoznéni funkci

5.6.3.9 Provoz méni¢e v médu ochrany pfed zamrznutim
Funkce
Pokud okolni teplota klesne pod stanovenou hranici, motor se automaticky rozbéhne, aby
fout
/—/_:\/—/_
P3853 (Hz) |- ; S\ R
5 : b P v :
H 1 1 ' 1 1 i i ' 1
ON/T ! ' L ' ' : b :
oFF1/oFFa}_ OFF! [ loFFs:  oFF1 | C : ; : !
1 : : 1 1 1 ;
4! 1 1 ! : ' 1
OFF2| | - | ] ' I
! | |
. : b :
Chyba ; | |—;—|
| i |
PaaszT + : | i
zamezil zamrznuti.
e OFF1/ OFF3: Funkce ochrany pfed zamrznutim je vypnuta, pokud je aktivovan OFF3,
a znovu povolena, kdyz je aktivovan OFF1.
e OFF2/chyba: Motor zastavi a ochrana pfed zamrznutim je deaktivovana.
Nastaveni parametrti
Parametr Funkce Nastaven{
P3852[0...2] BI: Povolit ochranu pfed | Parametr uréuje zdroj pfikazu povoleni ochrany. Pokud je binarni vstup roven
zamrznutim jedné, bude ochrana zahajena (tovarni nastaveni: 0).
Pokud P3853 # 0, ochrana pred zamrznutim je pouZzita rozto¢enim motoru na
nastavenou frekvenci.
Povsimnéte si, Ze funkce ochrany muZze byt potlacena za téchto okolnosti:
e Pokud je méni€ v béhu a aktivuje se ochranny signdl, je signél ignorovan.
e  Pokud méni¢ rozta¢i moment kvali signalu ochrany a obdrzi pfikaz RUN,
pfikaz RUN nahradi signél ochrany pfed zamrznutim.
e Zadani pfikazu OFF, kdyZ je ochrana aktivni, zastavi ménic
P3853[0...2] Frekvence ochrany pfed | Parametr urcuje frekvenci aplikovanou na motoru, kdyz je aktivovana ochrana
zamrznutim [Hz] pred zamrznutim.
Rozsah: 0.00 aZz 550.00 (tovarni nastaveni: 5.00)
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5.6.3.10 Provoz méni¢e v médu ochrany pred kondenzaci

Funkce

Pokud externi ¢idlo kondenzace detekuje nadmérnou kondenzaci, aplikuje méni¢ DC proud,

out .7_—._.-._._._.-.-._._._/—| ............................... 7| _____ P3854 (%)
I

A

s et R

OFF2

A
Chyba

4 1

1 I

1 1

| |

1 1

1 4

1 I

| I

; ; -

1 ] :

ON/ : ! '—|—|F .

i i
|

: I

|

1

1

1

1

|

1

|

P3852 T + u

aby motor udrzel zahfaty a tim zabranil kondenzaci.

e OFF1/ OFF3: Funkce ochrany pred kondenzaci je vypnuta, pokud je aktivovan OFF3, a

znovu povolena, kdyzZ je aktivovan OFFL1.

e OFF2/chyba: Motor zastavi a ochrana pred kondenzaci je deaktivovana.

Nastaveni parametrd

Parametr Funkce Nastaveni

P3852[0...2] |BI: Povolit ochranu pfed kondenzaci | Parametr urCuje zdroj pfikazu povoleni ochrany. Pokud je binarni

vstup roven jedné, bude ochrana zahgjena (tovarni nastaveni: 0).

Pokud P3853 = 0 a P3854 + 0, je pouzita ochrana pred kondenzaci

vpusténim nastaveného proudu do motoru.

Povsimnéte si, Ze funkce ochrany muize byt potlac¢ena za téchto okol-

nosti:

e Pokud je méni€ v béhu a aktivuje se ochranny signél, je signél
ignorovan.

e  Pokud méni¢ rozta¢i moment kvali signalu ochrany a obdrzi pfi-
kaz RUN, prikaz RUN nahradi signal ochrany pfed zamrznutim.

e Zadani pfikazu OFF, kdyZ je ochrana aktivni, zastavi ménic

P3854[0...2] |Proud ochrany pred kondenzaci [%)] |Parametr uréuje DC proud (jako procento nominalniho proudu), ktery

je vpustén do motoru, kdyZ je aktivovana ochrana pred kondenzaci.

Méni& SINAMICS V20
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Rozsah: 0 az 250 (tovarni nastaveni: 100)

5.6.3.11 Provoz ménice v rezimu spanku

Funkce

Motor je vypnut, pokud poptavka klesne pod stanovenou hranici, a je opét zapnut, pokud

PoZadovana reakce jednoduché hibernace (mod spanku)

PoZadovana
frekvence

AP [ s mom Sl s e s s e S e e
0
e 11 1 I e e e
|
|
|
i
|
I |
1 I
1 |
i |
i R2366
1 | Rrodleva QFF
Vystupni ; ! !
frekvence i i Fé2367
i i F'Erodleva C?N
1 | I :
],
| ﬂ—hv: L L
1 I 1
I e
0 i i i E
1 | I 1
! ! ‘/ "
| - !
]
1

L

ibernace

Hibernace /

poptavka stoupne nad stanovenou hranici.

Nastaveni parametrd

Parametr Funkce Nastaveni

P2365[0...2] |Hibernace povolena/ | Parametr povoluje a zakazuje funkci hibernace.
zakazéna = 0: Vypnuta (tovarni nastaven)

= 1: Povolena

P2366[0...2] |Prodleva zastaveni |PFi povolené hibernaci parametr ur€uje prodlevu, nez ménic prejde do rezimu spanku.

motoru [s] Rozsah: 0 az 254 (tovarni nastaveni: 5)
P2367[0...2] |Prodleva startu P¥i povolené hibernaci parametr ur€uje prodlevu, nez se méni¢ probudi z rezimu
motoru [s] spanku.
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Rozsah: 0 az 254 (tovarni nastaveni: 2)

P1080[0...2] | Minimalni frekvence |Nastavi min. frekvenci motoru, kterou motor pobézi bez ohledu na setpoint frekvence.

[Hz] Nastavena hodnota je platna pro rotaci po, i proti sméru hodinovych rucicek.
Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 0,00)
5.6.3.12 Nastaveni generatoru kolisani

Funkce

Méni¢ SINAMICS V20

Generator kolisani provadi predem uréend periodicka naruSeni, kterd jsou superponovéana
na hlavni setpoint pro technologické pouziti ve vldkenném prdmyslu. Funkce kolisani maze
byt aktivovana skrze P2940. Je nez4visla na smeéru setpointu a je tedy relevantni pouze ab-
solutni hodnota setpointu. Signal kolisani je pfidan k hlavnimu setpointu jako dodatec¢ny set-
point. BE€hem zmén setpointu neni funkce kolisani aktivni. Signal kolisani je také limitovan

maximalni frekvenci (P1082).

Digitalni vstupy | B0840 ] 1
rQ722.x 0

BOP /STARTER | | [P2940 1
' ™

r0019
USS na RS485

r2036

P2946

-P2946

Rusivy signal funkce kolisani (wobble)
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Nastaveni parametrti
Parametr | Funkce Nastaveni
P2940 BI: Uvolnéni funkce kolisani Parametr urCuje zdroj uvolnéni funkce kolisani.
Tovarni nastaveni: 0.0
P2945 Frekvence signalu kolisani [Hz] |Parametr nastavuje frekvenci signélu kolisani
Rozsah: 0,001 az 10,000 (tovarni nastaveni: 1,000)
P2946 Amplituda signalu kolisani [%] | Parametr nastavuje hodnotu amplitudy signalu kolisani jako proporci aktudl-
niho vystupu generatoru funkce rampy (RFG).
Rozsah: 0,000 az 0,200 (tovarni nastaveni: 0,000)
P2947 Krokovy Ubytek signalu kolisani | Parametr nastavuje hodnotu Ubytku na konci pozitivni periody signalu.
Rozsah: 0,000 az 1,000 (tovarni nastaveni: 0,000)
P2948 Krokovy prirtstek signalu ko- Parametr nastavuje pfirdstek na konci negativni periody signalu.
liséni Rozsah: 0,000 az 1,000 (tovarni nastaveni: 0,000)
P2949 Sitka pulzu signalu kolisani [%] |Parametr nastavuje relativni $ifku stoupajicich a klesajicich pulzd.
Rozsah: 0 az 100 (tovarni nastaveni: 50)
5.6.3.13 Provoz ménice v médu kaskadového fizenf
Funkce
Kaskadové fizeni umoznuje ovladani az dvou dodate¢nych ¢erpadel nebo ventilator(i zalo-
Zené na ovladdacim systému PID. Celé systém sestava z jednoho Cerpadla ovladaného meé-
nicem a az dvéma dalSimi Cerpadly / ventilatory ovladanych stykaci nebo motorovymi starté-
ry. StykacCe a startéry se ovladaji digitalnimi vystupy meénice.
Sit’
g H
A
Tlakoveé ¢idlo
. —
Startéry motoru -
Do PID vstupu ménice
I
| ‘
M
- [
— e ) — - — ,H
Diagram niZe zobrazuje typicky Cerpadlovy systém.
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P2374
2379
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® Asp = P2373 ty=|1-—g55— | P1121
© tg >P2374
Odpojeni z kaskady:
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Podminky pro odpojeni z kaskady:
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Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni
P2370[0...2] | Mdd zastaveni pfi kaskadovém Parametr vybirda mod zastaveni externich motort pfi kaskadovém Fizeni.

fizeni

= 0: Normélni zastaveni (tovarni nastaveni)

= 1: Sekvenéni zastaveni

P2371[0...

2]

Konfigurace kaskadového fizeni

Parametr uréuje konfiguraci externich motor(i (M1, M2) uzitych pfi kaskéa-
dovém Fizeni.

= 0: Kaskadové fizeni vypnuto

=1: M1 =1 x MV, M2 = Neni pouzit

=2:M1=1xMV,M2 =1x MV

=3 M1=1xMV,M2=2x MV

P2372[0...

2]

Cyklovani pfi kaskadovém fizeni

Parametr povoluje cyklovani motoru pfi kaskadovém fizeni.
= 0: Vypnuto (tovarni nastaveni)

= 1: Povoleno

P2373[0...

2]

Hystereze kaskadového Fizeni[%o]

P2373 je procento PID setpointu, které musi chyba P2273 pfesahnout,
aby zacala prodleva pred zapnutim / vypnutim kaskadového fizeni.

Rozsah: 0,0 to 200,0 (tovarni nastaveni: 20,0)

P23740...

2]

Prodleva pred pfipojenim motoru
kaskady [s]

Parametr urcuje Cas, po ktery musi PID chyba P2273 pfesahovat hyste-
rezi P2373, nez je pfipojen motor kaskady.

Rozsah: 0 to 650 (tovarni nastaveni: 30)

P23750...

2]

Prodleva pfed odpojenim motoru
kaskady [s]

Parametr urcuje €as, po ktery musi PID chyba P2273 pfesahovat hyste-
rezi P2373, nez je odpojen motor kaskady.

Rozsah: 0 to 650 (tovarni nastaveni: 30)

P2376]0...

2]

ZruSeni prodlevy kaskadového

fizeni [%]

P2376 je procento PID setpointu. Pokud PID chyba P2273 pfesahne tuto
hodnotu, je motor pfipojen / odpojen bez ohledu na nastavené prodlevy.
Rozsah: 0,0 to 200,0 (tovarni nastaveni: 25,0)

Poznamka: Hodnot parametru musi byt vZdy vySSi nez hystereze P2373.

P237700...

2]

Doba zablokovéani kaskadovani [s]

Parametr urcuje Cas, po ktery je zablokovano zruSeni prodlevy poté, co je
do kaskady pripojen, ¢i z kaskady odpojen motor.

Rozsah: 0 to 650 (tovarni nastaveni: 30)

P2378]0...

2]

Frekvence kaskadovani f_st [%]

Parametr urcuje frekvenci, pfi které je digitalni vystup béhem pfipojovani /
odpojovani motoru prepnut, zatimco méni¢ dobih& z maximalni frekvence
na minimalni, nebo naopak.

Rozsah: 0,0 to 120,0 (tovarni nastaveni: 50,0)

r2379.0...1

CO / BO: Stavové slovo kaskado-

vého fizeni

Parametr zobrazuje vystupni slovo funkce kaskadového fizeni, které
umoznuje externi pfipojeni.

Bit 00: Start motoru 1 (ano pro 1, ne pro 0)

Bit 01: Start motoru 2 (ano pro 1, ne pro 0)
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Parametr Funkce Nastaveni
P2380[0...2] |Doba provozu motort v kaskadé | Parametr zobrazuje doby provozu externich motord.
[h] Index:

[0]: Doba provozu motoru 1

[1]: Doba provozu motoru 1
[2]: Nepouzivan

Rozsah: 0,0 az 4294967295 (tovarni nastaveni: 0,0)

5.6.3.14 Provoz méni¢e v médu ochrany pred kavitaci

Funkce

Ochrana pred kavitaci generuje chybu / varovani v pfipadé, Ze jsou pfitomny podminky ve-
douci ke kavitaci. Pokud meéni¢ nedostane Zadnou zpétnou vazbu od prevodniku Cerpadla,

PID skalovana zpétna vazba
Tok zpétné vazby / [%]
tlakove cidlo

r2272

Hranice kavitace <
Urovefi poruchy  0.00az 200.00 [%]

Prodleva ochrany pred kavitaci

P2361 (40.00)

Stavové slovo 2 bit 10 Min. limit PID dosaZen 0 ...65000 [s]

P2362 (30)

R53.10

Stavové slovo 2 bit 11 Max. limit PID
dosazen Z 1

R53.11

Stavoveé slovo 1 bit 2 PID ménic v provozu Y

R52.02)

PID povolit / vypnout >

P2200.CDS T
0
0
QOchrana pred kavitaci povolena
0::.2 |—>—
P2360 (0)

A 4 lT OI

& dmmlm

Ochrana pred kavitaci vypnuta -—--—t1o000

Spustit kavitaéni chybu F410  —————- -001\6‘
Spustit kavitaéni varovani A930 eet0 10 i
NepouZiva s -----=--=-=nmmmmmmmmmcnanaen Fo 11

Logické schéma ochrany pied kavitaci

aktivuje poruchu a zastavi kavitacni poskozeni.
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Nastaveni parametrti

Parametr Funkce Nastaven{

P2360[0...2] |Povolit ochranu pred kavitaci | Parametr povoluje funkci ochrany pfed kavitaci.
= 1: Chyba
= 2: Varovani

P2361[0...2] | Limit kavitace [%)] Parametr urCuje limit zpétné vazby (jako procento), po jehoZ presazeni je
hlaSena chyba / varovani.
Rozsah: 0.00 az 200.00 (tovarni nastaveni: 40.00)

P2362[0...2] |Cas ochrany pred kavitaci [s] |Parametr uréuje &as, po ktery musi byt pfitomny kavitaéni podminky,
nez je hlaSena chyba / varovani.
Rozsah: 0 az 65000 (tovarni nastaveni: 30)

5.6.3.15 Nastaveni uzivatelského zakladniho nastaveni parametra

Funkce

UZivatelské zakladni nastaveni parametrd umoznuje uloZzeni modifikovanych vychozich hod-

not (odliSnych od tovarniho nastaveni). Po resetu budou pouzity tyto ulozené hodnoty. Pro

vymazani uzivatelského zakladniho nastaveni a navratu k tovarnim nastavenim je zapotiebi

provést jesté jeden reset do tovarniho nastaveni.

Tvorba uzivatelského zékladniho nastaveni parametra

1.

2.

Nastavte parametry ménice tak, jak potfebujete.

Nastavte P0971 = 21 a soucasny stav ménice bude uloZen jako nové zékladni nastave-

ni

Uprava uzivatelského zéakladniho nastavenf

1. Navratte méni¢ do zakladniho stavu nastavenim P0010 = 3 a P0970 = 1. Ménic¢ je nyni
v uZivatelském z&kladnim nastaveni (bylo-li uréeno a uloZeno), nebo tovarnim nastave-
ni.
2. Nastavte parametry ménice tak, jako potrebujete.
3. Nastavte P0971 = 21 a soucasny stav ménice bude uloZen jako nové zakladni nastave-
ni
Nastaveni parametrd
Parametr | Funkce Nastaveni
P0010 Parametr uvedeni | Parametr filtruje parametry tak, aby byly vybrany pouze patfici k urcité funkéni skupiné. Pro

do provozu

uloZeni nebo zruseni uzivatelskych zékladnich nastaveni musi byt nastaven na 30 a vySe.

= 30: Tovarni nastaveni

Méni¢ SINAMICS V20
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Parametr

Funkce Nastaveni

P0970

Reset do tovarniho | Resetuje vSechny parametry do uzivatelského zékladniho / tovarniho nastaveni.
nastaveni = 1: Reset do zakladniho uZivatelského nastaveni (neni-li ulozeno, do tovarniho)

= 21: Reset do tovarniho a smazani uzivatelského zékladniho nastaveni

P0971

Pfenos dat z RAM | Pfenese hodnoty z RAM na EEPROM
do EEPROM = 1: Start pfenosu

= 21: Start prenosu a ulozeni zmén parametru jako uzivatelskych zékladnich hodnot

Pro vice informaci o obnovovani tovarniho nastaveni ménice navstivte kapitolu ,Obnoveni zdkladnich nastaveni” (str. 141)

5.6.3.16

Funkce

Nabéh:

Dobéh:

Nastaveni funkce duélni rampy

Funkce dudlni rampy umoZziiuje nastavit ménic tak, aby mohl pfi nabihani ¢i dobihani k set-

pointu pfepnout z jedné rychlosti rampy (nabéhu / dobéhu) na druhou. Toho mdze byt vyuzi-

to pfi manipulaci s kfehkou zatézi, ktera by mohla byt rychlym nabéhem / dobéhem posko-

zena. Funkce pracuje nasledovné:

e Méni¢ zaCne nabéh podle ndbéhového ¢asu z P1120

e KdyZf_akt > P2157, méni¢ pfepne na ndbéhovy ¢as P1060

e Méni¢ zaCne dobéh podle dobéhového ¢asu z P1061

e KdyZf_akt < P2159, méni¢ prfepne na dobéhovy ¢as P1060

Méni¢ SINAMICS V20
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Vystupni frekvence

ki) JOG gas Jos
Nabé&hovy nab&hu dobéhovy ¢as .
cas P1060 % Dobéhovy]
P1120 i
P2159 (Hz) P1121
P2157 (Hz)
T . ¢as (s)
-P2157 (Hz) s § J
N .’_/
N, ’
-P2159 (Hz) N _
\. l'.’
+ve setpoint \-‘_ ."‘,,
------- . SEtpOint \.\ R R S — —".‘.'
ON
OFF 1 |
P1175 1 |
0

Poznamka: algoritmus dualni rampy uziva r2198 bity 1 a 2 k uréeni f_act > P2157 / < P159.

Nastaveni parametrd
Parametr Funkce Nastaveni
P1175[0...2] |BI: Povoleni dualni rampy Parametr uréuje zdroj pfikazu povoleni duélni rampy. Pokud je binarni vstup

roven nule, je pouzita dualni rampa. Hodnota tovarniho nastaveni 0.

P1060[0...2] |JOG nabéhovy Cas [s] Parametr nastavuje JOG nabéhovy cas.
Rozsah: 0,00 aZz 650,00 (tovarni nastaveni: 10,00)

P1061[0...2] |JOG dobéhovy ¢Cas [s] Parametr nastavuje JOG dobéhovy cas.
Rozsah: 0,00 az 650,00 (tovarni nastaveni: 10,00)

P1120[0...2] |Nabéhovy Cas [s] Parametr nastavuje €as, za ktery ménic zrychli z klidového rezimu na maxi-
malni frekvenci (P1082), kdyz neni pouzito vyhlazovani.
Rozsah: 0,00 az 650,00 (tovarni nastaveni: 10,00)

P1121[0...2] |Dobéhovy Cas [s] Parametr nastavuje €as, za ktery méni¢ zpomali z maximalni frekvence
(P1082) do klidového, kdyZ neni pouZzito vyhlazovéni.
Rozsah: 0,00 az 650,00 (tovarni nastaveni: 10,00)

P2157[0...2] |Limitnifrekvence f_2 [Hz] Parametr urCuje limit_2 pro porovnani rychlosti ¢i frekvence s limitem.
Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 30,00)

P2159[0...2] |Limitnifrekvence f_3 [Hz] Parametr urCuje limit_3 pro porovnani rychlosti ¢i frekvence s limitem.
Rozsah: 0,00 az 550,00 (tovarni nastaveni: 30,00)

5.6.3.17 Nastaveni funkce DC vazby

Funkce

Méni¢ SINAMICS V20
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Méni¢ SINAMICS V20 poskytuje moznost elektrického provazani dvou ménici stejné veli-
kosti pomoci DC-link spojeni. Hlavnimi vyhodami takového propojeni jsou:
e Snizeni energetickych nakladd pouzitim rekuperaéni jednoho ménice jako pohonné
energie ménice druhého.
e Snizeni instala¢nich nakladi tim, Ze umoZnuje méniéim pouzivat jeden spole¢ny model
dynamického brzdéni (pokud je vyZadovan).
¢ Eliminace potfeby pouZiti modulu dynamického brzdéni u nékterych aplikaci.
V nejCastéjSi aplikaci (ukdzana na nasledujicim obrazku) umoZziuje propojeni dvou ménicu
SINAMICS V20 stejné velikosti a typu prevedeni energie z méni¢e zpomalujiciho zatéz do

druhého ménice pres DC-link. Diky tomu se snizi mnoZstvi energie Cerpané ze sité. V tomto

pfipadé je tedy sniZzena celkova spotieba energie.

Méni¢ SINAMICS V20
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Spojeni pro DC vazbu

Nasledujici obrazek ilustruje systém spojeni vyuzivajici DC vazbu.

1AC 200 Vaz 240 V
3 AC 380 Vaz 480 V

]l Pojistka

{g jStykaé

# Brzdny odpor

PE L1.L2/N(230V) (moZnost)
nebo L'J
L1, L2/N, L3 (400 V
.

~

Tato moznost je pouze
pro konstrukéni velikost
A/B/C

Rozsirujici

V20

port
|

dynamického
brzdéni

MRo/ R/ )
(moznost)

PE UVW DC-DC+

PE L1, L2/N (230 V)
nebo

L1, L2/N, L3 (400 V)
. H

V20

PE UVW DC-DC+

Rozsifujici
port

@ Motor

cK|s

Motor

PE = ochranné uzemnéni

Pro doporucené typy pojistek, prafezy kabeld a utahovaci momenty Sroub(l viz kapitoly

,Obvykla zapojeni systému* (str. 36) a ,Popis svorek" (str. 39).

AVAROVANI'

Zniéeni ménice

svorek obracena, muze dojit ke zni€eni ménice.

Je extrémné dlezité zajistit spravnou polaritu spojeni DC-linku mezi ménici. Pokud je polarita DC

APOZOR

Bezpecnostni informace

ur¢eném pro pouZziti jednoho ménice tohoto typu.

Propojené ménice SINAMICS V20 musi mit stejny jmenovity vykon a napéjeci napéti.

Propojené meénice musi byt pfipojeny k sitovému napajeni jednim stykacem a k uspofadani pojistek

Metodou DC vazby mohou byt propojeny maximélné dva méni¢e SINAMICS V20.

Méni¢ SINAMICS V20
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UPOZORNENI

Integrovana brzdna jednotka
Integrovana brzdné jednotka ménice konstrukéni velikosti D je aktivni, pouze pokud méni¢ obdrzi
prikaz ON a je skute¢né v provozu. Pokud je méni¢ vypnuty, nemuze byt rekuperaéni energie pulzo-

vat do externiho brzdného odporu.

Limity a omezeni

¢ Maximalni délka kabelu vazby je 3 metry.

e Pokud ma byt u méni¢i konstrukénich velikosti A az C pouzit modul dynamického brz-
déni, je vzhledem k tomu, Ze svorky ménic¢e nemusi podporovat dodatecné spojeni, u
jednoho ménice nezbytny dodate¢ny konektor se stejnym jmenovitym proudem jako
napajeci kabel. Ten slouzi k pfipojeni dratd modulu dynamického brzdéni na DC+ a
DC-.

e Jmenovity proud kabelu k modulu dynamického brzdéni musi byt pfinejmenSim 9,5 A
pro 5,5 kW plného jmenovitého vykonu (méfeno s odporem o minimalni hodnoté 56Q).

Mél by byt pouZit stinény kabel.

e U tfifazovych ménicl konstrukéni velikosti D je obvod dynamického brzdéni sobéstacny
a staci tedy pfipojit pouze jeden brzdny odpor na jeden z méni¢d. Pro vybér spravného

brzdného odporu navstivte dodatek ,Brzdny odpor” (str. 342).

e Kombinované brzdéni nesmi byt nikdy aktivovano.

Poznamka
Vykon a potencialni Gspora energie

Vykon a potencialni Uspory energie pii pouZiti DC vazby jsou silné zavislé na specifické apli-
kaci. Z tohoto divodu spoleénost Siemens nezarucuje zlepSeni vykonu ¢&i Uspory energie pfi

pouziti metodologie DC vazby.

Poznamka
Normy a EMC disclaimer

Konfigurace DC vazby u méni¢d SINAMICS V20 neni certifikovana pro pouziti v UL/cUL

aplikacich.

Neni zaru¢eno Zadné zlepSeni EMC vykonu pfi pouZiti této konfigurace.
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5.6.3.18 Nastaveni modi vysokého / nizkého pretizeni (HO / LO)

Funkce

Nastaveni HO / LO pretizeni umoZnuje zvolit mdd nizkého pretizeni pro ¢erpadla a ventilato-

To&ivy moment| p1 % M = konst. M~ f M ~f2
Vykon p = konst. p~f p ~ 2 p~f3
A A
P M
poe | He—e e o 4
Charakteristika ~
e
M //
o P
e
> o >
f f
Navijaky Zdvihaci kola Kalandry s viskdznim Cerpadla
Licni soustruhy Pasové dopravniky trenim Ventilatory
Aplikace Rotacni fezaci stroje Procesni stoje Magnetické brzdy Odstredivky

zahrnujici formovani
Valcovaci stroje
Hoblovky
Kompresory

Sit jmenovity vystupni proud ménice a tim umoznit ménicéi pohanéni vykonnéjSich motord.
Obvyklé oblasti uziti

o Vysoké pretizeni (HO): dopravniky, michadla a odstfedivky

e Nizké pretizeni (LO): Cerpadla a ventilatory

Jmenovité vykony

Jmenovity vykon (HO maod) 18.5 kW 22 kw

Jmenovity vykon (LO mad) 22 kw 30 kw
Pfiklad: Pokud je u 22 kW méni¢e SINAMICS zvolen HO madd, je jeho jmenovity vykon 22

kW. Pfi zvoleni LO mddu se jmenovity vykon zméni na 30 kW.

e HO mdd
Kapacita pretizeni: 150% jmenovitého vystupniho proudu po 60s
Délka cyklu: 300 s

e LOMA
Kapacita pretizeni: 110% jmenovitého vystupniho proudu po 60s
Délka cyklu: 300 s
Méni& SINAMICS V20
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Obnoveni zakladnich nastaveni

Nastaveni parametrti
Parametr Funkce Nastaveni
P0205 Volba aplikaci ménice Parametr uréuje aplikace ménice na vysoké pretizeni a nizké pretizeni.
=0: Vysoké pretizeni
=1: Nizké pretizeni
Povolené pretizeni pro Povolené pietizeni pro
nizké pretizeni (LO) vysoke pretizeni (HO)
% A % A
150% pretizeni po 60 s
110% pretizeni po 60 s /
. —— Zakladni zatéz po 240 s
150%— / Zakladni zatéz po 240s 1509, /
AT : 94.5%— 5
1 1
| | | | | | | | | | »
60 120 180 240 300 t 60 120 180 240 300 t
Diagram funkce
5.7 Obnoveni zakladnich nastaveni
Obnoveni tovarniho nastavent
Parametr Funkce Nastaveni
P0003 Uroven uzivatelského pristupu = 1 (standardni Groven pristupu)
P0010 Parametr uvedeni do provozu = 30 (tovarni nastaveni)
P0970 Reset do tovarniho nastaveni = 21: reset do tovarniho nastaveni a smazani ulozeného uziva-
telského zakladniho nastaveni
Obnoveni uzZivatelskych zakladnich nastaveni
Parametr Funkce Nastaveni
P0003 Uroven uzivatelského pristupu = 1 (standardni Groven pfistupu)
P0010 Parametr uvedeni do provozu = 30 (tovarni nastaveni)
P0970 Reset do tovarniho nastaveni = 1: reset do uzivatelského zakladniho nastaveni; pokud nebylo
zadné uloZzeno - reset do tovarniho nastaveni

Po nastaveni parametru P0970 méni¢ nejdfive zobrazi ,8 8 8 8 8" a poté ,P0970“ P0970 a P0010 jsou automaticky reseto-

vany na jejich pavodni

Méni¢ SINAMICS V20
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6

6.1

Prehled

R3S485 zakoncovaci

142

USS komunikace

Komunikace S PLC

SINAMICS V20 podporuje komunikaci s PLC Siemens pfes USS na RS485. Parametrizaci
je mozné urcit, zdali bude rozhrani RS485 aplikovdno na RTU protokol USS ¢i MODBUS.
Z&kladnim nastavenim sbérnice je USS. Pro RS485 komunikaci je doporucen stinény a zato-

¢eny par kabel(.

Ujistéte se, Ze je sbérnice fadné ukoncena 120 R zakonCovacim odporem sbérnice bezi
svorkami sbérnice (P+, N-) zafizeni na jedné strané sbhérnice a sitovym zakoncenim svorek
shérnice zafizen& na strané druhé. Sitovym zakoncenim by mél byt 1,5 k odpor z 10 V na
P+, 120 R z P+ na N- a 470 R z N- na 0 V. Vhodné sitové zakonceni je dostupné u Siemens

Master Slave 1 Slave 2 Slave 31
® D ® g (@
&
e
PLC V20 V20 L V20
8
[lp]
Siy 3
5 | ovl ‘P = @lovlmlwfl% D IUV|P+|N7|© X G @Foqmlw-lovl@
Tg- : H} roverénl ! Brovatani ' | Provergnl ‘ LEHD—EH»—EH»
E (screening) I ——— (screening) | 1.5k 0f120 Qfa70 o]
L g g [ e — w
‘ |
| ‘ /1

prodejce.

USS komunikace

Jeden PLC (Master) se muze pres sériovou linku pfipojit maximalné k 31 méni¢im (Slaves)

a ovladat je pomoci USS sériovy protokol sbérnice. Slave nikdy nesmi vysilat bez pfikazu od

Vymeéna dat:
Ridici slovo
|:: > Hlavni setpiont :
PLC Ve
Stavové slovo
Hlavni skute¢na hodnota 102upd3




Komunikace s PLC

USS komunikace
master a pfima komunikace mezi jednotlivymi s/aves tedy neni mozna.
sTX | LGE | ADR [1.]+[n] BCC gix |Lalszpravaind
master
i | Master posila L » v
x Slave posila
Prodleva startu Cas prodlevy Prodleva startu
BCC odpovédi | STX I LGE IADR |1I """ |n] BCC
L . Thit TZbits
Start 8-bit data Parita Stop
Zpréavy jsou vZdy posilany v nasledujicim formatu (poloduplexni komunikace):
e Doba prodlevy odpovédi: 20 ms
e Doba prodlevy startu: zavisi na prenosové rychlosti (min. procesni ¢as pro textovy reté-
zec 0 2 znacich: 0,12 az 2,3 ms)
e Sekvence pfenosu zpravy
— Master se zepté slave 1, poté slave 2 odpovi
— Master se zepté slave 2, poté slave 2 odpovi
e Pevné rAmovaci znaky, které nemohou byt zménény:
— 8 datovych hitQ
— 1 bit parity
— 1 ¢&i 2 stop bity
Zkratka Vyznam Délka Vysvétleni
STX Zacatek textu ASCII znaky |02 hex
LGE Délka telegramu 1 byte Obsahuje délku telegramu
ADR Adresa 1 byte Obsahuje adresu slave a typ telegramu
(binarné kédovany)
1 ... n Sitové znaky Kazdy 1 byte |Sit'ova data, obsah zavisi na pozadavku
BCC Kontrolni znak bloku 1 byte Znaky datového zabezpeceni

ID poZadavkl a odpovédi (requests and responses)

ID poZzadavkd a odpovédi jsou zapséany v bitech 12 az 15 PKW (parametr ID hodnoty) ¢asti

USS telegramu.

ID pozadavki (Master > Slave)

ID dotazu Popis ID odpovédi
pozitivni negativni
0 Zadny pozadavek 0 7/8
Méni¢ SINAMICS V20
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USS komunikace
ID dotazu Popis ID odpovédi
pozitivni negativni
1 Pozadavek hodnoty parametru 1/2 718
2 Modifikuj hodnotu parametru (slovo) 1 718
3 Modifikuj hodnotu parametru (dvoijité slovo) 2 718
4 Pozadavek popisného elementu 3 718
6 Pozadavek hodnoty parametru (pole) 4/5 718
7 Modifikuj hodnotu parametru (pole, slovo) 4 718
8 Modifikuj hodnotu parametru (pole, dvaojité slovo) 5 718
9 PoZadavek poctu elementl pole 6 718
11 Modifikuj hodnotu parametru (pole, dvojité slovo) a uloz do EEPROM |5 718
12 Modifikuj hodnotu parametru (pole, slovo) a uloz do EEPROM 4 718
13 Modifikuj hodnotu parametru (dvaijité slovo) a uloz do EEPROM 2 718
14 Modifikuj hodnotu parametru (slovo) a uloz do EEPROM 1 718
ID odpovédi (Slave > Master)
ID odpovédi | Popis
0 Zadnéa odpovéd
1 PFenos hodnoty parametru (slovo)
2 PFenos hodnoty parametru (dvojité slovo)
3 PFenos popisného elementu
4 PFenos hodnoty parametru (pole, slovo)
5 PFenos hodnoty parametru (pole, dvojité slovo)
6 Pfenos poctu elementtl pole
7 Pozadavek nem(ize byt zpracovan, kol nemuZze byt proveden (s ¢islem chyby)
8 Nema status hlavniho (master) regulatoru / chybéjici prava na zménu parametrd pro PKW rozhrani
Cisla chyb v odpovédi ID 7 (dotaz nemiZe byt zpracovan)
Cislo Popis
0 Neplatné PNU (chybné ¢islo parametru, nedostupna hodnota parametru)
1 Hodnotu parametru nelze zménit (parametr je pouze pro ¢teni)
2 Je porusen spodni ¢i horni limit (pfekroceni limitu)
3 Spatny sub-index
4 Zadné pole
5 Spatny typ parametru / nespravny typ dat
6 Nastaveni neni povoleno (hodnota parametru mize byt pouze resetovana na 0)
7 Popisny element nelze zménit; je pouze pro cteni
9 Popisna data nedostupna
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USS komunikace

10

Nespravny skupinovy pfistup

11 Chybéjici prava na zménu parametru. Viz parametr P0927. Musi mit status hlavniho (master) regulétoru.

12 Nespravné heslo

17 Soucasny provozni stav méni¢e nepovoluje zpracovani pozadavku

18 Jina chyba

20 Neplatna hodnota. Pozadavek zmény na hodnotu, kter4 odpovida limitim, ale neni povolena z jinych ddvodu
(parametr s jednou ur¢enou hodnotou)

101 Parametr je momentélné deaktivovan; parametr nema Zadnou funkci v sou¢asném stavu meénice

102 Sitka komunikagniho kanalu nedostacéuje pro odpovéd; zavisi na poétu PKW a max. délce sitovych dat motoru.

104 Neplatna hodnota parametru

105 Parametr je indexovan

106 Neexistujici pozadavek / ukol neni podporovan

109 Vyprsel ¢as pristupu PKW dotazu / byl pfekroc¢en pocet pokusu / ¢eka na odpovéd ze strany CPU

110 Hodnota parametru nem(Ze byt zménéna (parametr je uzaméen)

200/201 | Prekroceny horni/spodni limity

202/203 |BOP nic nezobrazuje

204 Dostupna autorizace pfistupu nezahrnuje zmény parametrd

300 Elementy pole se odliSuji

Zakladni nastaveni ménice

Parametr | Funkce Nastaveni

P0010 Parametr uvedeni do provozu = 30: obnovi do tovarniho nastaveni

P0970 Reset do tovarniho nastaveni = 1: reset parametr( (ne uZivatel. zakl. hodnot) do zékladnich hodnot
= 21: reset parametrd a uzivatel. zakl. hodnot do tovarniho nastaveni
Poznamka: Parametry P2010, P2011, P2023 si zachovavaji svou
hodnotu po resetu do tovarniho nastaveni

P0003 Uzivatelskéa Uroven pfistupu =3

PO700 Vybér zdroje ptikazd = 5: USS/MODBUS na RS485
Tovarni nastaveni: 1 (ovladaci panel)

P1000 Vybér setpointu frekvence = 5: USS/MODBUS na RS485
Tovarni nastaveni: 1 (MOP setpoint)

P2023 Vybér protokolu RS485 = 1: USS (tovarni nastaven)
Poznamka: Po zméné P2023 vypnéte a zapnéte menic. Nez jej znova
zapnete, pockejte, dokud LED UpIné nezhasne a displej nic neukazuje
(to muze zabrat nékolik sekund). Pokud byl P2023 zménén skrze
PLC, ujistéte se, Ze byla zména uloZena na EEPROM pres P0971.

P2010[0] |Prfenosova rychlost USS/MODBUS Mozna nastaveni:

= 6: 9600 bps (tovarni nastaveni)

=7: 19200 bps

Méni¢ SINAMICS V20
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Parametr | Funkce Nastaven{

= 8: 38400 bps; atd. az do:

=12: 115200 bps
P2011[0] |USS adresa Nastavuje unikétni adresu menice

Rozsah: 0 az 31 (tovarni nastaveni: 0)
P2012[0] |Délka USS PZD (procesni data) Urcuje pocet 16 bitovych slov v PZD ¢asti USS telegramu

Rozsah: 0 az 8 (tovarni nastaveni: 2)
P2013[0] |Délka USS PKW (hodnota ID paramet- | D Urcuje poCet 16 bitovych slov v PZD ¢&asti USS telegramu

ru) =0, 3, 4: 0, 3 nebo 4 slova

= 127: proménliva délka (tovarni nastaveni)
P2014[0] |Off as USS/MODBUS telegramu [ms] |Pokud je ¢as nastaven na 0, neni generovana chyba (hlida¢ vypnut)
r2024[0] - | USS/MODBUS statistiky chyb Stav informace telegramu na RS485 je reportovan bez ohledu na
r2031[0] protokol nastaveny v P2023
r2018[0-7] | CO: PZD z USS/MODBUS na RS485 | Zobrazi procesni data, ktera pfisla pres USS/MODBUS na RS485
P2019[0-7] | Cl: PZD do USS/MODBUS na RS485 | Zobrazi procesni data pfenesena pres USS/MODBUS na RS485
P2034 MODBUS parita na RS485 Nastavi paritu MODBUS telegrami na RS485.

= 0: z&dna parita

= 1: licha parita

= 2: suda parita
P2035 MODBUS stop bity na RS485 Nastavi pocet stop bitt MODBUS telegraml na RS485

= 1: 1 stop bit

= 2: 2 stop bity
6.2 MODBUS komunikace
Prehled

V MODBUS muze komunikaci zahdjit pouze master a slave odpovida. Existuji dva zpusoby,

jako poslat zpravu na slave. Prvnim je unicast mod (adresy 1 az 247), kdy master oslovuje

slave pfimo, druhym je broadcast mdd (adresa 0), kdy master oslovuje vSechny slaves.

KdyZ slave obdrZi jemu adresovanou zpravu, kod funkce mu sdéli, co mé délat. Pro ukol ur-

¢eny kédem funkce mize slave obdrzet data. Soucasti je i CRC kod pro kontrolu chyb.

Po obdrzeni a zpracovani unicast zpravy poSle MODBUS s/ave odpovéd, avSak pouze po-

kud nebyla v pfijaté zpravé

zjisSténa 24dn& chyba. Pokud nastane chyba zpracovéani, slave

odesle chybovou zpravu. Nasledujici pevné ramovaci znaky nemohou byt zménény: 8 data

Pauza pri startu

>= 3.5
Runtime znaku

Jednotka dat aplikace Koncova pauza
Slave Jednotka dat protokolu CRC
. >=3.5
adresa i Data 2 byty Runtime znaku
1byte 1 byte 0... 252 byt GRG ke ERG R,
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bit, 1 bit parity a 1 nebo 2 stop bity.
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SINAMISC V20 podporuje pouze tfi kddy funkci. Pokud je pfijata zprava s neznamym kodem

funkce, bude navracena chybova zprava.

FC3 - Ctenf pamétové registry

Pokud je obdrzena zprava s FC = 0x03, jsou o¢ekavany 4 byte dat. FC3 ma tedy 4 byte dat.

2 byte pro pocateCni adresu registru

2 byte pro pocet registri

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Adresa FC (0x03) Pocéate¢ni adresa Pocet registra CRC
Vysoky Nizky Vysoky Nizky Vysoky Nizky
Odpovéd ménice
Byte 1 Byte 2 Byte3 |Byte4 ‘ Byte 5 Byte N*2 - 1 ‘ Byte N*2  |Byte N*2 + 1 ‘ Byte N*2 + 2
Adresa FC (0x03) Pocet Hodnota registru 1 Hodnota registru N CRC
bajtd | vysoky ‘ Nizky Vysoky ‘ Nizky Vysoky ‘ Nizky

FC6 - Zapis do jednoho registru

Pokud je obdrzena zprava s FC = 0x06, jsou o¢ekavany 4 byte dat. FC6 ma tedy 4 byte dat.

2 byte pro pocatecCni adresu registru

2 byte pro hodnotu registru

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Adresa FC (0x06) Pocéate¢ni adresa Nova hodnota registru CRC
Vysoky Nizky Vysoky Nizky Vysoky Nizky
Odpovéd ménice
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Adresa FC (0x06) Pocéate¢ni adresa Nova hodnota registru CRC
Vysoky Nizky Vysoky Nizky Vysoky Nizky
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FC16 - Zapis do nékolika registra

Pokud je obdrzena zprava s FC = 0x06, je ocekavano 5 + N bajtd dat. FC6 ma tedy 5 + N
bajtd dat.

e 2 byte pro po¢atecni adresu registru
e 2 byte pro pocet registri
e 1 byte pro pocet bajtd

e N bajtl pro hodnoty registrd

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte7 |.. |ByteN-1 [ByteN |ByteN+1 |ByteN+2
Adresa |FC Pocéate¢ni adresa Pocet registra Pocet | ... | Hodnota registru N CRC
(0x10) Vysoky | Nizky | Vysoky | Nizky | bajtd Vysoky | Nizky | Vysoky Nizky

Odpovéd ménice

Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 ‘ Byte 6 Byte 7 ‘ Byte 8
Adresa FC (0x10) Pocéatec¢ni adresa Pocet registra CRC
Vysoky ‘ Nizky Vysoky ‘ Nizky Vysoky ‘ Nizky

Odpovédi vyjimek

Pokud je béhem MODBUS zpracovani objevena chyba, odpovi slave s FC poZadavku, a to

objevena na globalni adrese 0, nebude odeslana Zadné odpovéd, nebot’ vSichni slaves ne-

mohou odpovédét najednou.

Pokud je objevena chyba uvnitf zpravy (napf. chyba parity, nespravné CRC, ...), nebude na
master poslana ZADNA odpovéd.

PovSimnéte si, Ze pokud je obdrzen pozadavek s FC16 obsahujici zapis, ktery méni¢ nem-
Ze provést (vCetné zapisu do nulového zdznamu), budou ostatni platné zapisy provedeny i

presto, Ze je navracena odpoved vyjimky.

Nasledujici MODBUS kddy vyjimek jsou podporovany SINAMICS V20.

Kéd vyjimky MODBUS jméno Vyznam

01 Neplatny kdd funkce Kéd funkce neni podporovan.

(jsou podporovany pouze FC3, FC6 a FC16)

02 Neplatna adresa dat Byla dotazovana neplatna adresa
03 Neplatna hodnota dat Byla zjiSténa neplatnd hodnota dat
04 Selhani slave zafizeni Doslo k neodstranitelné chybé, kdyz zafizeni zpra-

covavalo akci.
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NiZze uvedena tabulka ukazuje pFipady, ve kterych je navracen kéd vyjimky:

Popis chyby Kéd vyjimky
Neznamy kod funkce 01
Cteni registr, které jsou mimo rozsah 02
Zapis do registrll, které jsou mimo rozsah 02
Pozadavek ¢teni pfili§ mnoha registr( (>125) 03
PoZadavek zapisu do pfilis mnoha registra (>123) 03
Nespravna délka zpravy 03
Zapis do registru, ktery je pouze pro ¢teni 04
Zapis do registru, chyba v pfistupu do parametru 04
Cteni registru, chyba ve Spravci Parametru 04
Zapis do nulového zaznamu 04
Neznama chyba 04

Zakladni nastaveni ménice

Parametr | Funkce Nastaveni
P0010 Parametr uvedeni do provozu = 30: obnovi do tovarniho nastaveni
P0970 Reset do tovarniho nastaveni = 1: reset parametr( (ne uZivatel. zakl. hodnot) do zékladnich hodnot

= 21: reset parametrd a uzivatel. zakl. hodnot do tovarniho nastaveni
Poznamka: Parametry P2010, P2011, P2023 si zachovavaji svou

hodnotu po resetu do tovarniho nastaveni

P0003 Uzivatelskda Uroven pfistupu =3

PO700 Vybér zdroje ptikazd = 5: USS/MODBUS na RS485

Tovarni nastaveni: 1 (ovladaci panel)

P2010[0] |Prfenosova rychlost USS/MODBUS Mozna nastaveni:

= 6: 9600 bps (tovarni nastaveni)
=7: 19200 bps

= 8: 38400 bps; atd. az do:

=12: 115200 bps

P2014[0] |Off as USS/MODBUS telegramu [ms] |Pokud je ¢as nastaven na 0, neni generovana chyba (hlida¢ vypnut)

P2021 MODBUS adresa Nastavi jedine¢nou adresu ménice.

Rozsah: 1 az 247 (tovarni nastaveni: 1)

P2022 MODBUS prodleva odpovédi [ms] Rozsah: 0 az 10000 (tovarni nastaveni: 1000)

P2023 Vybér protokolu RS485 = 2: MODBUS

Tovarni nastaveni: 1 (USS)

Poznamka: Po zméné P2023 vypnéte a zapnéte meénic. Nez jej znova
zapnete, pockejte, dokud LED UpIné nezhasne a displej nic neukazuje
(to mize zabrat nékolik sekund). Pokud byl P2023 zménén skrze

PLC, ujistéte se, Ze byla zména uloZena na EEPROM pres P0971.
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Parametr | Funkce Nastaveni
r2024[0] - | USS/MODBUS statistiky chyb Stav informace telegramu na RS485 je reportovan bez ohledu na

r2031[0]

protokol nastaveny v P2023

r2018[0-7] | CO: PZD z USS/MODBUS na RS485 | Zobrazi procesni data, ktera prisla pfes USS/IMODBUS na RS485

P2019[0-7] | Cl: PZD do USS/MODBUS na RS485 | Zobrazi procesni data pfenesena pres USS/MODBUS na RS485

P2034 MODBUS parita na RS485 Nastavi paritu MODBUS telegram( na RS485.

= 0: z&dna parita
= 1: licha parita

= 2: suda parita

P2035 MODBUS stop bity na RS485 Nastavi pocet stop bitt MODBUS telegraml na RS485

= 1: 1 stop bit
= 2: 2 stop bity

Mapovaci tabulka

Méni¢ SINAMICS V20 podporuje dva sety registrii (40001 az 40062, 40100 az 40522), coz
je ukézano v tabulce nize. ,R", \W*" a ,R/W" ve sloupci Pfistup znamené ¢teni (R), zapis (W)
a Cteni / zapis (R/W).

HSW (setpoint rychlosti), HIW (skute¢na rychlost), STW (fidici slovo), ZSW (stavové slovo)
odkazuji na Fidici data. Pro vice informaci viz parametry r2018 aP2019 v kapitole ,Seznam

parametrd” (str. 162).

Cislo registru Popis Pristup |Jednotka| Skalovaci | Rozsah & ON / Cteni Zapis

Méni¢ |MODBUS faktor OFF text

0 40001 WDOG TIME R/W ms 1 0 - 65535 - -

1 40002 WDOG ACTION R/W - 1 - - -

2 40003 FREQ REF R/W % 100 0.00 - 100.00 HSW HSW

3 40004 RUN ENABLE R/W - 1 0-1 STW:3 STW:3

4 40005 CMD FWD REV R/W - 1 0-1 STW:11 |STW:11

5 40006 CMD START R/W - 1 0-1 STW:0 STW:0

6 40007 FAULT ACK R/W - 1 0-1 STW:7 STW:7

7 40008 PID SETP REF R/W % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240

8 40009 ENABLE PID R/W - 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
9 40010 CURRENT LMT R/W % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640

10 40011 ACCEL TIME R/W S 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120

11 40012 DECEL TIME R/W S 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121

12 40013 (rezervovan)

13 40014 DIGITALOUT 1 R/W - 1 HIGH LOW r0747.0 |(BICO) P0731
14 40015 DIGITAL OUT 2 R/W - 1 HIGH LOW r0747.1 | (BICO) P0732
15 40016 REF FREQ R/W Hz 100 1.00 - 550.00 P2000 P2000
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Cislo registru Popis Pristup |Jednotka| Skalovaci | Rozsah & ON / Cteni Zapis
Méni¢ |MODBUS faktor OFF text
16 40017 PID UP LMT R/W % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291
17 40018 PID LO LMT R/W % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292
18 40019 P GAIN R/W - 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
19 40020 I GAIN R/W S 1 0-60 P2285 P2285
20 40021 D GAIN R/W - 1 0-60 P2274 pP2274
21 40022 FEEDBK GAIN R/W % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
22 40023 LOW PASS R/W - 100 0.00 - 60.00 P2265 P2265
23 40024 FREQ OUTPUT R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0024 ro024
24 40025 SPEED R RPM 1 -16250 - 16250 ro022 ro022
25 40026 CURRENT R A 100 0-163.83 ro027 ro027
26 40027 TORQUE R Nm 100 -325.00 - 325.00 ro031 ro031
27 40028 ACTUAL PWR R kw 100 0 - 327.67 ro032 ro032
28 40029 TOTAL KWH R kWh 1 0 - 32767 ro039 ro039
29 40030 DC BUS VOLTS R \% 1 0 - 32767 r0026 r0026
30 40031 REFERENCE R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0020 r0020
31 40032 RATED PWR R kw 100 0 - 327.67 r0206 r0206
32 40033 OUTPUT VOLTS R \% 1 0 - 32767 ro025 ro025
33 40034 FWD REV R - 1 FWD REV ZSW:14 |ZSW:14
34 40035 STOP RUN R - 1 STOP RUN ZSW:2 ZSW:2
35 40036 AT MAX FREQ R - 1 MAX NO ZSW:10 |ZSW:10
36 40037 CONTROL MODE R - 1 SERIAL |LOCAL |[ZSW:9 ZSW:9
37 40038 ENABLED R - 1 ON OFF ZSW:0 ZSW:0
38 40039 READY TO RUN R - 1 READY |OFF ZSW:1 ZSW:1
39 40040 ANALOG IN 1 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] |r0754[0]
40 40041 ANALOG IN 2 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] |r0754[1]
41 40042 ANALOG OUT 1 R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] |r0774[0]
43 40044 FREQ ACTUAL R % 100 -100.0 - 100.0 HIW HIW
44 40045 PID SETP OUT R % 100 -100.0 - 100.0 r2250 r2250
45 40046 PID OUTPUT R % 100 -100.0 - 100.0 r2294 r2294
46 40047 PID FEEDBACK R % 100 -100.0 - 100.0 r2266 r2266
47 40048 DIGITALIN 1 R - 1 HIGH LOW r0722.0 |r0722.0
48 40049 DIGITAL IN 2 R - 1 HIGH LOW r0722.1 |r0722.1
49 40050 DIGITALIN 3 R - 1 HIGH LOW r0722.2 |r0722.2
50 40051 DIGITAL IN 4 R - 1 HIGH LOW r0722.3 |r0722.3
53 40054 FAULT R - 1 FAULT |OFF ZSW:3 ZSW:3
54 40055 LAST FAULT R - 1 0 - 32767 r0947[0] |r0947[0]
55 40056 1. FAULT R - 1 0 - 32767 r0947[1] |r0947[1]
56 40057 2. FAULT R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]
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Cislo registru Popis Pristup |Jednotka| Skalovaci | Rozsah & ON / Cteni Zapis
Méni¢ |MODBUS faktor OFF text

57 40058 3. FAULT R - 1 0 - 32767 r0947[3] |r0947[3]
58 40059 WARNING R - 1 WARN | OK ZSW:7 ZSW:7
59 40060 LAST WARNING R - 1 0 - 32767 r2110 r2110
60 40061 INVERTER VER R - 100 0.00 - 327.67 ro018 ro018
61 40062 DRIVE MODEL R - 1 0 - 32767 r0201 r0201
99 40100 STW R/W - 1 PZD 1 PZD 1
100 40101 HSW R/W - 1 PzD 2 PzD 2
109 40110 ZSW R - 1 PZD 1 PZD 1
110 40111 HIW R - 1 PzD 2 PzD 2
199 40200 DIGITALOUT 1 R/W - 1 HIGH LOW r0747.0 |(BICO) P0731
200 40201 DIGITAL OUT 2 R/W - 1 HIGH LOW r0747.1 | (BICO) P0732
219 40220 ANALOG OUT 1 R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] |r0774[0]
239 40240 DIGITALIN 1 R - 1 HIGH LOW r0722.0 |r0722.0
240 40241 DIGITAL IN 2 R - 1 HIGH LOW r0722.1 |r0722.1
241 40242 DIGITALIN 3 R - 1 HIGH LOW r0722.2 |r0722.2
242 40243 DIGITAL IN 4 R - 1 HIGH LOW r0722.3 |r0722.3
259 40260 ANALOG IN 1 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] |r0754[0]
260 40261 ANALOG IN 2 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] |r0754[1]
299 40300 INVERTER MODEL |R - 1 0 - 32767 r0201 r0201
300 40301 INVERTER VER R - 100 0.00 - 327.67 ro018 ro018
319 40320 RATED PWR R kw 100 0 - 327.67 r0206 r0206
320 40321 CURRENT LMT R/W % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640
321 40322 ACCEL TIME R/W S 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120
322 40323 DECEL TIME R/W S 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121
323 40324 REF FREQ R/W Hz 100 1.00 - 650.0 P2000 P2000
339 40340 REFERENCE R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0020 r0020
340 40341 SPEED R RPM 1 -16250 - 16250 ro022 ro022
341 40342 FREQ OUTPUT R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0024 r0024
342 40343 OUTPUT VOLTS R \% 1 0 - 32767 ro025 ro025
343 40344 DC BUS VOLTS R \% 1 0 - 32767 r0026 r0026
344 40345 CURRENT R A 100 0-163.83 ro027 ro027
345 40346 TORQUE R Nm 100 -325.00 - 325.00 ro031 ro031
346 40347 ACTUAL PWR R kw 100 0 - 327.67 ro032 ro032
347 40348 TOTAL KWH R kWh 1 0 - 32767 ro039 ro039
348 40349 HAND AUTO R - 1 HAND AUTO r0807 ro807
399 40400 FAULT 1 R - 1 0- 32767 r0947[0] |r0947[0]
400 40401 FAULT 2 R - 1 0 - 32767 r0947[1] |r0947[1]
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Cislo registru Popis Pristup |Jednotka| Skalovaci | Rozsah & ON / Cteni Zapis
Méni¢ |MODBUS faktor OFF text
401 40402 FAULT 3 R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]
402 40403 FAULT 4 R - 1 0 - 32767 r0947[3] |r0947[3]
403 40404 FAULT 5 R - 1 0 - 32767 r0947[4] |r0947[4]
404 40405 FAULT 6 R - 1 0 - 32767 r0947[5] |r0947[5]
405 40406 FAULT 7 R - 1 0 - 32767 r0947[6] |r0947[6]
406 40407 FAULT 8 R - 1 0 - 32767 r0947[7] |r0947[7]
407 40408 WARNING R - 1 0 - 32767 r2110[0] |r2110[0]
498 40499 PRM ERROR CODE |R - 1 0-254 - -
499 40500 ENABLE PID R/W - 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
500 40501 PID SETP REF R/W % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240
509 40510 LOW PASS R/W - 100 0.00 - 60.0 P2265 P2265
510 40511 FEEDBK GAIN R/W % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
511 40512 P GAIN R/W - 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
512 40513 I GAIN R/W S 1 0-60 P2285 P2285
513 40514 D GAIN R/W - 1 0-60 P2274 pP2274
514 40515 PID UP LMT R/W % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291
515 40516 PID LO LMT R/W % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292
519 40520 PID SETP OUT R % 100 -100.0 - 100.0 r2250 r2250
520 40521 Pl FEEDBACK R % 100 -100.0 - 100.0 r2266 r2266
521 40522 PID OUTPUT R % 100 -100.0 - 100.0 r2294 r2294
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Priklad programu

Program nize slouZzi jako pfiklad vypoctu CRC pro MODBUS RTU.

unsigned int crc_16 (unsigned char *buffer, unsigned int length)

{

unsigned int i, j, temp_bit, temp_int, crc;
crc = OxFFFF;

for (1 =0; 1 < length; 1++ )
{

temp_int = (unsigned char) *buffer++;
crc "= temp_int;
for ( J =0; jJ < 8; j++)
{
temp_bit = crc & 0x001;

crc >>= 1;
if ( temp_bit =0 )
crc "= 0xA001;

}
}
}

Skéalovani parametrd

Kvuli omezenim dat celych ¢isel (integer) v MODBUS protokolu je zapotfebi pfed pfenosem
parametry ménice konvertovat. Konverze se provadi Skalovanim, pfi kterém je parametr, kte-
ry ma pozici za desetinnou ¢arkou nasoben Cinitelem tak, aby byla odstranéna zlomkova

gast. Cinitel Skalovani je definovan v tabulce vyse.

BICO parametry

PFi zpracovani parametrd bude na pozadi také provedena aktualizace BICO parametr(. Kvu-
li omezeni hodnoty registru, je mozné do BICO parametru zapsat pouze ,1“ nebo ,0“. To na-
stavi BICO vstup na statickou hodnotu ,1“ nebo ,0“. Pfedchozi spojeni s dalSim parametrem

je ztraceno. Cteni BICO parametru vréti sou¢asnou hodnotu BICO vystupu.

Priklad: MODBUS registr ¢islo 40200. zapsani hodnoty 0 nebo 1 do tohoto registru staticky
zméni BICO vstup P0731 na tuto hodnotu. Cteni vrati BICO vystup, ktery je uloZen
v r0747.0.

Chyba
Ménic¢ zobrazi chybu F72, pokud jsou spinény nasledujici tfi podminky:
e Parametr P2014 (Off ¢as USS/MODBUS telegramu) se nerovnd 0.

e Od startu ménice byla pfijata procesni data od master.
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o Cas mezi prijeti dvou po sobé nasledujicich telegraml procesnich dat presahne hodno-

tu parametru P2014.
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7 Seznam parametru

7.1 Uvod k parametriim

Nazvy parametr(
Pismeno .r* na zacatku parametru znamend, Ze parametr je pouze pro ¢teni (read-only).
Pismeno ,P“ na zacatku parametru znamen4, Ze do parametru lze i zapisovat (writeable).

[index] znamena, Ze se jedna o indexovany parametr a uréuje rozsah dostupnych indexd.

Pokud je index [0...2] a vyznam neni uveden v seznamu, viz “Dataset”.
.0...15 znamena4, Ze parametr ma nékolik bitll, které mohou byt vyhodnoceny &i pfipojeny in-
dividualné.

Dataset

Poznamka

Kapitola ,,Rejstfik" na konci manudlu poskytuje kompletni seznam CDS/DDS parametrd.

V ménici jsou parametry, které uréuji zdroje pfikazd a setpointy shromazdény v pfikazovém
datasetu (CDS), zatimco parametry, které slouzi k regulaci oteviené Ci uzaviené smycky

motoru jsou shromazdény v datasetu ménice (DDS).

Pomoci prepinani pfikazovych datasetd muize byt méni¢ ovladan z riznych zdroju signalu.
Prepinanim datasetd ménie je mozné prepinat mezi riznymi konfiguracemi ménice (typ
ovladani, motor).

Je mozna nastavit tfi nezavislé konfigurace kaZzdého datasetu. Tato nastaveni mohou byt

provedena pomoci indexu [0...2] konkrétniho parametru.

Index CDS DDS

[0] Prikazovy dataset O Dataset ménice 0
[1] Prikazovy dataset 1 Dataset ménice 1
[2] Prikazovy dataset 2 Dataset ménice 2

SINAMICS V20 mé integrovanou kopirovaci funkci, kterou Ize pouzit k pfenosu dataset(.

Timto zplsobem Ize kopirovat CDS/DDS parametry odpovidajici konkrétni aplikaci.
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Uvod k parametrim

Kopirovani CDS

Kopirovani DDS

Poznamky

P0809[0] P0819[0] Dataset, ktery ma byt kopirovan (zdroj)
P0O809[1] P0819[1] Dataset, do kterého maji byt data kopirovana (cil)
P0809[2] P0819[2] = 1: Zahgjit kopirovani

= 0: Kopirovani dokonceno

Priklad: kopirovani vSech hodnot z CDS0 do CDS?2 Ize dos&ahnout nasledujicim postupem:

1. Nastavte PO809[0] = O: kopirovani z CDSO

2. Nastavte P0O809[1] = 2: kopirovani do CDS2

3. Nastavte P0809[2] = 1: zahdjit kopirovani

Prikazovy dataset

Prikazové datasety Ize ménit pomoci BICO parametr(i P0810 a P0811, pficemz aktivni pFi-

kazovy dataset je zobrazen v parametru r0050. Zmeény jsou mozné ve stavu ,Pfipraven”

(Ready) i ve stavu ,V provozu“ (Run).

P0810 =0 CDS0
P0811=0
P0810 =1 CDS1
P0811=0
P0810 =0 nebo 1 CDSs2
P0811 =1

Dataset ménice

Datasety ménice Ize ménit pomoci BICO parametr(i P0820 a P0821, pficemz aktivni dataset

meénice je zobrazen v parametru r0051. Zmény jsou mozné pouze ve stavu ,PFipraven”.

P0820 =0 DDS0
P0821 =0
P0820 =1 DDS1
P0821 =0
P0820 =0 nebo 1 DDS2
P0821 =1

BI, BO, ClI, CO, CO/BO v nazvech parametr(

158

Poznamka

Kapitola ,Rejstfik" na konci manudlu poskytuje skupiny BICO parametr(.

Nazvy nékterych parametr(i obsahuji zkratky Bl, BO, ClI, CO a CO/BO nasledované dvojte¢-

kou. Uvedené zkratky maji nasledujici vyznam:
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Seznam parametru

Uvod k parametrdm
2] = Binektorovy vstup: parametr uréuje zdroj binarniho signalu

Kazdy Bl parametr mGze byt pfipojen k jakémukoliv BO &i CO/BO jako vstup.
BO = Binektorovy vystup: parametr se pfipoji jako binarni signal.

Kazdy BO parametr se mUiZe pfipojit k jakémukoliv Bl parametru jako vystup.
Cl Konektorovy vstup: parametr uréuje zdroj analogového signalu

Kazdy CI parametr mize byt pfipojen k jakémukoliv CO ¢&i CO/BO jako vstup.
CO = Konektorovy vystup: parametr se pfipoji jako analogovy signal.

Kazdy CO parametr se muze pripojit k jakémukoliv Cl parametru jako vystup
COo/BO Konektorovy / binektorovy vystup: parametr se pfipoji jako analogovy a/ nebo

binarni signal

Kazdy CO parametr se muaze pripojit k jakémukoliv Bl / Cl parametru jako vystup

Pfiklad BICO

Bt 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
r0722 |DI‘I|DI2|DI3PI4‘ | | | | | | |DI5|DI6|

@ P0702 = 99 (Povolit BICO od DI2)

\

(2) P0731 = 722.1 (Link mezi DO1 a DI2)

L DI2 [ Po731
5—I — 07221 )) F---

1
I
Virtualni link mezi DI2 a DO1 E
I
]

BICO neboli technologie binarniho propojeni mlze uzivateli pomoci propojit interni funkce a

hodnoty a tim umoznit lepSi pfizplsobeni funkci.

Funkce BICO je odlisSny, flexibilngjsi zplsob, jak nastavit a kombinovat vstupni a vystupni

funkce. Lze jej pouzit ve vétsiné pfipadu s jednoduchymi nastavenimi Grovné pfistupu 2.

BICO systém umozZziiuje programovani komplexnich funkci, jako nastaveni booleovskych a
matematickych vztah( mezi vstupy (digitalni, analogovy, sériovy atd.) a vystupy (proud mé-

ni¢e, frekvence, analogovy vystup, digitalni vystupy atd.).

Zéakladni parametr, se kterym je Bl a Cl parametr propojen, je ukdzan v seznamu parametr(

ve sloupci tovarniho nastaveni.
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Seznam parametru

Uroven pfistupu (P0003)

Typy dat

160

Uvod k parametrim

Urcuje Uroven pfistupu uzivatele k nastaveni parametru.

Uroven pfistupu

Popis

Poznamky

0

Pouziti definovaného

seznamu parametr(

Definuje omezenou sadu parametr(i, do kterych ma

koncovy uzivatel pfistup. Pro detaily uziti viz PO013.

1 Standardni Povoli pfistup k nejéasté&ji uzivanym parametriim

2 RozSireny Povoli rozSifeny pfistup k vice parametrdm

3 Expertni Pro expertni pouziti

4 Servisni Pro autorizovany servisni personal, chrdnéno heslem

V nasledujici tabulce naleznete podporované typy dat.

us 8-bit unsigned (pouze kladna hodnota)

ui6 16-bit unsigned (pouze kladna hodnota)

u32 32-bit unsigned (pouze kladna hodnota)

116 16-bit integer (celé Cislo)

132 32-bit integer (pouze kladna hodnota)

Float 32-bit &isla s pohyblivou fadovou ¢arkou (desetinnd)

V zvislosti na typu dat BICO vstupniho parametru (pfijemce (sink) signalu) a BICO vystup-

niho parametru (zdroj signalu) jsou pfi BICO propojenich mozné néasledujici kombinace:

BICO vstupni parametr

Cl parametr Bl parametr

BICO vystupni parametr | U32/116

U32/132 U32/Float U32/Bin

CO: U8

CO: Ul6

CO: U32

CO: 116

CO: 132

CO: Float

L B B I S N .

LS B B I S N .

2.

BO: U8

BO: U16

BO: U32

BO: 116

BO: 132

'
'
<o | | | =

BO: Float

Legenda:

~: BICO propojeni povoleno

-: BICO propojeni neni povoleno
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Seznam parametru

Uvod k parametrdm
Skélovani
Specifikace referenéni kvantity, kterym bude hodnota signalu automaticky konvertovana.

Referencni kvantity (odpovidajici 100%) pro vyjadreni fyzikalnich jednotek v procentech. Re-
ferenéni kvantity se vkladaji do parametrd P2000 az P2004.

Mimo P2000 aZ P2004 jsou navic pouzity nasledujici standardizace:
e TEMP: 100 °C = 100%
e PERCENT: 1,0 = 100%

e 4000H : 4000 hex = 100%

Lze ménit
Stav ménice, pfi kterém je Ize zménit parametr. Mohou nastat 3 stavy:
e Uvedeni do provozu: C, C(1) nebo C(30)
e V provozu (Run): U
e Pfipraven k provozu (Ready to run): T

Tyto zkratky indikuji, kdy je mozné parametr ménit. Mohou byt uvedeny jeden, dva &i vSech-
ny tfi stavy. Pokud jsou uvedeny vSechny tfi, znamena to, Ze Ize parametr nastavit ve vSech
tfech stavech ménice. C znamena, Ze parametr Ize ménit nezavisle na hodnoté P0010; C(1)
znamena, Ze parametr Ize ménit, pouze pokud P0010 = 1; C(30) znamend, Ze parametr lze
ménit, pouze pokud P0010 = 30.
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Seznam parametru
7.2 Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

r0002 Stav ménide - - - - - uie |2

Zobrazi sou¢asny stav ménice

0 Méd uvedeni do provozu (P0010 * 0)

1 Ménice pfipraven

2 Aktivni chyba ménice

3 Ménic¢ startuje (viditelné pouze pfi pred-napajeni DC-linku)

4 Ménic je v provozu

5 Zastavuje (dobéh po rampé)

6 Ménic¢ zablokovéan
P0003 Uroven uZivatel. pFistupu | 0 - 4 ‘ 1 ‘ urT ‘ - ‘ - ‘ uU16 ‘ 1

Urcuje uZivatelskou Uroven pfistupu k sadam parametr(.

0 Pouziti definovaného seznamu parametrt — pro detaily o uziti viz P0013

1 Standardni: povoli pfistup k nej¢astéji uzivanym parametriim

2 Rozsifeny: povoli rozsifeny pfistup k vice parametrdm (napf. I1/0 funkce)

3 Expertni: pouze pro expertni pouziti

4 Servisni: pouze pro autorizovany servisni personal, chranéno heslem
P0004 Filtr parametrd 0-24 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 1

ZjednodusSuje uvedeni do provozu filtrovanim parametrd podle jejich funkce.

0 VSechny parametry

2 Ménic

3 Motor

5 Technologické aplikace / jednotky

7 Prikazy, binarni I/0

8 Analogovy vstup a vystup

10 Setpoint kanal / RFG

12 Charakteristiky ménice

13 Ovladani motoru

19 Identifikace motoru

20 Komunikace

21 Varovani / chyby / monitoring

22 Technologicky regulator

24 Seznam modifikovanych parametru
P0O007 Cas prodlevy podsviceni | 0 - 2000 ‘0 ‘ urT - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3

Urcuje, za jak dlouho zhasne podsviceni displeje ovladaciho panelu, kdyZ neni stisknuto Zadné tlagitko.

0

Podsviceni vzdy zapnuto
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
1-2000 Pocet sekund, po némz se podsviceni vypne
P0O010 Parametr uvedeni do 0-30 0 T - - uie |1
provozu

Filtruje parametry tak, aby byly vybrany pouze ty, které se vazi ke stejné skupiné funkci.

0 PFipraven
1 Rychlé uvedeni do provozu
2 Ménic
29 Download
30 Tovarni nastaveni
Zavislost: Resetujte na 0, pokud chcete, aby méni¢ bézel.
P0003 (Uroven uZivatelského pristupu) také urcuje pfistup k parametrdm.
Poznamka: e POO10=1
Ménic Ize velmi rychle a jednodusSe uvést do provozu nastavenim P0010 = 1. Poté jsou viditelné pouze
dalezité parametry (napf. P0304, PO305 atd.). Hodnoty téchto parametrt musi byt zadany jedna po
druhé. Ukonceni rychlého uvedeni do provozu a zapoceti interniho vypoctu provedete Nastavenim
P3900 =1 - 3. Parametry P0010 a P3900 budou poté automaticky resetovany na nulu.
e P0O010=2
Pouze pro servisni Ucely
e P0010=30
Pri resetovani parametr(l ¢i zakladnich uzivatelskych hodnot méni¢e musi byt P0O010 nastaven na 30.
Reset parametrll zahajite nastavenim P0970 = 1. Méni¢ automaticky resetuje vSechny parametry do
jejich zékladniho nastaveni. To mGze byt uzite¢né, kdyZ narazite na problémy pfi nastavovani parame-
trd a prejete si zadit znova.
Reset uzivatelskych zakladnich hodnot zahjite nastavenim P0970 = 21. Méni¢ automaticky resetuje
vSechny parametry do tovarniho nastaveni. Reset do tovarniho nastaveni zabere asi 60 sekund.
P0011 Zamek pro uZivatelem 0 - 65535 0 urT - - uie |3
uréeny parametr
Viz P0013
P0012 Kli¢ pro uzivatelem urée- | 0 - 65535 0 urT - - uie |3
ny parametr
Viz P0013
P0013[0...19] |UZivatelem uréeny pa- |0 - 65535 [0..16]0 |U, T - - uie |3
rametr [17]3
[18] 10
[19] 12
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Ur¢i omezeny set parametrd, ke kterym bude mit pFistup koncovy uzivatel.
Navod k pouziti:
1. Nastavte PO003 = 3 (expertni uZivatel)
2. Jdéte do P0013 index( 0 aZ 16 (uzivatelsky seznam)
3. Do kazdého indexu 0 az 16 P0013 vlozte parametry, které maji byt viditeIné v uzivatelském seznamu.
Nasledujici hodnoty jsou pevné stanovené, a nelze je zménit:
— P0013 index 17 = 3 (Groven uzivatelského pristupu)
— P0013 index 18 = 10 (filtr parametru uvedeni do provozu)
— PO0013 index 19 = 12 (kli¢ pro uZivatelem uréeny parametr)
4. Nastavte PO003 = 0 pro aktivaci uzivatelem ur¢eného parametru
Index: [0] Parametr 1. uzZivatele
[1] Parametr 2. uZivatele
[19] Parametr 20. uzivatele
Zavislost: Nejdfive nastavte P0011 (,zdmek") na jinou hodnotu nez P0012 (,klic"), abyste pfedesli zménam uZivate-
lem uréeného parametru.
Poté nastavte PO003 na O pro aktivaci uZivatelem uréeného seznamu.
V zamceném stavu je aktivovan uzZivatelem uréeny parametr. Jedinou moznosti, jak jej opustit (a zobrazit
ostatni parametry) je nastaveni P0012 (,kli¢e") na hodnotu P0011 (,zAmku")
P0014[0..2]  |M6d ukiadant 0-1 ‘ 0 ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Nastavi méd ukladani parametrt. Ten maze byt modifikovan pro vSechna rozhrani uvedena pod /ndex.
0 Nestaly (RAM)
1 Staly (EEPROM)
Index: [0] USS/Modbus na RS485
[1] USS na RS232 (rezervovano)
[2] Rezervovano
Poznamka: Nezavisly pozadavek na ukladani mdze byt soucasti sériovych komunikaci (napf. PKE bity 15-12 USS
protokolu). Viz tabulku nize pro jejich vliv na nastaveni P0014.
Hodnota P0014 [x] Pozadavek ukladani skrze USS Vysledek
RAM EEPROM EEPROM
EEPROM EEPROM EEPROM
RAM RAM RAM
EEPROM RAM EEPROM
1. Samotny P0014 bude vzdy uloZzen do EEPROM.
2. P0014 nebude zménén resetem do tovarniho nastaveni (P0010 = 30 a P0970 = 1).
P¥i pfenosu parametru P0014 ménic¢ vyuziva svUj procesor k provedeni internich vypoctl. Komunikace pre
USS i Modbus jsou po dobu téchto vypoctll preruSeny.
r0018 Verze firmware - ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Float ‘1
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Seznam parametru

Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Zobrazi ¢islo verze nainstalovaného firmware.

r0019.0..14  |CO/BO: Ridicislovo |- - - - - uie |3
ovladaciho panelu
Zobrazi prikazy ovladaciho panelu. Nastaveni nize slozi jako ,zdrojové" kddy pro klavesové fizeni pfi pfi-
pojeni k BICO vstupnim parametrdm.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 ON/ OFF1 Ano Ne
01 OFF2: elektrické zastaveni Ne Ano
08 JOG vpravo Ano Ne
11 Reverzace (inverze setpointu) Ano Ne
13 Potenciometr motoru MOP nahoru Ano Ne
14 Potenciometr motoru MOP doll Ano Ne

Poznamka: Pokud je k pfifazeni funkci pouZita technologie BICO, tento parametr zobrazuje skute¢ny stav relevantnich
prikaz(.

r0020 CO: Frekvence setpointu | - - - - - Float |3
pred RFG [Hz]
Zobrazi skute¢nou frekvenci setpointu (input pro generator funkce rampy). Je dostupna filtrovana (r0020) a
nefiltrovana (r1119) hodnota. Skute¢na frekvence setpointu po RFD je zobrazena v r1170.

ro021 CO: Skuteéna filtrovana |- - - - - Float |2
frekvence [Hz]
Zobrazi skute€nou vystupni frekvenci ménice (r0024) bez kompenzace skluzu (a tlumeni rezonance, frek-
vencni limitace ve V/f modu).

r0022 Skute¢na filtrovana rych- | - - - - - Float |3
lost rotoru [RPM]
Zobrazi vypoctenou rychlost rotoru zalozenou na r0021 (filtrovana vystupni frekvence [Hz]
x 120 / pocet poéll). Hodnota je obnovena kazdych 128 ms.

Poznamka: Tento vypocet nezohlednuje na zatézi zavisly skluz.

r0024 CO: Skuteéna filtrovana |- - - - - Float |3
vystupni frekvence [Hz]
Zobrazi skute¢nou filtrovanou vystupni frekvenci (zahrnuje kompenzaci skluzu, tlumeni rezonance a frek-
vencni limitace). Viz také r0021. Je dostupna filtrovana (r0024) a nefiltrovana (r0066) hodnota.

r0025 CO: Skuteéné vystupni |- - - - - Float |2
napéti [V]
Zobrazi filtrované [rms] napéti aplikované na motor. Je dostupna filtrovana (r0025) a nefiltrovana (r0072)
hodnota.

r0026[0] CO: Skuteéné filtrované |- - - - - Float |2
napéti DC-linku [V]
Zobrazi filtrované napéti DC-linku. Je dostupné filtrovana (r0026) a nefiltrovanéa (r0070) hodnota.

Index: [0] Kompenzace kanalu DC napéti
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Poznamka: r0026[0] = Hlavni napéti DC-linku
r0027 CO: Skuteény vystupni |- - - P2002 - Float |2
proud [A]
Zobrazi rms hodnotu proudu motoru. Je dostupna filtrovana (r0027) a nefiltrovana (r0068) hodnota.
r0028 CO: Modulus proudu - - - P2002 - Float |4
motoru
Zobrazi odhadovanou rms hodnotu proudu motoru vypoétenou z proudu DC-linku.
r0031 CO: Skuteény filtrovany |- - - - - Float |2
to€ivy moment [Nm]
Zobrazi elektricky tocivy moment. Je dostupna filtrovana (r0031) a nefiltrovana (r0080) hodnota.
Poznamka: Elektricky tocivy moment neni to samé, jako mechanicky tocivy moment, ktery Ize méfit na hfideli. Kvali
tfeni a odporu vzduchu je ¢ast elektrického to¢ivého momentu v motoru ztracena.
r0032 CO: Skuteény filtrovany |- - - r2004 - Float |2
vykon
Zobrazi (mechanicky) vykon hfidele. Hodnota je zobrazena v [kW] nebo [hp] v zavislosti na nastaveni
P0100 (provoz pro Evropu / Severni Ameriku).
P_mech=2*Pi*f*M >
r0032 [kW] = (2 * Pi/ 1000) * (r0022 / 60) [1 / min] * r0031 [Nm]
r0032 [hp] = r0032 [kW] / 0,75
r0035[0...2] CO: Skuteéna teplota - - - - DDS |Float |2
motoru [°C]
Zobrazi vypoctenou teplotu motoru.
r0036 CO: Wyuziti (utilizace) - - - PERCENT | - Float |3
pretizeni ménice [%0]
Zobrazi vyuziti (utilizaci) pretizeni ménice vypoctené pomoci 12t modelu.
Utilizace je vypoctena ze skute¢na 12t hodnota relativni k maximalni mozné hodnoté I2t.
Pokud proud prekroci limit pro P0294 (varovani 12t pretizeni ménice), objevi se varovani A505 (12t ménice)
a vystupni proud ménice je snizen pomoci P0290 (reakce ménice na pretizeni).
Pokud je prekrocena 100% utilizace, je aktivovana chyba F5 (12t ménice).
f0037[0..1] | CO: Teplota m&nice [°C] |- ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 3
Zobrazi méfenou teplotu chladie a vypoctenou provozni teplotu IGBT zaloZenou na teplotnim modelu.
Index: [0] Mérena teplota chladice
[1] Celkova provozni teplota chipu
Poznamka: Hodnoty jsou obnoveny kazdych 128 ms.
r0038 CO: Filtrovany Géink | - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 3
Zobrazi filtrovany Gcinik
r0039 CO: MEéri€ spotieby - - - - - Float |2
energie [KWh]
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Seznam parametru

Parametr

Funkce

Rozsah Tovarni Lze ménit

nastavenf

Skalovani

Data-
set

Typ |Urov.
dat prist.

Zobrazi mnozstvi elektrické energie spotfebované méni¢em od posledniho resetu displeje (viz P0040 —

reset méfiCe spotfeby energie)

Zavislost: Hodnota je resetovana, pokud P0040 = 1 (reset méfiCe spotfeby energie)
P0040 Reset mérich spotfeby |0 -1 0 T - - ule (2
energie a uletfené ener-
gie
Resetuje hodnoty r0039 (méfi¢ spotfeby energie) a r0039 (méfFi€ uSetfené energie) na nulu.
0 Zadny reset
1 Reset r0039 na 0
P0042[0...1] | 3kalovani Gspory energie|0.000 - 100.00 ‘ 0.000 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 2
Skaluje vypoétenou hodnotu usetfené energie.
Index: [0] Koeficient pro pfevod kWh na ménu
[1] Koeficient pro prevod kwWh na CO2
r0043[0..2] | UZetfena energie [kWh] |- \ \ \ \ ‘Float \2
Zobrazi vypoctenou Usporu energie.
Index: [0] Uspora energie v kWh
[1] Uspora energie ve méné
2] Uspora energie v CO2
r0050 CO/ BO: Aktivni prika- |- - - - - uie |2
zovy dataset (CDS)
Zobrazi pfikazovy dataset (CDS), ktery je zrovna aktivni.
0 PFikazovy dataset 0 (CDS)
1 PFikazovy dataset 1 (CDS)
2 PFikazovy dataset 2 (CDS)
Poznamka: Viz P0810
r0051[0...1] CO: Aktivni dataset mé- |- - - - - uie |2
ni¢e (DDS)
Zobrazi dataset ménice (CDS), ktery je zrovna zvoleny a aktivni.
0 Dataset ménice 0 (DDS0)
1 Dataset ménice 1 (DDS1)
2 Dataset ménice 2 (DDS2)
Index: [0] Zvoleny dataset ménice
[1] Aktivni dataset ménice
Poznamka: Viz P0820
r0052.0...15 CO/ BO: Aktivni stavové | - - - - - uie |2

slovo 1

Zobrazi prvni aktivni stavové slovo ménice (v bit formatu) a mGze byt pouzit k diagnostice stavu ménice.

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
00 Ménic pripraven Ano Ne
01 Méni¢ pripraven k provozu Ano Ne
02 Ménic v provozu Ano Ne
03 Chyba ménice aktivni Ano Ne
04 OFF2 aktivni Ne Ano
05 OFF3 aktivni Ne Ano
06 Blokace ON aktivni Ano Ne
07 Varovani ménice aktivni Ano Ne
08 Setpoint odchylky / skute¢na hodnota Ne Ano
09 PZD fizeni Ano Ne
10 |f_act| >= P1082 (f_max) Ano Ne
11 Varovani: Limit proudu motoru / to€ivého Ne Ano
momentu
12 Brzda uvolnéna Ano Ne
13 Pretizeni motoru Ne Ano
14 Motor bézi doprava Ano Ne
15 Pretizeni ménice Ne Ano
Zavislost: r0052 bit 03 "Chyba ménice aktivni": Vystup bitu 3 (Chyba) bude inverzni k digitalnimu vystupu (Nizky =

Chyba, Vysoky = Zadna chyba);
r0052 bit 06 "Blokace ON" je aktivni s OFF2 nebo OFF3 a vypnutad s OFF1, NOT OFF2 a NOT OFF3.

Poznamka: Viz r2197 ar2198.

r0053.0...15 CO/ BO: Aktivni stavové | - - - - - uie |2

slovo 2

Zobrazi druhé stavové slovo ménice (v bit formatu).

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0

00 DC brzda aktivni Ano Ne

01 |f_act| > P2167 (f_off) Ano Ne

02 |f_act| > P1080 (f_min) Ano Ne

03 Skuteény proud |r0068| >= P2170 Ano Ne

04 |f_act| > P2155 (f_1) Ano Ne

05 |f_act| <= P2155 (f_1) Ano Ne

06 f_act >= setpoint (f_set) Ano Ne

07 Skutec¢né nefiltrované DC napéti (Vdc) < Ano Ne
pP2172

08 Skutecéné nefiltrované DC napéti (Vdc) > Ano Ne
pP2172

09 N&béh / dobéh po rampé dokoncéen Ano Ne

10 PID vystup r2294 == P2292 (PID_min) Ano Ne
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
11 PID vystup r2294 == P2291 (PID_max) Ano Ne
14 Stéhnout dataset 0 z externiho UloZisté Ano Ne
15 Stéhnout dataset 1 z externiho UloZisté Ano Ne
Upozornéni: r0053 bit 00 "DC brzda aktivni" ==> viz P1233
Poznamka: Viz r2197 a r2198.
Bity 14 a 15 existuji pro zajiSténi konzistence se SINAMICS G120.
r0054.0...15 CO/ BO: Aktivni fidici |- - - - - uie |3
slovo 1
Zobrazi prvni Fidici slovo ménice (v bit formatu) a Ize pouZit k zjisténi, které prikazy jsou aktivni.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 ON/ OFF1 Ano Ne
01 OFF2: elektrické zastaveni Ne Ano
02 OFF3: rychlé zastaveni Ne Ano
03 Pulz povolen Ano Ne
04 RFG povoleno Ano Ne
05 RFG start Ano Ne
06 Setpoint povolen Ano Ne
07 Kvitovani chyby Ano Ne
08 JOG doprava Ano Ne
09 JOG doleva Ano Ne
10 Rizeni z PLC Ano Ne
11 reverzace (inverze setpointu) Ano Ne
13 Potenciometr motoru MOP nahoru Ano Ne
14 Potenciometr motoru MOP doll Ano Ne
15 CDS Bit 0 (Hand / Auto) Ano Ne
Upozornéni: Pokud je USS pomoci PO700 nebo P0719 zvolen jako zdroj pfikazu, je r0054 identicky s r2036.
r0055.0...15 CO/ BO: Aktivni fidici |- - - - - uie |3
slovo 2
Zobrazi dodate¢né Fidici slovo ménice (v bit forméatu) a Ize pouZzit k zjiSténi, které prikazy jsou aktivni.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Pevné frekvence Bit O Ano Ne
01 Pevné frekvence Bit 1 Ano Ne
02 Pevné frekvence Bit 2 Ano Ne
03 Pevné frekvence Bit 3 Ano Ne
04 Dataset ménice (DDS) Bit 0 Ano Ne
05 Dataset ménice (DDS) Bit 1 Ano Ne
06 Quick stop vypnut Ano Ne
08 Povolit PID Ano Ne
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
09 Povolit DC brzdu Ano Ne
13 Externi chyba 1 Ne Ano
15 Prikazovy dataset (CDS) Bit 1 Ano Ne
Upozornéni: Pokud je USS pomoci PO700 nebo P0719 zvolen jako zdroj pfikazu, je r0055 identicky s r2037.
r0056.0...15 CO/ BO: Stav fizeni - - - - - uie |3
motoru
Zobrazi stav fizeni motoru (v bitovém formétu), ktery Ize pouZit k diagnostice stavu ménice.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Inicializace fizeni dokoncena Ano Ne
01 Demagnetizace motoru dokonéena Ano Ne
02 Pulzy povoleny Ano Ne
03 Vybér mékkého nébéhu (soft start) napéti Ano Ne
04 Excitace motoru dokonéena Ano Ne
05 Podpora startu (boost) aktivni Ano Ne
06 Podpora zrychleni (boost) aktivni Ano Ne
07 Frekvence je negativni Ano Ne
08 Oslabovani pole aktivni Ano Ne
09 Setpoint voltll omezen Ano Ne
10 Frekvence skluzu omezena Ano Ne
11 f_out >f_max frekvence omezena Ano Ne
12 Reverzace fazi zvolena Ano Ne
13 Imax regulator aktivni/ limit to¢ivého momen- | Ano Ne
tu dosazen
14 Vdc_max regulétor aktivni Ano Ne
15 KIB (Vdc_min Fizeni) aktivni Ano Ne
Upozornéni: I-max regulétor (r0056 bit 13) bude aktivovan, kdyz skute¢ny vystupni proud (r0027) pfesahne limit proudu
v r0067.
r0066 CO: Skuteéna vystupni |- - - - - Float |3
frekvence [Hz]
Zobrazi skute¢nou vystupni frekvenci v Hz. Je dostupna filtrovana (r0024) a nefiltrovana (r0066) hodnota.
Poznamka: Vystupni frekvence je limitovana hodnotami v P1080 (min. frekvence) a P1082 (max. frekvence).
ro067 CO: Limit skuteéného - - - P2002 - Float |3
vystupniho proudu [A]
Zobrazi platné maximum vystupniho proudu ménice.
r0067 je ovliviiovan/ur¢ovan nasledujicimi faktory:
e Aplikace méni¢e P0205
e Jmenovity proud motoru PO305
e  Faktor pretizeni motoru P0640
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.

e  Ochrana motoru v zavislosti na PO610
e 10067 je menSi nebo roven maximalnimu proudu ménice r0209
e  Ochrana meénice v zavislosti na P0290

Poznamka: Snizeni r0067 mGze indikovat pretizeni motoru ¢i ménice.

r0068 CO: VWstupni proud [A] | - ‘ - ‘ ] ‘ P2002 ‘ - ‘ Float ‘ 3
Zobrazi nefiltr. [rms] hodnotu proudu ménice. Je dostupna filtrované (r0027) a nefiltrovana (r0068) hodno-
ta.

Poznamka: Uzivan ke kontrolnim Gcelim (na rozdil od r0027, ktery je filtr. a uziva se k zobrazeni hodnoty pfes USS)

r0069[0...5] CO: Skuteéné fazové - - - P2002 - Float |4
proudy [A]
Zobrazi méfené fazové proudy.

Index: [0] U_faze / Z&fi¢ (emitor) 1/
[1] DC-link / Zafi¢ (emitor) 2
[2] DC-link
[3] Ofset U_faze / Zari¢ (emitor)
[4] Ofset DC-link
(5] Nevyuzit

r0070 CO: Skuteéné napéti - - - - - Float |3
DC-linku [V]
Zobrazi napéti DC-linku. Je dostupna filtrovana (r0026) a nefiltrovana (r0070) hodnota.

Poznamka: Uzivan k procesnim kontrolnim G¢eliim (na rozdil od r0026 (skute¢né napéti DC-linku), které je filtrované).

ro071 CO: Maximalni vystupni |- - - - - Float |3
napéti [V]
Zobrazi maximalni vystupni napéti.

Zavislost: Skute¢né max. vystupni napéti zavisi na skute¢ném vstupnim napéjecim napéti.

ro072 CO: Skuteéné vystupni |- - - - - Float |3
napéti [V]
Zobrazi vystupni napéti. Je dostupna filtrované (r0025) a nefiltrovana (r0072) hodnota.

ro074 CO: Skuteéna modulace |- - - PERCENT |- Float |4
[%]
Zobrazi skute¢ny index modulace. Index modulace je definovén, jako pomé&rF mezi velikosti zakladniho
prvku fazového vystupniho napéti ménice a polovinou napéti DC-linku.

ro078 CO: Skuteény proud Isq |- - - P2002 - Float |3
(Al
Zobrazi ¢ast toCivého momentu generujici proud. Je dostupna filtrovana (r0030) a nefiltrovana (r0078)
hodnota.

r0080 CO: Skuteény togivy - - - - - Float |4
moment [Nm]
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Zobrazi skute¢ny to¢ivy moment. Je dostupna filtrovana (r0031) a nefiltrovana (r0080) hodnota.
r0084 CO: Skuteény magnetic- |- - - PERCENT | - Float |4
ky tok mezery [%)]
Zobrazi magneticky tok mezery relativni k jmenovitému magnetickému toku motoru.
r0085 CO: Skuteény jalovy - - - P2002 - Float |3
proud [A]
Zobrazi jalovy proud motoru (imaginarni ¢ast).
Zavislost: Plati, kdyZ je zvoleno V/f fizeni v P1300 (mdd ovladani), jinak displej zobrazuje nulovou hodnotu.
r0086 CO: Skuteény &inny - - - P2002 - Float |3
proud [A]
Zobrazuje ¢inny proud motoru (realna ¢ast).
ZAavislost: Viz r0085
10087 CO: Skuteény agink |- ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Float ‘3
Zobrazi skute¢ny ucinik.
r0087 CO: Uhel transformace |- 0,0 - 4000H - Float |3
[l
Zobrazi thel transformace (Ghel magnetického toku ve VC modu nebo Uhel z frekvence ve Vf modu)
P0095[0...9]  |CI: Zobrazit PZD signaly |0 - 4294967295 ‘o ‘T ‘4000H ‘ - ‘ u32 ‘ 3
Zvoli zdroj zobrazeni pro PZD signaly.
Index: [0] 1. PZD signal
[1] 2. PZD signal
[9] 10. PZD signal
f0096[0..9] | PZD signaly [%] - - - - - |Fioat [3
Zobrazi PZD signaly.
Index: [0] 1. PZD signal
[1] 2. PZD signal
[9] 10. PZD signal
Poznamka: r0096 = 100 % odpovida 4000 hex.
P0100 Evropa / Severni Ameri- |0 -2 0 C(1) - - uie |1
ka
Urcuje, zdali jsou nastaveni vykonu uvadéna v [kW] nebo [hp] (napf. jmenovity vykon motoru P0307). Za-
kladni nastaveni jmenovité frekvence motoru P0O310 a maximalni frekvence P1082 jsou automaticky nasta-
veny zde, dodatec¢né k referencni frekvenci P2000.
0 Evropa [kW], zékladni frekvence motoru je 50 Hz
1 Severni Amerika [hp], zékladni frekvence motoru je 60 Hz
2 Severni Amerika [kW], zakladni frekvence motoru je 60 Hz
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.

Zavislost:: e Pred zménou tohoto parametru ménic zastavte (tj. vypnéte vSechny pulzy)

P0100 m{ze byt zménén pouze s P0010 = 1 (méd uvedeni do provozu) skrze odpovidajici rozhrani
(napf. USS).
Zménou P0100 jsou resetovany vSechny jmenovité parametry motoru a dalSi parametry, které na

jmenovitych parametrech motoru zavisf (viz P0340 - vypocet parametrd motoru)

r0191[0...2] Konfigurace ménice - ‘ 0 ‘ - ‘ - ‘ - ‘ u32 ‘ 3
Zobrazi skute€nou hardwarovou konfiguraci ménice (SZL vektor).
Index: [0] SZL vektor ménice a vykonného modulu
[1] SZL vektor ménice
[2] SZL vektor vykonného modulu
P0199 Systémové gislo vybave- |0 - 255 0 uT - - uie |4
ni
Systémoveé ¢&islo vybaveni. Tento parametr nema zadny provozni efekt (pouze pro tovarni Gcely).
P0201[0...2] Skutecny Eiselny kéd 0 - 65535 0 T - - uie |3
vykonného modulu
Identifikuje hardwarovou variantu.
Index: [0] Kéd ménice
[1] Verze funkce — posledni ¢islice MLBF
[2] Posledni uZité ID ménice
Upozornéni: Parametr P0201 = 0 indikuje, Ze nebyl identifikovan zadny vykonny modul.
r0204 Vlastnosti vykonného - 0 - - - u3s2 |3
modulu
Zobrazi hardwarové vlastnosti vykonného modulu.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 DC vstupni napéti Ano Ne
01 RFI filtr Ano Ne
02 Linkovy modul aktivni Ano Ne
03 SLM Ano Ne
04 BLM s tyristorem Ano Ne
05 BLM s diodou Ano Ne
06 Vodou chlazeny Ano Ne
07 F3E ménic Ano Ne
12 Bezpecnostni brzda Ano Ne
13 Bezpecnost povolena Ano Ne
14 Integrovany vystupni filtr Ano Ne
Poznamka: Parametr r0204 = 0 indikuje, Ze nebyl identifikovan Zzadny vykonny modul.
P0205 Aplikace m&nice 0-1 ‘o ‘ c1 ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Zvoli aplikaci ménice.
Pozadavky motoru a ménice jsou urc¢ovany rychlostnim rozsahem a pozadavky to¢ivého momentu zatéze.
Vztahy mezi rychlosti a to€ivym momentem pro rlizné zatéze (vysoka a nizka pretizeni) jsou zobrazeny
v nasledujicim obrazku:
Togivy moment| py . 1 M= ket M ~f M ~f2
- .
Vykon p = konst. p~f
A
P M
PO | - -
Charakteristika ~
e
M Ve -
o P
e
> = >
f f
Navijaky Zdvihaci kola Kalandry s viskdznim Cerpadla
Licni soustruhy Pasové dopravniky trenim Ventilatory
Aplikace Rotacni fezaci stroje Procesni stoje Magnetické brzdy Odstredivky
zahrnujici formovani
Valcovaci stroje
Hoblovky
Kompresory
e Vysoké pretizeni (HO):
HO mdd se pouziva, pokud aplikace potrebuje vysoké pretizeni napfic celym frekvenénim rozsahem.
Mnoho zatézi Ize povaZovat za vysoka pretizeni. Typicka vysoké pretizeni jsou dopravniky, kompre-
sory a objemova davkovaci Cerpadla
e Nizké pretizeni (LO):
LO maod se pouziva, kdyz méa aplikace parabolickou charakteristiku frekvence/toCivy moment, jak je
tomu u mnoha ventilatort a ¢erpadel. LO poskytuje nasledujici moznosti se stejnym méni¢em:
—  Vy3Sijmenovity proud motoru r0207
—  Vy3Sijmenovity vykon motoru r0206
—  VySSi limit pro 12t ochranu
Pokud je P0205 zménén v rychlém uvedeni do provozu, okamzité vypocte nékteré parametry motoru:
— P0305 jmenovity proud motoru
— P0307 jmenovity vykon motoru
— P0640 faktor pretizeni motoru
Je doporuceno nejdfive upravovat P0205. Poté mohou byt adaptovany parametry motoru.
Parametry motoru budou pfi zméné této sekvence prepsany.
Hodnoty: 0 Vysoké pretizeni (HO)
1 Nizké pretizeni (LO)
Upozornéni: Nastaveni 1 (nizké pretiZzeni) pouzivejte pouze pro aplikace s LO (napf. Cerpadla a ventilatory. Pokud jej
pouzijete u aplikaci s HO, bude I2t varovani spusténo piili§ pozdé a mize dojit k prehrati motoru.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Poznamka: Tento parametr vybir& aplikaci ménie pouze pro FSE. Hodnota parametru se pfi resetu do tovarniho na-

staveni neresetuje (viz P0970).

r0206

Jmenovity vykon ménice Float |2

(kW] / [hp]

Zobrazi nominalni jmenovity vykon motoru z ménice.

Zavislost:

Hodnota je zobrazena v [kW] nebo [hp] podle nastaveni P0100 (provoz pro Evropu / Severni Ameriku).

r0207[0...2]

Jmenovity proud motoru - - - - Float |2

(Al

Zobrazi jmenovity proud motoru.

Index:

[0] Jmenovity proud motoru

[1] Jmenovity LO proud

[2] Jmenovity HO proud

Poznamka:

Hodnota jmenovitého proudu vysokého pretizeni (HO) r0207[2] odpovida vhodnému 4-polovému stan-
dardnimu motoru Siemens (IEC) pro zvoleny zatéZzovy cyklus (viz diagram). r0207[2] je zékladni hodnotou
P0305 ve spojitosti s HO aplikacemi (zatézovy cyklus).

Proud / vykon ménice

% Kratkodoby proud
A

r0209 150%
Jmenovity proud ménice (staly)
r0207[0] 100%

94.5%

Zakl. proud zatéze (s kapacitou pretizeni)

—» 60s 4— 240s B

r0208

Jmenovité napéti méniée us2 |2

\J|

Zobrazi nominalni AC napéjeci napéti ménice.

Poznamka:

r0208 = 230: 200 V az 240 V (tolerance: -10% az +10%)
r0208 = 400: 380 V az 480 V (tolerance: -15% az +10%)

r0209

Maximalni proud ménice - - - - Float |2

(Al

Zobrazi maximalni vystupni proud ménice.

Zavislost:

R0209 zavisi na deratingu (snizovani), ktery je ovlivnén pulzni frekvenci P1800, okolni teplotou a nadmofr-

skou vySkou. Data k deratingu (snizovani) jsou uvedena v Navodu k pouziti.

P0210

Napajeci napéti [V] 380 - 480 ‘ 400 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3

P0210 urCuje napajeci napéti. Jeho zakladni hodnota zavisi na typu ménice. Pokud P0210 neodpovida

napéjecimu napéti, musi byt upraven.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Zavislost: Optimalizuje Vdc reguléator, ktery prodluZuje dob&hovy ¢as, pokud by rekuperativni energie z motoru zpu-
sobovala prepétové poruchy DC-linku.
Snizeni hodnoty umoZznuje regulatoru zaséhnout drive a tim snizit riziko prepéti.
Nastavte P1254 (,Automatické detekce spoustécich drovni Vdc*) = 0. Spoustéci trovné Vdc regulatoru a
kombinovaného brzdéni jsou poté odvozovany z P0210 (napajeci napéti):
e Vdc_min spoustéci Groven (r1246) = P1245 * v(2) * P0210
e Vdc_max spoustéci troven (r1242) = 1.15 * v/(2) * P0210
e Spoustéci troven dynamického brzdéni= 1.13 * ¥(2) * P0210
e  Spoustéci trovern kombinovaného brzdéni= 1.13 * v(2) * P0210
Nastavte P1254 (,Automatické detekce spoustécich drovni Vdc*) = 0. Spoustéci irovné Vdc regulatoru a
kombinovaného brzdéni jsou poté odvozovany z r0070 (napéti DC-linku):
e Vdc_min spoustéci Uroven (r1246) = P1245 * r0070
e Vdc_max spoustéci Uroven (r1242) = 1.15 * r0070
e  Spoustéci troven dynamického brzdéni = 0.98 * r1242
e  Spoustéci troven kombinovaného brzdéni = 0.98 * r1242
Vypocty automatické detekce jsou provedeny 20s poté, co byl méni¢ uveden do pohotovostniho rezimu
(standby). Pokud jsou povoleny pulzy, vypoétené hodnoty jsou zmrazeny na 20s po skon&eni pulzu.
Poznamka: Pro dosazeni nejlepSich vysledku je doporu¢ena automaticka detekce spoustécich trovni Vdc (P1254 = 1).
Nastaveni P1254 = 0 se doporucuje pouze tam, kde je vysoka fluktuace DC-linku béhem provozu motoru.
V takovémto pFipadé zajistéte spravné nastaveni P0210.
Pokud sitové napéti vy$si nez zadana hodnota, muize dojit k automatické deaktivaci Vdc regulatoru za
ucelem vyhnuti se zrychlovani motoru. V takovém pfipadé bude vyslano varovani (A910).
Zé&kladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho jmenovita data.
r0231[0...1] Maximalni délka kabelu |- - - - - uie |3
[m]
Indexovany parametr zobrazujici maximalni povolenou délku kabelu mezi méni¢em a motorem.
Index: [0] Maximalni povolena délka nestinéného kabelu
[1] Maximalni povolena délka stinéného kabelu
Upozornéni: Aby zcela odpovidal EMC, nesmi byt stinény kabel delSi nez 25 m, kdyz je pfipojen EMC filtr.
P0290 Reakce ménice na preti- |0 - 3 2 T - - uie |3
Zeni
Zvoli reakci ménice na pfipad interniho tepelného pretizeni.
0 Snizi vystupni frekvenci a vystupni proud
1 Zadné snizeni, porucha (F4/5/6) pfi dosaZeni tepelnych limitd
2 Snizeni pulzni frekvence, vystupniho proudu a vystupni frekvence
3 Snizeni pouze pulzni frekvence a porucha (F6) pri prili§ vysokém pretizeni
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov

nastaveni set dat prist.

Zavislost: Nésledujici fyzikalni hodnoty ovliviiuji ochranu ménice pfed pretizenim (viz diagram):

e Teplota chladici jednotky (r0037[0]); zpUusobuje A504 a F4
e  Provozni teplota IGBT (r0037[1]); zplsobuje F4 nebo F6
e Rozdil (delta) mezi teplotou chladici jednotky a provozni teplotou; zpisobuje A504 a F6
Monitorovani ménice Reakce ménice na pretizeni P0290
et t] et ——
0o I L1 i max fizeni : |—|A504
: P0294 -
r0037 l N Teplota chladice : | AEOR
: N Teppo(::?:aBT F pulse et i
i ) P0292 |
Lommmmmmm T -
e I2t ménice (r0036); zplsobuje A505 a F5
Poznamka: P0290 =0, 2:
e  Snizeni vystupni frekvence je efektivni pouze pokud je snizena i zatéz
To plati napf. pro LO aplikace s kvadratickou charakteristikou toc¢ivého momentu (Cerpadla, ventilato-
ry)
e PFiP0290 = 0 nebo 2, bude v pfipadé prehrati I-max regulator reagovat v zavislosti na limitu vystup-
niho proudu (r0067).
P0290 = 0:
e  Pokud je pulzni frekvence vySSi, nez nominélni, bude pulzni frekvence okamzité snizena na uroven
nominalni, v pfipadé, Ze r0027 je vétSi, nez r0067 (limit proudu).
P0290 =2, 3:
e Pulznifrekvence P1800 je snizena, pouze pokud je vétSi, nez 2 kHz a provozni frekvence je nizsi,
nez 2Hz.
e  Skute¢nd pulzni frekvence je zobrazena v r1801[0] a minimalni pulzni frekvence pro redukci v
r1801[1]
e I2t ménice reaguje v zavislosti na vystupni proud a vystupni frekvenci, ne vSak na pulzni frekvenci.
Pokud podniknuté opatfeni dostatec¢né nesnizi vnitfni teplotu, dojde k poruSe.

P0291[0...2]  |Ochrana m&nice 0-7 ‘ 1 ‘ T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 4
Bit 00 slouZzi k povoleni/zakazani automatické redukce pulzni frekvence pfi vystupnich frekvencich nizSich
nez 2 Hz. Vyhodou je snizeni hluku pfi frekvencich pod 2 Hz.

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Pulzni frekvence snizena pod 2 Hz Ano Ne
01 Rezervovan Ano Ne
02 Povolit detekci ztraty faze Ano Ne

Poznamka: Viz P0290
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P0292 Varovani: teplota ménice |0 - 25 5 uT - - uie |3
[°Cl
Ur¢i rozdil teplot (v °C) mezi hranici pro poruchu prehrati (F4) a varovnou hranici (A504) ménice. Hranice
pro poruchu je interné uloZena v ménici a uZivatel ji nemudze zménit.
P0294 Varovant: 2t ménice [%] | 10.0 - 100.0 95.0 ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 3
Urc&i hodnotu [%], pfi které je spusténo varovani A505 (12t ménice).
Pro zjisténi maximalni pfijatelné doby pretizeni ménice je pouzit vypocet 12t ménice.
Vypoctena hodnota 12t = 100%, pokud je této maximalni pfijatelné doby dosazeno.
Zavislost: Vystupni proud ménice byl snizen.
Hodnota I2t nepresahuje 100%.
Poznamka: P0294 =100 % odpovida stacionarni nominalni zatézi.
P0295 Prodleva vypnuti ventila- | 0 - 3600 0 urT - - uie |3
toru ménice [s]
Ur¢i, za jak dlouho po zastaveni ménice bude vypnut ventilator ménice.
Poznamka: P¥i nastaveni O se ventilator vypne okamzité poté, co ménic¢ zastavi (tedy zadné prodleva).
P0304[0...2] Jmenovité napéti motoru | 10 - 2000 400 C(1) - DDS |U16 |1
vl
Nominalni napéti motoru uvedené na typovém Stitku.
Zavislost: Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu)
Zékladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho jmenovitych datech.
Upozornéni: Vlozena data u typového Stitku musi odpovidat zpasobu zapojeni motoru (do hvézdy / trojahelniku). Pokud
je tedy pouzito zapojeni do trojuhelniku, musi byt vioZena jmenovita data pro zapojeni do trojuhelniku.
IEC Motor
o L ow2 vz ve |
waQuz vz - QO O
' but vi owr
P !_Sli_ffl._?__i
u1
u1
V1 V1
W1 W1
Zapojeni do trojuhelniku Zapojeni do hvézdy
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Parametr

Funkce

Rozsah

Tovarni
nastavenf

Lze ménit

Skalovani

Data-
set

Typ

dat prist.

Poznamka:

P0O310 P0O304

| : BEWVIEIN 3-Mot.  1LA70964-4AA10
) ’ %S.QDmL:s" \\E//E!a%w@’ E0107/471101 01 001 IEC/EN 60034
i - il 16kg IMB3 090L IP55 Th.CLF
g 50 Hz 2301400 V A/Y 60 Hz 460 VA _
1,75 kW 3,4 A O
cos( 0,81 1720/min
440-480 VA

®
CE

() L5kw593,4A
st c|s( 0,81 | 1420/min
220-24c|38-a2( v [y

6.2-54/),6-4,2 A 3,6-33A

P0307 | PO305
P0308 P0O311

Nésledujici nakres zobrazuje standardni typovy Stitek a umisténi relevantnich dat motoru.

P0305[0...2]

Jmenovity proud motoru Float |1

(Al

0.01 - 10000.00 |1.86 C(1) - DDS

Nomindlni proud motoru uvedeny na typovém Stitku.

ZAavislost:

Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Zavisi také na P0320 (magnetizacni proud motoru)-

Poznamka:

Maximalni hodnota P0305 zavisi na maximalnim proudu ménice r0209 a typu motoru.

Asynchronni motor: PO305_max = P0209.

Doporucujeme, aby pomér mezi PO305 (jmenovita proud motoru) a r0207 (jmenovity proud ménice) nebyl
nizsi, nez: (1/ 8) <= (P0305 / r0207).

Pokud pomér mezi jmenovitym proudem motoru PO305 a polovinou maximalniho proudu meénice (r0209)
piekroci hodnotu 1,5, dojde k dodate¢nému snizovani (deratingu) proudu. To je nezbytné pro ochranu

ménice pred harmonickymi vinami proudu.

Imax‘lnv
A

02089 4

0.7 -r0209

2.P0305
r0209

Zékladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho jmenovitych datech.

P0307[0...2]

Jmenovity vykon motoru | 0.01 - 2000.00 ‘0.75 ‘ C(1) ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 1

Nominalni vykon motoru [kW / hp] uvedeny na typovém Stitku.

Zavislost:

Pokud P0100 = 1, hodnota bude v [hp].

Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Poznamka:

Zékladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho jmenovitych datech.

P0308]0...2]

Jmenovity cos¢ motoru | 0.000 - 1.000 ‘0.000 ‘ C(1) ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 1

Nomindlni tcinik (cos@) motoru uvedeny na typovém Stitku.

ZAavislost:

Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Viditelny, pouze pokud P0100 = 0 nebo 2 (vykon v [kW])

Nastaveni 0 zplsobi interni vypocet hodnoty. Hodnota je zobrazena v r0332.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P0309[0...2] Jmenovita Géinnost mo- | 0.0 - 99.9 0.0 C(1) - DDS |Float |1
toru [%)]
Nomindlni u¢innost motoru uvedena na typovém Stitku.
Zavislost: Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Viditelny, pouze pokud P0100 = 1 (vykon v [hp])
Nastaveni 0 zpUsobi interni vypocet hodnoty. Hodnota je zobrazena v r0332.
P0310[0...2] Jmenovita frekvence 12.00 - 550.00 50.00 C(1) - DDS |Float |1
motoru [Hz]
Nominalni frekvence motoru uvedena na typovém Stitku.
Zavislost: Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Pocet polovych par je pfi zméné tohoto parametru automaticky prepocitan.
Poznamka: Zmény P0310 mohou ovlivnit maximalni frekvenci motoru. Pro vice informaci viz P1082.
P0311[0...2] Jmenovita rychlost moto- | 0 - 40000 1395 C(1) - DDS |(U16 |1
ru [RPM]
Nomindlni rychlost motoru uvedena na typovém Stitku.
Zavislost: Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Nastaveni 0 zpUsobi interni vypocet hodnoty.
Pro spravné fungovani vyzaduje kompenzace skluzu ve V/f ovladani jmenovitou rychlost motoru.
Pocet poélovych parl je pfi zméné tohoto parametru automaticky prepocitan.
Poznamka: Zékladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho jmenovitych datech.
r0313[0...2] Pélové pary motoru - - ‘ - ‘ - ‘ DDS ‘ uU16 ‘ 3
Zobrazi pocet p6lovych part motoru, ktery méni¢ momentalné pouziva pro interni vypodty.
Zavislost: Automaticky prepocitan pfi zméné P0310 (jm. frekvence motoru) nebo P0311 (jm. rychlost motoru).
r0313 = 1: 2-p6lovy motor
r0313 = 2: 4-p6lovy motor
P0314[0...2] Pocet polovych par 0-99 0 C(1) - DDS |U16 |3
motoru
Urcuje pocet pélovych part motoru.
Zavislost: Mozné zménit, pouze kdyz P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
PFi nastaveni 0 bude za provozu pouzita hodnota r0313. Nastaveni > 0 nahradi r0313.
P0314 = 1: 2-p6lovy motor
P0314 = 2: 4-p6lovy motor
P0320[0...2] Magnetizaéni proud 0.0-99.0 0.0 C, T - DDS |Float |3
motoru [%]
Ur€uje magnetiza¢ni proud motoru v zavislosti na PO305 (jmenovity proud motoru).
Zavislost: Nastaveni 0 zplsobi vypocet podle P0340 = 1 (data vloZzena z typového Stitku), nebo podle P3900 =1 -3
(konec rychlého uvedeni do provozu). Vypoctend hodnota je zobrazena v r0331.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
r0330[0...2] Jmenovity skluz motoru |- - - PERCENT |DDS |Float |3
[%]

Zobrazi nominalni skluz motoru relativni k P0310 (jm. frekvence motoru) a P0311 (jm. rychlost motoru).

r0330[%] = ((P0310 - r0313 * (P0311 / 60)) / PO310) * 100%

r0331[0...2] Jmenovity magnetizaéni |- - - - DDS |Float |3
proud [A]
Zobrazi vypocteny magnetizacni proud motoru.
r0332[0...2] Jmenovity G€inik motoru | - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Zobrazi jmenovity G€inik motoru
Zavislost: Pokud P0308 (jmenovity cosg motoru) = 0, je hodnota interné vypoctena. Jinak je zobrazena hodnota
zadana v P0308.
r0333[0...2] Jmenovity to€ivy moment | - - - - DDS |Float |3
motoru [Nm]
Zobrazi jmenovity toCivy moment motoru.
Zavislost: Hodnota je vypoctena z P0O307 (jmenovity vykon motoru) a P0311 (jmenovita rychlost motoru).
r0333[Nm] = (P0307[kW] * 1000) / (P0311[1 / min] / 60) * 2 * Pi)
P0335[0...2] | Chlazeni motoru 0-3 ‘ 0 ‘ CT ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 2
Zvoli pouzivany systém chlazeni motoru.
0 S vlastnim chlazenim: motor s ventilatorem na hfideli
1 Bez vlastniho chlazeni: chladici ventilator napajen oddélené
2 S vlastnim chlazenim a vnitfnim ventilatorem
3 Bez vlastniho chlazeni a vnitfnim ventilatorem
P0340[0...2] Vypodet parametrt moto-| 0 - 4 0 T - DDS |U16 |2
ru
Vypocte r(zné parametry motoru.
P0340 =1|P0340 = |P0340=3|P0340=4
2
P0341[0...2] Setrva¢nost motoru [kg*m”2] X
P0342[0...2] Pomér celkové / motorové setrvacnosti X
P0344[0...2] Hmotnost motoru X
P0346[0...2] Cas magnetizace X X
P0347[0...2] Cas demagnetizace X X
P0350[0...2] Odpor statoru (od faze k fazi (/ine-to-line)) X X
P0352[0...2] Odpor kabelu X X
P0354[0...2] Odpor rotoru X X
P0356[0...2] Rozptylova induk&nost statoru X X
P0358[0...2] Rozptylova induk&nost rotoru X X
P0360[0...2] Hlavni indukénost X X
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P0625[0...2] Okolni teplota motoru X X
P1253[0...2] Omezeni vystupu regulatoru X X
P1316[0...2] Podpora (boost) koncové frekvence X X
P1338[0...2] Tlumeni rezonance pfirtstek V/f X X X
P1341[0...2] Imax regulator: integralni ¢as X X X
P1345[0...2] Imax regulator napéti - proporéni X X X
P1346[0...2] Imax regulator napéti: integralni cas X X X
P2002[0...2] Referenéni proud X
P2003[0...2] Referencni tocivy moment X
P2185[0...2] Horni hranice to¢ivého momentu 1 X
P2187[0...2] Horni hranice to¢ivého momentu 2 X
P2189[0...2] Horni hranice to¢ivého momentu 3 X
0 Zadny vypodet
1 Kompletni parametrizace
2 Vypocet ekvivalentnich dat obvodu
3 Vypocet dat V/f ovladani
4 Vypocet pouze nastaveni regulatoru
Poznamka: Parametr je poZadovan béhem uvedeni do provozu pro optimalizaci vykonu ménice. Pokud jsou velké
neshody mezi jmenovitymi vykony méni¢e a motoru, je mozné, Ze budou r0384 a r0386 vypocteny ne-
spravné. V takovychto pfipadech pouzijte P1900.
P¥i pfenosu P0340 vyuziva méni¢ pro vypocty svého procesoru. Komunikace s méni¢em tedy mohou byt
naruseny.
Chyby Ize kvitovat okamzité poté, co méni¢ dokonéi vesSkeré vypocty. To mize zabrat asi 10 s.
P0341[0...2] Setrvacnost motoru 0.0001 - 0.0018 urT - DDS |Float |3
(kg*m"2] 1000.0
Nastavi setrvacnost motoru bez zatéze.
Spole¢né s P0342 (pomér celkové / motorové setrvacnosti) a P1496 (Skalovaci koeficient zrychleni) tato
hodnota utvari toivy moment zrychleni (r1518). Ten muze byt pficten k jakémukoliv dodate¢nému togivé-
mu momentu z BICO zdroje (P1511) a zapocten do funkce Fizeni to¢ivého momentu.
Zavislost: Parametr je ovlivnén automatickymi vypocty ur€enymi P0340.
Poznamka: Vysledek P0341 * P0342 je zahrnut ve vypocCtu regulatoru rychlosti.
P0341 * P0342 = celkové& setrvacnost motoru
P1496 = 100 % aktivuje pfed-fizeni pro regulator rychlosti a vypocte to€ivy moment z P0341 a P0342.
P0342[0...2] Pomér celkové / motoro- | 1.000 - 400.00 1.000 urT - DDS |Float |3
vé setrvacnosti
Urcuje pomér mezi celkovou setrvacnosti (zatéZe + motoru) a setrvanosti motoru.
ZA4vislost: Viz P0341
P0344[0...2]  |Hmotnost motoru [kg] | 1.0 - 6500.0 ‘ 9.4 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Ur€uje hmotnost motoru [kg].

ZAavislost: Viz P0341

Poznamka: Tato hodnota je pouZzita v tepelném modelu motoru. Standardné je vypocétena z P0340 (parametry motoru),
ale Ize ji zadat i manualné. Zakladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho jmenovitych datech.

r0345[0...2] Startovaci as motoru [s] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Zobrazi startovaci ¢as motoru, ktery odpovida standardizované setrva¢nosti motoru. Startovaci ¢as je Cas,
béhem kterého motor z klidového rezimu dosahne jmenovité rychlosti motoru pfi zrychleni se jmenovitym
tocivym momentem motoru (r0333).

P0346[0...2]  |Gas magnetizace [s] ‘ 0.000 - 20.000 ‘ 1.000 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Nastavi Cas magnetizace [s], tj. vyCkavaci ¢as mezi povolenim pulzu a zacatkem nabéhu po rampé. Bé-
hem této doby nar(istd magnetizace motoru. Cas magnetizace je standardné automaticky vypoéten z dat
motoru a odpovida ¢asové konstanté rotoru.

ZAavislost: Viz P0341

Upozornéni: PriliSné snizeni tohoto ¢asu maze vést k nedostateéné magnetizaci motoru.

Poznamka: Pokud jsou nastaveni podpory (boost) vyssi, nez 100%, je mozné ¢as magnetizace snizit. Zékladni hodno-
ta zavisi na typu ménice a jeho jmenovitych datech.

P0347[0...2]  |Gas demagnetizace [s] |0.000 - 20.000 ‘ 1.000 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Zméni ¢as po OFF2 / chybé, po jehoZ uplynuti mohou byt znovu povoleny pulzy.

ZAavislost: Viz P0341

Upozornéni: Neaktivuje se po normalnim kompletnim dobéhnuti, napf. po OFF1, OFF3 nebo JOG. PfiliSné snizeni
tohoto ¢asu vede k porucham z nadproudu.

Poznamka: Cas demagnetizace je pFiblizné 2,5 * asové konstanta rotoru [s]. Zakladni hodnota zavisi na typu ménice
a jeho jmenovitych datech.

P0350[0...2] | Odpor statoru (faze) [Q] |0.00001 - 2000.0 ‘ 2.0000 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Hodnota odporu statoru pro pfipojeny motor (fazova hodnota). Hodnota nezahrnuje odpor kabelu.

ZAavislost: Viz P0341

Poznamka: Existuji 3 zpusoby, jak urcit spravnou hodnotu tohoto parametru:

e Vypoctem pomoci
P0340 = 1 (data zadané podle typového Stitku) nebo
P0010 =1, P3900 = 1; 2 nebo 3 (konec rychlého uvedeni do provozu)
e Méfenim pomoci P1900 = 2 (standardni identifikace dat motoru — hodnota odporu statoru je prepsa-
na)
e Manualnim méfenim pomoci ohmmetru.
Vzhledem k tomu, Ze vysledkem manuélniho méreni odporu je hodnota pro od faze k fazi (/ine-to-line), je
zapotiebi naméfenou hodnotu vydélit dvéma a odecist o ni odpor kabelu faze. Hodnota zadavanéa do
P0350 je hodnota ziskana posledni uvedenou metodou. Zakladni hodnota zavisi na typu ménice a jeho
jmenovitych datech.
P0352[0..2] | Odpor kabelu [Q] 0.0-120.0 0.0 u.T - oDS [ Float |3
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Popisuje odpor kabelu mezi méni¢e a motorem pro jednu fazi. Hodnota odpovida odporu kabelu mezi
méni¢em a motorem relativnimu ke jmenovité impedanci.
ZAavislost: Viz P0341
P0354[0...2] | Odpor rotoru [Q] 0.0 - 300.0 ‘o.o ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Nastavi odpor rotoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
Zavislost: Vypocéten automaticky pomoci modelu motoru nebo uréen pomoci P1900 (identifikace motoru). Parametr je
ovlivnén automatickymi vypocty ur¢enymi P0340.
P0356[0...2] Rozptylova indukénost | 0.00001 - 1000.0 |10.000 urT - DDS |Float |3
statoru [mH]
Nastavi rozptylovou indukénost statoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
ZAavislost: Viz P0354
P0358|0...2] Rozptylova indukénost | 0.0 - 1000.0 10.0 urT - DDS |Float |3
rotoru [mH]
Nastavi rozptylovou indukénost statoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
ZA4vislost: Viz P0354
P0360[0...2]  |Hlavniinduk&nost [mH] |0.0 - 10000.0 ‘ 10.0 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Nastavi hlavni indukénost statoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
ZA4vislost: Viz P0354
Upozornéni: Data ekvivalentniho obvodu se vazi na ekvivalentni hvézdovy obvod. Jakékoliv data trojuhelnikového ekvi-
valentniho obvodu musi byt pfed zadanim do ménice prevedena na hvézdovy ekvivalentni obvod.
10370[0..2]  |Odpor statoru [%] - - - | PERCENT |DDS |Fioat |4
Zobrazi standardizovany odpor statoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
r0372[0..2] | Odpor kabelu [%] ‘ - ‘ ] ‘ - ‘ PERCENT ‘ DDS ‘ Float ‘4
Zobrazi standardizovany odpor kabelu ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze). Je odhadovana na
20% hodnoty odporu statoru.
r0373[0...2] Jmenovity odpor statoru |- - - PERCENT |DDS |Float |4
[%]
Zobrazi jmenovity odpor statoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
r0374[0...2] Odpor rotoru [%] - ‘ ‘ ‘PERCENT ‘ DDS ‘Float ‘4
Zobrazi standardizovany odpor rotoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
r0376[0...2] Jmenovity odpor rotoru | - - - PERCENT |DDS |Float |4
[%]
Zobrazi jmenovity odpor rotoru ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
ro377[0...2] Celkova rozptylova reak- | - - - PERCENT |DDS |Float |4
tance [%0]
Zobrazi standardizovanou celkovou rozptylovou reaktanci ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
r0382[0...2] Hlavni reaktance [%] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ PERCENT ‘ DDS ‘ Float ‘4
Zobrazi standardizovanou hlavni reaktanci ekvivalentniho obvodu motoru (hodnota faze).
r0384[0...2] Casova konstanta rotoru ‘ ‘ ‘ ‘ ‘DDS ‘Float ‘3
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[ms]

Zobrazi vypoctenou ¢asovou konstantu rotoru.

r0386[0...2] Celkova rozptylova éa- |- - - - DDS |Float |4
sova konstanta [ms]
Zobrazi celkovou rozptylovou ¢asovou konstantu motoru.
r0395 CO: Celkovy odpor stato- | - - - PERCENT | - Float |3
ru [%)]
Zobrazi statorovy odpor motoru s kombinovanym statorovym / kabelovym odporem.
P0503|0...2] Povoleni provozu ,Udrzet| O - 1 0 T - - uie |3
v chodu” (keep-running)
Povoli provozu ,udrzet v chodu®. Ten se snazi zabranit ménici dostat se do poruchy pomoci vSech moz-
nych funkci snizovani (deratingu) a funkce automatického restartu. MtZe byt pouZzit s P2113 = (vypnuti
varovani ménice) pro maskovani vzniklych varovani pred uzivatelem.
0 Mad udrzet v chodu vypnut
1 Mad udrzet v chodu povolen
Index: [0] Dataset ménice 0 (DDS0)
[1] Dataset ménice 1 (DDS1)
[2] Dataset ménice 2 (DDS2)
Upozornéni: P0503 =1
Nastavi hodnoty nasledujicich parametr(i pro minimalizaci poruchy:
e P0290 = 2 (reakce ménice na pretizeni: snizeni pulzni frekvence, vystupniho proudu a vystupni frek-
vence)
e P1210 =7 (funkce automatického restartu: restart po poklesu napéti/ vypadku sité nebo chybé; po-
rucha, kdyz vyprsi P1211)
e P1211 =10 (pocet pokusu o restart ménice)
e P1240 = 3 (konfigurace Vdc regulatoru: Vdc_max regulator a kinetické vyrovnavani (KIB) povoleno)
P0503 =0
Resetuje parametry do jejich zakladnich hodnot:
e P0290 = 2 (reakce méniCe na pretizeni: snizeni pulzni frekvence, vystupniho proudu a vystupni frek-
vence)
e P1210 =1 (funkce automatického restartu: reset poruchy po zapnuti, P1211 vypnut)
e P1211 = 3 (pocet pokusl o restart ménice)
e P1240 = 1(konfigurace Vdc regulatoru: Vdc_max regulator povolen)
Poznamka: Viz také P0290, P1210, P1211, P1240, a P2113
P0507 Aplikaéni makro 0- 255 ‘ 0 ‘ cQ) ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 1
Zvoli dané aplikaéni makro, které nastavi set parametrti pro danou aplikaci. Aplikaéni makra pokryvaji
sadu zékladnich aplikaci, jako jsou ¢erpadla, dopravniky, kompresory atd.
Poznamka: Méjte na pameéti, Ze pro zajiSténi spravného nastaveni aplikacniho makra by mélo byt ¢islo zvoleného
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aplikaéniho makra ménéno b&hem instalace, okamzité po resetu parametrd.
P0511[0...2] Skalovéani pro zobrazeni | 0.00 - 100.00 1.00 urT - - Float |3
1.00
0.00
Umoznuje uzivateli zadat Skalovaci koeficienty pro zobrazeni frekvence motoru:
Index 0 = hodnota nasobitele (a)
Index 1 = hodnota délitele (b)
Index 2 = Hodnota konstanty (c)
PFi nastaveni parametru na jinou nez zakladni hodnotu je hodnota frekvence a setpointu zobrazovana na
internim a externim BOP Skalovana podle tohoto nastaveni. Pozn. — u Skalované hodnoty jiz neni zobrazo-
vana jednotka ,Hz". Vzorec pro Skalovani zobrazeni je nasledujici: (a / b)*N + c.
Index: [0] Né&sobitel ve Skalovani pro zobrazeni
[1] Délitel ve Skalovani pro zobrazeni
[2] Konstanta ve Skalovani pro zobrazeni
r0512 CO: Skélovana filtrovana | - - - - - Float |2
frekvence
Zobrazi skute€nou vystupni frekvenci ménice (r0024) bez kompenzace skluzu (a tlumeni rezonance, frek-
vencéni omezeni ve V/f médu).
P0604[0...2] Hraniéni teplota motoru | 0.0 - 200.0 130.0 urT - DDS |Float |2
[°Cl
Zadani varovné hranice pro tepelnou ochranu motoru. Teplota pro poruchu je vzdy stanovena jako o 10%
vysSi, nez varovna hranice P0604. Pokud skute¢nd teplota motoru presahne varovnou teplotu, ménic rea-
guje tak, jak je stanoveno ¢ P0610.
Zavislost: Tato hodnota by méla byt pfinejmensim o 40°C vySSi, nez okolni teplota motoru P0625.
P0610[0...2] Reakce na I2t teplotu 0-6 6 T - DDS |U16 |3
motoru
Urci reakci na to, kdyz teplota motoru dosahne varovné hranice.
0 Pouze varovani. Pfi zapnuti nevyvola teplotu motoru (uloZzenou pfi vypnuti).
1 Varovani s Imax ovladanim (proud motoru snizen) a poruchou (F11). Pfi zapnuti
nevyvola teplotu motoru (uloZenou pfi vypnuti).
2 Varovani a porucha (F11). PFi zapnuti nevyvola teplotu motoru (uloZenou pfi
vypnuti).
4 Pouze varovani. Pfi zapnuti vyvola teplotu motoru (uloZenou pfi vypnuti).
5 Varovani s Imax ovladanim (proud motoru snizen) a poruchou (F11). Pfi zapnuti
vyvola teplotu motoru (uloZzenou pfi vypnuti).
6 Varovani a porucha (F11). PFi zapnuti vyvola teplotu motoru (ulozenou pfi vy-
pnuti).
Zavislost: Uroven poruchy = P0604 (hraniéni teplota motoru) * 110 %
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nastaveni set dat prist.

Poznamka: e P0610 = 0 (Zadné reakce, pouze varovani)

Kdyz teplota dosahne varovné urovné uréené v P0604, méni¢ zobrazi varovani A511 a jinak nereaguje.
e P0610 =1 (varovani, Imax redukce a porucha)

Kdyz teplota dosahne varovné Urovné uréené v P0604, méni¢ zobrazi varovani A511, snizi frekvenci a jde
do poruchy F11, pokud teplota pfekroCi Uroven poruchy.

e P0610 =2 (varovani a porucha F11)

Kdyz teplota dosédhne varovné Grovné uréené v P0604, méni¢ zobrazi varovani A511 a jde do poruchy
F11, pokud teplota prekro¢i aroven poruchy.

12t motoru slouzi k vypoctu teploty motoru a vypnuti ménice, pokud hrozi pfehrati motoru.

Provoz I2t:

Méreny proud motoru je zobrazen v r0027. Teplota motoru v °C je zobrazena v r0035.

Tato teplota je odvozena z hodnoty vypoctené pomoci tepelného modelu motoru.

Reakce na varovani muze byt zménéna z tohoto zakladniho nastaveni pomoci P0610.

r0035 je pro monitorovani obzvlasté uzitecny, pokud vypoctené teplota motoru pfehnané stoupa.

P0622[0...2] Magnetizaéni ¢as pro 0.000 - 20000 0.000 urT - DDS |Float |3
identifikaci teploty po
startu [ms]
Urcuje magnetiza¢ni €as pro identifikaci odporu statoru.

r0623[0...2] CO: Zobrazeni identifiko- | - - - - DDS |Float |4
vaného odporu statoru
[l
Zobrazi skute¢ny identifikovany odpor statoru po identifikaci teploty.

P0625[0...2] Okolni teplota motoru -40.0 - 80.0 20.0 C,UT - DDS |Float |3
[°Cl
Okolni teplota motoru v dobé identifikace dat motoru. Hodnotu Ize zménit, pokud je motor studeny. Po
zmeéné této hodnoty je potfeba provést identifikaci motoru.

Zavislost: Parametr je ovlivnén automatickymi vypocty ur¢enymi v P0340.

P0626[0...2] Prehréti jadra statoru 20.0- 200.0 50.0 urT - DDS |Float |4
[°Cl
Prehrati jadra statoru.

Poznamka: Vzestupy teploty jsou pfipustné pro sinusoidni provoz (teplota nap4jeciho vedeni stoupd). Je pocitano také
se vzestupy teploty kvli provozu méni¢e (modulaéni ztraty) a vystupnich filtrd.

P0627(0...2] Prehréti vinuti statoru 20.0- 200.0 80.0 urT - DDS |Float |4
[°Cl
Prehréti vinuti statoru. Hodnotu Ize zménit, pokud je motor studeny. Po zméné této hodnoty je potfeba
provést identifikaci motoru.

Poznamka: Viz P0626

P0628[0...2] | PrehFati vinuti rotoru [°C] | 20.0 - 200.0 ‘ 100.0 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘4

Prehrati vinuti rotoru
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Poznamka: Viz P0626
r0630[0...2] CO: Okolni teplota mo- |- - - - DDS |Float |4
delu motoru [°C]
Zobrazi okolni teplotu hmotnostniho modelu motoru.
r0631[0...2] CO: Teplota jadra statoru| - - - - DDS |Float |4
[°Cl
Zobrazi teplotu jadra statoru hmotnostniho modelu motoru.
r0632[0...2] CO: Teplota vinuti stato- |- - - - DDS |Float |4
ru [°C]
Zobrazi teplotu vinuti statoru hmotnostniho modelu motoru.
r0633[0...2] CO: Teplota vinuti rotoru | - - - - DDS |Float |4
[°Cl
Zobrazi teplotu vinuti rotoru hmotnostniho modelu motoru.
P0640[0...2] Faktor pfetizeni motoru |10.0 - 400.0 150.0 C,UT - DDS |Float |2
[%]
Urcuje limitni proud pretizeni motoru relativni k PO305 (jmenovity proud motoru).
Zavislost: Omezen maximalnim proudem ménice nebo 400% jmenovitého proudu motoru (P0305) — plati nizsi
z téchto dvou hodnot.
P0640_max = (min (r0209, 4 * P0305) / P0305) * 100
Poznamka: Zmény v P0640 budou platné az po pfistim vypnuti.
P0700[0...2]  |Vybér zdroje piikazi |0 -5 ‘ 1 ‘ CT ‘ - ‘ CDS ‘ u16 ‘ 1
Zvoli digitalni zdroj prikazud
0 Tovarni nastaveni
1 Ovladaci panel (klavesy)
2 Svorka
5 USS / MBUS na RS485
Zavislost: Zména tohoto parametru nastavi (do zakladnich hodnot) nastaveni na vybrané polozZce. Tyké se to téchto
parametr(i; P0701, ... (funkce digitalniho vstupu), P0840, P0842, P0844, P0845, P0848, P0849, P0852,
P1020, P1021, P1022, P1023, P1035, P1036, P1055, P1056, P1074, P1110, P1113, P1124, P1140,
P1141,
P1142, P1230, P2103, P2104, P2106, P2200, P2220, P2221, P2222, P2223, P2235, P2236
Upozornéni: Pamatujte na to, Ze zménou P0700 budou vSechny BI parametry resetovany do jejich zékladnich hodnot.
Poznamka: RS485 podporuje MODBUS i USS protokol. VSechny moznosti USS na RS485 jsou pouzitelné i pro MOD-
BUS.
Pokud P0700 = 0, budou hodnoty nasledujicich parametr(i relevantnich k funkci digitalnich vstupt omeze-
ny na jejich zakladni nastaveni: P0701, P0702, P0703, P0704, P0712 and P0713.
P0701[0...2] Funkce digitalniho vstu- |0 - 99 0 T - CDS |U16 |2
pul
Zvoli funkci digitélniho vstupu 1.
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0 Digitalni vstup vypnut
1 ON/ OFF1
2 ON reverzace / OFF1
3 OFF2 - volny dobéh do klidového rezimu
4 OFF3 - rychly dobéh po rampé
5 ON/ OFF2
9 Kvitovani chyby
10 JOG doprava
11 JOG doleva
12 Reverzace
13 MOP nahoru (zvySeni frekvence)
14 MOP doll (snizeni frekvence)
15 Vybér pevné frekvence bit0
16 Vybér pevné frekvence bitl
17 Vybér pevné frekvence bit2
18 Vybér pevné frekvence bit3
22 QuickStop zdroj 1
23 QuickStop zdroj 2
24 Vypnuti funkce QuickStop
25 Povolit DC brzdu
27 Povolit PID
29 Externi porucha
33 Vypnuti dodate¢ného setpointu frekvence
99 Povolit BICO parametrizaci
Zavislost: Resetovani 99 (povolit BICO parametrizaci) vyZaduje:
P0700 zdroj ptikazl, nebo
P0010 =1, P3900 = 1, 2 nebo 3 (rychlé uvedeni do provozu), nebo
P0010 = 30, P0970 = 1 tovarni nastaven{i
Poznamka: "ON / OFF1" mdZe byt vybrano pouze pro jeden digitalni vstup (napf. P0700 = 2 a P0701 = 1). Konfigurace
DI2 s P0O702 = 1 vypne digitalni vstup 1 nastavenim P0701 = 0. Pouze posledni aktivovany digitalni vstup
slouzi jako zdroj pfikazl. ,ON / OFF1“ na digitalnim vstupu je mozné kombinovat s ,ON reverzace / OFF1“
na dalSim digitalnim vstupu.
P0702[0...2] Funkce digitalniho vstu- |0 - 99 0 T - CDS |U16 |2
pu 2
Zvoli funkci digitélniho vstupu 2.
Viz PO701.
P0703|0...2] Funkce digitalniho vstu- |0 - 99 9 T - CDS |U16 |2
pu 3
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nastaveni set dat prist.
Zvoli funkci digitélniho vstupu 3.
Viz PO701.

P0704[0...2] Funkce digitalniho vstu- |0 - 99 15 T - CDS |U16 |2
pu 4
Zvoli funkci digitalniho vstupu 4.

Viz PO701.

P0712[0...2] Analogovy / digitalni 0-99 0 T - CDS |U16 |2
vstup 1
Zvoli funkci digitélniho vstupu All (pfes analogovy vstup).

Viz PO701.

Poznamka: Viz P0701. Signaly nad 4 V jsou aktivni; signaly pod 1.6 V nejsou aktivni.

P0713|0...2] Analogovy / digitalni 0-99 0 T - CDS |U16 |2
vstup 2
Zvoli funkci digitélniho vstupu Al2 (pfes analogovy vstup).

Viz PO701.

Poznamka: Viz P0701. Signaly nad 4 V jsou aktivni; signaly pod 1.6 V nejsou aktivni.

PO717 Makro pripojeni 0-255 ‘0 ‘ C(1) ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 1
Zvoli makro pfipojenti, které nastavi set hodnot parametrd pro dany set Fidicich pfipojeni. Existuje fada
maker pripojeni, ktera ur€uji zakladni fidici pfipojenim, jako jsou svorky, BOP, PIS a analogovy setpointem
atd.

Poznamka: Méjte na pameéti, Ze pro zajiSténi spravného nastaveni makra pripojeni by mélo byt ¢islo zvoleného makra
pfipojeni ménéno bé&hem instalace, okamzité po resetu parametrd.

P0719[0...2] Vybér prikazu a setpoin- |0 - 57 0 T - CDS |U16 |4
tu frekvence
Centralni prepinac pro vybér zdroje prikazd pro méni¢. Pfepina zdroje pfikazl a setpointd mezi volné pro-
gramovatelnymi BICO parametry a pevnymi profily pfikazy / setpointd. Zdroje prikaz( a setpointd mohou
byt nezavisle na sob& ménény. Cislice na desitkové pozici uréuji zdroj prikazi (Cmd) a &islice na jednotko-
vé pozici uréuji zdroj setpoint(.

0 Cmd = BICO parametr, Setpoint = BICO parametr

1 Cmd = BICO parametr, Setpoint = MOP setpoint

2 Cmd = BICO parametr, Setpoint = Analogovy setpoint

3 Cmd = BICO parametr, Setpoint = Pevna frekvence

4 Cmd = BICO parametr, Setpoint = USS na RS232 (rezervovan)

5 Cmd = BICO parametr, Setpoint = USS/MODBUS na RS485

7 Cmd = BICO parametr, Setpoint = Analogovy setpoint 2

40 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = BICO parametr

41 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = MOP setpoint

42 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = Analogovy setpoint

43 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = Pevna frekvence
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nastaveni set dat prist.
44 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = USS na RS232 (rezervovan)
45 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = USS/MODBUS na RS485
47 Cmd = USS na RS232 (rezervovan), Setpoint = Analogovy setpoint 2
50 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = BICO parametr
51 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = MOP setpoint
52 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = Analogovy setpoint
53 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = Pevna frekvence
54 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = USS na RS232 (rezervovan)
55 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = USS/MODBUS na RS485
57 Cmd = USS/MODBUS na RS485, Setpoint = Analogovy setpoint 2
Zavislost: P0719 mé vySSi prioritu, nez PO700 a P1000.

Pokud je nastaven na hodnotu jinou nez 0O (tj. BICO parametr neni zdroj setpointu), P0844 / P0848 (prvni

zdroj OFF2 / OFF3) nejso
OFF prikazy jsou pfijiman

u platné a misto nich jsou aktivni P0845 / P0849 (druhy zdroj OFF2 / OFF3) a

y ze zvolenych zdroju.

Drive vytvorené BICO spojeni zUstavaji nezménény.

Upozornéni: Obzvlasté uzite¢né napf. pfi do¢asné zméné zdroje piikazd z P0700 = 2.
Nastaveni v P0O719 (na rozdil od nastaveni PO700) neresetuje digitalni vstupy (P0701, P0702, ...)
r0720 Pocet digitalnich vstupd |- ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ uleé ‘ 3
Zobrazi pocet digitalnich vstupt
r0722.0...12 CO/ BO: Hodnoty digi- |- - - - - uie |2
talnich vstupl
Zobrazi stavy digitalnich vstupa.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Digitalni vstup 1 Ano Ne
01 Digitalni vstup 2 Ano Ne
02 Digitalni vstup 3 Ano Ne
03 Digitalni vstup 4 Ano Ne
11 Analogovy vstup 1 Ano Ne
12 Analogovy vstup 2 Ano Ne
Poznamka: Segment je rozsviceny, je-li signal aktivni.
P0724 Cas debounce pro digi- |0 -3 3 T - - uie |3
talni vstupy
Urcuje ¢as debounce (€as filtrovani) uzity pro digitalni vstupy
0 Zadny &as debounce
1 2.5 ms Cas debounce
2 8.2 ms Cas debounce
3 12.3 ms €as debounce
P0727(0..2]  |Vybér 2/ 3-dratové me- |0 -3 ‘ 0 ‘ CT ‘ - ‘ CcDS ‘ u16 ‘ 2
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nastaveni set dat prist.
tody
Urcéuje metodu ovladani pomoci svorek. Parametr umozniuje vybér ovladaci filosofie. Ovladaci filosofie jsou
vzéjemné vylucné.
2 | 3-dratové ovladani umoziuje nastartovat, zastavit a reverzovat méni¢ jednim z nasledujicich zpisobu:
e 2-dratové ovladani se standardnim Siemens ovladanim uzivajici ON /OFF1 a REV jako trvalé signa-
ly.
3 ON / OFF1
Ridici i
Vlk I I
PIKEZY pev | | | g
T T T d
| | b :
| | P! I |
I L Pl |
f_out | | | !
| P! L
0 ‘ T ] T T t
: OFF1
e 2-dratové ovladani se standardnim Siemens ovladanim uzivajici ON /OFF1 a ON_REV / OFF1 jako
trvalé signaly
Pfikaz ignorovan
~ onvoFFt [ ] e
SIdICI ON REV/ : : | |Pﬁkaz ignOrOVén
prlkazy OFE‘] | 11 |
T LI T »
[ | | 1
[ | | |
[ | | |
f_out (N | |
I I R I |
0 - = t -
‘ | Noper | OFF1 U .
Y OFF1
e 2-dratové ovladani uzivajici ON_FWD a ON_REYV jako trvalé signaly.
ON_FWD [ ] [ ] .
Ridici : : : | i : ' :
I LI 1 | 1 I »
L1l I TR |
[ 1] T | |
I 1l ofFr1 |l ,LOFF1 T | |
f_out 1l ol | |
[ [ TR [
0 7 t t } } >
Lol I | UKt
OFF1 OFF1
OFF1
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nastaveni set dat prist.
e 3-dratové ovladani uzivajici STOP jako trvaly signél, FWD a REVP jako pulzy.
A 4
stop | | | 5
Prikaz ingorovan |
Ridici gywpp ﬂ l! I El
p ! I
prikazy | |
I
REVP l A
T |g| : T -
| | | | |
| | | | |
f_out I | I I
| | | | |
0 : : T — | s
W
OFF1 OFF1
e 3-dratové ovladani uzivajici OFF1 / HOLD a REV jako trvalé signaly, ON jako pulzni signal
Pfikaz ignorovan
ON_PULSE
use ] 3 =,
| 1
Ridici OFF1/HOLD | y | Y o
o 1
piikazy I | |
| [
REV : 1 i,
| I | | I |
| | | I I |
f_out I Ly Lo
E | [
[ I
P RN
0 . ¢ —
‘ \'/)(\?Q
L "oFF1  OFF1
0 Siemens (start / smér)
1 2-dréatové (vpred / vzad)
2 3-dratové (vpred / vzad)
3 3-dratové (start / smer)
Poznamka: e P znamena PULZ
e FWD znamena DOPREDU (vpred)
e REV znamena REVERZACE (vzad)
Pokud jsou pomoci P0727 zvoleny jakékoliv ovladaci funkce, nastaveni pro digitalni vstupy (P0701 -
P0704) bude prenastaveno nasledujicim zplsobem:

Nastaveni
P0701 - PO704

P0727 =0 P0O727 =1 P0O727 =2 P0O727 =3

(ovladani Siemens (2-dratové ovladani) | (3-dratové ovladani) | (3-dratové ovladani)

Standard)
=1 (P0840) ON/ OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
=2 (P0842) ON_REV / OFF1 ON_REV FWDP OFF1/HOLD
=12 (P1113) REV REV REVP REV

0.

Pro pouziti 2 / 3-dratového ovladani musi byt zdroje pro ON / OFF1 (P0840), ON_REV / OFF1 (P0842) a
REV (P1113) odpovidajici pfenastavenym hodnotdm nastaveny odpovidajicim zplsobem.

Funkce ON / OFF2 neni v 2 / 3-dratovych médech podporovana, Volte ON / OFF2, pouze pokud P0727 =
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Ohledné pouziti pevnych frekvenci viz P1000 a P1001.
r0730 Poget digitalnich vystupt | - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zobrazi pocet digitalnich vystupt
P0731[0...2] BI: Funkce digitaintho 0- 4294967295 |52.3 urT - CDS |U32/ |2
vystupu 1 Bin
Urci zdroj digitalniho vystupu 1.
Motor v chodu r52.2 DalSi funkce Ize releovému vystupu pfifadit
Ménic v poruse r52.3 tak, Ze vybereme funkce popsané v r0052,
Varovani r52.7 r0053 (viz str. 168,169), viz priklady vlevo.
Pretizeni motoru r52.D (=r52.13) Poznamka:
Pretizeni ménice r52.F (=r52.15) r52.A (=r52.10) az r52.F (=r52.15)
Upozornéni: Invertovanim digitalnich vstupt P0748 Ize docilit obracené logiky.
Poznamka: Vystup chybového bitu 52.3 je na digitalnim vystupu invertovan. Proto je pfi P0748 = 0 je digitélni vstup
nastaven na L (rozepnuto) pfi spusténi chyby a pokud neni aktivni zadnéa chyba,
je nastaven na H (sepnuto).
Monitorovaci funkce = viz r0052, 0053 / Zadrznéa brzda motoru =» viz P1215
DC brzda = viz P1232, P1233
P0732[0...2] BI: Funkce digitaintho 0- 4294967295 |52.7 urT - CDS |U32/ |2
vystupu 2 Bin
Ur¢i zdroj digitalniho vystupu 2. Viz PO731.
r0747.0...1 CO/ BO: Stav digitalnich | - - - - - uie |3
vystupt
Zobrazi stav digitalnich vystupl (také obsahuje inverzi digitalnich vystup( pres P0748).
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Digitalni vystup 1 pod napétim Ano Ne
01 Digitélni vystup 2 pod napétim Ano Ne
Zavislost: Bit = 0 signdl: Kontakty otevieny
Bit = 1 signdl: Kontakty uzavieny
P0748 Inverze digitélnich vystu- | - 0000 bin |U, T - - uie |3
pu
Urcuje vysoké a nizké stavy digitalnich vystup( pro danou funkci.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Inverze digitalniho vystupu 1 Ano Ne
01 Inverze digitalniho vystupu 2 Ano Ne
r0750 Podcet analogovych vstu- | - - - - - uie |3
pl
Zobrazi pocet dostupnych analogovych vstupu.
r0751.0...9 CO/ BO: Stavové slovo |- - - - - uie |3
analogového vstupu
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
Zobrazi stav analogového vstupu.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Ztrata signalu na analogovém vstupu 1 Ano Ne
01 Ztrata signalu na analogovém vstupu 2 Ano Ne
08 Zadna ztrata signalu na analog. vstupu 1 Ano Ne
09 Zadna ztrata signalu na analog. vstupu 2 Ano Ne
r0752[0...1] Skuteéna analogovy - - - - - Float |2
vstup [V] nebo [mA]
Zobrazi vyhlazené hodnoty analogového vstupu v [V] nebo [mA] pfed Skalovacim blokem.
Index: [0] Analogovy vstup 1 (Al1)
[1] Analogovy vstup 2 (Al2)
P0753|0...1] Vyhlazovaci €as analo- |0 - 10000 3 urT - - uie |3
gového vstupu [ms]
Urci filtrovaci ¢as (PT1 filtr) pro analogovy vstup.
Index: Viz r0752
Poznamka: ZvySeni tohoto ¢asu (vyhlazovani) snizi chvéni/ kolisani, ale zpomali odpovéd analogového vstupu.
P0753 = 0: Zadné filtrovani
r0754[0...1] Skute¢na hodnota ana- |- - - - - Float |2
logového vstupu po 3ka-
lovani [%]
Ukazuje vyhlazenou hodnotu analogového vstupu po Skalovacim bloku.
Index: Viz r0752
Zavislost: PO757 az PO760 ur€uji rozsah (Skalovani analogového vstupu).
r0755[0...1] CO: Skuteéna hodnota |- - - 4000H - 116 2

analog vstupu po Skalo-
vani [4000h]

Zobrazi analogovy vstup Skalovan pomoci ASPmin a ASPmax (ASP = analogovy setpoint).

ASP z analogového Skalovaciho bloku maze nabyvat hodnot od ASPmin po ASPmax.

NejvysSi hodnota (hodnota bez znaménka) ASPmin a ASPmax je ur¢ena Skalovanim 16384.

Prifazenim r0755 k interni hodnoté (napf. setpointu frekvence) bude Skalovana hodnota interné vypoctena

ménicem.

Hodnota frekvence je vypoctena podle nasledujici rovnice:

r0755 [Hz] = (r0755 [hex] / 4000 [hex]) * P2000 * (max (JASP_max|, |[ASP_min|) / 100%)
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Priklad: Pripad A:

ASPmin = 300 %, ASPmax = 100 % poté 16384 predstavuje 300 %.
Rozsah parametru bude od 5461 do 16384.
PFipad B:
ASPmin = -200 %, ASPmax = 100 % poté 16384 predstavuje 200 %.
Rozsah parametru bude od -16384 do +8192.
4000 h = max (|ASPmax ||ASPwin |)
o‘/{J4000 h 2 16384 dez E‘,/E
ASPmax 1 300%, - smrmasnmma ey
300%
ASPmin N
100% v 100% / v
0 10V mA 0 10V mA
20 mA ® 20 mA
200% t-- g ASP min [
200% 7FFF h = -16383 dez

Index: Viz r0752

Poznamka: Tato hodnota se pouZiva jako vstup analogovych BICO konektor(i. ASPmax predstavuje nejvyssi analogo-
vy setpoint (to mlze byt pfi 10 V). ASPmin predstavuje nejnizsi analogovy setpoint (to mlze byt pfi 0 V).
Viz PO757 az P0760 (Skalovani analogového vstupu).

P0756[0...1] Typ analogového vstupu |0 - 4 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 2
Urcuje typ analogového vstupu a také povoluje monitorovani analogového vstupu
0 Vstup unipolarniho napéti (0 az 10 V)

1 Vstup unipolarniho napéti s monitorovanim (0 az 10 V)

2 Vstup unipolarniho proudu (0 az 20 mA)

3 Vstup unipolarniho proudu s monitorovanim (0 az 20 mA)
4 Vstup bipolarniho napéti (-10 V az 10 V)

Index: Viz r0752

Zavislost: Pokud je analogovy Skélovaci blok naprogramovéan na poskytovani zapornych setpointd, je monitorovaci
funkce vypnuta (viz P0757 az P0760).

Upozornéni: Pokud je povoleno monitorovani a definovano pasmo necitlivosti (P0761) a zaroven napéti analogového
vstupu klesne pod 50% napéti pAsma necitlivosti, bude generovana chyba (F80). Pro analogovy vstup 2
neni mozné zvolit bipolarni napéti.

PFi PO756 musite zajistit Skalovani analogového vstupu. Pokud napfiklad chcete ziskat vystupni frekvenci
v rozsahu -50 Hz az 50 Hz, muZete nastavit parametry P0757 az P0760 v jejich negativnich rozsazich
(napf. PO757 = -10 V, PO758 = - 100%)
Poznamka: Viz P0757 az P0760 (Skalovani analogového vstupu).
Pokud v proudovém médu vstup prekroéi 24 mA, pljde méni¢ do poruchy F80/11 pro analogovy vstup 1 a
F80/12 pro analogovy vstup 2. To zplsobi pfepnuti kanélu zpét do médu napéti. Cteni parametrd analogo-
vého vstupu pro dany kanal jiz nebude obnovovéno, dokud nebude resetovana chyba (F80). Po resetovani
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

chyby vstup pfepne zpét do proudového médu a budou pokracovat normalni cteni.

P0757[0...1] Hodnota x1 Skalovani -20- 20 0 urT - - Float |2
analogového vstupu
P0757 — PO760 konfiguruji Skalovani vstupu. x1 je prvni hodnotou z dvou paru variant x1 / yl a x2 / y2,
které uréuji rovnou ¢aru. Hodnota x2 Skalovani analogového vstupu P0759 musi byt vySSi, nez hodnota x1
P0O757.

Index: Viz r0752

Upozornéni: Analogové setpointy predstavuji [%]normalizované frekvence v P2000.
Analogové setpointy mohou byt vétsi, nez 100%.
ASPmax predstavuje nejvyssi analogovy setpoint (to mdze byt pfi 10 V nebo 20 mA).
ASPmax predstavuje nejnizsi analogovy setpoint (to miize byt pfi 0 V nebo 20 mA).
Zakladni hodnoty poskytuji Skalovani, pfi kterych 0 V nebo 0 mA = 0% a 10 V nebo 20 mA = 100%.

P0758|0...1] Hodnota y1 Skalovani -99999.9 - 0.0 urT - - Float |2
analogového vstupu [%] |99999.9
Nastavi hodnotu y1 jak je popsano v P0757 (Skalovani analogového vstupu).

Index: Viz r0752

Zavislost: Ovliviiuje P2000 az P2003 (referencni frekvence, napéti, proudu, nebo to€ivého momentu) v zavislosti na
tom, ktery setpoint ma byt generovan.

P0759[0...1] Hodnota x2 Skalovani -20- 20 10 urT - - Float |2
analogového vstupu
Nastavi hodnotu x2 jak je popsano v P0757 (Skalovani analogového vstupu).

Index: Viz r0752

Upozornéni: Hodnota x2 Skalovani analogového vstupu P0759 musi byt vétSi, nez hodnota x1 PO757.

P0760[0...1] Hodnota y2 Skalovani -99999.9 - 100.0 urT - - Float |2
analogového vstupu [%] |99999.9
Nastavi hodnotu y2 jak je popsano v P0757 (Skalovani analogového vstupu).

Index: Viz r0752

ZAavislost: Viz PO758

P0761[0...1] Sitka pasma necitlivosti |0 - 20 0 urT - - Float |2

analogového vstupu

Urcéuje Sitku pasma necitlivosti analogového vstupu.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Priklad: Priklad nize vytvari 2 az 10 V, 0 — 50 Hz analogovy vstup (hodnota analog. vstupu 2 az 10 V, 0 — 50 Hz):

e P2000 =50 Hz

e P0759 =8V P0760 =75%

e P0O757=2VP0758=0%

e PO761=2V

e PO0756 =0nebo 1
PFiklad nize vytvari 2 az 10 V analogovy vstup (-50 az +50 Hz) se stfedem na nule a ,zadrznym bodem*
0,2 V Sirokym (0,1 V na obé strany od stfedu, hodnota analogového vstupu 0 — 10 V, -50 aZ + 50 Hz):

e P2000 =50 Hz

e P0759=8.75V P0760 =75 %

e P0757 =125V P0758 =-75%

e P0761=0.1V

e PO0756 =0nebo 1

Index: Viz r0752

Upozornéni: Péasmo necitlivosti je od 0 V do hodnoty P0761 v pripadé, Ze jsou obé hodnoty P0758 a PO750 (y koordiné-
ty Skalovani analogového vstupu) pozitivni ¢i obé negativni. Pokud maji P0758 a P0760 opacna znamén-

ka, je pasmo necitlivosti aktivni v obou smérech od prisecéiku osy x s kfivkou Skalovani analogového vstu-

pu.

Poznamka: P0761[x] = 0: Zadné aktivni pAsmo necitlivosti
P¥i pouZiti nastaveni se stfedem v nule by minimélini frekvence P1080 méla byt nulova.

Na konci pasma necitlivosti nedochazi k hysterezi.

P0762[0...1] Prodleva pro ztrétu sig- |0 - 10000 10 urT - - uie |3
nélu akce [ms]

Urci prodlevu mezi ztratou analogového setpointu a zobrazenim kédu chyby F80.

Index: Viz r0752

Poznamka: Expertni uzivatelé mohou zvolit reakci na F80 (z&kladni nastaveni je OFF2).

r0770 Pocet analogovych vy- |- - - - - uie |3
stuptl
Zobrazi pocet dostupnych analogovych vystupu.

P0771[0] CI: Analogovy vystup | O - 4294967295 ‘ 21[0] ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ u32 ‘ 2
Urci funkci analogového vystupu.

Index: [0] Analogovy vystup 1 (AO1)

Nastaveni: 21 CO: Skutec¢né frekvence (Skalovana na P2000)
24 CO: Skute¢na vystupni frekvence (Skalovana na P2000)
25 CO: Skute¢né vystupni napéti (Skalovana na P2001)
26 CO: Skute¢né napéti DC-linku (Skalovana na P2001)
27 CO: Skute¢ny vystupni proud (Skalovana na P2002)

PO773[0] Vyhlazovaci ¢as analo- |0 - 1000 2 urT - - uie |2
goveého vystupu [ms]
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Urci vyhlazovaci ¢as pro vystupni analogovy signal. Parametr povoluje vyhlazovani pro analogovy vystup

pomoci PT1 filtru.

Index: Viz PO771

Zavislost: PO773 = 0: deaktivuje filtr.

r0774[0] Skuteény hodnota analo- | - - - - - Float |2
gového vystupu [V] nebo
[mA]
Zobrazi hodnotu analogového vystupu po filtrovani a Skalovani.

Index: Viz PO771

Poznamka: Analogovy vystup je pouze vystup proudu. Pripojenim externiho 500 Q odporu ke svorkdm (4/5) je mozné
vytvorit vystup napéti s rozsahem 0V az 10 V.

PO775[0] Povoleni absolutni hod- |0 -1 0 T - - uie |2
noty
Urci, zdali je pouzita absolutni hodnota analogového vystupu. Pokud je povolen, parametr zajisti poskyto-
vani vystupu v absolutni hodnoté. Pokud byla hodnota plivodné negativni, bude nastaven odpovidajici bit
v r0785, jinak je vycistén.

Index: Viz PO771

PO777[0] Hodnota x1 Skalovani -99999 - 99999 0.0 urT - - Float |2
analogového vystupu [%)]
Urci vystupni charakteristiku x1. Skalovaci blok je zodpovédny za Gpravu vystupni hodnoty definované
v PO771 (input konektoru analogového vystupu). x1 je prvni hodnotou dvou par( variant x1 / yl a x2 / y2,
které definuji pfimku. Dva body P1 (x1, y1) a P2 (x2, y2) Ize volné zvolit-

Poznamka: Viz PO771

ZAavislost: Viz P0O758

PO778[0] Hodnota y1 Skalovani 0-20 0 urT - - Float |2
analogového vystupu
Urci y1 vystupni charakteristiky.

Index: Viz PO771

PO779[0] Hodnota x2 Skalovani -99999 - 99999 100.0 urT - - Float |2
analogového vystupu [%0]
Urci x2 vystupni charakteristiky.

Index: Viz PO771

ZAavislost: Viz P0758

PO780[0] Hodnota y2 Skalovani 0-20 20 urT - - Float |2
analogového vystupu
Urci y2 vystupni charakteristiky.

Index: Viz PO771

P0781[0] Sitka pasma necitlivosti |0 - 20 0 urT - - Float |2
analogového vystupu

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3 199




Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Nastavi Sitku pasma necitlivosti analogového vystupu.
Index: Viz PO771
r0785.0 CO/ BO: Stavové slovo |- - - - - uie |2
analogového vystupu
Zobrazi stav analogového vystupu. Bit 0 znamend, Zze hodnota analogového vystupu 1 je negativni.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Analogovy vystup 1 negativni Ano Ne
P0802 Pfenos dat na EEPROM |0 — 2 ‘ 0 ‘ C(30) - - uie |3
Pokud neni 0, pfenese hodnoty z ménice na externi zafizeni. Aby to bylo mozné, musi se P0010 = 30.
0 Vypnuto
2 Zacit MMC prenos
Poznamka: Po pfenosu je parametr automaticky resetovan na O (zakladni nastaveni).
Po UspésSném dokonceni bude P0010 resetovan na 0.
Pred pfenosem dat zajistéte, aby na MMC karté bylo dostatek mista (8kb).
P0803 Pfenos dat na EEPROM |0 - 2 ‘ 0 ‘ C(30) ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Pokud neni 0, pfenese hodnoty z ménice na externi zafizeni. Aby to bylo mozné, musi se P0O010 = 30. Viz
P0802 pro hodnoty parametru.
Poznamka: Po pfenosu je parametr automaticky resetovan na O (zakladni nastaveni).
Po UspésSném dokonceni bude P0010 resetovan na 0.
P0804 Vybér klonovaciho sou- |0 - 99 0 C(30) - - uie |3
boru
Vebere klonovaci soubor pro up/downloadl
Pokud P0804 = 0, bude nazev souboru clone00.bin, pfi nastaveni P0804 = 1, bude nazev clone01.bit, atd.
P0806 Bl: Zablokovat pristup 0 -4294967295 |0 urT - - u3s2 |3
panelu
Binektorovy vstup pro zamknuti pFistupu ovladaciho panelu pres externiho klienta.
r0807.0 BO: Zobrazi pfistup - - - - - uie |3
klienta
Binektorovy vystup pro zobrazeni, zdali jsou zdroje prikazd a setpointt pripojeny k externimu klientovi.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Hlavni fizeni (master control) aktivni Ano Ne
P0809|0...2] Kopirovani pfikazového |0 -2 [0]O[1]1 |T - - uie |2
datasetu (CDS) [2]0
Vola funkci ,Kopirovat pfikazovy dataset (CDS)“. Seznam vSech parametr(i pfikazového datasetu (CDS) je
uveden v rejstiiku na konci tohoto manualu.
Priklad: Kopirovani vSech hodnot z CDSO0 do CDS?2 Ize docilit nasledujicim zplsobem:
P0809[0] = 0 kopirovani z CDSO0
P0809[1] = 2 kopirovani do CDS2
P0809[2] = 1 zahdjit kopirovani
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Index: [0] Kopirovani z CDS
[1] Kopirovani do CDS
[2] Zahajeni kopirovani

Poznamka: Zahajovaci hodnota v indexu 2 je po probéhnuti funkce automaticky resetovana na O.

P0810 Bl: Pfikazovy dataset bit |0 - 4294967295 |0 urT - - u32 (2
0 (Hand / Auto)
Zvoli zdroj prikazll, ze kterého bude ¢ten Bit O pro vybér prikazového datasetu (CDS). Skute¢ny zvoleny
CDS je zobrazen v r0054.15 (CDS bit 0) a r0055.15 (CDS bit 1). Skute¢ny aktivni CDS je zobrazen
v r0050.

Nastaveni: 722.0 Digitalni vstup 1 (vyzaduje, aby byl PO701 nastaven na 99, BICO)
722.1 Digitalni vstup 2 (vyzaduje, aby byl P0702 nastaven na 99, BICO)
722.2 Digitalni vstup 3 (vyzaduje, aby byl P0703 nastaven na 99, BICO)

Poznamka: P0811 je pro vybér prikazového datasetu (CDS) také relevantni.

P0811 Bl: Pfikazovy dataset bit | 0 - 4294967295 |0 urT - - us2 |2
1
Zvoli zdroj prikazll, ze kterého bude ¢ten Bit 1 pro vybér prikazového datasetu (viz P0810).

Nastaveni: Viz P0810.

Poznamka: P0810 je pro vybér prikazového datasetu (CDS) také relevantni.

P0819[0...2] Kopirovani datasetu 0-2 [0]O[1]1 |T - - uie |2
ménice (DDS) [2]0
Voléa funkci ,Kopirovat dataset ménice (DDS)". Seznam vSech parametrd datasetu ménice (DDS) je uve-
den v rejstiiku na konci tohoto manualu.

Priklad: Kopirovani vSech hodnot z DDS0 do DDS?2 Ize docilit nasledujicim zplsobem:
P0819[0] = 0 kopirovani z DDSO0
P0819[1] = 2 kopirovani do DDS2
P0819[2] = 1 zahajeni kopirovani

Index: [0] Kopirovani z DDS
[1] Kopirovani do DDS
[2] Zahajeni kopirovani

Poznamka: Viz P0809

P0820 BI: dataset ménice bit0 |0 - 4204967295 |0 |7 - - [us2 |3
Zvoli zdroj ptikazd, ze kterého bude ¢éten Bit 0 pro vybér datasetu ménic¢e (DDS). Skute¢ny zvoleny DDS je
zobrazen parametru r0051[0]. Skute¢ny aktivni DDS je zobrazen v parametru rO051[1].

Nastaveni: Viz P0810

Poznamka: P0821 je pro vybér datasetu ménice (DDS) také relevantni.

P0821 BI: dataset manice bit1 [0 - 4204967205 |0 k - - Jus2 |3
Zvoli zdroj ptikazd, ze kterého bude éten Bit 0 pro vybér datasetu ménice (viz P0820).

Nastaveni: Viz P0810
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nastaveni set dat prist.

Poznamka: P0820 je pro vybér datasetu ménice (DDS) také relevantni.

P0840[0...2]  |BI: ON/OFF1 0 - 4294967295 ‘ 19.0 ‘T ‘ - ‘ CcDS ‘ U32 ‘3
Povoli zvoleni zdroje pfikaz(i ON / OFF1 pomoci BICO. Cislice pfed dvojte¢kou zobrazuiji ¢isla parametr(i
zdroja prikaz(; Cislice za dvojteckou zobrazuji bitové nastaveni pro parametr.

Nastaveni: Viz P0810

Zavislost: Pro pouziti digitalnich vstupl jako zdroju pfikazu vyZaduje BICO, aby byl P0700 nastaven na 2 (povolit
BICO). Zakladni nastaveni (ON doprava) je digitalni vstup 1 (722.0). Alternativni zdroje jsou mozné pouze
v pfipadé, Ze je funkce digitalniho vstupu sménéna (pfes P0701) pfedtim, nez je zménéna hodnota P0840.

P0842[0...2]  |BI: ON reverzace / OFF1 |0 - 4294967295 ‘o ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘3
Povoli zvoleni zdroje pfikaz(i reverzni ON / OFF1 pomoci BICO. Obecné je pfi pozitivnim setpointu frek-
vence motor roztoen proti sméru hodinovych rucicek (negativni frekvence).

Nastaveni: Viz P0810

P0843J[0...2] Bl: ONJOFF2 0-4294967295 |1 T - CDS |U32/ |3

Bin
Povoli zvoleni zdroje pfikazd ON / OFF2 pomoci BICO. Zakladni nastaveni 1.0 vypne tento parametr.

Nastaveni: Viz P0810

Zavislost: Pro pouziti digitalnich vstupl jako zdroju pfikazu vyZaduje BICO, aby byl P0700 nastaven na 2 (povolit
BICO). Pokud je jeden z digitalnich vstupd zvolen pro ON / OFF2, ménice se nespusti, dokud tento digital-
ni vstup nebude aktivni. OFF2 znamena okam?Zité zastaveni pulzd — motor volné dobé&hne. OFF2 je nizce
aktivni, tj. 0 = vypnuti pulzd, 1 = povoleni pulzd (pokud nejsou aktivni jiné pfikazy OFF).

Poznamka: ON / OFF2 nenfi podporovan ve 2 / 3-dratovych médech. ON / OFF2 mUzete zvolit, pouze pokud P0721 =
0.

P0844[0...2]  |BI: 1. OFF2 0 - 4294967295 ‘ 19.1 ‘T ‘ - ‘ CcDS ‘ U32 ‘3
Ur€uje prvni zdroj OFF2, kdyz P0719 = 0 (BICO).

Nastaveni: Viz P0810

Zavislost: Je-li jeden z digitalnich vstupt zvolen pro OFF2, ménice se nespusti, dokud nenf tento digitalni vstup ak-
tivni.

Poznamka: OFF2 znamena okamzité zastaveni pulzi — motor volné dobéhne. OFF2 je nizce aktivni, tj.:

0 = Vypnuti pulz
1 = Provoz

P0845[0...2]  |BI: 2. OFF2 0 - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ U32 ‘3
Urci druhy zdroj OFF2.

Nastaveni: Viz P0810

Zavislost: Na rozdil od P0844 (prvni zdroj OFF2) je tento parametr vZdy aktivni — nezavisle na P0O719 (vybér pfikazu
a setpointu frekvence). Viz P0844.

Poznamka: Viz P0844

P0848[0...2]  |BI: 1. OFF3 0 - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘3
Ur¢i prvni zdroj OFF3, kdyz P0719 = 0 (BICO).

Nastaveni: Viz P0810
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Zavislost: Je-li jeden z digitalnich vstupt zvolen pro OFF3, ménice se nespusti, dokud nenf tento digitalni vstup ak-
tivni.

Poznamka: OFF3 znamena rychly dobéh po rampé na O.
OFF3 je nizce aktivni, tj.:
0 = Rychly dobéh po rampé
1 = Provoz

P0849[0...2]  |BI: 2. OFF3 0 - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CcDS ‘ U32 ‘3
Urci druhy zdroj OFF3.

Nastaveni: Viz P0810

Zavislost: Na rozdil od P0848 (prvni zdroj OFF3) je tento parametr vZdy aktivni — nezavisle na P0O719 (vybér pfikazu
a setpointu frekvence). Viz P0848.

Poznamka: Viz P0848

P0852[0...2]  |BI: Povoleni pulzt 0 - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ U32 ‘3
Urci zdroj signalu povoleni / vypnuti pulzu.

Nastaveni: Viz P0810

Zavislost: Aktivni, pouze pokud P0719 = 0 (automaticky vybér zdroje pfikaz(i / setpoint().

P0881[0...2]  |BI: Quick Stop zdroj 1 |0 - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CcDS ‘ 32 ‘3
Povoli zvoleni zdroje pfikazu Quick Stop (rychlé zastaveni) zdroj 1 pomoci BICO. Je o¢ekavano, Ze signal
bude nizce aktivni (zakladni nastaveni P0O886 = 2).

Nastaveni: Viz P0810

P0882[0...2]  |BI: Quick Stop zdroj 2 |0 - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CcDS ‘ 32 ‘3
Povoli zvoleni zdroje pfikazu Quick Stop (rychlé zastaveni) zdroj 2 pomoci BICO. Je o¢ekavano, Ze signal
bude nizce aktivni (zakladni nastaveni P0886 = 2).

Nastaveni: Viz P0810

P0883|0...2] BI: Vypnuti funkce Quick | O - 4294967295 |0 T - CDhS |uU32 |3
Stop
Povoli zvoleni zdroje pfikazu vypnuti funkce Quick Stop pomoci BICO. Je o¢ekavano, Ze signal bude vy-
soko aktivni.

Nastaveni: Viz P0810

P0886[0...2] | Typ vstupu Quick Stop |0 - 4 ‘ 2 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ u16 ‘3
Ridici slovo pro vybér typu vstupu Quick Stop.
0 Quick stop neni vybran
1 Quick stop vstup aktivni vysoce
2 Quick stop vstup aktivni nizce
3 Quick stop vstup spustén pozitivni okraj
4 Quick stop vstup spustén negativni okraj

P0927 Parametr ménitelny skr- |0 - 15 15 urT - - ule (2
ze uréena rozhrani
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nastaveni set dat prist.
Urcuje rozhrani, ktera Ize pouZit ke zméné parametrd. Tento parametr umoznuje uzivateli jednoduse chra-
nit méni¢ pfed neautorizovanymi zménami parametrd.
Poznamka: P0927 neni chranén heslem.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Nepouzivan Ano Ne
01 Nepouzivan Ano Ne
02 USS na RS232 (rezervovan) Ano Ne
03 USS/MODBUS na RS485 Ano Ne
Priklad: Zékladni nastaveni: Jsou nastaveny vSechny bity.
Z&akladni nastaveni umoznuje zménu parametr( skrze jakékoliv rozhrani.
r0944 Celkovy pocet zprav ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Zobrazi celkovy pocet dostupnych zprav.
r0947[0..63] | CO: Kéd posledni chyby ‘ - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 2

Zobrazi historii chyb.

Vycisténi chyb Vygisténi chyb
Momentalné aktivni chyby Chyby aktivni dfive
A
r s N %

lroo4zj[O0]1]12f3[4]5]6]7] [8f9[10011 1213014 [15] [16]---]
A r

|
r0954][0J112] Y

@ >~ Zaznam informaci o chybé
[o9a7][0TTT2]
J

Index: [0] Nedavna aktivace poruchy --, chyba 1
[7] Nedavna aktivace poruchy --, chyba 8
[8] Nedavna aktivace poruchy -1, chyba 1
[15] Nedavna aktivace poruchy -1, chyba 8
[16] Nedavna aktivace poruchy -2, chyba 1
[23] Nedavna aktivace poruchy -2, chyba 8
[63] Nedavna aktivace poruchy -7, chyba 8
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nastaveni set dat prist.

Upozornéni: Je mozné, Ze je tento parametr prazdny i pres to, Ze ménic stéle hlasi chybu. Pravdépodobné je to proto,

Ze je systém stale v SAFE stavu. V takovéto situaci je chyba z tohoto parametru odstranéna a nema smysl
vracet se do READY stavu. Nejdfive odstrarite pfiCinu SAFE stavu a poté bude méni¢ moci prejit do REA-

DY stavu (pfiklad SAFE stavu je ,bezpecnostni funkce je aktivovana®).

Poznamka: Funkce ,,Chyby* (str. 305) slouzi jako zadznam stavu relevantnich monitorovanych parametr(i v dobé, kdy se
vyskytla chyba. Nékteré zaznamenané hodnoty parametrl jsou filtrované, coz znamena, Ze v pfipadé, kdy
doslo k hardwaroveé chybé (r0949 = 0), nemusi nékteré filtrované hodnoty odpovidat hodnotam, které poru-
chu zpusobily.

Priklad: Pokud dojde k hardwarové poruSe prepétim (r0947 = 2 a r0949 = 0), hodnota filtrovaného napéti DC-linku

v 10956 mize byt pod limitem poruchy. V takovémto pfipadé neméla filtrovana hodnota DC-linku dostatek
Casu k vystoupéni na Uroven poruchy, nicméné skute¢ny limit byl pfekroCen a proto, aby se ochréanil, musel

jit hardware do poruchy.

r0948[0..63] | Gas chyby - ‘ - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
Casové razitko zaznamenavajici, kdy k chybé doslo.
P0969 (pocitadlo runtime (¢as v béhu) systému) je moznym zdrojem ¢asového razitka.
Index: [0] Nedavna aktivace poruchy --, ¢as chyby 1
[7] Nedavna aktivace poruchy --, ¢as chyby 8
[8] Nedavna aktivace poruchy -1, ¢as chyby 1
[15] Nedavna aktivace poruchy -1, ¢as chyby 8
[16] Nedavna aktivace poruchy -2, ¢as chyby 1
[23] Nedavna aktivace poruchy -2, ¢as chyby 8
[63] Nedavna aktivace poruchy -7, ¢as chyby 8
r0949[0...63]  |CO: Hodnota chyby - ‘ - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3

Zobrazi hodnoty chyb ménice. Slouzi k servisnim Géelim a indikuje typ nahlaSené chyby. Hodnoty nejsou

dokumentovany. Jsou vypsany v kodu, kde jsou chyby hlaSeny.

Index: [0] Nedavna aktivace poruchy --, hodnota chyby 1
[7] Nedavna aktivace poruchy --, hodnota chyby 8
[8] Nedavna aktivace poruchy -1, hodnota chyby 1
[15] Nedavna aktivace poruchy -1, hodnota chyby 8
[16] Nedavna aktivace poruchy -2, hodnota chyby 1
[23] Nedavna aktivace poruchy -2, hodnota chyby 8
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
[63] Nedavna aktivace poruchy -7, hodnota chyby 8

P0952 Celkovy poget poruch |0 - 65535 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zobrazi celkovy pocet poruch ulozeny v r0947 (kéd posledni chyby).

Zavislost: Nastaveni 0 resetuje historii chyb (zména na 0 také resetuje r0948 — ¢as chyby).

Poznamka: Pokud zdroj chyby zlstane aktivni pfed tovarnim resetem, ménice nejdfive odstrani zdroj a poté béhem
tovarniho resetu zavede chybu do historie. To znamena, ze P0952 bude mit nenulovou hodnotu i po tovar-
nim resetu. Pokud chcete vydistit historii chyb, musite provést druhy tovarni reset anebo nastavit P0952 =
0.

r0954[0...2] CO: Setpoint frekvence |- - - - - Float |3
po RFG pfi chybé [HZ]

Zobrazi setpoint po RFG ve chvili, kdy doslo k prvni chybé v bloku sou€asnych chyb (viz r1170).

Index: [0] Nedavné porucha — informace o chybé
[1] Nedavna porucha - informace o chybé 1
[2] Nedavna porucha - informace o chybé 2

Poznamka: Je uloZen pouze jeden set informaci o chybé pro blok sou€asnych chyb. r0954[0] odpovida r0947[0...7],
r0954[1] odpovida r0947[8...15] a r0954[2] odpovida r0947[16...23].

r0955[0...2] CO/BO: Stavové slovo 2 |- - - - - uie |3
pii chybé
Zobrazi stavové slovo 2 ve chvili, kdy doSlo k prvni chybé v bloku sou¢asnych chyb (viz r0053).

Index: [0] Nedavné porucha — informace o chybé
[1] Nedavna porucha - informace o chybé 1
[2] Nedavna porucha - informace o chybé 2

Poznamka: Je uloZen pouze jeden set informaci o chybé pro blok sou€asnych chyb. r0955[0] odpovida r0947[0...7],
r0955[1] odpovida r0947[8...15] a r0955[2] odpovida r0947[16...23].

r0956[0...2] CO: napéti DC-linku pfi |- - - - - Float |3
chybé [V]

Zobrazi napéti DC-linku ve chvili, kdy doslo k prvni chybé v bloku sou€asnych chyb (viz r0026).

Index: [0] Nedavné porucha — informace o chybé
[1] Nedavna porucha - informace o chybé 1
[2] Nedavna porucha - informace o chybé 2

Poznamka: Je uloZen pouze jeden set informaci o chybé pro blok sou€asnych chyb. r0956[0] odpovida r0947[0...7],
r0956[1] odpovida r0947[8...15] a r0956[2] odpovida r0947[16...23].

r0957[0...2] CO: Skuteény vystupni |- - - - - Float |3
proud pfi chybé [A]

Zobrazi vystupni proud RMS ve chvili, kdy doSlo k prvni chybé v bloku sou¢asnych chyb (viz r0027).

Index: [0] Nedavné porucha — informace o chybé
[1] Nedavna porucha - informace o chybé 1
[2] Nedavna porucha - informace o chybé 2
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nastaveni set dat prist.

Poznamka: Je uloZen pouze jeden set informaci o chybé pro blok sou€asnych chyb. r0957[0] odpovida r0947[0...7],

r0957[1] odpovida r0947[8...15] a r0957[2] odpovida r0947[16...23].

r0958[0...2] CO: Skuteéné vystupni |- - - - - Float |3
napéti pfi chybé [V]
Zobrazi vystupni napéti ve chvili, kdy doslo k prvni chybé v bloku sou¢asnych chyb (viz r0025).
Index: [0] Nedavné porucha — informace o chybé
[1] Nedavna porucha - informace o chybé 1
[2] Nedavna porucha - informace o chybé 2
Poznamka: Je uloZen pouze jeden set informaci o chybé pro blok sou€asnych chyb. r0958[0] odpovida r0947[0...7],
r0958[1] odpovida r0947[8...15] a r0958[2] odpovida r0947[16...23].
r0964[0...6] Data verze firmware - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Data verze firmware.
Index: [0] Spole¢nost (Siemens = 42)
[1] Typ produktu (V20 = 8001)
[2] Verze firmware
[3] Datum firmware (rok)
[4] Datum firmware (den/mésic)
[5] Pocet objektd ménice
[6] Verze firmware
10967 Ridicf slovo 1 i - - - - Juie |3
Zobrazi fidici slovo 1. Viz r0054 pro popis pole bitd.
r0968 Stavové slovo 1 - ‘ - ‘ - - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Zobrazi aktivni stavové slovo ménice (v binarni podobé) a mize byt pouzit k zjisténi, které prikazy jsou
aktivni. Viz r0052 pro popis pole bitd.
P0969 Resetovatelné pocitadlo |0 - 4294967295 |0 T - - u3s2 |3
runtime systému.
Resetovatelné pocitadlo runtime (¢as v béhu) systému.
P0970 Tovarni reset 0-21 ‘o ‘ C(30) ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 1
P0970 = 1 resetuje vSechny parametry (ne uzivatelska zakladni nastaveni) na jejich zakladni hodnoty.
P0970 = 21 resetuje vSechny parametry a uzivatelska zakladni nastaveni do tovarniho nastaveni.
0 Vypnuto
1 Reset parametr(
21 Reset uzivatelskych zakladnich nastaveni
Zavislost: Nejdfive nastavte P0010 = 30 (tovarni nastaveni).
Predtim, neZ resetujete parametry do zékladnich hodnot, zastavte ménic (tj. vypnéte vSechny pulzy)
Poznamka: Nasledujici parametry si po tovarnim resetu zachovaji svou hodnotu:

r0039 CO: Méfi¢ spotfeby energie [kWh]
P0014 M6d ukladani
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nastaveni set dat prist.
P0100 Evropa / Severni Amerika
P0205 Aplikace ménice
P2010 Prenosova rychlost USS / MODBUS
P2011 USS adresa
P2021 MODBUS adresa
P2023 RS485 volba protokolu
P8458 Rizeni klonovani
Pfi pfenosu P0970 ménic¢ vyuziva svij procesor k internim vypocétim. Komunikace mohou byt po dobu
téchto vypodth preruseny-
P0971 Pfenos dat z RAM na 0-21 0 urT - - uie |3
EEPROM
PFi nastaveni 1 prenese data z RAM na EEPROM.
PFi nastaveni 21 prenese nové uzivatelské zakladni hodnoty z RAM na EEPROM.
0 Vypnut
1 Zahajit prenos
21 Zahajit prenos uZivatelskych zakladnich nastaveni
Poznamka: VSechny hodnoty v RAM jsou pfeneseny ha EEPROM.

Po UspéSném pienosu se parametr automaticky resetuje na 0 (zékladni nastaveni).
Ukladani z RAM na EEPROM Ize docilit pomoci P0971. Pokud je pfenos Uspésny, jsou komunikace rese-
tovany. V prabéhu resetu budou komunikace preruseny.

1. BOP zobrazi 88888
Po dokonceni pfenosového procesu bude komunikace mezi méni€em a externimi perifernimi zafizenimi
(BOP, USS nebo MODBUS Master) automaticky obnovena.

r0980[0...99]

Seznam dostupnych 0 - 65535 981 - - - uie |4
Cisel

parametrt

Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 0 — 99.

Index: [0] Parametr 1
[1] Parametr 2
[98] Parametr 99
[99] Dal$i seznam parametr(i
Poznamka: Pro snizeni vyuziti paméti ma pole seznamu parametrd 2 elementy. Pfi kazdém pristupu do elementu

s indexem 0 — 99 bude individuélni vysledek dynamicky uréen pomoci funkce ,pred pfistupem* (Before

Access). Posledni element obsahuje ¢islo nasledujiciho pole parametr(; 0 oznacuje konec seznamu.

r0981[0...99]

Seznam dostupnych 0 - 65535 982 - - - uie |4

Gisel

parametrt

Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 100 — 199.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0982[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 983 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrdl indexovanych 200 — 299.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0983[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 984 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 300 — 399.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0984[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 985 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 400 — 499.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0985[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 986 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrtl indexovanych 500 — 599.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0986[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 987 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 600 — 699.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0987[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 988 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 700 — 799.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
r0988[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 989 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrd indexovanych 800 — 899.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
r0989[0...99] Seznam dostupnych 0 - 65535 0 - - - uie |4
Gisel
parametrt
Obsahuje 100 ¢isel parametrdl indexovanych 900 — 999.
Index: Viz r0980
Poznamka: Viz r0980
P1000[0...2] Vybér setpointu frekven- |0 - 77 1 C, T - CDS |U16 |1
ce

Zvoli zdroj setpointu frekvence. Hlavni setpoint je uréen ¢islovkou nejnizsiho fadu (pozice nejvice napravo)

a dodatecny setpoint je uréen &islovkou nejvyssiho fadu (pozice nejvice nalevo). Jedna Cislovka znamena,

Ze hlavni setpoint nem4 zadné dodate¢né setpointy.

Vystupni 4
frekvence
= RS -\
/ \
/ Dodatecny B
7 setpoint \._
4 \
/ Skutecna vystupni "y
1 frekvence
Hlavni[setpoint
h 4 Y »
Cas
Prikaz
RUN
0 Zadny hlavni setpoint
1 MOP setpoint
2 Analogovy setpoint
3 Pevné frekvence
5 USS/MODBUS na RS485
7 Analogovy setpoint 2
10 Zadny hlavni setpoint + MOP setpoint
11 MOP setpoint + MOP setpoint
12 Analogovy setpoint + MOP setpoint
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
13 Pevna frekvence + MOP setpoint
15 USS/MODBUS na RS485 + MOP setpoint
17 Analogovy setpoint 2 + MOP setpoint
20 Zadny hlavni setpoint + Analogovy setpoint
21 MOP setpoint + Analogovy setpoint
22 Analogovy setpoint + Analogovy setpoint
23 Pevna frekvence + Analogovy setpoint
25 USS/MODBUS na RS485 + Analogovy setpoint
27 Analogovy setpoint 2 + Analogovy setpoint
30 Zadny hlavni setpoint + Pevna frekvence
31 MOP setpoint + Pevna frekvence
32 Analogovy setpoint + Pevna frekvence
33 Pevna frekvence + Pevna frekvence
35 USS/MODBUS na RS485 + Pevna frekvence
37 Analogovy setpoint 2 + Pevna frekvence
50 Zadny hlavni setpoint + USS/MODBUS na RS485
51 MOP setpoint + USS/MODBUS na RS485
52 Analogovy setpoint + USS/MODBUS na RS485
53 Pevna frekvence + USS/MODBUS na RS485
55 USS/MODBUS on RS485 + USS/MODBUS na RS485
57 Analogovy setpoint 2 + USS/MODBUS na RS485
70 Zadny hlavni setpoint+ Analogovy setpoint 2
71 MOP setpoint + Analogovy setpoint 2
72 Analogovy setpoint + Analogovy setpoint 2
73 Pevna frekvence + Analogovy setpoint 2
75 USS/MODBUS na RS485 + Analogovy setpoint 2
77 Analogovy setpoint 2 + Analogovy setpoint 2
Zavislost: Souvisejici parametr: P1074 (BI: Vypnout dodate¢ny setpoint)
Upozornéni: Zménou tohoto parametru nastavite (na zakladni hodnotu) vSechna nastaveni na zvolené polozZce.
Jedné se o nasledujici parametry:
P1070, P1071, P1075, P1076
Pokud P1000 = 1 ¢i 1X, a P1032 (blokovat reverzaci sméru MOP) = 1, bude reverzace motoru zakazana.
Poznamka: RS485 podporuje protokoly MODBUS i USS. VSechny moznosti USS na RS485 jsou také pouZitelné
s MODBUS: Pro Upravu setpointu pomoci BOP kdyz neni zdroj pfikazt PO700 nastaven na 1, zkontrolujte,
Ze P1035 je nastaven na r0019 bit 13 a P1036 je nastaven na r0019 bit 14.
P1001[0...2]  |Pevnafrekvence 1 [Hz] |-550.00 - 550.00 ‘ 10.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Urci setpoint pevné frekvence 1. Existuji 2 typy pevnych frekvenci (PF):
2. Pfimy vybér (P1016 = 1)
— V tomto provoznim modu 1 voli¢ pevné frekvence (P1020 az P1023) zvoli 1 pevnou frekvenci.
—  Pokud je nékolik vstupl aktivnich najednou, budou zvolené frekvence secteny, napf. PF1 +
PF2 +PF3 + PF4.
3. Binarné kédovany vybér (P1016 = 2)
—  Touto metodou Ize zvolit az 16 riznych hodnot pevnych frekvenci
Zavislost: Zvolte ovladani pevné frekvence (pomoci P1000).
V pripadé pfimého vybéru ménic ke startu vyZaduje prikaz ON. Proto musi byt r1025 spojen s P0840.
Poznamka: Pevné frekvence mohou byt zvoleny pomoci digitalnich vstup(i.
P1002(0..2] | Pevnafrekvence 2[Hz] |-550.00-550.00 [1500  [u,T - DS |Float |2
Urci setpoint pevné frekvence 2.
Poznamka: Viz P1001
P1003[0...2]  |Pevna frekvence 3 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘25.00 ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
Urci setpoint pevné frekvence 3.
Poznamka: Viz P1001
P1004[0..2]  |Pevna frekvence 4 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘so.oo ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
Urci setpoint pevné frekvence 4.
Poznamka: Viz P1001
P1005[0...2]  |Pevna frekvence 5 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
Urci setpoint pevné frekvence 5.
Poznamka: Viz P1001
P10060..2] | Pevna frekvence 6[Hz] |-550.00 - 550.00 |0.00 uT - DS |Float |2
Urci setpoint pevné frekvence 6.
Poznamka: Viz P1001
P1007[0...2]  |Pevna frekvence 7 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
Urci setpoint pevné frekvence 7.
Poznamka: Viz P1001
P1008[0...2]  |Pevna frekvence 8 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
Urci setpoint pevné frekvence 8.
Poznamka: Viz P1001
P1009[0...2]  |Pevna frekvence 9 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
Urci setpoint pevné frekvence 9.
Poznamka: Viz P1001
P1010(0..2] | Pevné frekvence 10 [Hz] | -550.00 - 550.00 |0.00 uT - DS |Float |2
Urci setpoint pevné frekvence 10.
Poznamka: Viz P1001
P1011[0...2]  |Pevna frekvence 11 [Hz] ‘-550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ ‘ DDS ‘ Float ‘2
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.

Urci setpoint pevné frekvence 11.

Poznamka: Viz P1001

P1012[0...2]  |Pevna frekvence 12 [Hz] ‘ -550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci setpoint pevné frekvence 12.

Poznamka: Viz P1001

P1013[0...2]  |Pevna frekvence 13 [Hz] ‘ -550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci setpoint pevné frekvence 13.

Poznamka: Viz P1001

P1014[0...2]  |Pevna frekvence 14 [Hz] ‘ -550.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci setpoint pevné frekvence setpoint 14.

Poznamka: Viz P1001

P1015[0..2] | Pevna frekvence 15 [Hz] | -550.00 - 550.00 |0.00 uT - DS |Float |2
Urci setpoint pevné frekvence 15.

Poznamka: Viz P1001

P1016[0...2] Méd pevné frekvence ‘ 1-2 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ DDS ‘ uU16 ‘ 2
Pevné frekvence je mozné zvolit ve dvou odlisnych modech. P1016 uréuje mod.
1 PFimy vybér
2 Binarni vybér

Poznamka: Pro popis, jak pouzivat pevné frekvence, viz P1001.

P1020[0...2] Bl: Vybér pevné frekven- | O - 4294967295 |722.3 T - CDhS |uU32 |3
ce
Bit 0
Ur¢i zdroj vybéru pevné frekvence.

Nastaveni: 722.0 Digitélni vstup 1 (vyZaduje P0701 nastaven na 99, BICO)
722.1 Digitalni vstup 2 (vyZaduje P0702 nastaven na 99, BICO)
722.2 Digitalni vstup 3 (vyZaduje P0703 nastaven na 99, BICO)

Zavislost: Pristupné, pouze pokud P0701 - PO70x = 99 (funkce digitalnich vstup( = BICO)

P1021[0...2] Bl: Vybér pevné frekven- | 0 - 4294967295 |722.4 T - CDhS |U32 |3
ce
Bit 1
Viz P1020

P1022[0...2] Bl: Vybér pevné frekven- | O - 4294967295 |722.5 T - CDhS |U32 |3
ce
Bit 2
Viz P1020

P1023|0...2] Bl: Vybér pevné frekven- | O - 4294967295 |722.6 T - CDhS |uU32 |3
ce
Bit 3
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Viz P1020
r1024 CO: Skuteéna pevna - - - - - Float |3
frekvence
Zobrazi celkovy soucet zvolenych pevnych frekvenci.
r1025.0 BO: Stav pevné frekven- |- - - - - uie |3
ce
Zobrazi stav pevnych frekvenci.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Stav FF Ano Ne
P1031[0..2] |MOP méd 0-3 ‘ 1 ‘ u T - DDS |U16 |2
Specifikace médu MOP.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Ulozeni setpointu aktivni Ano Ne
01 Neni vyzadovan ON stav pro MOP Ano Ne
Poznamka: Urcuje provozni méd motorizovaného potenciometru. Viz P1040.
P1032 Zakazat reverznismér (0-1 1 T - - uie |2
MOP
Zakéaze volbu reverzniho setpointu MOP.
0 Reverzni smér povolen
1 Reverzni smér zakazan
Poznamka: Pomoci setpointu potenciometru motoru je mozné zmeénit smer béhu motoru (snizenim/zvySenim frekven-
ce).
Nastaveni 0 povoli zménu sméru béhu motoru pomoci setpointu potenciometru motoru (snize-
nim/zvySenim frekvence).
Pokud P1032 =1 a P1000 = 1 nebo 1X, bude reverzace motoru zakazana.
P1035[0...2] BI: povolit MOP (pfikaz |0 - 4294967295 |19.13 T - CDS |uU32 |3
UP)
Ur€uje zdroj pro zvySeni frekvence setpointu potenciometru motoru.
Nastaveni: 722.0 Digitélni vstup 1 (vyZzaduje PO701 nastaveny na 99, BICO)
722.1 Digitalni vstup 2 (vyZaduje P0702 nastaveny na 99, BICO)
722.2 Digitalni vstup 3 (vyZaduje P0703 nastaveny na 99, BICO)
Upozornéni: Pokud je tento prikaz aktivovan pulzy kratSimi nez 1 sekunda, méni se frekvence po 0,1 Hz. Pokud je sig-
ndl aktivovan po déle, nez 1 sekundu, generator rampy zrychluje podle P1047.
P1036[0...2] BI: povolit MOP (pfikaz |0 - 4294967295 |19.14 T - CDS |uU32 |3
DOWN)
Ur€uje zdroj pro snizeni frekvence setpointu potenciometru motoru.
Nastaveni: Viz P1035
Upozornéni: Pokud je tento prikaz aktivovan pulzy kratSimi nez 1 sekunda, méni se frekvence po 0,1 Hz. Pokud je sig-
nal aktivovan po déle, nez 1 sekundu, generator rampy zrychluje podle P1048.
Méni¢ SINAMICS V20
214 Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3



Seznam parametru

Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

P1040[0...2] Setpoint MOP [Hz] -550.00 - 550.00 |5.00 uT - DDS |Float |2

Urci setpoint pro ovladani potenciometrem motoru (P1000 = 1).

ZAavislost:

Potenciometr motoru (P1040) musi byt zvolen jako hlavni ¢i dodate¢ny setpoint (pomoci P1000).

Poznamka:

Je-li potenciometr motoru vybran jako hlavni ¢i dodate¢ny setpoint, bude ve vychozim stavu funkce rever-
zace zakazana (P1032 zakazat reverzni smér MOP). Pro opétovné povoleni reverzace nastavte P1032 =
0.
Kratkeé stisky tlacitek ,nahoru“ a ,dold" (napf. ovladaci panel) méni setpoint frekvenci v krocich po 0,1 Hz.
DelSi stisk zplsobi zrychlenou zménu setpointu frekvence.
Pocatecni hodnota je (pro MOP vystup) aktivovana pouze pfi startu MOP. P1031 ovliviuje po¢ate¢ni hod-
notu nésledujicim zptsobem:
e P1031 = 0: Posledni MOP setpoint neni ulozen v P1040
MOP UP/DOWN pro aktivaci vyzaduje pfikaz ON.
e P1031 = 1: Posledni MOP setpoint ulozen P1040 pfi kazdém OFF
MOP UP/DOWN pro aktivaci vyZzaduje pfikaz ON (zakladni nastaveni).
e P1031 = 2: Posledni MOP setpoint neni ulozen v P1040
MOP UP/DOWN aktivni bez dodatecného prikazu ON.
e P1031 = 3: Posledni MOP setpoint ulozen P1040 pfi zapnuti.
MOP UP/DOWN aktivni bez dodate¢ného prikazu ON.

P1041[0...2]

Bl: Automatickd / manu- |0 - 4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
alni volba MOP setpointu

Zméni zdroj signalu z manualniho na automaticky mad. PFi pouZiti motorizovaného potenciometru
v manualnim médu se setpoint méni pomoci dvou signald pro nahoru a dold, napf. P1035 a P1036.
V automatickém madu musi byt setpoint propojen pomoci vstupu konektoru (P1042).

0: manualni

1: automaticka

Upozornéni:

Viz P1035, P1036, P1042

P1042[0...2]

Cl: MOP automaticky
setpoint

0-4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3

Nastavi zdroj signalu pro setpoint motorizovaného potenciometru, pokud je zvolen automaticky
mod P1041.

Upozornéni:

Viz P1041

P1043[0...2]

Bl: MOP pfijmout set- 0-4294967295 |0 T - CDhS |uU32 |3

point generatoru rampy

Nastavi zdroj signalu pfikazu nastaveni tak, aby pfijmul hodnotu nastaveni pro motorizovany potenciometr.

Hodnota je platna pro 0/ 1 okraj pfikazu nastaveni.

Upozornéni:

Viz P1044

P1044[0...2]

Cl: MOP setpoint gene- |0 - 4294967295 |0 T - CDS |u32 |3

ratoru rampy

Nastavi zdroj signalu pro hodnotu setpointu MOP. Hodnota je platna pro 0/ 1 okraj pfikazu nastaveni.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Upozornéni: Viz P1043

r1045 CO: MOP vstupni frek- |- - - - - Float |3
vence RFG [HZ]

Zobrazi setpoint motorizovaného potenciometru predtim, nez projde MOP RFG.

P1047[0...2] MOP nabéhovy ¢as RFG | 0.00 - 1000.00 10.00 urT - DDS |Float |2
[s]

Nastavi ndbéhovy €as pro interni MOP generéator funkce rampy. Setpoint se béhem této doby zmeéni z nuly
na limit uréeny v P1082.

Upozornéni: Viz P1048, P1082

P1048|0...2] MOP dobéhovy ¢as RGF | 0.00 - 1000.0 10.00 urT - DDS |Float |2
[s]

Nastavi dob&hovy €as pro interni MOP generator funkce rampy. Setpoint se béhem této doby zméni z
limitu uréeném v P1082 na nulu.

Upozornéni: Viz P1047, P1082

r1050 CO: Skuteéna vystupni |- - - - - Float |2
frekvence MOP [Hz]

Zobrazi vystupni frekvenci setpointu potenciometru motoru.

P1055(0..2] | Bl: Povolit JOG vpravo |0 - 4294967295 [19.8 k - cos |us2 |3
Ur¢i zdroj JOG vpravo, kdyz P0719 = 0 (automaticky vybér zdroje pfikazu / setpointu).

P1056[0...2]  |BI: Povolit JOG vievo |0 - 4294967295 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘ 3
Ur¢i zdroj JOG vlevo, kdyz P0719 = 0 (automaticky vybér zdroje pfikazu / setpointu).

P1057 Povolit JOG 0-1 1 T - - Juis |3
PFi nastaveni O je joggovani (P1056 a 1055) vypnuto. Pfi nastaveni 1 je joggovani povoleno.

P1058[0..2]  |JOG frekvence [Hz] ‘ 0.00 - 550.00 ‘ 5.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Joggovani po malych mnozstvich zvySuje rychlost motoru. JOG moéd umoziuje uzivateli provést konkrétni
pocet otd€ek a manualné nastavit rotor do poZadované pozice. V JOG mddu pouziva tlacitko RUN na
ovladacim panelu tlac¢itkovy spina¢ na jednom z digitalnich vstupl pro ovladani rychlosti motoru. Pfi joggo-
véani urCuje P1058 frekvenci béhu ménice. Rychlost motoru se bude zvySovat, pokud bude vybran ,JOG
vpravo“ nebo ,JOG vlevo" a dokud nebude dosazena frekvence JOGu vpravo &i vlevo.

Zavislost: P1060 a P1061 nastavuji ndbéhové a dobéhové Casy joggovani. Rampu JOG také ovliviiuji vyhlazovaci
Casy (P1130 - P1133), typ vyhlazovani (P1134) a P2167.

P1059[0...2] Frekvence JOG vilevo 0.00 - 550.00 5.00 urT - DDS |Float |2
[Hz]

Pokud je zvolen JOG vlevo, ur€uje tento parametr frekvenci, kterou ménic pobézi.

Zavislost: P1060 a P1061 nastavuji ndbéhové a dobéhové Casy joggovani.

P1060[0..2] | JOG nabshovy as[s] |0.00-650.00  [1000  [u.T - DS |Float |2
Nastavi ndbéhovy ¢as JOG. Tento €as je pouZit, kdyz je joggovani aktivni.

Zavislost: Viz také P3350, P3353.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
Upozornéni: Nabéhové ¢asy budou pouZity nasledujicim zplsobem:
e P1060/P1061 : JOG mad je aktivni
e P1120/P1121 : Normalni mdd (ON / OFF) je aktivni
e P1060/P1061 : Normalni mod (ON / OFF) a P1124 jsou aktivni.
Rampu JOG také ovliviuji vyhlazovaci ¢asy P1130 - P1133.
Poznamka: Pokud je povolena funkce Super Torque, ménic¢ nejdfive nabéhne podle hodnoty P3353.
P1061[0...2]  |JOG dob&howy Eas[s] |0.00 - 650.00 ‘ 10.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Nastavi dobéhovy ¢as JOG. Tento €as je pouZit, kdyz je joggovani aktivni.
ZAavislost: Viz také P3350, P3353.
Poznamka: Viz P1060
P1070[0...2]  |CI: Hlavni setpoint 0 - 4294967295 ‘ 1050[0] ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ U32 ‘3
Ur¢i zdroj hlavniho setpointu.
Nastaveni: 755 Setpoint analogového vstupu 1
1024 Setpoint pevné frekvence
1050 Setpoint potenciometru motoru (MOP)
P1071[0...2] Cl: Skélovani hlavniho |0 - 4294967295 |1 T 4000H CDS |U32 |3
setpointu
Ur¢i zdroj Skalovani hlavniho setpointu.
Nastaveni: Viz P1070
P1074]0...2] Bl: Zakazat dodate¢ny |0 - 4294967295 |0 urT - CDS |uU32 |3
setpoint
Zakaze dodatecny setpoint.
Nastaveni: Viz P1070
P1075[0...2]  |CI: Dodate&ny setpoint |0 - 4294967295 |0 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘3
Urci zdroj dodate¢ného setpointu (ktery je pficten k hlavnimu setpointu).
Nastaveni: Viz P1070
P1076]0...2] Cl: Skéalovani dodated- |0 - 4294967295 |[0] 1 T 4000H CDS |uU32 |3
ného setpointu [1]0
[2]1
Urci zdroj Skalovani dodate¢ného setpointu (ktery je pficten k hlavnimu setpointu).
Nastavenf: 1 Skalovani 1,0 (100%)
755 Setpoint analogového vstupu 1
1024 Setpoint pevné frekvence
1050 MOP setpoint
r1078 CO: Celkova frekvence |- - - - - Float |3
setpointu [Hz]
Zobrazi soucet hlavniho a dodate¢ného setpointu.
Méni¢ SINAMICS V20
Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3 217




Seznam parametru

Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
r1079 CO: Zvolena frekvence |- - - - - Float |3
setpointu [Hz]
Zobrazi zvolenou frekvenci setpointu. Jsou zobrazeny nésledujici setpointy frekvence:
e 11078 Celkova frekvence setpointu
e P1058 Frekvence JOG vpravo
e P1059 Frekvence JOG vlevo

Zavislost: P1055 (BI: Povolit JOG vpravo) ¢i P1056 (BI: Povolit JOG vlevo) uréuji zdroj pfikaz( pro JOG vpravo a
JOG vlevo.

Poznamka: P1055 = 0 a P1056 = 0 = je zvolena celkova frekvence setpointu.

P1080[0...2]  |Minimalni frekvence [Hz] |0.00 - 550.00 ‘o.oo ‘ CUT ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 1
Nastavi minimalni frekvenci motoru, kterou motor pobézi bez ohledu na setpoint frekvence. Minimalni
frekvence P1080 predstavuje maskovaci frekvenci 0 Hz pro vSechny zdroje cilové hodnoty frekvence,
napr. analogovy vstup, MOP, PF, USS s vyjimkou zdroje cilové hodnoty JOG (analogicky s P1091). Proto
je frekvenéni pasmo +/ - P1080 je probéhnut v optimélnim ¢ase pomoci zrychlovacich / zpomalovacich
ramp. Zustat ve frekvenénim pasmu neni mozné. Dale, nadhodnoceni skute¢né frekvence f_act nad mini-
malni frekvenci P1080 je vystupem funkce signalu [f_act| > f_min.

Poznamka: Zde zadana hodnota je platn& pro rotaci po i proti sméru hodinovych rucicek.

Za ur¢itych podminek (napf. nabéh / dobéh po rampé, omezovani proudu) maze motor bézet i nizsi, nez
minimalni frekvenci.

P1082[0...2]  |Maximalni frekvence [Hz]|0.00 - 550.00 ‘ 50.00 ‘ CT ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 1
Nastavi maximalni frekvenci motoru, kterou motor pobézi bez ohledu na setpoint frekvence. Zde zadana
hodnota je platna pro rotaci po i proti sméru hodinovych rucicek.

Déle je timto parametrem ovlivnéna monitorovaci funkce |f_act| >= P1082 (r0052 bit 10, viz pfiklad nize).

Priklad: | f,e;ct |

A
P1082
P1082-3 Hz ,/
| f_act| 2P1082(f_max ) =t
r0052 1n
Bit10 g >t

Zavislost: Maximalni hodnota P1082 také zavisi na nominalni frekvenci: Max. P1082 = min (15*P0310, 550.0 Hz).
Dasledkem je, Ze P1082 muZe byt ovlivnén snizenim hodnoty P0310. Maximalni a pulzni frekvence jsou
na sobé navzajem zavislé. Maximalni frekvence ovliviiuje pulzni frekvenci podle nésledujici tabulky.

P1800
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 -16 kHz
fmax P1082 0-133.3Hz 0 - 266.6 Hz 0 - 400 Hz 0 - 550.0 Hz
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nastaveni set dat prist.
Priklad:

Pokud je P1082 nastaven na 350 Hz, je zapotfebi pulzni frekvence alespor 6kHz. Pokud je P1800 nizsi,
nez 6 kHz, bude parametr zménén na P1800 = 6 kHz.

Maximalni vystupni frekvence méni¢e mlze byt prekroéena, pokud plati jedno z nasledujicich:

- P1335 #0 (Kompenzace skluzu aktivni):

P1336_ r0330

fmax (P1335)=fmax +fslipmax = P1082+ 100 100 - P0310
- P1200 # 0 (Letmy restart aktivni):
fnax (P1200)=fmax +2- flip,nom =p1032+2.%. P0310
Poznamka: Pfi pouzivani nasledujicich zdroju setpointu
e Analogovy vstup
e USS
je setpoint frekvence (v Hz) cyklicky kalkulovan pomoci
e procentni hodnoty (napf. pro analogovy vstup r0754)
e hexadecimalni hodnoty (napf. pro USS r2018[1])
e areferenéni hodnoty P2000.
Pokud je napfiklad P1082 = 80 Hz, P2000 = 50 Hz a analogovy vstup je parametrizovan s PO757 =0V,
P0758 = 0 %, P0759 = 10 V, P0760 = 100 %, bude na 10 V analogového vstupu aplikovan setpoint frek-
vence 50 Hz. Po provedeni rychlého uvedeni do provozu je P2000 zménén nasledovné: P2000 = P1082.
r1084 Vysledna max. frekvence | - - - - - Float |3
[Hz]
Zobrazi vyslednou maximalni frekvenci.
P1091[0...2] Vynechana frekvence 0.00 - 550.00 0.00 urT - DDS |Float |3
[Hz]
Urc&i vynechanou frekvenci 1, coz umoziuje pfedchazet mechanické rezonanci a potlacuje frekvence s +/ -
P1101 (Sitka pasma vynechané frekvence).
Upozornéni: Neni mozny stély provoz v pasmu potlaCovanych frekvenci — pres tyto frekvence Ize pouze projit (béhem
nabéhu / dobéhu po rampé). Napfriklad, pokud P1091 = 10 Hz a P1101 = 2 Hz, neni mozny staly provoz pfi
10 Hz +/- 2 Hz (tj. mezi 8 a 12 Hz).
Poznamka: Funkce je vypnuta, pokud P1091 = 0.
P1092[0...2] Vynechana frekvence 2 | 0.00 - 550.00 0.00 urT - DDS |Float |3
[Hz]
Urc&i vynechanou frekvenci 2, coz umozniuje pfedchazet mechanické rezonanci a potlacuje frekvence s +/ -
P1101 (Sitka pasma vynechané frekvence).
Poznamka: Viz P1091
P1093|0...2] Vynechana frekvence 3 |0.00 - 550.00 0.00 urT - DDS |Float |3

[Hz]

Ur¢i vynechanou frekvenci 3, coz umoznuje pfedchazet mechanické rezonanci a potlacuje frekvence s +/ -

P1101 (Sitka pasma vynechané frekvence).
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Poznamka: Viz P1091
P1094[0...2] Vynechana frekvence 4 |0.00 - 550.00 0.00 urT - DDS |Float |3
[Hz]
Ur¢i vynechanou frekvenci 4, coz umozniuje pfedchazet mechanické rezonanci a potlacuje frekvence s +/ -
P1101 (Sitka pasma vynechané frekvence).
Poznamka: Viz P1091
P1101[0...2] Sitka pasma vynechané |0.00 - 10.00 2.00 urT - DDS |Float |3
frekvence [Hz]
Vytvori pasmo frekvenci, které budou vynechany.
Poznamka: Viz P1091
P1110[0...2] Bl: Zak&zat negativni 0 -4294967295 |0 T - CDhS |uU32 |3
setpoint frekvence
Parametr potlaci negativni setpointy. Zména sméru motoru je tedy pro setpointovy kandl zakazana. Pokud
je zadana minimalni frekvence (p1080) a negativni setpoint, ménic je zrychlen o pozitivni hodnotu ve vzta-
hu k minimalni frekvenci.
Nastaveni: 0 Vypnuto
1 Povoleno
P1113(0..2]  |BI: Reverzace 0-4204967295 [19.01 [T - cos |us2 |3
Ur¢i zdroj prikazu reverzace pouZitého, kdyz P0719 = 0 (automaticky vybér zdroje prikazll / setpointt).
Nastaveni: 722.0 Digitélni vstup 1 (vyZaduje P0701 nastaven na 99, BICO)
722.1 Digitalni vstup 2 (vyZaduje P0702 nastaven na 99, BICO)
722.2 Digitalni vstup 3 (vyZaduje P0703 nastaven na 99, BICO)
ri114 CO: Setpoint frekvence |- - - - - Float |3
po zméné sméru [Hz]
Zobrazi setpoint frekvence po zméné sméru.
ri119 CO: Setpoint frekvence |- - - - - Float |3
pied RFG [Hz]
Zobrazi setpoint frekvenci pfi vstupu do generatoru funkce rampy (RFG) po Upravach ostatnich funkci,
napr.:
e P1110 BI: zakézat negativni setpoint frekvence,
e P1091 - P1094 vynechané frekvence,
e P1080 min. frekvence,
e P1082 max. frekvence,
Tato hodnota je dostupna filtrovana (r0020) a nefiltrovana (r1119).
P1120[0...2]  |N&bshovy &as [s] 0.00 - 650.00 ‘ 10.00 ‘ CUT ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 1
Cas, za ktery motor zrychli z klidového reZzimu na maximalni frekvenci motoru (P1082), kdyZ neni pouZito
Zadné vyhlazovani. Nastaveni pfili§ kratkého nabéhového ¢asu mulze vést k poruse ménice (nadproud F1).
Zavislost: Rampu také ovlivni vyhlazovaci ¢asy (P1130 — P1133) a typ vyhlazovani (P1134).
Viz také P3350, P3353.
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Upozornéni: Nabéhové ¢asy budou pouZity nasledujicim zplsobem:

e P1060/P1061 : JOG mad je aktivni
e P1120/P1121 : Normalni mdd (ON / OFF) je aktivni
e P1060/P1061 : Normalni mod (ON / OFF) a P1124 jsou aktivni

Poznamka: Pokud je pouzit externi setpointem frekvence s nastavenymi nabéhovym rampami (napf. z PLC), nejlepSim
zpusobem, jak dosahnout optimalniho vykonu ménice, je nastaveni ndb&hovych / dobé&hovych ¢ast P1120
a P1121 o néco kraSich, nez téch v PLC. Zmeény v P1120 budou okamZité G¢inné. Pokud je povolena funk-
ce Super Torque, méni¢ nejdfive pouZzije rampy nastavené pomoci hodnoty P3353.

P1121[0...2]  |Dobdhovy &as [s] 0.00 - 650.00 ‘ 10.00 ‘ CUT ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 1
Cas, za ktery motor zpomali z maximalni frekvence motoru (P1082) do klidového rezimu, kdyZ neni pouZzito
Zzadné vyhlazovani

Zavislost: Viz také P3350, P3353.

Upozornéni: Nastaveni prili§ kratkého dobéhového ¢asu miize zplsobit poruchu ménice (nadproud F1/ pfepéti F2).
Viz P1120.

Poznamka: Zmény v P1121 budou okamzZité Gc¢inné.

Viz P1120

P1124]0...2] Bl: Povolit JOG ndbého- |0 - 4294967295 |0 T - CDS |U32 |3
vé / dobéhové ¢asy
Urci zdroj pro prepinani mezi JOG nabéhovymi / dobéhovymi ¢asy (P1060, P1061) a normalnimi nabého-
vymi / dobéhovymi €asy (P1120, P1121) aplikovanymi RFG. Parametr je platny pouze v normalnim médu
(ON/ OFF).

ZAavislost: Viz také P1175.

Upozornéni: Pokud je zvolen JOG mdéd, nemé P1124 Zadny efekt. V takovém pripadé budou vzdy pouzity JOG nabé-
hové / dobéhové ¢asy (P1060, P1061). Pokud je pomoci P1175 zvolena funkce dudélnich ramp, bude pre-
pindno mezi normalnimi (P1120, P1121) a JOG (P1060, P1061) nabéhovymi / dobéhovymi ¢asy
v zavislosti na nastaveni P2150, P2157 a P2159. Proto neni doporuéeno, aby byly zaroven zvoleny JOG
rampy a dualni rampy.

Viz P1120.

P1130[0...2] Cas pogateéniho vyhla- |0.00 - 40.00 0.00 urT - DDS |Float |2
zovani nabéhu [s]

Ur¢i Cas vyhlazovani v sekundéch pfi zaatku nabéhu po rampé.

Upozornéni: Je doporuceno pouZzivat vyhlazovaci ¢asy, nebot’ zamezuji nahlym reakcim, které mohou mit Skodlivy vliv
na mechanické casti.

Pouziti vyhlazovacich ¢asu neni doporuc¢eno pff zaroven s analogovymi vstupy, nebot’ by mohly zpasobo-
vat nadhodnocovéani / podhodnocovani reakci ménice.

Poznamka: Pokud jsou nastaveny kratké i nulové ¢asy rampy (P1120, P1121 < P1130, P1131, P1132, P1133), celko-
vy ndbéhovy ¢€as (t_up) nebo dobéhovy &as (t_down) nebudou zaviset na P1130.

P1131[0...2] Cas koncového vyhlazo- | 0.00 - 40.00 0.00 urT - DDS |Float |2

vani nabéhu [s]
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Urci ¢as vyhlazovani v sekundach na konci nabéhu po rampé

Upozornéni: Viz P1130

P1132[0...2] Cas pogateéniho vyhla- |0.00 - 40.00 0.00 urT - DDS |Float |2
zovani dobéhu [s]

Urci Cas vyhlazovani v sekundéch pfi za¢atku dobéhu po rampé

Upozornéni: Viz P1130

P1133[0...2] Cas koncového vyhlazo- | 0.00 - 40.00 0.00 urT - DDS |Float |2
vani dobéhu [s]

Urci ¢as vyhlazovani v sekundach na konci dobéhu po rampé

Upozornéni: Viz P1130

P1134[0...2]  |Typ vyhlazovani 0-1 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 2
Urci vyhlazovani, které plasobi upravovanim setpointu béhem zrychlovani ¢i zpomalovani (napf. novy set-
point, OFF1, OFF3, REV). Toto vyhlazovani je pouzito, kdyZz motor nabiha / dobiha po rampé a

e P1134 =0,

e P1132>0,P1133>0a

e jesSté nebylo dosaZeno setpointu.
0 Kontinualni vyhlazovani
1 PreruSované vyhlazovani

Zavislost: Plsobi, pouze pokud P1130 (Cas pogateéniho vyhlazovani nab&hu) nebo P1131 (Cas koncového vyhla-
zovani nabéhu) nebo P1132 (Cas po&ateéniho vyhlazovani dob&hu) nebo P1133 (Cas koncového vyhla-
zovéani dobéhu) >0 s.

P1135[0...2]  |Dob&hovy &as OFF3[s] |0.00 - 650.00 ‘ 5.00 ‘ CUT ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urc¢i dobéhovy €as z max. frekvence do klidového rezimu pro prikaz OFF3. Nastaveni P1130 a P1134
neovliviuji dobéhovou charakteristiku OFF3. Je v3ak obsazen pocatecni dobéhovy ¢as na Urovni priblizné
10% P1135. Celkovy dobéhovy ¢as OFF3: t_down,OFF3 =f (P1134) = 1.1 * P1135 * (|f_2| / P1082).

Poznamka: Tento ¢as mize byt pfekrocen, pokud je dosaZena Groven Vdc_max.

P1140[0..2]  |BI: Povolit RFG ‘o - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘3
Urci zdroj prikazu povolit RFG (RFG = generator funkce rampy). Pokud je binarni vstup roven nule, vystup
RFG bude automaticky nastaven na 0.

P1141[0...2]  |BI: RGF start ‘o - 4294967295 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘3
Urci zdroj prikazu RFG start (RFG = generator funkce rampy). Pokud je binarni vstup roven nule, vystup
RFG bude drzen na jeho sou¢asné hodnoté.

P1142[0..2]  |BI: RFG povolit setpoint [0 - 4204967295 |1 T - cps [us2 |3
Ur¢i zdroj prikazu RFG povolit setpoint (RFG = generétor funkce rampy). Pokud je binarni vstup roven
nule, vstup RFG bude nastaven na 0 a vystup RFG dobéhne po rampé na nulu.

r1170 CO: Setpoint frekvence |- - - - - Float |3
po RFG [Hz]

Zobrazi celkovy setpoint frekvence po generatoru rampy.
P1175[0...2]  |BI: Povolit dualni rampy |0 - 4294967295 ‘o ‘T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘3
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Ur¢i zdroj pro prikaz povolit duélini rampy. Pokud je binarni vstup roven nule, budou pouzity dualni rampy.
Ty funguji nasledujicim zptsobem:
e Nabéh:
— Méni¢ za¢ne nabihat podle nabéhového ¢asu z P1120.
— Kdyz f_act > P2157, pfepne na ndbéhovy ¢as z P1060.
e Dobéh:
—  Méni¢ zacne dobihat podle dobéhového ¢asu P1061.
— Kdyz f_act < P2159, pfepne na dobéhovy ¢as z P1121.

Vystupni frekvence

(Hz) JOG éas OB
Nabshovy | nabéhu dohshouvy gas
Ean P1060 _P1061  |Dobéhovy
P1120 ¥ cas
P2159 (Hz) I P—”l&
P2157 (Hz)
T ~. 7 Cas (s)
-P2157 (Hz) . 9 _,-"’
-P2159 (Hz) \"-\\ = s
+ve setpoint .\"-\' _,.—"",
"""" -ve setpoint RN I Pl
ON
OFF 1 | ;
P1175 |
0

ZAvislost: Viz P2150, P2157, P2159, r2198.

Poznamka: Pro ureni f_act > P2157 af_act < P2159 vyuziva algoritmus dualnich ramp bity 1 a 2 z r2198. Na tyto
nastaveni se vztahuje hystereze uréena v P2150 — zménou tohoto parametru (P2150) miZete dosahnout
vysSi citlivosti funkce dualnich ramp. Neni doporuc€eno funkci dualnich ramp pouzivat spolecné s JOG
rampou.

Viz P1124.

r1199.7..12 CO/ BO: Stavové slovo |- - - - - uie |3
RFG
Zobrazi stav generatoru funkce rampy (RFG).

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
07 Rampa #0 aktivni Ano Ne
08 Rampa #1 aktivni Ano Ne
09 N&béh / dobéh po rampé dokoncéen Ano Ne
10 Smér vpravo / vlevo Ano Ne
11 f act > P2157(f_2) Ano Ne
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12 f_act < P2159(f_3) Ano Ne

Poznamka: Viz P2157 a P2159.

P1200 Letmy start 0-6 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 2
Synchronizuje ménic€ s bézicim motorem — toho je dosazeno rychlymi zménami vystupni frekvence ménice,
dokud neni nalezena skute¢na rychlost motoru. Poté motor nabéhne na setpoint podle normalniho nabé-
hového Casu.

0 Letmy start vypnut

1 Letmy start vzdy aktivni; hleda v obou smérech

2 Letmy start aktivni po zapnuti, chybé, OFF2 ; hleda v obou smérech.

3 Letmy start aktivni po chybé, OFF2 ; hleda v obou smérech.

4 Letmy start vzdy aktivni; hleda pouze ve sméru setpointu.

5 Letmy start aktivni po zapnuti, chybé&, OFF2 ; hled4 pouze ve sméru setpointu.
6 Letmy start aktivni po chybé, OFF2 ; hleda pouze ve sméru setpointu.

Upozornéni: Letmy start je nezbytné pouZivat v pripadech, kdy by motor mohl byt stale v pohybu (napf. po kratkém
sitovém vypadku), nebo pokud by mohl byt pohanén zatézi. Jinak mize dojit k poruSe z nadproudu.

Poznamka: UZitecné zejména pro motory se zatéZemi s velkou setrvacnosti. Nastaveni 1 az 3 hledaji v obou smérech.
Nastaveni 4 aZ 6 hledaji pouze ve sméru setpointu.

P1202[0...2] Proud motoru: letmy start| 10 - 200 100 urT - DDS |U16 |3
[%]

Urci proud hledani pouzity pfi letmém startu. Hodnota je v [%] jmenovitého proudu motoru (P0305).

Poznamka: Snizeni proudu hledani mize zlepsit vykon letmého startu, pokud neni setrvacnost systému prilis velka.
Pokud je vSak nastaveny proud hledani P1202 nizSi nez 30% (a nékdy i jini nastaveniv P1202 a P1203),
muZe byt rychlost motoru nalezena predéasné ¢i prilis pozdé, coz maze vést k poruchdm F1 nebo F2.

P1203|0...2] Rychlost hledani: letmy |10 - 500 100 urT - DDS |U16 |3
start [%]

Nastavi hodnotu (pouze ve V/f mddu), o kterou se béhem letmého startu bude ménit vychozi frekvence pfi
snaze o synchronizaci s bézicim motorem. Hodnota se zadava v [%]. UrCuje reciproky pocatecni gradient
hledaci sekvence. P1203 ovliviiuje ¢as hledani frekvence motoru.

Priklad: Pro motor s 50 Hz, 1350 rpm by 100% znamenalo maximalni ¢as hledani 600ms.

Poznamka: Vy88i hodnota vytvari plossi gradient a tedy delSi ¢as hledani. Niz&i hodnota plisobi opa¢né.

r1204 Stavové slovo: letmy - - - - - uie |4
start V/f
Bitovy parametr pro kontrolu a monitoring stavi béhem hledani.

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Aplikovany proud Ano Ne
01 Proud nemohl byt aplikovan Ano Ne
02 Napéti snizeno Ano Ne
03 Nastartovan filtr sklonu Ano Ne
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04 NizSi hranice proudu Ano Ne
05 Minimum proudu Ano Ne
07 Rychlost nebyla nalezena Ano Ne
P1210 Automaticky restart 0-7 ‘ 1 ‘ urT - - ulie |2

Konfiguruje funkci automatického restartu.

0 Vypnuta
1 Reset poruchy po zapnuti, P1211(= pocet pokusl o restart) vypnut
2 Restart po vypadku elektrické sité, P1211 vypnut
3 Restart po poklesu napéti sité nebo chybé, P1211 povolen
4 Restart po poklesu napéti sité, P1211 povolen
5 Restart po vypadku elektrické sité nebo chybé, P1211 vypnut
6 Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé&, P1211 povolen
7 Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé; zlistane v poruse, poté, co
vyprsi P1211
Zavislost: Automaticky restart vyZzaduje konstantni pfikaz ON pres dratovy link digitalniho vstupu.
Pozor: P1210 > 2 m(ze automaticky restartovat motor bez zapnuti pfikazu ON!
Upozornéni: .Podpéti napéjeni (brownout sité)” je velmi kratky vypadek sité, pfi kterém se DC-link zcela nezhroutil pred-

tim, Ze bylo napajeni obnoveno

.Vypadek napdjeni (blackout sité)" je delSi vypadek sité, pfi kterém se DC-link zcela zhroutil pfedtim, nez
bylo napajeni obnoveno.

,Cas prodlevy je as mezi pokusy o zbaveni se chyby. ,Cas prodlevy“ prvniho pokusu je sekunda, pfi
kazdém dalSim pokusu je pak zdvojnasoben.

.Pocet pokusu o restart* mdze byt nastaven v P1211. Jedné se o pocet restartd, kterym se méni¢ bude
snazit zbavit se chyby.

Pokud je chyba odstranéna po 4 sekundach stavu bez chyby, ,Pocéet pokusl o restart* bude resetovan na

P1211 a ,Cas prodlevy bude resetovan na 1 sekundu.
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P1210=0:
Automaticky restart je vypnut.
P1210 =1:
Ménic kvituje (resetuje) chyby, tj. resetuje chybu, kdyZ je obnoveno napéjeni. To znamend, Zze méni¢ musi
byt nejdfive Uplné vypnut — brownout nestaci. Méni¢ se nerozbéhne, dokud nebude spustén prikaz ON.
P1210=2:
Ménic kvituje chybu F3 pfi zapnuti po vypadku napajeni (blackout) a restartuje meénic. Je nezbytné, aby byl
pres digitalni vstup vyslan prikaz ON.
P1210=3:
Zékladem pro tato nastaveni je, Ze ménic se restartuje, pouze pokud byl v RUN stavu v dobé, kdy doslo
k chybam (F3, atd.). Méni¢ kvituje chybu a restartuje se po brownoutu. Je nezbytné, aby byl pres digitalni
vstup vyslan piikaz ON.
P1210 = 4:
Zékladem pro tato nastaveni je, Ze ménic se restartuje, pouze pokud byl v RUN stavu v dobé, kdy doslo
k chybam (F3, atd.). Méni¢ kvituje chybu a restartuje se po brownoutu. Je nezbytné, aby byl pres digitalni
vstup vyslan piikaz ON.
P1210 =5:
Ménic kvituje chybu F3 pfi zapnuti po vypadku napajeni (blackout) a restartuje meénic. Je nezbytné, aby byl
pres digitalni vstup vyslan prikaz ON.
P1210 =6:
Ménic kvituje chybu F3 pfi zapnuti po vypadku napajeni (blackout) nebo brownoutu a restartuje ménic. Je
nezbytné, aby byl pres digitalni vstup vyslan pfikaz ON. Nastaveni 6 zplisobi okamzity restart ménice.
P1210=7:
Ménic kvituje chybu F3 pfi zapnuti po vypadku napajeni (blackout) nebo brownoutu a restartuje ménic. Je
nezbytné, aby byl pres digitalni vstup vyslan pfikaz ON. Nastaveni 7 zp(isobi okamzity restart ménice.
Rozdil mezi timto médem a médem 6 je, Ze stavovy bit chyby (r0052.3) neni nastaven, dokud neni vycer-
pan pocet restartl uréeny v P1211.
V pripadech, kdy by mohl byt motor stale v pohybu (napf. po kratkém vypadku sit&) nebo by mohl byt po-
hanén zatézi, musi byt pouzit letmy start.

P1211 Poget pokusii o restart ‘o -10 ‘3 ‘ u T ‘ ‘ ‘ U16 ‘3
Urci, kolikrat se ménic€ pokusi o restart, kdyZ je aktivovan automaticky restart P1210.

P1215 Povolit zadrznou brzdu ‘0 -1 ‘0 ‘ C,T ‘ - ‘ - ‘ ul6 ‘ 2
Povoli / zakaze funkci zadrzné brzdy. Zadrzna brzda motoru (MHB) je Fizena stavovym slovem 1 r0052 bit
12. Tento signal maze byt vyslan skrze:

e  Stavove slovo sériového rozhrani (napf. USS)
e Digitalni vystupy (napf. DO1 = P0731 = 52.C (r0052 bit12))
0 Z&adrzna brzda motoru vypnuta
1 Z&drzna brzda motoru povolena
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Pozor: Pokud méni¢ ovlada zadrznou brzdu motoru, nelze provést uvedeni do provozu pro potencialné nebezpec-

né zatéZe (napf. zavéSena bfemena u jefabovych aplikaci), dokud neni zatéz zajisténa.
Zé&drznou brzdu motoru nelze pouzivat jako provozni brzdu, nebot’ je navrzena pouze pro omezeny pocet

zabrzdéni v krizovych situacich.

P1216 ZpoZdéni uvolnéni za- 0.0-20.0 1.0 C,T - - Float |2
drzné brzdy [s]

Urci dobu, po kterou ménic¢ bézi minimalni frekvenci P1080, nez za¢ne nabihat po rampé.

P1217 Z&adrzny &as po dobéhu |0.0 - 20.0 1.0 C,T - - Float |2
[s]

Urci Cas, po ktery ménic béZi minimalni frekvenci (P1080), po dobéhu po rampé.

Poznamka: Pokud P1217 > P1227, bude mit P1227 prednost.

P1218|0...2] BI: Potlageni funkce 0 -4294967295 |0 urT - CDhS |U32 |3
z&drzné brzdy motoru
Povoli potlaceni funkce vystupu zadrzné brzdy motoru. Brzda tedy mdZe byt uvolnéna separatnim Fizenim.

P1227[0...2] Monitorovaci €as pro 0.0 - 300.0 4.0 urT - DDS |Float |2
zZjisténi nulové rychlosti
[s]

Nastavi monitorovaci ¢as pro identifikaci klidového rezimu.

P¥i brzdéni s OFF1 nebo OFF3 bude identifikovan klidovy rezim poté, co se rychlost setpointu sniZila pod
P2167 a uplynul tento ¢as. Poté bude spustén brzdny signal, systém pocka po ukoncovaci ¢as a poté zrusi
pulzy.

Poznamka: P1227 = 300.0: funkce je deaktivovana
P1227 = 0.0: pulzy jsou okamzité zastaveny
Pokud P1217 > P1227, bude mit P1227 prednost.

P1230(0..2] | Bl: Povolit DC brzdéni |0 - 4294967295 |0 uT - cos |us2 |3
Povoli DC brzdéni skrze signal z externiho zdroje. Funkce zGstava aktivni, dokud je aktivni externi vstupni
signdl. DC brzdéni prudce zastavi méni¢ aplikovanim DC brzdného proudu (proud také drzi v klidu hfidel).
Kdyz je pfijiman DC brzdny signal, vystupni pulzy ménice jsou blokovany a DC proud je aplikovan az po
spé&sné demagnetizaci motoru. Casové prodleva je nastavena v P0347 (8as demagnetizace). Pokud je
prodleva prilis kratka, maze dojit k poruse z nadproudu. Uroved DC brzdéni je nastavena v P1232 (DC
brzdny proud - relativni ke jmenovitému proudu motoru) — zékladni hodnota je 100%.

Pozor: Pri DC brzdéni se kineticka energie motoru méni na teplo v motoru. Pokud méni¢ zlistane v tomto stavu
pfili§ dlouho, mlze se prehrat.

P1232[0...2]  |DC brzdny proud [%] |0 - 250 ‘ 100 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 2
Ur¢i miru DC brzdného proudu relativni ke jmenovitému proudu motoru (P0305). DC brzdéni mGze byt
pouzito pfi dodrzeni nasledujicich dvou zavislosti:

e OFF1/OFF3 = viz P1233
e BICO = viz P1230
P1233[0...2] |Doba DC brzdéni[s]  |0.00 - 250.00 ‘ 0.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
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nastaveni set dat prist.
Urci dobu, po kterou je DC brzdéni aktivni po pfikazu OFF1 nebo OFF3.
Pokud ménic¢ obdrzi pfikaz OFF1 nebo OFF3, vystupni frekvence za¢ne dobihat po rampé na 0 Hz.
Pokud vystupni frekvence dosahne hodnoty nastavené v P1234, méni¢ aplikuje DC brzdny proud P1232
po dobu stanovenou v P1233.
Pozor: Viz P1230
Upozornéni: DC brzdéni prudce zastavi méni¢ aplikovanim DC brzdného proudu.
Kdyz je pfijiman DC brzdny signal, vystupni pulzy ménice jsou blokovany a DC proud je aplikovan az po
Uspésné demagnetizaci motoru (Cas demagnetizace je automaticky vypocten z dat motoru).
Poznamka: P1233 = 0 znamena, Ze DC brzdéni neni aplikovano.
P1234/0...2] Startovaci frekvence DC |0.00 - 550.00 550.00 urT - DDS |Float |2
brzdéni [Hz]
Nastavi startovaci frekvenci pro DC brzdéni.
Pokud ménic¢ obdrzi pfikaz OFF1 nebo OFF3, vystupni frekvence za¢ne dobihat po rampé na 0 Hz.
Pokud vystupni frekvence dosahne hodnoty nastavené v P1234, méni¢ aplikuje DC brzdny proud P1232
po dobu stanovenou v P1233.
P1236[0...2] Proud kombinovaného |0 - 250 0 urT - DDS |U16 |2
brzdéni [%]
Ur¢i miru DC superponovaného na AC kfivku po prekro€eni limitniho DC-link napéti kombinovaného brz-
déni. Hodnota je vkladana v [%)] v zavislosti na jmenovitém proudu motoru (P0305). Urovef spusténi kom-
binovaného brzdéni (V_DC,Comp):
Pokud P1254 =0 - V_DC,Comp = 1.13 * V(2) * V_mains = 1.13 * V(2) * P0210,
jinak V_DC,Comp = 0.98 *r1242
Kombinované brzdéni je prekryti funkce DC brzdéni rekuperacnim brzdénim (efektivni brzdéni na rampé)
po OFF1 nebo OFF3. To umoZznuje kontrolovat frekvenci motoru pfi brzdéni a minimalni navrat energie do
motoru. Optimalizaci dobéhového ¢asu a kombinovaného brzdéni je mozné dosahnout efektivniho brzdéni
bez dalSich hardwarovych komponent.
Zavislost: Kombinované brzdéni zavisi pouze na napéti DC-linku (viz hranici vySe). Nastane pfi OFF1, OFF3 a ja-
kémkoliv rekuperativnim stavu. Je vypnuto, kdyz:
e Je aktivni DC brzdéni
e Je aktivni letmy start
Upozornéni: ZvySovani hodnoty obecné zlepSuje efektivitu brzdéni. Pokud je vSak nastavena pfili§ vysoka hodnota,
muZe dojit k poruSe z nadproudu.
Pokud je zéroven pouzito dynamické brzdéni, bude mit kombinované brzdéni prednost.
Pokud je pouzivano s povolenym Vdc-max regulatorem, mGze se pfi brzdéni zhorSit chovani ménice,
zejména pfi vysokych hodnotach kombinovaného brzdéni.
Poznamka: P1236 = 0 znamen4, Ze kombinované brzdéni neni aktivovano.
P1237 Dynamické brzdéni 0-5 ‘0 ‘ urT ‘ - ‘ - ‘ ul6 ‘ 2
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Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Dynamické brzdéni pohlcuje brzdnou energii do odporu brzdné jednotky (chopper resitor).

Parametr uréuje jmenovitou stfidu brzdného odporu (chopper resistor).

Dynamické brzdéni je aktivovano, kdyZ je funkce povolena a napéti DC-linku presahne Groven pro zapnuti
dynamického brzdéni.

Uroven pro zapnuti dynamického brzdéni (V_DC, Chopper):

Pokud P1254 = 0 --> V_DC,Chopper = 1.13 * V(2) * V_mains = 1.13 * V(2) * P0210

jinak V_DC,Chopper = 0.98 * r1242

0 Vypnuto
1 5 % stfida
2 10 % stfida
3 20 % stfida
4 50 % stfida
5 100 % stfida
Poznamka: Parametr je pouzitelny pouze pro ménice konstrukéni velikosti D. Pro konstrukéni velikosti A az C muze byt
stfida brzdného odporu zvolena pomovi modulu dynamického brzdéni (viz dodatek ,Modul dynamického
brzdéni* (str. 338)).
Zavislost: Pokud je zéroven povoleno dynamické, DC a kombinované brzdéni, maji DC a komb. brzdéni pfednost.
i,
T Kombinované Dynamické
DC brzdéni brzdéni brzdeni ne
P1233 >0 P1236 > 0 P1237 >0
? ?
ano
y
DC brzdéni Kombinované brzdéni Dynamicke brzdéni
povoleno povoleno povoleno Vypnuto
Upozornéni: Zpocéatku bude brzda operovat pfi vysoké stfidé zavislé na urovni DC-linku, dokud se nepfiblizi tepelnému

limitu. Poté bude aplikovana stfida ur¢ena timto parametrem. Odpor by mél byt schopen provozu na této

VDC, act 100% 5
PO\ X t X
» No— Chopper, ON =——__. t
av Ty »o [~ " 700 Chopper
v - AV = 17.0 V pro380 - 480 V
DC, Chopper
I
077
P1237
Monitorovani t :_I: | Varovani
stfidy 0. " A535

arovni po nekone¢né dlouhou dobu.
Hranice pro varovani A535 je rovna 10 sekundadm provozu pfi stfidé 95%. Stfida bude omezena, pokud

béZela 12 sekund na Grovni 95%
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nastaveni set dat prist.
P1240[0...2] Konfigurace Vdc regula- [0 -3 1 C, T - DDS |U16 |3
toru
Povoli / zakéZe Vdc regulator. Vdc reguldtor dynamicky Fidi napéti DC-linku, aby zamezil porucham
z prepéti u systému s velkou setrvacnosti.
0 Vdc regulator vypnut
1 Vdc_max regulétor povolen
2 Kinetické vyrovnavani (Vdc_min regulator) povoleno
3 Vdc_max reguléator a kinetické vyrovnavani (KIB) povoleno
Pozor: Pokud je hodnota P1245 pfili§ navySena, mize zasahovat do norméalniho provozu ménice.
Poznamka: e Vdc_max regulator:
Vdc_max regulétor automaticky zvysi ndbéhové casy, aby udrzel napéti DC-linku (r0026) mezi limit-
nimi hodnotami (r1242)
e Vdc_min regulator
Vdc_min regulator je aktivovan, kdyz napéti DC-linku klesne pod spinaci Uroven P1245. Kineticka
energie motoru je poté vyuzita k vyrovnavani napéti DC-linku, coz zplsobi zpomaleni ménice. Pokud
ménic¢ okamzité spadne do poruchy F3, zkuste nejdfive zvysit dynamicky faktor P1247. Pokud stale
dochazi k poruSe F3, zvysSte spinaci aroven P1245
r1242 CO: Spinaci Groven - - - - - Float |3
Vdc_max [V]
Zobrazi spinaci Uroven Vdc_max regulatoru.
Nasledujici rovnice je platna, pouze pokud P1254 = 0:
r1242 = 1.15 * ¥(2) * V_mains = 1.15 * ¥(2) * P0210
jinak je r1242 vypocten interné.
P1243|0...2] Dynamicky faktor 10 - 200 100 urT - DDS |U16 |3
Vdc_max [%]
Ur¢i dynamicky faktor pro regulator DC-linku.
Zavislost: P1243 =100 % znamen4, ze P1250, P1251 a P1252 (pfirdstek, integrac¢ni ¢as a diferenéni ¢as) jsou pou-
Zivany tak, jak byly nastaveny. Jinak budou vynasobeny P1243 (dynamicky faktor Vdc_max).
Poznamka: Prizplisobeni Vdc regulatoru je automaticky vypocteno z dat motoru a ménice.
P1245[0...2] Spinaci droven kinetic- |65 - 95 76 urT - DDS |U16 |3
kého vyrovnavani [%6]
V [%)] Zadejte spinaci hodnotu pro kinetické vyrovnavani (KIB) relativni k napajecimu napéti (P0210).
r1246[V] = (P1245[%] / 100) * v(2) * P0210
Varovani: Pokud hodnotu zvysite prespfilis, maze naruSovat normalni provoz ménice.
Poznamka: P1254 nema Z&dny vliv na spinaci droven kinetického vyrovnavani.
Z&kladni hodnota P1245 pro jednofazové varianty je 74%.
r1246[0...2] CO: Spinaci aroven - - - - DDS |Float |3
kinetického vyrovnavani
v
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nastaveni set dat prist.

Zobrazi spinaci droven kinetického vyrovnavani (KIB, Vdc_min regulétor). Pokud napéti DC-linku klesne
pod hodnotu r1246, bude aktivovano kinetické vyrovnavani. To znamena, ze bude snizovana frekvence
motoru za Uc¢elem udrzeni Vdc v platném rozsahu. Pokud neni dostupny dostatek rekuperacni energie,

ménic jde do poruchy z podpéti.

P1247(0...2] Dynamicky faktor kinetic- | 10 - 200 100 urT - DDS |U16 |3
kého vyrovnavani [%6]
Zada hodnotu dynamického faktoru pro kinetické vyrovnavani (KIB, Vdc_min regulator).
P1247 =100 % znamen4, Ze P1250, P1251 a P1252 (prirlistek, integracni ¢as a diferencéni ¢as) jsou pou-
Zivany tak, jak byly nastaveny. Jinak budou vynasobeny P1247 (dynamicky faktor Vdc_min).

Poznamka: Prizplisobeni Vdc regulatoru je automaticky vypocteno z dat motoru a ménice.

P1250[0...2]  |PFirtstek Vdc reguldtoru |0.00 - 10.00 ‘ 1.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Zada prirastek pro Vdc reguléator.

P1251[0...2] Integraéni ¢as Vdc regu- | 0.1 - 1000.0 40.0 urT - DDS |Float |3
latoru [ms]
Zada integracni asovou konstantu pro Vdc regulator.

P1252[0...2] Diferenéni éas Vdc regu- | 0.0 - 1000.0 1.0 urT - DDS |Float |3
latoru [ms]
Zada diferencni asovou konstantu pro Vdc regulator.

P1253|0...2] Omezeni vystupu Vdc 0.00 - 550.00 10.00 urT - DDS |Float |3
regulatoru [HZ]
Omezi maximalni efekt VVdc regulatoru.

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice.

P1254 Automaticka detekce 0-1 1 C,T - - uie |3
spinacich Grovni Vdc
regulatoru
Povoli/ zakaze automatickou detekci spinacich Grovni pro Vdc_max regulétor. Pro nejlepsi vysledky je
doporuceno nastavit P1254 = 1 (automaticky detekce spinacich hodnot VVdc regulatoru povolena). Nasta-
veni P1254 = 0 je doporu¢eno pouze v pfipadé, ze pfi pohanéni motoru dochazi k vysoké mife fluktuace.
Méjte na pameéti, Ze automaticka detekce funguje, pouze pokud byl méni¢ v pohotovostnim rezimu po 20s.
0 Vypnuta
1 Povolena

ZAavislost: Viz P0210.

P1256[0...2] Reakce kinetického vy- |0 -2 0 C, T - DDS |U16 |3
rovnavani

Zada reakci pro kinetické vyrovnavani regulatoru (Vdc_min regulator). V zavislosti na zvoleném nastaveni
frekvenéni limit uréeny v P1257 bud' udrZuje rychlost motoru, nebo zakaze pulzy. Pokud neni generovan

dostatek rekuperace, mize dojit k poruse z podpéti.

0 Udrzovat DC-link do poruchy
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nastaveni set dat prist.
1 Udrzovat DC-link do poruchy / zastaveni
2 Rizeni zastaveni
Poznamka: P1256 = 0:
UdrZuje napéti DC-linku, dokud neni obnoveno napéti ze sité ¢i nenastane porucha z podpéti. Frekvence
je udrzovana nad limitem zadanym v P1257.
P1256 = 1:
UdrZuje napéti DC-linku, dokud neni obnoveno napéti ze sité ¢i nenastane porucha z podpéti, nebo vypne
pulzy, pokud frekvence klesne pod limit zadany v P1257.
P1256 = 2:
Tato volba necha frekvenci po rampé dobéhnout do klidového rezimu, i kdyz je obnoveno sitové napajeni.
Pokud neni obnoveno napajeni, frekvence je do dosazeni limitu P1257 fizena Vdc_min regulatorem. Poté
bud dojde k podpéti, nebo budou vypnuty pulzy. Pokud je napajeni obnoveno, bude OFF1 aktivni do dosa-
Zeni limitu P1257. Poté budou pulzy vypnuty.
P1257[0...2] Frekvenéni limit pro 0.00 - 550.00 2.50 urT - DDS |Float |3
kinetické vyrovnavani
[Hz]
Frekvence, pii které kinetické vyrovnavani (KIB) udrzuje rychlost, nebo vypne pulzy v zavislosti na P1256.
P1300[0...2]  |M6d oviadant 0-19 ‘ 0 ‘ CT ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 2
Zvoli metodu ovladani. Méni¢ poskytuje Fidici vztahy mezi napajecim napétim a rychlosti motoru.
0 VIf s lineérni charakteristikou
1 V/fs FCC
2 VI/f s kvadratickou charakteristikou
3 V/f s programovatelnou charakteristikou
4 VIf s linearnim EKO
5 V/f pro textilni aplikace
6 V/f s FCC pro textilni aplikace
7 VI/f s kvadratickym EKO
19 V/f fizeni s nezavislym setpointem napéti
X
e
P1300=0 i
P1300=2 i
0 fln >
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Data-
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Typ
dat

Poznamka:

P1300 = 1: VIf s FCC (fizeni toku proudu)
e Udrzuje tok proudu motoru pro lepsi efektivitu.
e Pokud je zvoleno FCC, bude linearni V/f aktivni pfi nizkych frekvencich.
P1300 = 2: V/f s kvadratickou charakteristikou
e Vhodné pro odstredivé ventilatory / erpadla.
P1300 = 3: V/f s programovatelnou charakteristikou
e UZivatelem definovana charakteristika (viz P1320)
P1300 = 4: VIf s linearni charakteristikou a ekonomickym médem
e Linearni charakteristika s ekonomickym modem.
e Upravuje vystupni napéti za Gcelem snizeni spotfeby.
P1300 = 5,6: V/f pro textilni aplikace
e Kompenzace skluzu vypnuta.
e Imax regulator upravuje pouze vystupni napéti.
e Imax regulator neovliviuje vystupni frekvenci.
P1300 = 7: VIf s kvadratickou charakteristikou a ekonomickym médem
e Kvadraticka charakteristika s ekonomickym modem.
e Upravuje vystupni napéti za Gcelem snizeni spotfeby.

P1300 = 19: V/f fizeni s nezavislym setpointem napéti

Nasledujici tabulka obsahuje prehled Fidicich parametr( (V/f), které mohou byt upraveny ve vztahu

k zavislostem P1300:

Cislo parametru | Nazev parametru Uroven |V

P1300=

N
w

al

2]

19

P1300[3] Mé6d oviadani

P1310[3] Pribézna podpora (boost)

P1311[3] Podpora zrychleni (boost)

P1312[3] Podpora startu (boost)

X | X | X | X]|X
X | X | X | X]|X

P1316[3] Kone¢na frekvence podpory (boost)

X | X | X | X]|X

X | X | X | X]|X

X | X | X | X]|X
X | X | X | X]|X

P1320[3] Koordinat frekvence 1 programovatelného V/f

P1321[3] Koordinat napéti 1 programovatelného V/f

P1322[3] Koordinat frekvence 2 programovatelného V/f

P1323[3] Koordinat napéti 2 programovatelného V/f

P1324[3] Koordinat frekvence 3 programovatelného V/f

P1325[3] Koordinat napéti 3 programovatelného V/f

XIX|X|X|X|X|X|X|X|X]|X

P1330[3] Cl: Setpoint napéti

P1333[3] Spoustéci frekvence pro FCC

NI W W[W W W W w|w|w (N[N INNDN

P1335[3] Kompenzace skluzu
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P1336[3] CO: Limit skluzu 2 X | X[ X| X
P1338[3] PrirGstek tlumeni rezonance V/f 3 X | X[ X| X
P1340[3] Proporéni prirastek Imax frekvenéniho regulatoru | 3 X X[ X]|X]|X|X]| X
P1341[3] Integracni ¢as Imax regulatoru 3 X X[ X]|X]|X|X]| X
P1345[3] Proporéni prirGstek Imax regulatoru 3 X X[ X]|X]|X|X]| X
P1346[3] Integracni ¢as Imax regulatoru napéti 3 X X[ X]|X]|X|X]| X
P1350[3] Mékky start napéti 3 X X[ X X|X| X]| X
P1310[0...2] Prabé&zna podpora (bo- |0.0 - 250.0 50.0 urT PERCENT |DDS |Float |2
ost) [%]
Ur€uje miru podpory v [%] relativni k PO305 (jmenovity proud motoru), ktera je pouzitelna s linearnimi i
kvadratickymi V/f kfivkami.
PFi nizkych vystupnich frekvencich je vystupni napéti také nizké pro udrzeni konstantni miry toku. Vystupni
napéti poté vSak mudze byt prilis nizké pro nasledujici tkony:
e Magnetizace asynchronniho motoru
e DrzZenizatéze
e Prekonani ztrat v systému
Pro kompenzaci ztrét, drzeni zatéZe pfi 0 Hz ¢i udrZzeni magnetizace je mozné zvysit vystupni napéti méni-
¢e pomoci P1310.
Velikost podpory (ve voltech) pfi nulové frekvenci je uré¢ena nasledujicim zpisobem:
V_ConBoost,100 = P0305 * Rsadj * (P1310/ 100)
Kde:
Rsadj = odpor statoru upraven pro teplotu
Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (v(3) * P0305)) * PO305 * /(3)
Poznamka: ZvySovani miry podpory zvySuje zahfivani motoru (obzvlasté ke klidovému rezimu).
Nastaveni v P0640 (faktor pretizeni motoru [%]) omezuje miru podpory:
Sum (V_Boost) / (P0305 * Rsadj) <= P1310/ 100
Pokud je pribézna podpora (P1310) pouzivana spoleéné s dalSimi podporami (zrychleni P1311 a startu
P1312), jsou jejich hodnoty kombinovany. Pfesto vSak maji nasledujici parametry tyto priority:
P1310 > P1311 > P1312
Celkova mira podpory je omezena podle nasledujici rovnice:
Sum (V_Boost) <= 3*R_S*|_Mot = 3* P0305 * Rsadj
P1311[0...2] Podpora zrychleni (bo- |0.0 - 250.0 0.0 urT PERCENT |DDS |Float |2
ost) [%]
Po pozitivni zméné setpointu aplikuje podporu (boost) v [%] relativni k PO305 (jmenovity proud motoru).
Podpora skon¢i po dosazeni setpointu.
P1311 poskytuje podporu béhem nébéhu / dobéhu po rampé a je proto uzitecna pro poskytnuti dodatec-
ného to¢ivého momentu pfi zrychlovani a zpomalovani.
Na rozdil od P1312, ktery je aktivni pouze pfi prvnim zrychleni po pfikazu ON, plsobi P1311 pfi kazdém
zrychlovani ¢i zpomalovani.
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Velikost miry podpory (ve voltech) je pfi nulové frekvenci uréena nasledujicim zplsobem:
V_AccBoost,100 = P0305 * Rsadj * (P1311 / 100)

Kde:

Rsadj = odpor statoru upraven pro teplotu

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (¥(3) * P0305)) * P0305 * (3)

Poznamka: Viz P1310

P1312[0...2] Podpora startu (boost) | 0.0 - 250.0 0.0 urT PERCENT |DDS |Float |2
[%]
Po prikazu ON aplikuje konstantni linearni ofset (v [%] relativnich k PO305 (jmenovity proud motoru)) na
aktivni V/f kfivku (linearni ¢i kvadratickou). Z{istava aktivni, dokud:

1. Vystup rampy poprvé dosahne setpointu
2. Setpoint je snizen pod sou¢asnou hodnotu vystupu rampy

Podpora startu je uzite€na pro start se zatéZzemi s vysokou setrvacnosti. PFili§ vysoko nastavena podpora
startu (P1312) zplsobi omezeni proudu méniéem, coz dale omezi vystupni frekvenci pod setpoint frekven-
ce.
Velikost miry podpory (ve voltech) je pfi nulové frekvenci uréena nasledujicim zplsobem:
V_StartBoost,100 = P0305 * Rsadj * (P1312/ 100)
Kde:
Rsadj = odpor statoru upraven pro teplotu
Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (v(3) * P0305)) * PO305 * /(3)

Poznamka: Viz P1310

ri315 CO: Celkové napéti - - - - - Float |4
podpory [V]
Zobrazi celkovou hodnotu podpory (boostu) napéti.

P1316[0...2] Koneéna frekvence pod- | 0.0 - 100.0 20.0 urT PERCENT |DDS |Float |3
pory (boost) [%6]
Urci bod, ve kterém naprogramovanda podpora dosahne 50% své hodnoty. Tato hodnota je vyjadiena v [%)]
relativni k P0310 (jmenovita frekvence motoru). Zakladni frekvence je uréena nasledujicim zplsobem:
V_Boost,min =2 * (3 + (153 / ¥(P_Motor))

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Expertni uzivatel miize zménit tuto hodnotu a tim upravit tvar kfivky, napf. pro zvySeni to¢ivého momentu
pfi urcité frekvenci.
Zakladni hodnota zavisi na typu a jmenovitych datech ménice.

P1320[0...2] Koordinat frekvence 1 0.00 - 550.00 0.00 T - DDS |Float |3
programovatelného V/f
[Hz]

Nastavi frekvenci prvniho bodu V/f koordinatu (P1320 / 1321 az P1324 / 1325) uréujicich V/f charakteristi-
ku. Tyto dvojice parametr(l je moZné pouzit k nastaveni spravného tocivého momentu pfi spravné frekven-

ci.

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3 235




Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Zavislost: Pro nastaveni tohoto parametru zvolte P1300 = 3 (V/f s programovatelnou charakteristikou). Na V/f
s programovatelnou charakteristikou jsou aplikovany podpory startu a zrychleni ur¢ené v P1311 a P1312.
Poznamka: Mezi jednotlivymi datovymi body bude pouZita linearni interpolace.
V/f s programovatelnou charakteristikou (P1300 = 30 ma 3 programovatelné body a 2 neprogramovatelné
body. 2 neprogramovatelné body jsou nastaveny nasledujicim zplsobem:
e  Prubézna podpora (boost) P1310 na 0 Hz.
e Jmenovité napéti motoru P0O304 na jmenovité frekvenci motoru P0310.
P1321[0...2] Koordinat napéti 1 pro- |0.0 - 3000.0 0.0 urT - DDS |Float |3
gramovatelného V/f [HZ]
Viz P1320
P1322[0...2] Koordinat frekvence 2 0.00 - 550.00 0.00 T - DDS |Float |3
programovatelného V/f
[Hz]
Viz P1320
P1323|0...2] Koordinat napéti 2 pro- |0.0 - 3000.0 0.0 urT - DDS |Float |3
gramovatelného V/f [Hz]
Viz P1320
P1324[0...2] Koordinat frekvence 3 0.00 - 550.00 0.00 T - DDS |Float |3
programovatelného V/f
[Hz]
Viz P1320
P1325[0...2] Koordinat napéti 3 pro- |0.0 - 3000.0 0.0 urT - DDS |Float |3
gramovatelného V/f [HZ]
Viz P1320
P1330[0...2]  |CI: Setpoint napéti 0 - 4294967295 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ CDS ‘ U32 ‘ 3
BICO parametr ur€ujici zdroj setpointu napéti pro nezavislé fizeni V/f (P1300 = 19).
P13330...2] Spoustéci frekvence pro | 0.0 - 100.0 10.0 urT PERCENT |DDS |Float |3
FCC [%]
Urci spoustéci frekvenci, pfi které je povoleno FCC (fizeni toku proudu), jako [%] jmenovité frekvence
motoru (P0310).
Upozornéni: Pokud je tato hodnota pfili§ nizka, mize se systém stat nestabilnim.
P1334[0...2] Pasmo aktivace kom- 1.0-20.0 6.0 urT PERCENT |DDS |Float |3
penzace skluzu [%]
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Nastavi pasmo frekvenci, pfi kterych je aktivovana kompenzace skluzu. Procentudlni hodnota P1334 se
vaze ke jmenovité frekvenci motoru P0310.

Horni hranice vzdy z(istava 4% na P1334.
Rozsah kompenzace skluzu:

% fn
A
P1335 sy

s kompenzaci skluzu

bez kompenzace skluzu

. Tset

P1334 P1334+4% N

@ , fout
7

F’1éS4 P1334+4% 100% N

Zavislost: Kompenzace skluzu (P1335) je aktivni.

Poznamka: Viz P1335.

Spoustéci frekvence kompenzace skluzu je P1334 * P0310.

P1335[0...2]  |Kompenzace skiuzu [%] |0.0 - 600.0 ‘ 0.0 ‘ u T ‘ PERCENT ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Parametr automaticky upravuje vystupni frekvenci ménice tak, aby zdstala rychlost motoru konstantni
nezavisle na zatézi motoru.

Pri VIf fizeni bude kvuli frekvenci skluzu frekvence motoru vzdy nizsi, nez vystupni frekvence ménice. Pro

danou frekvenci se pfi zvySeni zatéze frekvence motoru snizi. Toto chovani je bézné pro indukéni motory,

a lze jej vyvazit kompenzaci skluzu. P1335 Ize vyuzit k povoleni a vyladéni kompenzace skluzu.
Zavislost: Uprava pfirdstku umoziuje vyladéni skuteéné rychlosti motoru.

P1335 >0, P1336 > 0, P1337 = 0 pokud P1300 =5, 6.

Upozornéni: Pouziti hodnota kompenzace skluzu (Sk&lovana pomoci P1335) je omezena nasledujici rovnici:
f_Slip_comp,max =r0330 * (P1336 / 100)

Poznamka: P1335 =0 %:

Kompenzace skluzu vypnuta.

P1335 =50 % - 70 %:

Uplna kompenzace skluzu pfi studeném motoru (Sasteéna zatéz).
P1335 = 100 % (standardni nastaveni pro teply stator):

Uplna kompenzace skluzu pfi teplém motoru (plna zatéz).

P1336[0...2]  |Limit skiuzu [%] 0 - 600 ‘ 250 u T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 2
Limit kompenzace skluzu v [%] relativni k r0330 (jmenovity skluz motoru), ktery je pficte k setpointu frek-
vence.

Zavislost: Kompenzace skluzu (P1335) je aktivni.

ri337 CO: V/f frekvence skluzu | - - - PERCENT |- Float |3
[%]

Zobrazi skuteény kompenzovany skluz motoru jako [%)]. f_slip [Hz] = r1337 [%] * P0O310/ 100

Zavislost: Kompenzace skluzu (P1335) je aktivni.

P1338|0...2] Prirastek tlumeni rezo- | 0.00 - 10.00 0.00 urT - DDS |Float |3

nance V/f
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
Urci prirastek tlumeni rezonance pro VI/f. di / dt aktivniho proudu bude Skalovano pomoci P1338. Pokud se
di / dt zvySi, obvod tlumeni rezonance snizi vystupni frekvenci ménice.

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Rezonanc¢ni obvod tlumi kolisani aktivniho proudu, ke kterému €asto dochéazi pfi provozu bez zatéze. Ve
V/f médech (viz P1300) je obvod tlumeni rezonance aktivni v rozsahu od pfiblizné 6% do 80% jmenovité
frekvence motoru (P0310). Pokud je hodnota P1338 pfili§ vysoka, muZe zplsobovat nestabilitu (forward
control effect).

P1340[0...2] Proporéni prirdistek Imax | 0.000 - 0.499 0.030 urT - DDS |Float |3
regulatoru
Proporéni pirGstek |_max regulatoru.

Imax regulétor snizuje proud ménice, pokud vystupni proud pfesahuje maximalni proud motoru (r0067).

V maodech linearniho V/f, parabolického V/f, FCC a programovatelného V/f vyuziva |_max regulator jak
regulator frekvence (viz P1340 a P1341), tak regulator napéti (viz P1345 a P1346).

Regulator frekvence se snazi snizit proud omezenim vystupni frekvence ménice (do minima dvojnasobku
nominalni skluzové frekvence). Pokud tento postup neodstrani nadproud, |_max regulator napéti snizi
vystupni napéti meénice.

Po UspéSném odstranéni nadproudu je omezeni frekvence zruSeno s pouzitim nabéhového ¢asu nastave-
ného v P1120.

V modech V/f pro textilni aplikace, FCC pro textil nebo externiho V/f je ke snizeni proudu pouzit pouze
I_max regulator napéti (viz P1354 a P1346)

Poznamka: I_max regulator je mozné vypnout nastavenim integralniho ¢asu regulatoru frekvence P1341 na nulu. Tak-
to budou vypnuty oba regulatory - frekvence i napéti.

Méjte na pameéti, Ze pokud je vypnut, nebude I_max regulator délat nic pro snizeni proudu, nicméné budou
stale generovana varovani pfi nadproudu a pfi priliSném nadproudu ¢i pretizeni pljde méni¢ do poruchy.

P1341[0...2] Integraini éas I_max 0.000 - 50.000 0.300 urT - DDS |Float |3
regulatoru [s]

Integralni ¢asova konstanta I_max regulatoru.
e P1341 =0: |_max regulator vypnut
e P1340 =0aP1341 > 0: posileny integral frekvencniho regulatoru
e P1340 >0 aP1341 > 0: normalni PI fizeni frekvencniho regulétoru

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Pro vice informaci viz P1340. Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice.

r1343 CO: Vystup frekvence - - - - - Float |3
I_max regulatoru [Hz]

Zobrazi platné omezeni frekvence.

Zavislost: Pokud neni |_max regulator v provozu, parametr zobrazuje maximalni frekvenci P1082.

r1344 CO: Vystup napéti |_max | - - - - - Float |3
regulatoru [V]

Zobrazi hodnotu, o kterou I_max regulator sniZuje vystupni napéti ménice.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P1345[0...2] Proporéni prirtistek 0.000 - 5.499 0.250 urT - DDS |Float |3
I_max regulatoru napéti

Pokud vystupni proud (r0068) prekro¢i maximalni proud (r0067), je méni¢ dynamicky fizek snizovanim

vystupniho napéti. Tento parametr nastavi proporéni pririistek tohoto regulatoru.

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Pro vice informaci viz P1340. Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice.

P1346][0...2] Integraini éas I_max 0.000 - 50.000 0.300 urT - DDS |Float |3
regulatoru napéti [s]

Integralni ¢asova konstanta |_max regulatoru napéti.
e P1341 =0: |_max regulator vypnut
e P1345 =0 a P1346 > 0: posileny integral regulatoru napéti
e P1345 >0 a P1346 > 0: normalni PI fizeni regulatoru napéti

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Pro vice informaci viz P1340. Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice.

r1348 Povoleny rozsah ekono- |- - - PERCENT |- Float |2
mického médu [%]

Zobrazi vypocteny povoleny rozsah ekonomického médu (v pasmu 80 — 120%) aplikovany na pozadovana
vystupni napéti.

Ekonomicky mod se pouziva k nalezeni nejefektivnéjsiho provozniho bodu pro danou zatéz. K tomu je
vyuzivana pribézné optimalizace gradientnim (,horolezeckym®) algoritmem. Pfi ni je mirné snizeno nebo
zvySeno vystupni napéti a pfitom je sledovana zména v prikonu. Pokud se pfikon snizi, algoritmus zméni
napeéti ve stejném sméru. PFfi pouZiti tohoto algoritmu by software mél byt schopen najit nejnizsi bod na
grafu prikonu a vystupniho napéti.

Poznamka: Pokud je tato hodnota pfili§ nizka, mize se systém stat nestabilnim.

P1350[0..2] | Mékky start napéti 0-1 o uT - ops [uis |3
Nastavi, zdali se napéti postupné zvySuje béhem ¢asu magnetizace (ON), nebo jednoduSe naskoci do
napéti podpory (boost) (OFF).

0 OFF
1 ON
Poznamka: Obé nastaveni parametru maji své vyhody a nevyhody
e P1350 = 0: OFF (skok na napéti podpory)
Vyhoda: rychly narust toku (flux)
Nevyhoda: motor se miZe pohnout
e P1350 = 1: ON (postupné navySovani napéti)
Vyhoda: mensi Sance pohybu motoru
Nevyhoda: pomalejsi narlst toku

P1780[0...2] Ridici slovo Rs/Rr adap- |0 - 1 1 urT - DDS |U16 |3

tace
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
Povoli tepelnou adaptaci odporu statoru a rotoru pro snizeni chyb v to¢ivém momentu &i rychlosti pfi regu-
laci rychlosti / to¢ivého momentu pomoci snimace otacek.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Povolit tepelnou Rs/Rr-adaptaci Ano Ne

P1800[0...2]  |Pulzni frekvence [kHz] |2 - 16 ‘ 4 ‘ u T - DDS |U16 |2
Nastavi pulzni frekvenci sitovych spinacd ménice. Frekvenci Ize ménit v krocich po 2 kHz.

Zavislost: Minimalni / maximalni / zakladni hodnoty pulzni frekvence jsou uréeny pouzitym napajecim modulem.
Minimalni pulzni frekvence déle zavisi na nastaveni P1082 (max. frekvence) a P0310 (jmen. frekvence
motoru).

Poznamka: Pokud je pulzni frekvence zvySena, mGze byt maximalni proud ménice r0209 snizen (derating). Charakte-
ristika sniZzeni (deratingu) z4visi na typu a vykonu ménice.

Pokud je zcela nezbytny tichy provoz, je mozné snizit ztraty ménie a emise radiovych frekvenci zvolenim
nizSich pulznich frekvenci.

V urcitych situacich mdze méni¢ snizit pulzni frekvenci pro poskytnuti ochrany pred pfehfatim (viz P0290 a
P0291 bit 00)

r1801[0...1] CO: Pulzni frekvence - - - - - uie |3

[kHZ]

Zobrazi informace o pulzni frekvenci sitovych spina¢t ménice.

r1801[0] zobrazi skutecnou pulzni frekvenci ménice.

r1801[1] zobrazi minimalni pulzni frekvenci ménice, které Ize dosahnout, kdyz jsou aktivni funkce ,identifi-
kace motoru“ a ,reakce ménice na pretizeni“. Neni-li pfipojen Zadny PM, je parametr nastaven na 0 kHz.

Index: [0] Skute¢na pulzni frekvence
[1] Minimalni pulzni frekvence

Upozornéni: Za urcitych podminek (pfehréati ménice, viz P0290) se tyto hodnoty mohou liSit od téch, které byly nastave-
ny v P1800 (pulzni frekvence).

P1802 Méd modulatoru 1-3 3 uT - - Juie |3
Zvoli méd modulatoru ménice.

1 Asymetrickd SVM
2 Modulace prostorového vektoru (SVM)
3 SVM / ASVM kontrolovany mod

Upozornéni: Asymetricka modulace prostorového vektoru (ASVM) vede k nizSim spinacim ztratdm, neZ modulace pro-
storového vektoru (SVM), ale pfi velmi nizkych rychlostech mlze zpdsobit nepravidelnou rotaci.

Modulace prostorového vektoru (SVM) s pfemodulaci m{ize pfi vysokych vystupnich napétich zplsobit
zkresleni kfivky prdbéhu proudu.
Modulace prostorového vektoru (SVM) s pfemodulaci snizi maximalni vystupni napéti dostupné motoru.

P1803[0...2]  |Maximalni modulace [%] ‘ 20.0 - 150.0 ‘ 106.0 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
Nastavi maximalni index modulace.

Poznamka: P1803 =100 %: limit pro pfiliSnou kontrolu (pro ideélni ménic bez spinaci prodlevy)

P1810[0...2] |Ridici slovo Vdc fizeni ‘o -3 ‘ 3 ‘ uT ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Konfiguruje Vdc filtrovani a kompenzaci.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Povolit Vdc primérny filtr Ano Ne
01 Povolit Vdc kompenzaci Ano Ne
Index: [0] Dataset ménice 0 (DDS0)
[1] Dataset ménice 1 (DDS1)
[2] Dataset ménice 2 (DDS2)

Poznamka: Zékladni nastaveni P1810 pro jednofazové varianty je 2.

P1820[0...2] Reverzace sekvence 0-1 0 T - DDS |(U16 |2
vystupni ch fazi
Zméni poradi/sekvenci fazi bez zmény polarity setpointu.

0 Vpred
1 Reverzace motoru

Poznamka: Viz P1000

P1825 Napéti zapnutych IGBT |0.0 - 20.0 0.9 urT - - Float |4
vl
Upravi napéti zapnutych IGBTSs.

P1828 Vyé&kavaci €as branové- |0.00 - 3.98 0.01 urT - - Float |4
ho modulu (gating unif)

[us]
Nastavi kompenzac¢ni ¢as zablokovani branového modulu.

P1900 Zvolit identifikaci dat 0-2 0 C,T - - ulie (2
motoru
Provede identifikaci dat motoru
0 Vypnuto
2 Identifikace vSech parametr( v klidovém rezimu

Zavislost: Zadné méFeni, pokud jsou data motoru nespravna.

P1900 = 2: vypoctena hodnota odporu statoru (viz P0350) je pfepsana.

Upozornéni: Po dokonceni identifikace je P1900 nastaven na 0. PFi zvoleni nastaveni pro méfeni dodrZujte nasledujici:
Hodnota je ve skute€nosti pfijata jako nastaveni parametru PO350 a aplikovana na fizeni. Zaroven je zob-
razena v nize uvedenych parametrech pouze pro ¢teni. Ujistéte se, ze zadrzna brzda motoru neni aktivni
v prabéhu identifikace dat motoru.

Poznamka: Pred zvolenim identifikace dat motoru je nutné nejdrive provést rychlé uvedeni do provozu.

Vzhledem k tomu, Ze se délky kabeld pro rGzné aplikace znaéné odliSuji, je prednastaveny odpor P0352
pouze hrubym odhadem. Specifikaci délky kabelu pfed identifikaci motoru (méfenim ¢&i vypoctem) je moz-
né dosahnout lepSich vysledk( identifikace motoru.

Po povoleni (P1900 > 0) generuje A541 varovani, Ze pii pristim prikazu ON bude zahajeno méfeni para-
metrd motoru.

Komunikace (pfes USS i MODBUS) budou po dobu internich vypocta preruseny. Tyto vypoéty mohou
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
zabrat pfiblizné 1 minutu.
P1909[0...2] Ridici slovo identifikace |0 - 65519 23552 urT - DDS |Ul6 |4
dat motoru
Ridici slovo identifikace dat motoru.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Odhad Xs Ano Ne
01 ID motoru pfi 2 kHz Ano Ne
02 Odhad Tr Ano Ne
03 Odhad Lsigma Ano Ne
05 Det. Tr méfeni s 2 freq Ano Ne
06 Méreni spoustéciho napéti Ano Ne
07 Vyckavaci ¢as pro méfeni Rs Ano Ne
08 MotID s HW vyckavacim ¢asem aktivace Ano Ne
vypodétl
09 Zadna detekce vy&kavaciho gasu 2 freq Ano Ne
10 Detekuje Ls s metodou LsBlock Ano Ne
11 MotID adaptace magnetizacniho proudu Ano Ne
12 MotID adaptace hlavni reaktance Ano Ne
13 MotID vypnuti optimalizace saturaéni kfivky | Ano Ne
14 MotID optimalizace saturacni kfivky. VSechny | Ano Ne
konstrukéni velikosti
15 MotID optimalizace saturacni kfivky. Velké Ano Ne
konstrukéni velikosti
P1910 Zvolit identifikaci dat 0-23 0 T - - uie |4
motoru
Provede identifikaci dat motoru s rozSifenymi Cisly.
Provede méfeni odporu statoru.
0 Vypnuto
1 Identifikace vSech parametr(i se zménou parametr(.
2 Identifikace vSech parametr(i bez zmény parametru.
3 Identifikace saturaéni kfivky se zménou parametru.
4 Identifikace saturaéni kfivky bez zmény parametra.
5 Identifikace XsigDyn bez zmény parametru.
6 Identifikace Tdead bez zmény parametrd.
7 Identifikace Rs bez zmény parametra.
8 Identifikace Xs bez zmény parametr(.
9 Identifikace Tr bez zmény parametr(.
10 Identifikace Xsigma bez zmény parametrd.
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
20 Nastaveni vektoru napéti
21 Nastaveni vektoru napéti bez filtrovani v r0069
22 Nastaveni vektoru napéti - obdélnikovy signal
23 Nastaveni vektoru napéti - trojuhelnikovy signél
Upozornéni: Ujistéte se, Ze pri provadéni identifikace dat motoru neni zadrzné brzda motoru aktivni. Pokud je aktivni

identifikace dat motoru (P1900 = 2 nebo 3), nelze P1910 zménit. Po dokonéeni identifikace je P1910 na-
staven na 0. Pfi zvoleni nastaveni pro méfeni dodrzujte nasledujici:
e ,se zménou parametr(”
znamen4, Ze hodnota je skutec¢né prijata jako nastaveni parametru PO350 a aplikovana na fizeni. Za-
roven je zobrazena v parametrech pouze pro ¢teni uvedenych nize.
e ,bez zmény parametrd*
znamend, Ze hodnota je pouze zobrazena, tj. ukdzéana pro kontrolni Gcely v parametru pouze pro
¢teni r1912 (identifikovana odpor statoru)

Hodnota neni aplikovana na fizeni.

Zavislost: Zadné méFeni, pokud jsou data motoru nespravna.
P1900 = 2: vypoctena hodnota odporu statoru (viz P0350) je pfepsana.

Poznamka: Viz P1900

r1912[0] Identifikovany odpor - - - - - Float |4
statoru [Q]
Zobrazi naméfenou hodnotu odporu statoru (od faze k fazi - line-to-line). Hodnota obsahuje i odpory kabe-
G

Index: [0] U_faze

Upozornéni: Pokud identifikovana hodnota (Rs = odpor statoru) nelezi v pasmu 0.1 % < Rs [p. u.] < 100 %, bude gene-
rovana chybova zprava 41 (selhani identifikace dat motoru). P0949 poskytne vice informaci (chybova hod-
nota je v tomto pfipadé 2)

Poznamka: Tato hodnota je méfena pomoci P1900 = 2.

r1920[0] Identifikovana dynamické | - - - - - Float |4
rozptylova induktance
Zobrazi celkovou dynamickou rozptylovou induktanci.

Index: [0] U_faze

r1925[0] Identifikované napéti - - - - - Float |4
zapnutého stavu [V]
Zobrazi identifikované napéti zapnutych IGBT.

Index: [0] U_faze

Upozornéni: Pokud identifikované napéti pfi zapnutém stavu nelezi v pasmu 0.0V < 10V. bude generovana chybova
zprava 41 (selhéni identifikace dat motoru). P0949 poskytne vice informaci (chybova hodnota je v tomto
pFipadé 20)

r1926 Identifikovany vy&kavaci |- - - - - Float |2

Sas branového modulu
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
[us]
Zobrazi identifikovany vyckavaci ¢as zablokovani branového modulu (gating unit).

P2000[0...2] Referenéni frekvence 1.00 - 550.00 50.00 T - DDS |Float |2
[Hz]

P2000 predstavuje referencni frekvenci pro hodnoty frekvenci, které jsou zobrazeny / preneseny jako pro-
centualni ¢i hexadecimalni hodnoty.
Kde:

e Hexadecimalni 4000 H = P2000 (napf. USS-PZD)

e  Procentudlni 100 % =» P2000 (napf. analogovy vstup)

Priklad: Pokud je mezi dvéma parametry vytvofeno propojeni pomoci BICO nebo pomoci P0719 ¢&i P1000, miZe se
Jednotka“ parametrd (standardizované (Hex) nebo fyzikalni (tj. Hz) hodnoty) liSit. SINAMICS implicitné
provadi automaticky prevod na cilovou hodnotu.

[P2019]
T T e e
3
x[Hz] y[Hex]
[r2018 |
e = e
3 >
x[Hex] y[Hz]
Zavislost: Kdyz je provedeno rychlé uvedeni do provozu, bude P2000 zménén nésledovné: P2000 = P1082.
Pozor: P2000 predstavuje referencni frekvenci pro vySe zminéna rozhrani.

Maximalni setpoint frekvence 2*P2000 je mozné aplikovat pfes odpovidajici rozhrani.
Na rozdil od P1082 (maximalni frekvence) toto omezi frekvenci ménice interné — nezavisle na referencni
frekvenci.
Upravou P2000 budou také parametry pFizplisobeny novym nastavenim.

P7D f (Hex) P1082

- 3 l r —
seKt?;?rlwtu fact —~ f_actlimit Eﬁg;
Analog )
Normalizace Omezeni
f[Hz]:%-PZOOU - 13:?/0 .P2000 f act imit = min(P1082, f act)
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Upozornéni: Referenéni parametry maji pomoci prezentovat setpointy a skuteéné hodnoty konzistentnim zpasobem.

To také plati pro pevna nastaveni zadanda v procentech.
Hodnota 100% odpovida hodnoté procesnich dat 4000H, nebo v pripadé dvojitych hodnot 4000 0000H.

Jsou dostupné nésledujici referenéni parametry:

P2000 |Referencnifrekvence Hz
P2001 |Referen¢ni napéti \%
P2002 |Referenéni proud A
P2003 |ReferenénitoCivy moment Nm
P2004 |Referencnivykon kW / hp
=f(P0100)

Poznamka: Zmény v P2000 povedou k novému vypoctu P2004.

P2001[0...2] |Referen&nf napéti[V] ‘ 10 - 2000 ‘ 1000 ‘T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘3
Plny rozsah napéti (tj. 100%) pouzity pres sériovou linku (odpovid4 4000H).

Pfiklad: T r0026 >_’>P0771 T " y[Hex}:;g%%i[\[\//]] 4000pex]

x[V] y[Hex]

Poznamka: Zmény v P2001 povedou k novému vypoctu P2004

P2002[0...2]  |Referen&ni proud [A] ‘0.10 - 10000.0 ‘0.10 ‘T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
PIny rozsah proudu pouZity pfes sériovou linku (odpovida 4000H).

Priklad: Pokud je mezi dvéma parametry vytvofeno propojeni pomoci BICO, mize se ,jednotka“ parametr( (stan-
dardizované (Hex) nebo fyzikalni (tj. A) hodnoty) liSit. V takovém pfipadé je proveden automaticky prevod
na cilovou hodnotu.

et S —> > E — e | w x]:%-moomex]
[3]
x[A] y[Hex]

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Zmény v P2002 povedou k novému vypoctu P2004.

P2003|0...2] Referenéni todivy mo- 0.10 - 99999.0 0.75 T - DDS |Float |3
ment [Nm]

PIny rozsah to¢ivého momentu pouzity pfes sériovou linku (odpovida 4000H).
Priklad: Pokud je mezi dvéma parametry vytvofeno propojeni pomoci BICO, mize se ,jednotka“ parametr( (stan-

dardizované (Hex) nebo fyzikaini (tj. Nm) hodnoty) liSit. VV takovém pfipadé je proveden automaticky prevod

na cilovou hodnotu.
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
[[P2051]
adis > .....,; E ?::;;;f: y[Hex]:%m-moomex}
3
XNm] y[Hex]

Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340.

Poznamka: Zmény v P2003 povedou k novému vypoctu P2004.

P2004[0...2]  |Referen&ni vykon 0.01 - 2000.0 ‘ 0.75 ‘ T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 3
PIny rozsah vykonu pouzity pfes sériovou linku (odpovida 4000H).

Priklad: Pokud je mezi dvéma parametry vytvofeno propojeni pomoci BICO, muize se ,jednotka“ parametr( (stan-
dardizované (Hex) nebo fyzikaini (tj. kwWh / hp) hodnoty) liSit. V takovém pfipadé je proveden automaticky
prevod na cilovou hodnotu.

(F25]
—.—| o2 > >§ z] ’ i y[Hex] = rooac‘]i -4000[Hex]
pamei iy
x[kW] y[Hex]
nebo
x[hp]
v zdvislosti na P0100

P2010[0...1] Prenosova rychlost USS |6 - 12 6 urT - - ule (2
/ MODBUS
Nastavi pfenosovou rychlost pro USS / MODBUS komunikaci.

6 9600 bps

7 19200 bps
8 38400 bps
9 57600 bps
10 76800 bps
11 93750 bps
12 115200 bps

Index: [0] USS / MODBUS na RS485
[1] USS na RS232 (rezervovan)

Poznamka: Index 0 tohoto parametru upravi pfenosovou rychlost na RS485 bez ohledu na protokol zvoleny v P2023.

P2011[0...1]  |USS adresa 0-31 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 2
Nastavi jedineénou adresu ménice.

Index: [0] USS na RS485
[1] USS na RS232 (rezervovan)

Poznamka: Skrze sériovou linku je mozné spojit az 30 ménica (tj. celkem 31 ménicd) a ovladat je protokolem USS
sériova sbérnice.
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.

P2012[0...1] USS PZD délka 0-8 2 urT - - ule |3

Urci pocet 16-bitovych slov v PZD ¢&asti USS telegramu. Tato oblast, procesni data (PZD), je prubézné
vymeénovana mezi master a slaves. PZD ¢ast USS telegramu je vyuZzita pro hlavni setpoint a k fizeni méni-

ce.

Index:

[0] USS na RS485

[1] USS na RS232 (rezervovan)

Upozornéni:

USS protokol sestava z PZD a PKW, které mlze uZzivatel zménit pomoci P2012 a P2013.

< USS telegram

Procesni data
PZD

Parametr

PKW BCC

STX|| LGE |JADR

/

PKE IND

PWE PZD1 PZD2 PZD3 PZD4

Zacatek textu PKE
Délka IND
Adresa PWE
Hodnota ID parametru

Procesni data

Kontrolni znak bloku

ID parametru
Sub-index
Hodnota parametru

STX
LGE
ADR
PKW
PZD
BCC

PZD prendsSi fidici slovo a setpoint, nebo stavové slovo a skute¢né hodnoty.

Pocet PZD slov v USS telegramu je ur€eno P2012, pfi¢emZ prvni dvé slova jsou bud Fidici slovo a set-
point, nebo stavové slovo a skute¢na hodnota.

Je-li P2012 vétSi nebo roven 4, je pfeneseno dodatec¢né fidici slovo jako 4. PZD slovo (zakladni nastave-

ni).

STW
ZSW

HSW

HIW STW2

PZD1 PZD2 PZD3 PZD4
- P2012 -

HSW
HIW

Hlavni setpoint
Hlavni skute¢na hodnota

Ridici slovo
Stavoveé slovo
Procesni data

STW
s
PZD

P2013[0...1]

USS PKW délka 0-127 ‘ 127 ‘ U T ‘ ‘ ‘ U16 ‘3

Ur¢i pocet 16-bitovych slov v PKW ¢asti USS telegramu PKW ¢ast mliZze byt dosti rozmanita - zavislosti na
konkrétnich poZadavcich Ize nastavit jako 3-slovna, 4-slovnéa nebo s proménnou délkou slov. PKW Cast

USS telegramu se pouziva k ¢teni a zapisu hodnot jednotlivych parametr(i.

0 Z4&dna slova

3 3 slova

4 4 slova

127 Proménna

Priklad:

Typ dat

U16 (16 Bif) U32 (32 Bif) Float (32 Bit)
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
P2013=3 X Chyba pfistupu parametru Chyba pfistupu parametru
P2013 =4 X X X
P2013 =127 X X X

Index: [0] USS na RS485
[1] USS na RS232 (rezervovan)

Upozornéni: USS protokol sestava z PZD a PKW, které m(ze uZzivatel zménit pomoci P2012 a P2013. P2013 uréuje
pocet PKW slov v USS telegramu. Nastaveni 3 nebo 4 urci délku odpovédi PKW (3 = 3 slova, 4 = 4 slova).
P2013=3 t————— P2013 ———»

PKE IND PWE
‘1 slovo -
kazde 16 Bit
P2013=4 fj#4———— P2013 ———— ]
PKE IND PWE
i
PKE ID parametru
IND Sub-index
PWE Hodnota parametru
Pokud je P2013 nastaveno na 127, automaticky se pfizpusobi poZadované délce PKW odpovédi.
Pokud je zvolena pevna délka PKW, je mozné prenést hodnotu pouze jednoho parametru.
Pokud chcete v pfipadé indexovaného parametru pfenést hodnoty vSech indexd v jednom telegramu, mu-
site pouzit proménnou délku PKW.
PFi nastaveni pevné délky PKW je nutné zvazit, zdali je mozné danou hodnotu pomoci této délky prenést.
P2013 = 3, fixuje délku PKW, ale nepovoluje pfistup k mnoha parametriim.
Pokud je pouzita hodnota mimo rozsah, je generovana chyba parametru. Hodnota nebude pfijata, nicméné
stav ménice nebude ovlivnén.
Uzite€né pro aplikace, pfi kterych se parametry neméni, ale jsou také pouzity MM3s.
PFi tomto nastaveni neni mozny broadcast maéd.
P2013 =4, fixuje délku PKW.
Povoli pfistup ke vSem parametrim, nicméné indexované parametry Ize ¢ist pouze po jednom indexu.
Poradi slov pro jednoslovné hodnoty je odliSné od nastaveni 3 nebo 127 - viz priklad vySe.
P2013 =127, nejuziteCnéjsi.
Délka PKW odpovédi se méni v zavislosti na potfebném mnoZstvi informaci.
S timto nastavenim je mozné Cist informace o chybé a vSechny indexy parametru v jednom telegramu.
Priklad:
Nastaveni PO700 na hodnotu 5 (P0700 = 2BC (hex))
P2013=3 P2013=4 P2013 =127
Master -~ SINAMICS 22BC 0000 0006 |22BC 0000 0000 0006 22BC 0000 0006 0000
SINAMICS - Master 12BC 0000 0006 |12BC 0000 0000 0006 12BC 0000 0006
P2014]0...1] USS / MODBUS vy¢ka- |0 - 65535 2000 T - - uie |3
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Seznam parametru

Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit
nastavenf

Skalovani

Data-
set

Typ
dat

vaci ¢as telegramu [ms]

Index 0 ur€i ¢as T_off, po jehoZ uplynuti bude generovana chyba (F72), pokud neni pfijat Zzadny telegram

pres USS / MODBUS kanal RS485.

Index 0 urci ¢as T_off, po jehoZ uplynuti bude generovana chyba (F71), pokud neni pfijat Zzadny telegram

pres USS kanal RS232 (rezervovan).

Index: [0] USS / MODBUS na RS485

[1] USS na RS232 (rezervovan) ‘ ‘
Upozornéni: Pokud je ¢as nastaven na 0, nebudou generovany zadné chyby (tj. hlida¢ (watchdog) vypnut).
Poznamka: Vyckavaci ¢as protokolu bude fungovat na RS485 bez ohledu na protokol zvoleny v P2023.
r2018[0...7] CO: PZD z - - - 4000H - uie |3

USS/MODBUS na

RS485

Zobrazi procesni data pfijata pfes USS/MODBUS na RS485.
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
USS na RS485:
rBit 00 ON/OFF1
Bit 01 OFF2: Elektrické zastaveni
Bit 02 OFF3: Rychlé zastaveni
Bit 03 Povolit pulzy
Bit 04 Povolit RFG
Bit 05 RFG start
Bit 06 Povolit setpoint
BO: Ctriwd1 <- COM| Bit 07 Kvitovani chyby
r2036 Bit 08 JOG vpravo
A Bit 09 JOG vievo
Bit 10 Rizeniz PLC
Bit 11 Reverzace (inverze setpointu)
Bit 13 Motorovy potenciometr MOP nahoru
Bit 14 Motorovy potenciomentr MOP dolu
\Bit 15 CDS Bit 0 (lokélni / vzdaleny)
[Bit 00
Pevna frekvence Bit 0
Bit 01
Pevna frekvence Bit 1
r2018 |
0] > Bit 02
1 ) Pevna frekvence Bit 2
2 g Bit 03
; i Pevna frekvence Bit 3
I I I I l ! BO:Ctrlwd2 <- COM |Bit 04
{PZD4 PZD3 PZD2 PZD1 i I 7] Dataset pohonu (DDS) Bit 0
STW2 HSW STW1 i I )
i Breauesssseamensen s e r2037 < Bit 05
—— P2012 ———»i : o Dataset pohonu (DDS) Bit 1
ISTX Zagdétek textu
ILGE Délka Bit 08
IADR Adresa PID povoleno
IPKW Hodnota ID parametru | Bit 09
DC brzda povolena
PZD PKW DD Preicasii dats P
BCC Procesni data | Parametr ADRJ|[LGE|[STX ! Bit 11
IBCC Kontrolni znak bloku e
i S.mzenl
< USS telegram ————»- ISTW Ridici slovo Bit12
: Rizeni to¢ivého momentu
iHSW Hlavni setpoint Bit 13
—————  USSnaRS485 ; Externi chyba 1
Bit 15
PZD mapovani k parametru r2018 \F’rlkazovy dataset (CDS) Bit 1
Poznamka:
Aby ménic prijal procesni data jako platna, musi byt Bit 10 nastaven v prvnim PZD sloveé telegramu obdrzeném pies USS. Z
tohoto duvodu musi byt fidici slovo 1 pfeneseno do ménice v prvnim PZD slové
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
MODBUS na RS485:
HSW (setpoint rychlosti) Bit 03

40003 nebo 40101

R

Bit:[0]1]2]3f4]5f6]7]8]9]10]11]12]13]14[15]

40006 40004 40007 40005

STWO STW3 STW7 STW1N1
AN J
Y
40100
STW

{«——————— MODBUS telegram ——————

MODBUS na RS485 —u:c—l

Mapovani k parametru r2018

STW (fidici slovo):
Bit 00
I=ON (Pulzy mohou byt povoleny)

0 =OFF1 (brzdéni s generatorem funkce rampy, poté zruseni

pulzl a pripraven na zapnuti)

Bit 01
1=Ne OFF2 (je mozné povolit)
0=0FF2 (okamzité zruSeni pulzi a zablokovani spusténi)

Bit 02

1=Ne OFF3 (je mozné povaolit)

0=0FF3 (brzdéni s OFF3 rampou p1135, poté zruseni
pulzl a zablokovani spusténi)

=

1=Povolit provoz (pulzy mohou
byt povoleny)

1'20_18| 0=Zastavit provoz (pulzy zruseny)

U)3
™ 12 Bit 04
g 0 1=Provozni podminka (generator

>funkce rampy muze byt povolen)

!
i
i

0=Zablokovat generator funkce

rampy (vystup generatoru funkce

rampy nastaven na nulu)
Bit 05
1=Povolit generator funkce rampy

0=Zastavit generator funkce
rampy (zmrazi vystup generatoru
funkce rampy)

Bit 06

1=Povolit setpoint

0=Zablokovat setpoint ( nastavit
vstup generatoru funkce rampy na
nulu)

Bit 07

}'“—'Kvitovéni chyb

Bit 08 Rezervovan

Bit 09 1=Rezervovan
Bit 10 1=Rizeni skrze PLC

Bit 11 1=Adresar reverzace rotace

Bit 12 Rezervovan
Bit 13 1=Motorizovany potenciometr,
setpoint, zvyseni

Bit 14 1=Motorizovany potenciometr,
setpoint, snizeni

Bit 15 Rezervovan

Index: [0] PFijaté slovo 0
[1] Prijaté slovo 1
[7] Prijaté slovo 7
Poznamka: Omezeni:
e  Pokud sériové rozhrani vySe slouzi k fizeni méni¢e (P0700 nebo P0719), musi byt prvni fidici slovo
preneseno v prvnim PZD slovu.
e Pokud je zdroj zvolen skrze P1000 nebo P0719, musi byt hlavni setpoint pfenesen v druhém PZD
slovu.
e Pokud je P2012 vySSinebo rovno 4 a sériové rozhrani vySe slouzi k Fizeni ménice (P0700 nebo
P0719), musi byt dodate¢né (druhé) fidici slovo preneseno ve Ctvrtém slové PZD.
P2019[0...7] Cl: PZD na USS/ - 52[0] T 4000H - u32/ |3
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
MODBUS na RS485 116
Zobrazi procesni data prenesena pires USS/MODBUS na RS485.
USS na RS485:
(Bit 00 DC brzda aktivni
Bit 01 Skut. frek. r0021 > P2167 (f_off)
Bit 02 Skut. frek. r0021 > P1080 (f_min)
Bit 03 Skut. proud r0027 >= P2170
Bit 04 Skut. frek. r0021 >= P2155 (f_1)
Bit 05 Skut. frek. r0021 < P2155 (f_1)
Bit 06 Skut. frek. r0021 >= setpoint /s -
___________ »- Bt 07 Skut. Vdc 0026 < P2172 stiDFenompapENen
: Bit 08 Skut. Vdc r0026 > P2172 Bit 01 Pohon pfipraven k béhu
Bit 09 Nabéh / dobéh po rampé dokongen Bit02Pohonvbéhy
i Bit 10 PID vystupr2294 == P2292 (PID_min) £t B3 Ibe ponony sl
i Bit 04 OFF2 aktivni
Bit 11 PID vystupr2294 == P2291 (PID_max) Bit 05 OFF3 aktivni
Bit 06 Blokovani ON aktivni
Bit 14 Stahnout dataset 0 z AOP PRSPt
Bit 07 Varovani poh ktivni
Bit 15 Stahnout dataset 1 z AOP I O i
S S S ’< Bit 08 Odchylka setpoint/skut. hodnota
Bit 09 PZD fizeni
Bit 10 Maximalni frekvence dosazena
Bit 11 Varovani: Limitni proud motoru
! Bit 12 Zadrzna brzda motoru aktivni
i CO/BO: Act StatWd1 Bit 13 Pfetizeni motoru
e 0052 »-: [P2019 | ! RIS iorbea dipehe
{CO: Skut. frekvence [Hz][ 0052 o7 |- \Bit 15 Pretizeni ménice
: I S ) Y
@t ) 4
CO/BO: Act Stathz.f'"» S I U U W
{0053 - . :
"""""" r0053__) : ! PZD4 | PZD3{PzZD2}{PZD1
! ZSW2 HIW ' ZSw1
! -« P2012 —»
STX Zacatek textu !
LGE Délka !
ADR Adresa :
PKW Hodnota ID parametru :
PZD Procesni data i PZD PKW
BCC Kontrolni znak bloku i BCC |[Procesni data| Parametr ||ADR} LGE [| STX
ZSW Stavové slovo i '
HIW  Hiavni skuteéna hodnota i@—— USStelegram — i
|
PZD mapovani z parametru r2019 —»le———— USSnaRS485
[
Poznamka:
P2019[0] = 52, P2019[1] = 21, P2019[3] = 53 jsou zakladni nastaveni.
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
MODBUS na RS485:
HIW (skute¢na rychlost)
40044 nebo 40111
N
CO/BO: Act StatWd1 52019 .
R e ] e
-------- = oy : - ;
> RN : 1 :
r0021 -t > 3 : R : - !
CO: Skut. frekvence [Hz] : i it 01121314616 7181 9Ta0[m[12[13]14]15]
i S Lo |
l. "" .'" “ E \
| 40038 / { -
| Z8WO / i
i, e \ | | \ ‘=
I 40039 40035 40054 40059 40037 40036 40034
I ZSW1 ZSW2 ZSW3 ZSW7 ZSW9 ZSW9 ZSW14
[ - o
, ~
[ 40110 i
! ZSW
; 4— MODBUS telegram —b-
Mapovani z parametru P2019 —»'¢——————— MODBUS na RS485
|
ZSW (stavové slovo): Bit 09 1=Pozadovano fizeni
Bit 00 1=Pfipraven k zapnuti Bit 10 1=f nebo n porovnaci hodnota
Bit 01 1=Pfipraven k provozu (DC-link nagten, pulzy blok.) ~ dosazena/pfekrocena
Bit 02 1=Provoz povolen (pohon sleduje n_set) Bit 11 1=1 M, nebo P limit nedosazen
) . Bit 12 Rezervovan
Bit 03 1=Pfitomna chyba Bit 13 1=Z&dné varovani piehfati motoru
Bit 04 1=Aktivni "ne dobéh bez motoru" (OFF2 neaktivni)
Bit 05 1=Aktivni "ne rychlé zastaveni" (OFF3 neaktivni) Bit 14
. I 1=Motor rotuje vpfed (n_act >= 0)
Bit 06 1=Blokovani spusténi aktivni
Bit 07 1=PFfitomno varovani 0=Motto<r gotuje L Bl
Bit 08 1= Setpoint rychlosti - odchylka skuteéné hodnoty v~ (-2t <9 o S
toleranci t_off Bit 1‘§ 1TZadne varovani, tepelné pretizeni,
napajeci jednotka
Index: [0] Prenesené slovo 0
[1] Prenesené slovo 1
[7] Prenesené slovo 7
Poznamka: Pokud neni r0052 indexovan, displej nebude zobrazovat index (,0%).
P2021 Modbus adresa 1-247 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ - ‘ uie |2
Nastavi jedine¢nou adresu ménice.
P2022 Cas pro Modbus odpo- |0 - 10000 1000 urT - - uie |3
véd [ms]
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Cas, béhem kterého méni¢ mize odpovédét na Modbus master. Pokud vytvoreni odpovédi trva déle, nez
je nastaveno v tomto parametru, zpracovani probéhne, ale neni odeslana zadné odpovéd.
P2023 RS485 volba protokolu [0 -2 ‘ 1 ‘T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 1
Zvoli protokol, ktery bude pouzit na lince RS485.
0 Zadny
1 uss
2 Modbus
Upozornéni: Po zméné P2023 ménic vypnéte a zapnéte. Béhem vypinani pockejte, dokud LED zcela nevyhasne a
displej nebude prazdny (to mdZe zabrat nékolik sekund) a az poté jej znovu zapnéte. Pokud byl P2023
zménén pres PLC, ujistéte se, Ze byly zmény uloZzeny na EEPROM pomoci P0971.
r2024[0...1] USS / MODBUS bez- - - - - - uie |3
chybné telegramy
Zobrazi pocet prijatych bezchybnych USS / MODBUS telegramd.
Index: [0] USS / MODBUS na RS485
[1] USS na RS232 (rezervovan)
Poznamka: Stav informace telegramu na RS485 je hlaSen bez ohledu na protokol zvoleny v P2023.
r2025[0...1] USS / MODBUS odmit- |- - - - - uie |3
nuté telegramy
Zobrazi poc¢et odmitnutych USS / MODBUS telegram
Index: Viz r2024
Poznamka: Viz r2024
r2026[0...1] USS / MODBUS chyba |- - - - - uie |3
ramovani znakd
Zobrazi pocet USS / MODBUS chyb ramovani znak(l (character frame error).
Index: Viz r2024
Poznamka: Viz r2024
r2027[0...1] USS / MODBUS chyby |- - - - - uie |3
prepsani
Zobrazi po¢et USS / MODBUS chyb prepsani (overrun error).
Index: Viz r2024
Poznamka: Viz r2024
r2028[0...1] USS / MODBUS chyba |- - - - - uie |3
parity
Zobrazi poc¢et USS / MODBUS telegram0 s chybou parity.
Index: Viz r2024
Poznamka: Viz r2024
r2029[0...1] USS neidentifikovany - - - - - uie |3
zaGatek
Zobrazi pocet USS telegramt bez identifikovaného zacatku.
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.

Index: Viz r2024

Poznamka: Nepouzivid se s MODBUS.

r2030[0...1] USS/MODBUSBCC/ |- - - - - uie |3
CRC chyba
Zobrazi poc¢et USS / MODBUS telegramt s BCC / CRC chybou.

Index: Viz r2024

Poznamka: Viz r2024

r2031[0...1] USS / MODBUS chyba |- - - - - uie |3
délky
Zobrazi poc¢et USS / MODBUS telegram0 s nespravnou délkou.

Index: Viz r2024

Poznamka: Viz r2024

P2034 MODBUS parita na 0-2 2 uT - - uie |2
RS485
Parita MODBUS telegramll na RS485.
0 Zadna parita
1 Lich& parita
2 Suda parita

Poznamka: Viz také P2010 pro pfenosovou rychlost a P2035 pro nastaveni stop bitd. Pokud P2035 = 2, musite nasta-
vit P2034 na 0.

P2035 MODBUS stop bity na 1-2 1 urT - - uie |2
RS485
Pocet stop bitd v MODBUS telegramech na RS485-
1 1 stop bit
2 2 stop bity

Poznamka: Viz také P2010 pro pfenosovou rychlost a P2035 pro nastaveni stop bitd. Pokud P2035 = 2, musite nasta-
vit P2034 na 0.

r2036.0...15 BO: Ctrlwrd1 z USS / - - - - - uie |3
MODBUS na RS485
Zobrazi fidici slovo (Ctriwrd) 1 z USS / MODBUS na RS485 (ij. slovo 1 v USS / MODBUS = PZD1). Viz
r0054 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2012

r2037.0...15 BO: Ctrlwrd2z USS na |- - - - - uie |3
RS485 (USS)
Zobrazi fidici slovo (Ctrlwrd) 2 z USS na RS485 (tj. slovo 4 v USS = PZD4). Viz r0055 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2012
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Poznamka: Pro povoleni moznosti externi chyby (r2037 bit 13) pfes USS, musi byt parametry nastaveny nasledovné:
P2012=4
P2106 =1
r2067.0...12 CO/ BO: Stav hodnot - - - - - uie |3
digitélniho vstupu
Zobrazi stav digitalnich vstupa.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Digitalni vstup 1 Ano Ne
01 Digitalni vstup 2 Ano Ne
02 Digitalni vstup 3 Ano Ne
03 Digitalni vstup 4 Ano Ne
11 Digitalni vstup All Ano Ne
12 Digitalni vstup Al2 Ano Ne
Poznamka: Toto je pouzito pro BICO spojeni bez softwarovych zasah(.
P2100[0...2]  |Volba &islavarovani |0 - 65535 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zvoli az 3 chyby ¢i varovani pro reakce jiné, nez v zakladnim nastaveni.
Priklad: Pokud je napriklad vyZadovano, aby pfi chybé byl proveden OFF3 misto OFF2, musi byt €islo chyby vlo-
Zeno v P2100 a pozadovana reakce zvolena v P2101 (v tomto pfipadé (OFF3) P2101 = 3).
Index: [0] Cislo chyby 1
[1] Cislo chyby 2
2] Cislo chyby 3
Poznamka: Zé&kladni reakce na vSechny kddy chyb je OFF2.
Reakce na nékteré koédy chyb zplsobené hardwarovymi poruchami (napf. nadproud) neni mozné zménit
z jejich zékladniho nastaveni.
P2101[0...2] Hodnota reakce zasta- |0-4 0 T - - uie |3
veni
Nastavi hodnotu reakce zastaveni pro chyby zvolené v P2100 (volba ¢isla varovani). Tento indexovany
parametr urci speciélni reakce na chyby / varovani ur¢ené v P2100 indexech 0 az 2
0 Z4adna reakce, nic zobrazeno
1 OFF1 reakce zastaveni
2 OFF2 reakce zastaveni
3 OFF3 reakce zastaveni
4 Zadna reakce, pouze varovani
Index: [0] Hodnota reakce zastaveni 1
[1] Hodnota reakce zastaveni 2
[2] Hodnota reakce zastaveni 3
Poznamka: Pro kody chyb jsou dostupné pouze nastaveni 1 — 3.
Pro varovani je dostupné pouze nastaveni 4.
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Seznam parametru

Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Index 0 (P2101) odkazuje na chybu / varovani v indexu 0 (P2100).

P2103[0...2]  |BI: 1. Kvitovanichyb |0 - 4294967295 ‘ 722.2 ‘ T ‘ - ‘ CDS ‘ U32 ‘ 3
Ur¢i prvni zdroj pro kvitovani chyb.
Nastaveni: 722.0 Digitélni vstup 1 (vyZaduje P0701 nastaven na 99, BICO)
722.1 Digitalni vstup 2 (vyzaduje P0702 nastaven na 99, BICO)
722.2 Digitalni vstup 3 (vyZaduje P0702 nastaven na 99, BICO)
P2104[0...2]  |BI: 2. Kvitovanichyb |0 - 4294967295 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ CDS ‘ U32 ‘ 3
Urci druhy zdroj pro kvitovani chyb.
Nastaveni: Viz P2103
P2106[0...2]  |BI: Externi chyba ‘ 0 - 4294967295 ‘ 1 ‘ T ‘ - ‘ CDS ‘ 32 ‘ 3
Zvoli zdroj pro externi chyby.
Nastaveni: Viz P2103
r2110[0...3] CO: Cislo varovani ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ u16 ‘ 2
Zobrazi informace o varovani.
Je mozné prohlizet maximalné 2 aktivni varovani (indexy 0 a 1) a 2 minula varovani (indexy 2 a 3).
Index: [0] Nedavna varovani --, varovani 1
[1] Nedavna varovani --, varovani 2
[2] Nedavna varovani -1, varovani 3
[3] Nedavna varovani -1, varovani 4
Upozornéni: Indexy 0 a 1 nejsou ukladany.
Poznamka: V tomto pfipadé LED indikuje stav varovani. Tlacitka budou blikat, kdyZ je varovani aktivni.
P2111 Celkovy podet varovani ‘ 0-4 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Zobrazi pocet varovani (do 4) od posledniho resetu. Nastavte na O pro reset historie varovani.
P21130...2] Vypnout varovani ménic':e‘ 0-1 ‘0 ‘T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Vypne hldSeni varovani ménice. Je mozné jej pouzit spole¢né s P0503 jako doplnék k provozu s udrZzenim
v chodu (keep-running operation).
1 Varovani ménice vypnuta
0 Varovani ménice povolena
Index: [0] Dataset ménice 0 (DDS0)
[1] Dataset ménice 1 (DDS1)
[2] Dataset ménice 2 (DDS2)
Poznamka: Viz také P0503
r2114[0...1] Poditadlo éasu v provozu | - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Zobrazi pocitadlo ¢asu v provozu (runtime)
Zobrazuje celkovy Cas, po ktery byl méni€ zapnuty. Pfi vypnuti je hodnota uloZena a pfi zapnuti opét obno-
vena. Pocitadlo ¢asu v provozu je vypocteno nasledovné:
Vynasobeni hodnoty v r r2114[0] ¢islem 65536, kterd je poté prictena k hodnoté v r2114[1]. Vysledna od-
povéd bude v sekundach. To znamena, zZe r2114[0] neuvadi dny.
Celkovy Cas zapnuty= 65536 * r2114[0] + r2114[1] sekund.
Priklad: Pokud r2114[0] = 1 a r2114[1] = 20864
Dostaneme 1 * 65536 + 20864 = 86400 sekund, coz se rovna jednomu dni.
Index: [0] Systémovy cas, sekundy, horni slovo
[1] Systémovy Cas, sekundy, horni slovo
P2115[0...2] Hodiny skuteéného asu | 0 - 65535 ‘ 257 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 4
Zobrazi reélny Cas.
VSechny méni€e vyZaduji funkci palubnich hodin, se kterou Casové oznaceny a zaznamenany chybové
stavy. Nemaji vSak Zadné bateriemi napajené hodiny skute¢ného ¢asu (RTC). Méni¢e mohou podporovat
softwarové RTC, které vyzaduji synchronizaci s RTC poskytnutymi pres sériové rozhrani.
Cas je ulozen v poli slov (word array) parametru P2115. as bude nastaven standardnim telegramem USS
protokolu ,zépis do parametru s polem slov (word array)“. Jakmile index 2 obdrzi posledni slovo, zacne
software sam provozovat ¢asova¢ pomoci vnitfniho 1 milisekundového tiku. Stane se tedy obdobou RTC.
Po vypnuti a zapnuti ménice je nutné ménici znova poslat realny ¢as.
Cas je ukladan v parametru s polem slov (word array) a je zakédovan nasledujicim zptisobem (ve stejném
formatu budou zaznamy hlaseni chyb).
Index Vysoky Byte (MSB) Nizky Byte (LSB)
0 Sekundy (0 - 59) Minuty (O - 59)
1 Hodiny (0 - 23) Dny (1 - 31)
2 Mésice (1 - 12) Roky (00 - 250)
Hodnoty jsou v binarni podobé.
Index: [0] Realny ¢as, sekundy + minuty
[1] Realny ¢as, hodiny + dny
[2] Reélny Cas, mésice + dny
P2120 Indikaéni po&ttadio 0 - 65535 ‘ 0 ‘ u T - ‘ - ‘ U16 ‘ 4
Indikuje celkovy pocet pfipadd chyb / varovani. Parametr je zvySen pokazdé, kdyz dojde k chybé / varova-
ni.
P2150[0...2] Frekvence hystereze 0.00 - 10.00 3.00 urT - DDS |Float |3
f_hys [HZ]
Ur&i miru hystereze pouzitou k porovnani frekvence a rychlosti s hranici.
ZAavislost: Viz P1175.
Poznamka: Pokud je nastaven P1175, je P2150 také pouZito k fizeni funkce dualnich ramp.
P2151[0...2] CI: Setpoint rychlosti pro |0 - 4294967295 |1170[0] urT - DDS |U32 |3
zpravy
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Parametr

Funkce

Rozsah

Tovarni Lze ménit

nastavenf

Skalovani

Data-
set

Typ
dat

Zvoli zdroj frekvence setpointu. Skute€né frekvence je porovnavéana s touto frekvenci za ucelem zjisténi

odchylky frekvence (viz monitorovaci bit r2197.7).

P2155[0...2] Hraniéni frekvence f 1 | 0.00 - 550.00 30.00 urT - DDS |Float |3
[Hz]
Nastavi hranici pro porovnani skutecné rychlosti ¢i frekvence s hraniéni hodnotou f_1. Tato hranice fidi
stavové bity 4 a 5 ve stavovém slové 2 (r0053).

P2156[0...2] Prodleva hraniéni frek- |0 - 10000 10 urT - DDS |(U16 |3
vence f_1 [ms]
Nastavi ¢as prodlevy pred porovnanim s hrani¢ni frekvenci f_1 (P2155).

P2157[0...2] Hraniéni frekvence f 2 | 0.00 - 550.00 30.00 urT - DDS |Float |2
[Hz]
Hranice_2 pro porovnavani rychlosti ¢i frekvence s hranicemi.

ZAavislost: Viz P1175.

Poznamka: Pokud je nastaven P1175, je P2157 také pouZito k fizeni funkce dualnich ramp.

P2158|0...2] Prodleva hraniéni frek- |0 - 10000 10 urT - DDS |U16 |2
vence f_2 [ms]
PFi porovnavani rychlosti &i frekvence s hranici f_2 (P2157) je toto ¢as prodlevy pred tim, nez jsou stavové
bity vymazany.

P2159[0...2] Hraniéni frekvence f 3 | 0.00 - 550.00 30.00 urT - DDS |Float |2
[Hz]
Hranice_3 pro porovnavani rychlosti &i frekvence s hranicemi.

ZAavislost: Viz P1175.

Poznamka: Pokud je nastaven P1175, je P2159 také pouZito k fizeni funkce dualnich ramp.

P2160[0...2] Prodleva hraniéni frek- |0 - 10000 10 urT - DDS |U16 |2
vence f_3 [ms]
PFi porovnavani rychlosti &i frekvence s hranici f_3 (P2159) je toto ¢as prodlevy pred tim, nez jsou stavové
bity nastaveny.

P2162[0...2] Frekvence hystereze pro | 0.00 - 25.00 3.00 urT - DDS |Float |3
nadotacky [Hz]
Rychlost (frekvence) hystereze pro detekci nadotacek (nadmérné rychlosti). Pro V/f Fidici médy hystereze
jedna pod maximalni frekvenci.

P2164[0...2] Frekvence hystereze pro | 0.00 - 10.00 3.00 urT - DDS |Float |3
detekci odchylky [Hz]
Frekvence hystereze pro detekci povolené odchylky (od setpointu) frekvence ¢i rychlosti. Tato frekvence
fidi bit 8 ve stavovém slové 1 (r0052).

P2166[0...2] Cas prodlevy dokongeni |0 - 10000 10 urT - DDS |U16 |3
nabéhu [ms]
Cas prodlevy pro signal indikujici dokon&eni nabéhu.

P2167[0..2]  |Frekvence vypnutif off |0.00 - 10.00 |1.00 uT - DS |Float |3
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
[Hz]
Ur¢i hranici monitorovaci funkce |f_act| > P2167 (f_off). P2167 ovliviiuje nasledujici funkce:
e  Pokud skute¢na frekvence klesne pod tuto hranici a vyprsi ¢as prodlevy, bude resetovan bit 1 stavo-
vého slova 2 (r0053).
e  Pokud byl pouzit OFF1 nebo OFF3 a bit 1 je resetovan, ménic vypne pulzy (OFF2).
P2168[0...2]  |Gas prodlevy T _off [ms] |0 - 10000 ‘ 0 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 3
Urci ¢as, po ktery maze byt méni¢ v provozu pod frekvenci vypnuti (P2167), neZz skutec¢né dojde k vypnuti.
Zavislost: Aktivni, pokud neni parametrizovana zadrznéa brzda (P1215).
P2170[0...2] Hraniéni proud I_thresh |0.00 - 400.0 100.0 urT - DDS |Float |3
[%]
Ur¢i hrani¢ni proud relativni k PO305 (jmenovity proud motoru) slouzici k porovnani |_act a |_Tresh. Tato
hranice fidi bit 3 ve stavovém slové 3 (r0053).
P2171[0...2] Cas prodlevy: proud [ms] | 0 - 10000 ‘ 10 ‘ urT ‘ ‘ DDS ‘ uU16 ‘3
Urci ¢asovou prodlevou pred zac¢atkem porovnavani proudd.
P2172[0...2] Hraniéni napéti DC-linku | 0 - 2000 800 urT - DDS |U16 |3
vl
Urci napéti DC-linku, se kterym bude porovnavano skutec¢né napéti. Toto napéti fidi bity 7 a 8 ve stavovém
slové 3 (r0053).
P2173|0...2] Cas prodlevy napéti DC- |0 - 10000 10 urT - DDS |U16 |3
linku [ms]
Urci ¢asovou prodlevou pied zacatkem porovnavani s hrani¢nim napétim.
P2177[0...2] Cas prodlevy pro bloko- |0 - 10000 10 urT - DDS |U16 |3
vani motoru [ms]
Urci ¢as prodlevy pred uréenim, Ze je motor zablokovan.
P2179 Limitni proud pokud neni | 0.00 - 10.0 3.0 urT - - Float |3
zZjiSténa zatéz [%]
Ur¢i limitni proud pro A922 (neni aplikovana zadna zatéz) relativni k PO305 (jmenovity proud motoru).
Upozornéni: Pokud neni mozné vloZit a limitni proud (P2179) neni prekrocen, bude po uplynuti ¢asu prodlevy (P2180)
generovano varovani A922 (neni aplikovana zadna zatéz).
Poznamka: Je mozné, Ze motor neni pfipojen, ¢i chybi faze.
P2180 Cas prodlevy pro detekei | 0 - 10000 2000 urT - - uie |3
7adné zatéze [ms]
Cas prodlevy pro detekci chybgjici vystupni zatéze.
P2181[0...2]  |MG6d monitorovani zatéze|0 - 6 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ DDS ‘ u16 ‘ 3
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Nastavi mdd monitorovani zatéze.

Tato funkce umoznuje monitorovat mechanicka selhani vlaku ménice, napf. rozbity pas ménice. Lze ji také
vyuzit pro detekci situaci, které mohou zpisobovat pretizeni, jako je napf. zaseknuti (jam). Kdyz je para-
metr zménén z 0, jsou P2182 — P2190 nastaveny nasledovné:

P2182 = P1080 (Fmin)

P2183 = P1082 (Fmax) * 0.8

P2184 = P1082 (Fmax)

P2185 =r0333 (jmenovity tocivy moment motoru) * 1.1

P2186 =0
P2187 =r0333 (jmenovity tocivy moment motoru) * 1.1
P2188=0

P2189 =r0333 (jmenovity tocivy moment motoru) * 1.1
P2190 = r0333 (jmenovity toCivy moment motoru) / 2
Toho je dosazeno porovnanim kfivky skutecéné frekvence / to€ivého momentu s naprogramovanou obéalkou

(viz P2182 - P2190). Pokud je kfivka mimo obalku, bude generovano varovani A952, nebo porucha P452.

Z&téz motoru vypnuta

Varovani: nizky to¢ivy moment / frekvence

Varovani: vysoky to¢ivy moment / frekvence

Porucha: nizky to¢ivy moment / frekvence

Porucha: vysoky to¢ivy moment / frekvence

0
1
2
3 Varovani: vysoky / nizky to¢ivy moment / frekvence
4
5
6

Porucha: vysoky / nizky to¢ivy moment / frekvence

P2182[0...2]

Monitorovani zatéze: 0.00 - 550.00 5.00 urT - DDS |Float |3
hraniéni frekvence 1 [Hz]

Nastaveni spodni hranici f_1 pro ureni oblasti, ve které je pouzito monitorovani zatéze. Obalka frekvence
a toCivého momentu je definovana 9 parametry — 3 parametry frekvence (P2182 — P2184) a 6 parametry

uréujicimi horni a spodni limity to¢ivého momentu (P2185 — 2190) pro kazdou frekvenci.

Zavislost:

Viz P2181 pro vypoctenou zakladni hodnotu.

Poznamka:

Ma&d monitorovani neni aktivni pod hranici P2182 a nad hranici P2184. V téchto pfipadech jsou platné

hodnoty pro normalni provoz s limity to¢ivého momentu v P1521 a P1520.

P2183[0...2]

Monitorovani zatéze: 0.00 - 550.00 30.00 urT - DDS |Float |3
hraniéni frekvence 2 [Hz]

Nastavi hrani¢ni frekvenci f_2 pro uréeni obalky, ve které jsou hodnoty to¢ivého momentu platné. Viz
P2182.

Zavislost:

Viz P2181 pro vypoctenou zakladni hodnotu.

P2184[0...2]

Monitorovani zatéze: 0.00 - 550.00 50.00 urT - DDS |Float |3
hraniéni frekvence 3 [Hz]

Nastaveni horni hranici f_1 pro ureni oblasti, ve které je pouzito monitorovani zatéze. Viz P2182.

ZAavislost:

Viz P2181 pro vypoctenou zakladni hodnotu.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P2185[0...2] Horni hranice togivého | 0.0 - 99999.0 Hodnotav |U, T - DDS |Float |3
momentu 1 [Nm] r0333
Hodnota 1 horni hranice limitu pro porovnavani se skuteCnym to€ivym momentem.
Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty ur¢enymi v P0340. Viz P2181 pro vypoctenou zakladni
hodnotu.
Poznamka: Tovarni nastaveni zavisi na jmenovitych datech vykonného modulu a motoru
P2186[0...2] Spodni hranice todivého |0.0 - 99999.0 0.0 urT - DDS |Float |3
momentu 1 [Nm]
Hodnota 1 spodni hranice limitu pro porovnavani se skuteénym to¢ivym momentem.
Zavislost: Viz P2181 pro vypoctenou zakladni hodnotu.
P2187[0...2] Horni hranice to6ivého | 0.0 - 99999.0 Hodnotav |U, T - DDS |Float |3
momentu 2 [Nm] r0333
Hodnota 2 horni hranice limitu pro porovnavani se skuteCnym to€ivym momentem.
Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340. Viz P2181 pro vypoctenou zakladni
hodnotu.
Poznamka: Viz 2185
P2188|0...2] Spodni hranice todivého |0.0 - 99999.0 0.0 urT - DDS |Float |3
momentu 2 [Nm]
Hodnota 2 spodni hranice limitu pro porovnavani se skuteénym to¢ivym momentem.
Zavislost: Viz P2181 pro vypoctenou zakladni hodnotu.
P21890...2] Horni hranice to6ivého | 0.0 - 99999.0 Hodnotav |U, T - DDS |Float |3
momentu 3 [Nm] r0333
Hodnota 3 horni hranice limitu pro porovnavani se skuteCnym to€ivym momentem.
Zavislost: Tento parametr je ovlivnén automatickymi vypocty uréenymi v P0340. Viz P2181 pro vypoctenou zakladni
hodnotu.
Poznamka: Viz 2185
P2190[0...2] Spodni hranice todivého |0.0 - 99999.0 0.0 urT - DDS |Float |3
momentu 3 [Nm]
Hodnota 3 spodni hranice limitu pro porovnavani se skuteénym to¢ivym momentem.
Zavislost: Viz P2181 pro vypoctenou zakladni hodnotu.
P2192[0...2] Cas prodlevy monitoro- |0 - 65 10 urT - DDS |U16 |3
Vani zatéze [s]
P2192 ur€uje ¢as prodlevy pred spusténim varovani/ poruchy.
— Pouziva se k vylouceni udalosti zpisobenych prechodnymi podminkami.
— Pouziva se pro obé metody detekce chyb.
r2197.0...12 CO/BO: Monitorovaci - - - - - uie |3
slovo 1
Monitorovaci slovo 1 indikuje stav monitorovacich funkci. Kazdy bit pfedstavuje jednu monitorovaci funkci.
Bit Néazev signélu Signal Signal 2
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
00 |f_act] <= P1080 (f_min) Ano Ne
01 |f_act] <= P2155 (f_1) Ano Ne
02 |f_act| > P2155 (f_1) Ano Ne
03 f act>=0 Ano Ne
04 f_act >= setpoint (f_set) Ano Ne
05 |f_act| <= P2167 (f_off) Ano Ne
06 |f_act| >= P1082 (f_max) Ano Ne
07 f_act == setpoint (f_set) Ano Ne
08 Skuteény proud |r0027| >= P2170 Ano Ne
09 Skutecné nefiltrované Vdc < P2172 Ano Ne
10 Skutecné nefiltrované Vdc > P2172 Ano Ne
11 Neni pfitomna vystupni zatéz Ano Ne
12 |f_act] > P1082 s prodlevou Ano Ne
r2198.0...12 CO/BO: Monitorovaci - - - - - uie |3
slovo 1

Monitorovaci slovo 1 indikuje stav monitorovacich funkci. Kazdy bit pfedstavuje jednu monitorovaci funkci.

Bit Néazev signélu Signal Signal 2

00 |f_act| <= P2157 (f_2) Ano Ne

01 |f_act| > P2157 (f_2) Ano Ne

02 |f_act| <= P2159 (f_3) Ano Ne

03 |f_act| > P2159 (f_3) Ano Ne

04 |f_set| < P2161 (f_min_set) Ano Ne

05 f set>0 Ano Ne

06 Motor blokovan Ano Ne

07 Motor vytazen Ano Ne

08 |_act |[r0068| < P2170 Ano Ne

09 |m_act| > P2174 & setpoint dosazen Ano Ne

10 |m_act] > P2174 Ano Ne

11 Monitorovani zatéze hlasi varovani Ano Ne

12 Monitorovani zatéze hlasi chybu Ano Ne
P2200[0...2]  |BI: Povolit PID regulétor |0 - 4294967295 ‘ 0 ‘ u T - cDs |U32 |2

Umozni uzivateli povolit / vypnout PID regulator. Nastaveni 1 povoli PID regulator v uzaviené smycce.
Zavislost: Nastaveni 1 automaticky vypne normalni ¢asy rampy nastavené v P1120 a P1121 a normalni setpointy

frekvence.

Po pfikazu OFF1 nebo OFF3 vSak frekvence ménic¢e dobéhne na nulu podle rampy nastavené v /1121

(P1135 pro OFF3).
Upozornéni: Maximalni a minimalni frekvence motoru (P1080 a P1082) zustanou stejné jako vynechané frekvence

(P1091 az P1094) aktivni na vystupu ménice.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Povoleni pfeskakovani / vynechavani frekvenci s PID fizenim muZze vést k destabilizacim.
Poznamka: Zdroj PID setpointu je zvolen pomoci P2253.
PID setpoint a PID signal zpétné vazby jsou interpretovany jako [%] hodnoty (ne [Hz]).
Pokud je PID povolen, je vystup PID regulatoru zobrazen v [%] a poté normalizovan na [Hz] skrze P2000
(referencni frekvence).
Pokud je PID aktivni, neni reverzni pfikaz aktivni.
Pozor: Parametry P2200 a P2803 se vzajemné blokuji. PID a FFB stejného datasetu nemohou byt aktivni
zaroven
P2201[0...2]  |Pevny PID setpoint 1 [%] | -200.00 - 200.00 ‘ 10.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci pevny PID setpoint 1. Existuji 2 typy pevnych frekvenci:
1. Pfimy vybér (P2216 = 1)
— V tomto provoznim modu 1 voli€ pevné frekvence (P2220 az P2223) zvoli 1 pevnou frekvenci.
—  Pokud je nékolik vstupl aktivnich najednou, budou zvolené frekvence secteny, napf. PF1 +
PF2 +PF3 + PF4.
2. Binarné kédovany vybeér (P2216 = 2)
—  Touto metodou Ize zvolit az 16 riznych hodnot pevnych frekvenci
Zavislost: Pro povoleni zdroje setpointu je zapotfebi, aby P2200 = 1 v Urovni uZivatelského pfistupu 2.
Poznamka: Ackoliv je mozné michat r(izné typy frekvenci, nezapomerite, Ze budou nakonec sec¢teny dohromady.
P2201 =100 % odpovida 4000 hex.
P2202(0..2] | Pevny PID setpoint 2 [%] | -200.00- 20000 [2000  [u,T - DS |Float |2
Urci pevny PID setpoint 2.
Poznamka: Viz P2201
P2203[0...2]  |Pevny PID setpoint 3 [%] ‘ -200.00 - 200.00 ‘ 50.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci pevny PID setpoint 3.
Poznamka: Viz P2201
P2204[0...2]  |Pevny PID setpoint 4 [%] ‘ -200.00 - 200.00 ‘ 100.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci pevny PID setpoint 4.
Poznamka: Viz P2201
P2205[0...2]  |Pevny PID setpoint 5 [%] ‘ -200.00 - 200.00 ‘ 0.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci pevny PID setpoint 5.
Poznamka: Viz P2201
P2206[0..2] | Pevny PID setpoint 6 [%] | -200.00 - 200.00 |0.00 uT - DS |Float |2
Urci pevny PID setpoint 6.
Poznamka: Viz P2201
P2207(0...2]  |Pevny PID setpoint 7 [%] ‘ -200.00 - 200.00 ‘ 0.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci pevny PID setpoint 7.
Poznamka: Viz P2201
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nastaveni set dat prist.

P2208[0...2] Pevny PID setpoint 8 [%] | -200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
Urci pevny PID setpoint 8.

Poznamka: Viz P2201

P2209[0...2]  |Pevny PID setpoint 9 [%] | -200.00 - 200.00 ‘ 0.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci pevny PID setpoint 9.

Poznamka: Viz P2201

P2210[0...2] Pevny PID setpoint 10  |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
[%]
Urci pevny PID setpoint 10.

Poznamka: Viz P2201

P2211]0...2] Pevny PID setpoint 11 |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
[%]
Urci pevny PID setpoint 11.

Poznamka: Viz P2201

P2212[0...2] Pevny PID setpoint 12  |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
[%]
Urci pevny PID setpoint 12.

Poznamka: Viz P2201

P2213[0...2] Pevny PID setpoint 13  |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
[%]
Urci pevny PID setpoint 13.

Poznamka: Viz P2201

P2214][0...2] Pevny PID setpoint 14  |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
[%]
Urci pevny PID setpoint 14.

Poznamka: Viz P2201

P2215][0...2] Pevny PID setpoint 15  |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - DDS |Float |2
[%]
Urci pevny PID setpoint 15.

Poznamka: Viz P2201

P2216[0...2] Méd pevného PID set- 1-2 1 T - DDS |U16 |2
pointu
Pevné frekvence pro PID setpoint je mozné zvolit ve dvou médech. P2216 uréuje pouzity maod.
1 PFimy vybér
2 Binarni vybér

P2220]0...2] Bl: Volba pevného PID |0 - 4294967295 |722.3 T - CDS |uU32 |3
setpointu bit 0
Ur€i zdroj prikazu zvoleni pevného PID setpointu bit O.
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nastaveni set dat prist.
P2221[0...2] Bl: Volba pevného PID |0 - 4294967295 |722.4 T - CDS |uU32 |3
setpointu bit 1
Urci zdroj prikazu zvoleni pevného PID setpointu bit 1.
P2222[0...2] BI: Volba pevného PID |0 - 4294967295 |722.5 T - CDS |uU32 |3
setpointu bit 2
Urci zdroj prikazu zvoleni pevného PID setpointu bit 2.
P2223[0...2] Bl: Volba pevného PID |0 - 4294967295 |722.6 T - CDS |uU32 |3
setpointu bit 3
Ur¢i zdroj prikazu zvoleni pevného PID setpointu bit 3.
12224 CO: Skuteény pevny PID | - - - - - Float |2
setpoint [%)]
Zobrazi celkovy vystup volby pevnych PID setpointd.
Poznamka: r2224 =100 % odpovida 4000 hex.
r2225.0 BO: Stav PID pevné - - - - - uie |3
frekvence
Zobrazi stav PID pevnych frekvenci.
Bit Néazev signélu Signal 1 Signal 2
00 Stav pevné frekvence Ano Ne
P2231[0...2]  |PID-MOP méd 0-3 ‘o ‘ u T - DDS |U16 |2
Specifikace PID-MOP md6du
Bit Néazev signélu Signal Signal 2
00 Ulozeni setpointu aktivni Ano Ne
01 ON stav pro MOP neni vyzadovan Ano Ne
Poznamka: Definuje provozni rezim motorizovaného potenciometru. Viz P2240.
P2232 Zakazat reverznismér (0-1 1 T - - uie |2
PID-MOP
Potlaci zvoleni reverzniho setpointu PID-MOP.
0 Reverzni smér povolen
1 Reverzni smér potlacen
Poznamka: Nastaveni 0 povoli zménu sméru motoru pomoci setpointu potenciometru motoru (zvySenim / snizenim
frekvence).
P2235][0...2] BI: Povolit PID-MOP 0- 4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
(UPcmd)
Ur¢i zdroj UP prikazu.
Zavislost: Pro zménu setpointu:
— Nastavte digitalni vstup jako zdroj
- Pouzijte tla¢itka UP / DOWN (nahoru / dold) na ovladacim panelu
Upozornéni: Pokud je tento pfikaz aktivovan kratkymi pulzy (< 1 sekunda), frekvence se bude ménit v krocich po 0,2%
(P0310). Pokud je aktivovan déle nez 1 sekundu, generator rampy zrychli podle P2247.
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nastaveni set dat prist.
P2236][0...2] BI: Povolit PID-MOP 0-4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
(DOWN-cmd)
Ur¢i zdroj prikazu DOWN (dol().
ZAavislost: Viz P2235
Upozornéni: Pokud je tento prikaz aktivovan kratkymi pulzy (< 1 sekunda), frekvence se bude ménit v krocich po 0,2%
(P0310). Pokud je aktivovan déle nez 1 sekundu, generator rampy zrychli podle P2248.
P2240[0...2]  |Setpoint PID-MOP [%] |-200.00 - 200.00 ‘ 10.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Setpoint potenciometru motoru. Umozni uzivateli nastavit digitalni PID setpoint v [%0].
Poznamka: P2240 = 100 % odpovida 4000 hex.
Startovni hodnota (pro MOP vystup) se aktivuje pouze pfi startu MOP. P2231 ovliviiuje chovani startovni
hodnoty nasledovné:
e P2231=0
P2240 se automaticky aktivuje v OFF stavu, a pokud je zménén v ON stavu, aktivuje se po pristim
OFF a ON cyklu.
e P2231=1
Posledni vystup MOP pied zastavenim je uloZen jako startovni hodnota. Jelikoz je zvoleno ukladani,
nebude mit zména P2240 v ON stavu zadny efekt. P2240 mGze byt zménén v OFF stavu.
e P2231=2
MOP je aktivni pokazdé, takze zména P2240 je G¢inna po nasledném vypnuti a zapnuti, nebo po
zmeéné P2231 na 0.
e P2231=3
Posledni vystup MOP pred vypnutim je uloZen jako startovaci hodnota. Jelikoz je MOP aktivni neza-
visle na pfikazu ON, zména P2240 bude mit efekt, pouze pokud je zménén i P2231.
P2241]0...2] Bl: PID-MOP automatic- |0 - 4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
k& / manuélni volba set-
pointu
Nastavi zdroj signalu pro pfepnuti z manualniho na automaticky méd. Pfi pouzivani motorizovaného po-
tenciometru se setpoint méni pomoci dvou signali — nahoru a dold, napf. P2235 a 2236.
PFi pouzivani automatického médu musi byt setpoint propojen pres konektorovy vstup (P2242).
0: manualni
1: automaticky
Upozornéni: Viz P2235, P1036, P2242
P2242[0...2] Cl: PID-MOP auto set- |0 -4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
point
Nastavi zdroj signalu pro setpoint motorizovaného potenciometru, pokud byl v P2241 zvolen automaticky
mad.
Upozornéni: Viz P2241
P2243|0...2] Bl: PID-MOP prijeti set- |0 - 4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
pointu generatoru rampy
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nastaveni set dat prist.
Nastavi zdroj signalu pfikazu nastaveni tak, aby pfijimal hodnotu nastaveni pro motorizovany potenciome-
tr. Tato hodnota bude platna pro 0/1 hranu prikazu nastaveni.

Upozornéni: Viz P2244

P2244|0...2] ClI: PID-MOP setpoint 0- 4294967295 |0 T - CDS |uU32 |3
generatoru rampy
Nastavi zdroj signalu pro hodnotu setpointu pro MOP. Tato hodnota bude platna pro 0/1 hranu pfikazu
nastaveni.

Upozornéni: Viz P2243

r2245 CO: PID-MOP vstupni - - - - - Float |3
frekvence RFG [%]

Zobrazi setpoint motorizovaného potenciometru pfedtim, nez projde PID-MOP RFG.

P2247(0...2] PID-MOP nabéhovy ¢as |0.00 - 1000.0 10.00 urT - DDS |Float |2
RFG [s]

Nastavi as nabéhu po rampé pro interni PID-MOP generator funkce rampy. Setpoint se béhem tohoto
¢asu zmeni z nuly na limit uréeny v P1082.

Upozornéni: Viz P2248, P1082

P2248|0...2] PID-MOP dobé&hovy ¢as |0.00 - 1000.0 10.00 urT - DDS |Float |2
RFG [s]

Nastavi ¢as dobéhu po rampé pro interni PID-MOP generator funkce rampy. Setpoint se béhem tohoto
¢asu zmeéni z limitu uréeném v P1082 na nulu.

Upozornéni: Viz P2247, P1082

r2250 CO: Vystupni setpoint - - - PERCENT | - Float |2
PID-MOP [%)]

Zobrazi vystupni setpoint potenciometru motoru.

P2251 PID méd 0-1 o T - - Juis |3

Povoli fungovani PID regulatoru.
0 PID jako setpoint
1 PID jako zastfizeni

Zavislost: Aktivni, pokud je povolena PID smycka (viz 2200).

P2253[0...2]  |CI: PID setpoint ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ CDS ‘ U32 ‘ 2
Urci zdroj setpointu pro vstup PID setpointu. Parametr umoznuje uzivateli zvolit zdroj PID setpointu. Nor-
malné je zvolen digitalni setpoint bud pomoci pevného PID setpointu, nebo aktivniho setpointu.

P2254[0...2]  |CI: PID zdroj zastfizeni ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ CDS ‘ U32 ‘3
Zvoli zdroj Upravy pro PID setpoint. Signal je ndsoben pfiristkem zastfizeni a pricten k PID setpointu.

Nastaveni: 755 Analogovy vstup 1
2224 Pevny PI setpoint (viz P2201 az P2207)

2250 Aktivni Pl setpoint (viz P2240)

P2255 PID faktor prirstku set- |0.00 - 100.00 100.00 urT - - Float |3

pointu
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Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Faktor pfirdstku pro PID setpoint. PID setpoint je nasoben timto prirtistkovym faktorem za Ucéelem zajisténi

vhodného poméru mezi setpointem a redukci.

P2256 PID faktor pfirGstku za- |0.00 - 100.00 100.00 urT - - Float |3
stfizeni
Faktor prirdstku pro PID zastfizeni. PFirdstkovy faktor Skaluje signél redukce, ktery je pficten k hlavnimu
PID setpointu.

P2257 N&béhovy &as pro PID | 0.00 - 650.00 1.00 urT - - Float |2
setpoint [s]

Nastavi ¢as nabéhu po rampé pro PID setpoint.

Zavislost: P2200 = 1 (PID fizeni povoleno) vypne normalni ¢as nabéhu po rampé (P1120). PID ¢as rampy plati pou-
ze pro PID setpoint a je aktivovan, pouze pokud je PID setpoint zménén, nebo pokud je zadan pfikaz RUN
(kdyz PID setpoint pouziva rampu pro dosazeni své hodnoty z 0%).

Upozornéni: Nastaveni prili§ kratkého ndbéhového ¢asu mize zplsobit, Ze méni¢ pdjde do poruchy, napf. z nadproudu.

P2258 Dobéhovy &as pro PID | 0.00 - 650.00 1.00 urT - - Float |2
setpoint [s]

Nastavi ¢as dobéhu po rampé pro PID setpoint.

Zavislost: P2200 = 1 (PID fizeni povoleno) vypne normalni ¢as dobéhu po rampé (P1120). PID rampa setpointu je
ucinn& pouze pfi zméné PID setpointu. P1121 (dob&hovy ¢as) a P1135 (dobéhovy €as) uruji asy dobéhu
po rampé pouzité po OFF1 a OFF3.

Upozornéni: Nastaveni prili§ kratkého ndbéhového ¢asu mize zplsobit, Ze méni¢ pdjde do poruchy z pfepéti F2 / nad-
proudu F1.

r2260 CO: PID setpoint po PID- | - - - - - Float |2
RFG [%]

Zobrazi celkovy aktivni PID setpoint po PID-RFG.

Poznamka: r2260 = 100 % odpovida 4000 hex.

P2261 Casova konstanta filtru | 0.00 - 60.00 0.00 urT - - Float |3
PID setpointu [s]

Nastavi ¢asovou konstantu pro vyhlazovani PID setpointu.

Poznamka: P2261 = 0 = Zadné vyhlazovani.

12262 CO: Filtrovany PID set- |- - - - - Float |3
point po RFG [%0]

Zobrazi filtrovany PID setpoint po PID-RFG. r2262 je vysledkem filtrovani hodnoty vr2260 PT1 filtrem a
Gasové konstanty stanovené v P2261.

Poznamka: r2262 = 100 % odpovida 4000 hex.

P2263 Typ PID regulétoru 0-1 ‘o ‘T ‘ - ‘ - ‘ u16 ‘ 3
Nastavi typ PID regulatoru.

0 D komponent na signal zpétné vazby
1 D komponent na signal chyby
P2264[0...2]  |CI: PID zp&tnavazba |0 - 4294967295 ‘ 0 ‘ u T ‘ 4000H ‘ CDS ‘ 32 ‘ 2
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Zvoli zdroj signélu PID zpétné vazby.
Nastaveni: Viz P2254
Poznamka: Pokud je zvolen analogovy vstup, je mozné implementovat ofset a pFiristek pomoci P0756 az P0760 (Skéa-
lovani analogového vstupu).
P2265 Casova konstanta filtru | 0.00 - 60.00 0.00 urT - - Float |2
PID zpétné vazby [s]
Urci asovou konstantu pro PID filtr zpétné vazby.
12266 CO: PID filtrovana zpét- |- - - - - Float |2
na vazby [%0]
Zobrazi signal PID zpétné vazby.
Poznamka: r2266 = 100 % odpovida 4000 hex.
P2267 Maximalni hodnota pro |-200.00 - 200.00 |100.00 urT - - Float |3
PID zpétnou vazbu [%]
Nastavi horni limit pro hodnotu signalu zpétné vazby.
Upozornéni: Pokud je PID povolen (P2200 = 1) a signal stoupne nad tuto hodnotu, ptjde méni¢ do poruchy F222.
Poznamka: P2267 = 100 % odpovida 4000 hex.
P2268 Minimalni hodnota pro -200.00 - 200.00 |0.00 urT - - Float |3
PID zpétnou vazbu [%]
Nastavi spodni limit pro hodnotu signalu zpétné vazby.
Upozornéni: Pokud je PID povolen (P2200 = 1) a signal klesne pod tuto hodnotu, ptjde méni¢ do poruchy F221.
Poznamka: P2267 = 100 % odpovida 4000 hex.
P2269 Prirastek aplikovany na | 0.00 - 500.00 100.00 urT - - Float |3
PID zpétnou vazbu
Povoli uzivateli Skalovat PID zpétnou vazbu jako procentudlni hodnotu. PFirlistek 100,0% znamena, Ze se
signél zpétné vazby nezméni od své zakladni hodnoty.
P2270 Voli¢ funkce PID zpétné |0 -3 0 urT - - uie |3
vazby
Pouzije na signal PID zpétné vazby matematickou funkci. To umoznuje nasobeni vysledku hodnotou
P2269.
0 Vypnuto
1 Odmocnina (root(x))
2 Druha mocnina (x*x)
3 TFeti mocnina (X*x*x)
pP2271 PID typ prevodniku 0-1 ‘0 ‘ uT ‘ ‘ ‘ ui6 ‘2
Umozni uzivateli zvolit typ pfevodniku pro signal PID zpétné vazby.
0 Vypnuto
1 Inverze signélu PID zpétné vazby
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Upozornéni: Je nezbytné zvolit spravny typ prevodniku. Pokud si nejste jisti, zadli zvolit O, nebo 1, mdZete uréit spravny

typ nasledujicim zplsobem:
1. Vypnéte funkci PID (P2200 = 0).
2. ZvySujte frekvenci motoru a zaroven mérte signal zpétné vazby.
3. ZvySuje-li se signél zpétné vazby pfi zvySovani frekvence motoru, je spravny typ PID prevodniku O

4. Snizuje-li se signdl zpétné vazby pfi zvySovani frekvence motoru, je spravny typ PID prevodniku 1

12272 CO: PID 3kélovana zpét- | - - - - - Float |2
na vazba [%]
Zobrazi Skalovany signal PID zpétné vazby.

Poznamka: r2272 = 100 % odpovida 4000 hex.

12273 CO: PID chyba [%] ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Float ‘2
Zobrazi PID signdl chyby (rozdilu) mezi signaly setpointu a zpétné vazby.

Poznamka: r2273 = 100 % odpovida 4000 hex.

P2274 PID derivativni &as [s] ‘o.ooo - 60.000 ‘o.ooo ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 2
Nastavi PID derivativni ¢as.
P2274 = 0: derivativni ¢len nema zadny efekt (aplikuje prirtistek 1).

P2280 PID Proporcni pfiristek [0.000-65.000 [3000  [u,T - - |Fioat |2
Umozni uzivateli nastavit proporéni pririistek pro PID regulator. PID regulator je implementovan z a pouzZiti
standardniho modelu. Pro dosaZeni nejlepSich vysledkd povolte ¢leny Pii I.

Zavislost: P2280 = 0 (P ¢len PID = 0): | ¢len pasobi na druhou mocninu signalu chyby.
P2285 =0 (I ¢len PID = 0): PID regulator se chova jako P nebo PD regulator.

Poznamka: Pokud systém tihne k ndhlym zméném signélu zpétné vazby, pro zajiSténi optimalniho vykonu by mél byt P
¢len nastaven na nizkou hodnotu (0,5) s rychlejSim | ¢lenem.

P2285 PID integralni ¢as[s] | 0.000 - 60.000 ‘o.ooo ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 2
Nastavi integralni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

Poznamka: Viz P2280

P2291 Horni limit PID vystupu | -200.00 - 200.00 |100.00 urT - - Float |2
[%]
Nastavi horni limit pro vystup PID regulatoru.

Zavislost: Pokud je f_max (P1082) vétsi nez P2000 (referencni frekvence), musi byt bud P2000, nebo P2291 (horni
limit PID vystupu) zménény tak, aby doséhly f_max.

Poznamka: P2291 = 100 % odpovida 4000 hex (jak je definovano v P2000 (referencni frekvence)).

P2292 Spodni limit PID vystupu |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - - Float |2
[%]
Nastavi spodni limit pro vystup PID regulatoru.

Zavislost: Zéaporna hodnota umozni bipolarni provoz PID regulétoru.

Poznamka: P2292 =100 % odpovida 4000 hex.

P2293 N&béhovy / dobéhovy 0.00 - 100.00 1.00 urT - - Float |3
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nastaveni set dat prist.
¢as PID limitu [s]
Nastavi maximalni rychlost nabéhu / dobé&hu po rampé na vystupu PID.
Pokud je PI povolen, vystupni limity nabéhnou po rampé z 0 na limity nastavené v P2291 (horni limit PID
vystupu) a P2292 (spodni limit PID vystupu). Limity zamezuji velkym krokovym zménam ve vystupu PID pfi
startu ménice. Poté, co byly limity dosazeny, je vystup PID regulatoru okamzity. Tyto ¢asy rampy jsou
pouzity po kazdém prikazu RUN.
Poznamka: Pokud je vydan piikaz OFF1 nebo OFF3, vystupni frekvence méni¢e dobéhne po rampé nastavené
v P1121 (dobéhové ¢as), nebo P1135 (OFF3 dobéhovy ¢as).
12294 CO: Skuteény PID vystup| - - - - - Float |2
[%]
Zobrazi PID vystup.
Poznamka: r2294 = 100 % odpovida 4000 hex.
P2295 Prirastek aplikovany na |-100.00 - 100.00 |100.00 urT - - Float |3
PID vystup
UmozZni uzivateli Skalovat PID vystup jako procentudlni hodnotu. PFirGstek 100,0% znamena, Ze se signal
zpétné vazby nezméni od své zakladni hodnoty.
Poznamka: Pro ochranu ménice jsou rychlosti rampy aplikované PID regulatorem sevieny na rychlost 0,1s / 100%.
P2350 Povoleni automatického |0 - 4 0 urT - - ule |2
ladéni PID
Povoli funkci automatického ladéni PID regulatoru.
0 PID automatické ladéni vypnuto
1 PID automatické ladéni pomoci Ziegler Nichols (ZN) standardu
2 PID automatické ladéni jako 1, plus né&jaké prekroceni (O/S)
3 PID automatické ladéni jako 2, malé nebo Zadné prekroceni (O/S)
4 PID automatické ladéni pouze PI, &tvrtinové tlumeni reakce
Zavislost: Aktivni, kdyZ je povolena PID smycka (viz P2200).
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nastaveni set dat prist.

Poznamka: e P2350=1

Toto je standardni Ziegler Nichols (ZN) ladéni, které by mélo byt ¢tvrtinové tlumeni reakce na krok.
e P2350=2
Toto ladéni poskytuje urcité prekroCeni (overshoot - O/S), ale mélo by byt rychlejSi, neZ moznost 1.
e P2350=3
Toto ladéni dava malé i zadné prekroceni (overshoot), ale nebude tak rychlé, jako moznost 2.
e P2350=4
Toto ladéni zméni pouze hodnoty P a | a mélo by byt Ctvrtinové tlumeni reakce.
Volba vhodné moznosti zavisi na aplikace, obecné Ize vSak fici, Zze moznost 1 poskytuje dobrou reakci,
nicméné pokud je vyZadovana rychlejsi reakce, méla by byt zvolena moZnost 2.
Pokud je zapotfebi, aby nedochazelo k prekroceni (overshoot), méla by byt zvolena moznost 3. Pro pfipa-
dy, kde neni vyzadovan ¢len D, je mozné zvolit moznost 4.
Samotny proces ladéni je ve vSech prFipadech stejny — odliSuje se pouze vypocet hodnot P a D. Po auto-

matickém vyladéni je tento parametr nastaven na O (automatické ladéni dokonceno).

P2354 Doba &ekani na PID 60 - 65000 240 urT - - uie |3
ladéni [s]
Parametr urci ¢as, po ktery bude kdd automatického ladéni cekat. Pokud béhem této doby neni ziskana
Zadna oscilace, bude ladéni pferuSeno.

P2355 Ofset PID lad&ni [%] | 0.00 - 20.00 ‘ 5.00 ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ Float ‘ 3
Nastavi pouzity ofset a odchylku pro PID automatické ladéni.

Poznamka: Muze se velmi liSit v zavislosti na podminkach - napf. velmi dlouhy ¢asovéa konstanta systému m(ze vyza-
dovat vysSi hodnotu.

P2360[0...2] Povoleni ochrany pfed |0 -2 0 urT - DDS |U16 |2
kavitaci
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nastaveni set dat prist.
Ochrana pred kavitaci povolena.
Pokud jsou detekovany kavitaéni podminky, bude generovana chyba / varovani.
PID 8kalovana zpétna vazba
Tok zpétné vazby / [%]
tlakové idlo |_.
r2272
Hranice kavitace <
Poruchova urover 0,00 a2 200,00[%]
|—D Prodleva ochrany pred kavitaci
P2361 (40.00)
Stavové slovo 2 bit 10 PID minimalni limit dosazen 0...65000 [s]
P2362 (30)
Stavové slovo 2 bit 11 PID maximalni | & {T O{ -
limit dosazen 2 1
Stavové slovo 1 bit 2 PID méni¢ bézi
R52.0D
PID povaolit / vypnout >
?
0
0
Ochrana pred kavitaci povolena
P2360 (0) | :
Ochrana pred kavitaci vypnuta ~ -----1 Lo 00
Spusti chybu kavitace F410 ~ ——--- Lo 01¥4_
Spusti kavitaéni varovani A930 eet0 10
Nepouzivano 11
Schéma logiky ochrany pred kavitaci
0 Vypnuto
1 Chyba
2 Varovani
P2361[0...2] |Limit kavitace [%] 0.00 - 200.00 ‘ 40.00 ‘ u T ‘ - ‘ DDS ‘ Float ‘ 2
Urci limit zpétné vazby (jako procento), po jehoz pfesaZeni je hladSena chyba / varovani.
P2362[0...2] Cas ochrany pred kavita- | 0 - 65000 30 urtT - DDS |(U16 |2
ci[s]
Doba, po kterou musi byt pritomny kavitacni podminky, aby bylo spusténo varovani/ chyba.
P2365[0...2] Povoleni / zakazani 0-1 0 urT - DDS |U16 |2
hibernace
Povoli ¢ zakaze funkci hibernace.
0 = vypnuta
1 = povolena
P2366[0...2] Prodleva pred zastave- |0 - 254 5 urT - DDS |U16 |3
nim motoru [s]
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Lze ménit

Skalovani

Data-
set

Typ
dat

Pokud pfi povolené funkci hibernace klesne poZadovana frekvence pod hiberna¢ni hranici, bude ménic

vypnut po ¢asové prodlevé uréené v tomto parametru (P2366, v sekundach).

P2367(0...2] Prodleva pred startem 0-254 2 urT - DDS |(U16 |3
motoru [s]
Pokud byly pfi povolené hibernaci zastaveny pulzy (jednotka je v rezimu hibernace) a pozadovana frek-
vence se zvySi nad hranici hibernace, ménic po uplynuti asové prodlevy P2367 opét nastartuje.
P2370[0...2] Méd zastaveni pfikas- |0 -1 0 T - DDS |(U16 |3
kadovém fizeni
Zvoli méd zastaveni externich motoru pfi kaskadovém Fizeni.
0 Normalni zastaveni
1 Sekvencni zastaveni
P2371[0...2] Konfigurace kaskadové- |0 -3 0 T - DDS (U16 |3
ho fizeni
Urcuje konfiguraci externich motora (M1, M2) uZitych pfi kaskadovém Fizeni.
0 Kaskadové fizeni vypnuto
1 M1 =1 x MV, M2 = Neni pouzit
2 M1=1xMV,M2=1x MV
3 M1=1xMV,M2=2x MV
Upozornéni: Pro tento typ motorové aplikace je nezbytné zakéazani negativniho setpointu frekvence!
Poznamka: Kaskadové Fizeni umoznuje fizeni az 2 dodateénych erpadel ¢&i ventilator(i, zalozené na PID fidicim sys-

tému.

Cely systém sestava z jednoho Cerpadla ovlddaného ménicem a az dvéma dalSimi Cerpadly / ventilatory

ovladanych stykaci nebo motorovymi startéry.

Stykace a startéry se ovla

daji vystupy ménice.

Diagram niZze zobrazuje typicky systém Cerpadel.

Podobny systém by mohl byt sestaven i z ventilatord a vzduchovod(l misto ¢erpadel a trubek.
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Sit’
Ménic Tlakové ¢idlo 1
Ll K PID vstupu ménice \
4 I
|
L \
\
= — = . = — - = ]
Stavy motoru jsou standardné Fizeny digitalnimi vystupy.
V textu nize je pouzita nasledujici terminologie:
MV — proménna rychlost (motor fizeny ménic¢em)
M1 — motor Fizeny digitalnim vystupem 1
M2 - motor fizeny digitalnim vystupem 2
Pripojeni do kaskady: proces nastartovani jednoho z motord s pevnou rychlosti
Odpojeni od kaskady: proces zastaveni jednoho z motor(i s pevnou rychlosti
Pokud méni¢ bézi maximalni frekvenci a PID zpétn& vazba indikuje, Ze je poZadovana vyssi rychlost, mé-
ni¢ zapne (pfipoji do kaskady) jeden z motor( ovladanych digitalnimi vystupy (M1 / M2).
Zéaroven musi méni¢ dobéhnout po rampé na minimalni frekvenci, aby zajistil co nejstabilnéjsi hodnotu
fizené proménné.
Z tohoto ddvodu musi byt pfi procesu zapojovani do kaskady pozastaveno PID Fizeni (viz 2378 a diagram
nize)
Zapojeni externich motord (M1, M2) do kaskady Zapnuti
; 1. 2. 3 4. ] 6. Tt
P2371= 0 - - - - : - - -
1 < M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
2 - M1 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
3 . M1 M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
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Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Pokud méni¢ bézi minimalni frekvenci a PID zpétna vazba indikuje, Ze je vyZzadovana nizsi rychlost, ménic
vypne (odpoji od kaskady) jeden z motord ovladanych digitalnimi vystupy (M1 / M2).
V tomto pfipadé musi méni¢ nabéhnout po rampé z minimalni na maximalni frekvenci mimo PID fizeni (viz

P2378 a diagram nize).

Odpojeni externich motorti (M1, M2) z kaskady Vypnuti
.9 2 4 4. 5 6. (-
P27 = 0 . i l i '. l | S
1 M1 - - - & 5
2 M1+M2 M1 : . : -
3 M1+M2 M2 M1 = . N
P2372[0...2] Cyklovani pfi kaskado- [0-1 0 T - DDS |U16 |3
vém fizeni
Povoli cyklovani motoru pfi kaskadovém fizeni.
Pokud je povoleno, je volba motoru pro pfipojeni do / odpojeni od kaskady zavisla na pocitadle ¢asu
v provozu P2380. PFi pfipojovani do kaskady je zapnut motor, ktery byl v provozu nejméné hodin. Pfi odpo-
jovani od kaskady je vypnut motor, ktery byl v provozu po nejvice hodin.
Pokud jsou motory v kaskadé rdznych velikosti, je volba motoru v prvni fadé zavisla na pozadované veli-
kosti a aZz poté je zohlednén ¢as v provozu.
0 Vypnuto
1 Povoleno
P2373|0...2] Hystereze kaskadového | 0.0 - 200.0 20.0 urT PERCENT |DDS |Float |3
fizeni [%]
P2373 je procentudlni ¢ast PID setpointu. Poté, co ji PID chyba P2273 prfesdhne, zatne ¢asova prodleva
pred pfipojenim motoru do kaskady.
Poznamka: Tato hodnota musi byt vzdy niZsi, nez doba zablokovéani kaskéddovani P2377.
P2374|0...2] Prodleva pred pfipojenim | O - 650 30 urT - DDS |U16 |3
motoru do kaskady [s]
Doba, po kterou musi PID chyba P2273 presahovat hodnotu hystereze kaskadového fizeni P2373, nez je
motor pripojen do kaskady.
P2375[0...2] Prodleva pred odpojenim| 0 - 650 30 urT - DDS |U16 |3
motoru od kaskady [s]
Doba, po kterou musi PID chyba P2273 presahovat hodnotu hystereze kaskadového fizeni P2373, nez je
motor odpojen od kaskady.
P2376[0...2] ZruSeni prodlevy kaska- |0.0 - 200.0 25.0 urT PERCENT |DDS |Float |3
dového Fizeni [%]
P2376 je procentudlni ¢ast PID setpointu. Pokud PID chyba 2273 pfesahne tuto hodnotu, motor je pfipojen
do / odpojen od kaskady bez ohledu na vySe nastavené prodlevy.
Poznamka: Hodnota tohoto parametru musi byt vzdy vysSi, nez hystereze kaskadového fizeni P2373.
P2377[0...2] Doba zablokovani kas- |0 - 650 30 urT - DDS |U16 |3

kadového Fizeni [s]
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Doba, po kterou je zablokovano zruSeni prodlev kaskadového fizeni poté, co byl motor pfipojen do / odpo-
jen od kaskady.

Pomaha zabranit tomu, aby pouze pfechodny stav vznikly po pfipojeni prvniho motoru do kaskady zpUsobil
okamzité pfipojeni druhého motoru do kaskady.

P2378|0...2] CO: Frekvence kaskado- | 0.0 - 120.0 50.0 urT PERCENT |DDS |Float |3
vani f_st [%0]
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
Frekvence jako procentualni ¢ast maximalni frekvence. BEhem pripojovani do / odpojovani od kaskady,
zatimco ménic¢ nabih4 / dobih& po rampé z max na min frekvenci (nebo naopak), je toto frekvence, pfi
které je prepnut digitalni vystup.
Tento proces je zobrazen v nasledujicich diagramech.
Pripojeni do kaskady:
A
P1082
fac.(
f =
piogs. 2378 /
100 /
» t
€ty >e—— p1121 —»>
% A
Apip —
” ) a—. ,/ \
P2373 / i
P2374
12379
; 1
Bit 01 0
: 1
Bit 00 0
» t
Podminka pro pfipojeni do kaskady:
@ faq =P1082 _(,_P2378
® App = P2373 R ET T R
O] tam > P2374
Odpojeni z kaskady:
Fa
\fact
P2378
P1082.
100
fSel \
P1080
» t
€t PE— P1120 —>
% A
W
-P2373 e X | //
r2379 P2375
woq 1
Bit 01 0
“an 1
Bit 00 0
» t
Podminky pro odpojeni z kaskady:
P @® f < P1080 &:[PZS?S—P1OSOJAP112U
Méni¢ SINAMICS Y2 ® Aa;tn < P73 100 1082
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

r2379.0...1 CO/ BO: Stavové slovo |- - - - - uie |3

kaskadového fizeni

Vystupni slovo z funkce kaskadového Fizeni, které umoznuje ustanoveni externich spojeni.

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0

00 Start motoru 1 Ano Ne

01 Start motoru 2 Ano Ne
P2380[0...2] Kaskadové fizeni — podet| 0.0 - 0.0 urT - - Float |3

hodin v provozu [h] 429496720.0

Zobrazi pocet hodin, po které byly externi motory v provozu. Pro reset tohoto pocitadla nastavte hodnotu

na 0; jakakoliv jina hodnota bude ignorovana.
Priklad: P2380 = 0,1 ==> 6 min

60 min=1h
Index: [0] Motor 1 — pocet hodin v provozu

[1] Motor 2 - pocet hodin v provozu

(2] Nevyuzit
P2800 Povolit FFBs 0-1 o uT - - Juie |3

Povoleni volnych funkénich blok( (FFBs) probiha ve dvou krocich:

1. P2800 povoli vSechny funkéni bloky (P2800 = 1)
2. P2801 a P2802 kazdy individuélné povoluji jeden funk&ni blok. Dodate¢né je mozné povolit rychlé
funkéni bloky pomoci nastaveni P2803 = 1.

0 Vypnout

1 Povolit
Zavislost: VSechny aktivni funkéni bloky budou vypocteny kazdych 128ms, rychlé funkéni bloky kazdych 8ms.

P2801[0...16]

Aktivovat FFBs 0-6 ‘ 0 ‘ u T

‘U16 ‘3

280
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Rozsah

Tovarni
nastavenf

Lze ménit

Skalovani

Data-
set

Typ
dat

P2801 a 2802 kazdy individuélné povoluji jeden funkéni blok (P2801[x] > 0 nebo P2802[x] > 0). P2801 a

P2802 dale urcuji chronologické poradi kazdého bloku pomoci nastaveni urovné, ve které bude funkéni

blok fungovat.

Nasledujici tabulka zobrazuije, jak se priorita sniZuje zprava do leva a shora dol(.

e Priorita 2 i
nizka <—| vysoka

Rychlé FFBs g 8 |
P2803 =1 Uroven 5 8
Uroven 4 é
Uroven 3
| | | mni Uroveft 2 g
Uroven 1 g
Neaktivni 0
NFNFN:PNFN‘_EEEEEEEEIMN‘_F’N‘_WN i = b
- | [4}] -
S3>>3389088EEEElpgat 556888 xax222
oo0opooZzznungdaiFFFRFFIE O 0=ZZ2ZXXX000<<g|<
SRSE-biShivbai i SRS SiskmsE
oo ou oo ov|ouloul oufow [ ov | ol ovlou e e e e | e e e e e | e e e [ e =
OO0 0 OO0 OO0 000|000 0000000000 o olo
00 00 €O |0 C0 0 0 0 Q000 |0 CO(cO CcOjcO O 00 00| 00 00 00 O 00 O 00 O 0 0 |0 0 |0
NN NN OO NN NN NN DN DN DN DN NN DN DN DN NN
[ I o o I T o o I O o o 5 I S N o N o T N o e N o o T o N S o G I
0 Neni aktivni
1 Uroven 1
2 Uroven 2
6 Uroven 6
Priklad: P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
FFBs budou vypocteny v nasledujicim pofadi: P2802[3], P2801[3], P2801[4], P2802[4]
Index: [0] Povolit AND 1
[1] Povolit AND 2
[2] Povolit AND 3
[3] Povolit OR 1
[4] Povolit OR 2
[5] Povolit OR 3
[6] Povolit XOR 1
[7] Povolit XOR 2
[8] Povolit XOR 3
[9] Povolit NOT 1
[10] Povolit NOT 2
[11] Povolit NOT 3
[12] Povolit D-FF 1
[13] Povolit D-FF 2
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
[14] Povolit RS-FF 1
[15] Povolit RS-FF 2
[16] Povolit RS-FF 3
Zavislost: Pro povoleni funkénich blokd nastavte P2800 na 1.

Pokud jsou nastaveny na Urovné 1 az 3, budou vSechny funkéni bloky vypocteny kazdych 128 ms. Rychlé

funkéni bloky (Grovné 4 az 6) budou vypocteny kazdych 8 ms.

P2802[0...13]

Aktivovat FFBs 0-3 ‘o ‘U,T ‘ ‘ ‘U16 ‘3

Povoli volné funkéni bloky (FFB) a ur¢i chronologické poradi kazdého funkéniho bloku. Viz 2801.

0 Neni aktivni
1 Uroven 1
2 Uroven 2
3 Uroven 3
Index: [0] Povolit Casovac 1
[1] Povolit Casovac 2
[2] Povolit Casovac 3
[3] Povolit Casovac 4
[4] Povolit ADD 1
[5] Povolit ADD 2
[6] Povolit SUB 1
[7] Povolit SUB 2
[8] Povolit MUL 1
[9] Povolit MUL 2
[10] Povolit DIV 1
[11] Povolit DIV 2
[12] Povolit CMP 1
[13] Povolit CMP 2
Zavislost: Pro povoleni funkénich blokd nastavte P2800 na 1.
VSechny funkéni bloky aktivované pomoci P2802 budou vypoéteny kazdych 128 ms.
P2803[0...2] | Povolit rychlé FFBs 0-1 ‘ 0 ‘ u T ‘ - ‘ CDS ‘ u16 ‘ 3
Povoleni rychlych volnych funkénich blokd (FFBs) probiha ve dvou krocich:
1. P2803 povoli uziti rychlych volnych funkénich blokd (P2803 = 1)
2. P2801 individualné povoli kazdy rychly volny funk&ni blok a urci jejich chronologické poradi
(P2801[x] = 4 azZ 6).
0 Vypnout
1 Povolit
Zavislost: VSechny aktivni rychlé volné funkéni bloky budou vypocteny kazdych 8 ms.
Poznamka: Pozor: Parametry P2200 a P2803 se vzajemné blokuji. Neni moZné, aby byly ve stejné datasetu najednou

aktivni PID i FFB.

282

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3




Seznam parametru

Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

P2810[0...1] Bl: AND 1 0 -4294967295 |0 urT - - u32 |3

P2810[0], P2810[1] ur¢i vstupy AND 1 prvku; vystup je r2811.
P2800 P2801[0]

P2810 3 g’ g

| & S

1 1 1
Index: [0] Binektorovy vstup 0 (Bl 0)
[1] Binektorovy vstup 1 (Bl 1)

Zavislost: P2801[0] pfifadi AND prvek k procesni sekvenci.

12811.0 BO: AND 1 i - - - - Juie |3
Vystup AND 1 prvku. Zobrazi logickou konjunkci (and logic) bitt uréenych v P2810[0], P2810[1].

Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Vystup BO Ano Ne

ZAavislost: Viz P2810

P2812[0...1]  |BI: AND 2 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2812[0], 2812[1] urc&i vstupy AND 2 prvku; vystup je r2813.

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[1] pfifadi AND prvek k procesni sekvenci.

12813.0 BO: AND 2 i - - - - Juie |3
Vystup AND 2 prvku. Zobrazi logickou konjunkci (and logic) bitG uréenych v P2812[0], P2812[1]. Viz r2811
pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2812

P2814]0...1] Bl: AND 3 0- 4294967295 |0 urT - - us2 |3
P2814[0], P2814[1] urci vstupy AND 3 prvku; vystup je r2815.

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[2] pfifadi AND prvek k procesni sekvenci.

12815.0 BO: AND 3 i - - - BREENE
Vystup AND 2 prvku. Zobrazi logickou konjunkci (and logic) bitt uréenych P2814[0], P2814[1]. Viz r2811
pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2814

P2816[0...1] |BI:OR1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2816[0], P2816[1] urci vstupy OR 1 prvku; vystup je r2817.

P2800 P2801[3]
P2816 T = E e
Index 0 A C 0 g 9
= 5| >1 (1) 8 1
1 1 1
Index: Viz P2810
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nastaveni set dat prist.

Zavislost: P2801[3] pfifadi OR prvek k procesni sekvenci.

12817.0 BO: OR 1 i - - - - Juis |3
Vystup OR 1 prvku. Zobrazi logickou disjunkci (or logic) bitt uréenych v P2816[0], P2816[1]. Viz r2811 pro
popis pole bit(.

ZAavislost: Viz P2816

P2818[0...1]  |BI:OR 2 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ u32 ‘ 3
P2818[0], P2818[1] urci vstupy OR 1 prvku; vystup je r2819.

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[4] pfifadi OR prvek k procesni sekvenci.

12819.0 BO: OR 2 - - - - - Juie |3
Vystup OR 2 prvku. Zobrazi logickou disjunkci (or logic) bitt uréenych v P2818[0], P2818[1]. Viz r2811 pro
popis pole bit(.

ZAavislost: Viz P2818

P2820[0...1]  |BI:OR3 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ u32 ‘ 3
P2820[0], P2820[1] urci vstupy OR 1 prvku; vystup je r2821.

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[5] pfifadi OR prvek k procesni sekvenci.

12821.0 BO:OR 3 i - - - - Juie |3
Vystup OR 3 prvku. Zobrazi logickou disjunkci (or logic) bita uréenych v P2820[0], P2820[1]. Viz r2811 pro
popis pole bit(.

ZAavislost: Viz P2820

P2822[0..1]  |BI: XOR 1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ u32 ‘ 3
P2822[0], P2822[1] urci vstupy OR 1 prvku; vystup je r2823.

P2800 P2801[6]
] A B c
e =1 AREE
1 1 0

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[6] pfifadi XOR prvek k procesni sekvenci.

12823.0 BO: XOR 1 - - - - - Jue |3
Vystup XOR 1 prvku. Zobrazi logickou exkluzivni disjunkci (exclusive-or logic) bitt uréenych v P2822[0],
P2822[1]. Viz r2811 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2822

P2824[0...1]  |BI: XOR 2 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ u32 ‘ 3
P2824[0], P2824[1] urci vstupy OR 1 prvku; vystup je r2825.

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[7] pfifadi XOR prvek k procesni sekvenci.

12825.0 BO: XOR 2 i - - - - Juie |3
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nastaveni set dat prist.

Vystup XOR 2 prvku. Zobrazi logickou exkluzivni disjunkci (exclusive-or logic) bita uréenych v P2824]0],
P2824[1]. Viz r2811 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2824

P2826[0...1]  |BI: XOR 3 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2826[0], P2826[1] urci vstupy OR 1 prvku; vystup je r2827.

Index: Viz P2810

Zavislost: P2801[8] pfifadi OR prvek k procesni sekvenci.

12827.0 BO: XOR 3 - - - - - Jue |3
Vystup XOR 2 prvku. Zobrazi logickou exkluzivni disjunkci (exclusive-or logic) bitt uréenych v P2826][0],
P2826[1]. Viz r2811 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2826

P2828 BI: NOT 1 |0- 4204967295 |0 uT - - Jus2 |3
P2828 urci vstup NOT 1 prvku; vystup je r2829.

P2800 P2801[9]
P2828
= -
1 0

Zavislost: P2801[9] pfifadi NOT prvek k procesni sekvenci.

12829.0 BO: NOT 1 - - - - BREENE
Vystup NOT 1 prvku. Zobrazi logickou negaci (not logic) bitu uréeném v P2828. Viz r2811 pro popis pole
bitd.

ZAavislost: Viz P2828

P2830 BI: NOT 2 |0- 4204967295 |0 uT - - Jus2 |3
P2830 urci vstup NOT 2 prvku; vystup je r2831.

Zavislost: P2801[10] pfifadi NOT prvek k procesni sekvenci.

12831.0 BO: NOT 2 - - - - - Juis |3
Vystup NOT 2 prvku. Zobrazi logickou negaci (not logic) bitu uréeném v P2830. Viz r2811 pro popis pole
bitd.

ZAavislost: Viz P2830

P2832 BI: NOT 3 |0- 4294967205 |0 u.T - - [us2 |3
P2832 urci vstup NOT 3 prvku; vystup je r2833.

Zavislost: P2801[11] pfifadi NOT prvek k procesni sekvenci.

12833.0 BO: NOT 3 - - - - - Juis |3
Vystup NOT 3 prvku. Zobrazi logickou negaci (not logic) bitu uréeném v P2832. Viz r2811 pro popis pole
bitd.

ZAavislost: Viz P2832

P2834[0..3] |BI:D-FF 1 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
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nastaveni set dat prist.
P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3] urci vstupy D-FlipFlop 1 prvku; vystupy jsou r2835, r2836.
P2800 P2801[12]
| SET (Q-T)l— T
Index1 |——®»{ D Q
Index 2 SET = nastavit
L ot ‘_|_>>— RESET = reset
_ETORE STORE = ulozit
a
RESETQ®0) | "ser [RESET| D |[STORE| a Q
1 0 X X 1 0
L o 0 1 X X 0 1
> 1 1 1 X X Qo1 Qi
ZAPNUT [TD- 0 0 ] IS 3 o
0 0 0 iy 0 1
ZAPNUTI 0 1

Index: [0] Binektorovy vstup: Nastavit
[1] Binektorovy vstup: D vstup
[2] Binektorovy vstup: UloZeni pulzu
[3] Binektorovy vstup: Reset

Zavislost: P2801[12] pfifadi D-FlipFlop prvek k procesni sekvenci.

12835.0 BO: Q D-FF 1 - - - - - Juie |3
Zobrazi vystup D-FlipFlop 1, vstupy jsou uréeny v P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3]. Viz r2811 pro
popis pole bit(.

ZA4vislost: Viz P2834

12836.0 BO: NOT-Q D-FF 1 - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zobrazi negaci vystupu D-FlipFlop 1, vstupy jsou urceny v P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834][3]. Viz
r2811 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2834

P2837(0..3]  |BI: D-FF 2 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3] urci vstupy D-FlipFlop 1 prvku; vystupy jsou r2838, r2839.

Index: Viz P2834

Zavislost: P2801[13] pfifadi D-FlipFlop prvek k procesni sekvenci.

12838.0 BO: Q D-FF 2 - ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ U16 ‘3
Zobrazi vystup D-FlipFlop 2, vstupy jsou uréeny v P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3]. Viz r2811 pro
popis pole bit0.

ZA4vislost: Viz P2837

12839.0 BO: NOT-Q D-FF 2 - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zobrazi negaci vystupu D-FlipFlop 2, vstupy jsou uréeny v P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3]. Viz
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
r2811 pro popis pole bitd.
ZAavislost: Viz P2837
P2840[0...1]  |BI: RS-FF 1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2840[0], P2840[1] urci vstupy D-FlipFlop 1 prvku; vystupy jsou r2841, r2842.
P2800 P2801[14] _
T T SET |RESET| Q Q
P2840 SET 0 0 Q1 | Qna
Index0  f—— (@=1) Q 0 1 0 1
- —|—>>1 | | RESET _ ! 4 ! -
ZAPNUTI —p'J_L ~ @0 ofe e ) ;APNUT: QS** Q1M
Index: [0] Binektorovy vstup: Nastavit
[1] Binektorovy vstup: Reset
Zavislost: P2801[14] pfifadi RS-FlipFlop prvek k procesni sekvenci.
r2841.0 BO: Q RS-FF 1 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ U16 ‘3
Zobrazi vystup RS-FlipFlop 1, vstupy jsou uréeny v P2840[0], P2840[1]. Viz r2811 pro popis pole bit(.
ZAavislost: Viz P2840
12842.0 BO: NOT-Q RS-FF 1 ‘ - ‘ - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zobrazi negaci vystupu RS-FlipFlop 1, vstupy jsou uréeny v P2840[0], P2840[1]. Viz r2811 pro popis pole
bitd.
ZAavislost: Viz P2840
P2843[0..1]  |BI: RS-FF 2 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2843[0], P2843[1] urci vstupy D-FlipFlop 1 prvku; vystupy jsou r2844, r2845.
Index: Viz P2840
Zavislost: P2801[15] pfifadi RS-FlipFlop prvek k procesni sekvenci.
12844.0 BO: Q RS-FF 2 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ U16 ‘3
Zobrazi vystup RS-FlipFlop 1, vstupy jsou uréeny v P2843[0], P2843[1]. Viz r2811 pro popis pole bitd.
ZAavislost: Viz P2843
12845.0 BO: NOT-Q RS-FF 2 ‘ - ‘ - ‘ ] ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 3
Zobrazi negaci vystupu RS-FlipFlop 2, vstupy jsou uréeny v P2843[0], P2843[1]. Viz r2811 pro popis pole
bitd.
ZAavislost: Viz P2843
P2846[0...1]  |BI: RS-FF 3 0 - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘ - ‘ - ‘ U32 ‘ 3
P2846[0], P2846[1] urci vstupy D-FlipFlop 1 prvku; vystupy jsou r2847, r2848.
Index: Viz P2840
Zavislost: P2801[16] pfifadi RS-FlipFlop prvek k procesni sekvenci.
12847.0 BO: Q RS-FF 3 - ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ U16 ‘3
Zobrazi vystup RS-FlipFlop 3, vstupy jsou uréeny v P2846[0], P2846[1]. Viz r2811 pro popis pole bit(.
ZAavislost: Viz P2846
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
r2848.0 BO: NOT-Q RS-FF 3 - - - - - uie |3
Zobrazi negaci vystupu RS-FlipFlop 3, vstupy jsou uréeny v P2846[0], P2846[1]. Viz r2811 pro popis pole
bitd.
Zavislost: Viz P2846
P2849 BI: Gasovad 1 |0- 4204967295 |0 uT - - Jus2 |3
Urci vstupni signal Casovace 1. P2849, P2850, P2851 jsou vstupy asovace, vystupy jsou r2852, r2853.
P2850 (0.000) P2851(0)
P2800 P28020 Cas prodlevy  Moéd
ON Prodleva
OFF Prodleva
P2849 —
Index 0 1] P—¢ ON/OFF Prodleva
T T 2 12
In = dovnitf ] -+_{
Out= ven Pulzni generator
H e
In
>t
Out ‘
P2851 = 0(ON prodleva)
>t
P2850 _ |
P2851 = 1(OFF prodleva)
>t
P2850
P2851 = 2(ON-OFF prodleva)
I >t
P2850 P2850
P2851 = 3(Pulzni generator)
A
In
y N
>t
Out
>t
| P2850
In
'y
>t
Out
-t
P2850
Zavislost: P2802[0] pfifadi Casovac k procesni sekvenci.
P2850 Cas prodlevy &asovaée 1|0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Float |3
[s]
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Seznam parametru

Seznam parametru

Parametr

Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Urci ¢as prodlevy Casovace 1. P2849, P2850, P2851 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2852, r2853.

ZAavislost: Viz P2849

P2851 Méd Easovade 1 0-13 o uT - - Juie |3
Zvoli mod Casovace 1. P2849, P2850, P2851 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2852, r2853.
0 ON prodleva (sekundy)
1 OFF prodleva (sekundy)
2 ON / OFF prodleva (sekundy)
3 Generator pulzl (sekundy)
10 ON prodleva (minuty)
11 OFF prodleva (minuty)
12 ON / OFF prodleva (minuty)
13 Generator pulzt (minuty)

Zavislost: Viz P2849

12852.0 BO: Gasovas 1 i - - - BREENE
Zobrazi vystup ¢asovace 1. P2849, P2850, P2851 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2852, r2853. Viz
r2811 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2849

12853.0 BO: Nout éasovad 1 |- - - - - Juis |3
Zobrazi negovany vystup ¢asovace 1. P2849, P2850, P2851 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2852,
r2853. Viz r2811 pro popis pole bit.

ZAavislost: Viz P2849

P2854 BI: Casovat 2 0- 4294967295 |0 u.T - - [us2 |3
Urci vstupni signal Casovace 2. P2854, P2855, P2856 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2857, r2858.

Zavislost: P2802[1] pfifadi Casovac k procesni sekvenci.

P2855 Cas prodlevy &asovaée 2|0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Float |3
[s]
Urci ¢as prodlevy Casovace 2. P2854, P2855, P2856 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2857, r2858.

ZAavislost: Viz P2854

P2856 Méd Easovade 2 0-13 o uT - - Juis |3
Zvoli mod Casovace 2. P2854, P2855, P2856 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2857, r2858. Viz P2851
pro popis hodnot.

ZAavislost: Viz P2854

12857.0 BO: Gasovaé 2 i - - - - Juis |3
Zobrazi vystup ¢asovace 2. P2854, P2855, P2856 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2857, r2858. Viz
r2811 pro popis pole bitd.

ZAavislost: Viz P2854

12858.0 BO: Nout éasovad2 |- - - - - Juis |3

Zobrazi negovany vystup ¢asovace 2. P2854, P2855, P2856 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2857,
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
r2858. Viz r2811 pro popis pole bit.
ZAavislost: Viz P2854
P2859 BI: Casovaé 3 0- 4294967295 |0 uT - - [us2 |3
Urci vstupni signal ¢asovace 3. P2859, P2860, P2861 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2862, r2863.
Zavislost: P2802[2] pfifadi Casovac k procesni sekvenci.
P2860 Cas prodlevy &asovaée 3|0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Float |3
[s]
Urci ¢as prodlevy ¢asovace 3. P2859, P2860, P2861 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2862, r2863.
ZA4vislost: Viz P2859
P2861 Méd gasovace 3 0-13 o uT - - Juie |3
Zvoli méd Casovace 3. P2859, P2860, P2861 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2862, r2863. Viz P2851
pro popis hodnot.
ZA4vislost: Viz P2859
12862.0 BO: Gasovaé 3 - - - - - Juie |3
Zobrazi vystup ¢asovace 3. P2859, P2860, P2861 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2862, r2863. Viz
r2811 pro popis pole bitd.
ZAavislost: Viz P2859
12863.0 BO: Nout &asovat3 |- - - - - Juie |3
Zobrazi negovany vystup ¢asovace 3. P2859, P2860, P2861 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2862,
r2863. Viz r2811 pro popis pole bit.
ZAavislost: Viz P2859
P2864 BI: Casovaé 4 0- 4294967295 |0 uT - - [us2 |3
Urci vstupni signal Casovace 4. P2854, P2865, P2866 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2867, r2868.
Zavislost: P2802[3] pfifadi Casovac k procesni sekvenci.
P2865 Cas prodlevy &asovaée 4|0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Float |3
[s]
Urci ¢as prodlevy Casovace 4. P2864, P2865, P2866 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2867, r2868.
ZA4vislost: Viz P2864
P2866 Méd Easovade 4 0-13 o uT - - Juie |3
Zvoli mod Casovace 4. P2864, P2865, P2866 jsou vstupy ¢asovace, vystupy jsou r2867, r2868. Viz P2851
pro popis hodnot.
ZAavislost: Viz P2864
12867.0 BO: Gasovat 4 - - - - - Juie |3
Zobrazi vystup ¢asovace 4. P2864, P2865, P2866 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2867, r2868. Viz
r2811 pro popis pole bitd.
ZA4vislost: Viz P2864
12868.0 BO: Nout Gasovad 4 |- - - - - Juis |3
Zobrazi negovany vystup ¢asovace 4. P2864, P2865, P2866 jsou vstupy ¢asovace; vystupy jsou r2867,
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
r2868. Viz r2811 pro popis pole bit.
Zavislost: Viz P2864
P2869[0...1]  |CI: ADD 1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ - ‘ U32 ‘ 3
Urci vstupy scitacky 1, vysledek je v r2870.
P2800 P2802[4]
P2869 1 T T oo
] T R D e s vz
X1+ x2 x1+x2 < -200%—> Vysledek =-200%
Index: [0] Konektorovy vstup 0 (Cl 0)
[1] Konektorovy vstup 1 (CI 1)
Zavislost: P2802[4] pfifadi s¢itacku k procesni sekvenci.
12870 CO: ADD 1 - - - - - [Foat |3
Vysledek scitacky 1.
Zavislost: Viz P2869
P2871[0...1] |CI: ADD 2 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ - ‘ U32 ‘ 3
Urci vstupy scitacky 2, vysledek je v r2872.
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[5] pfifadi s¢itacku k procesni sekvenci.
12872 CO: ADD 2 - - - - - [Foat |3
Vysledek scitacky 2.
Zavislost: Viz P2871
P2873[0..1] |Cl: SUB 1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ - ‘ U32 ‘ 3
Urci vstupy odecitacky (subtraktoru) 1, vysledek je v r2874.
P2800 P2802[6]
]
2 ‘[::::? X2: —i_ %WSI&M@ V!/I::'e:f'_‘ ;2)(: -235% — Vysledek = 200%
x1-x2 x1- x2 < -200%—> Vysledek =-200%
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[6] pfifadi odecitacku (subtraktor) k procesni sekvenci.
12874 CO:SUB 1 - - - - - |Fioat |3
Vysledek odecitacky (subtraktoru) 1.
Zavislost: Viz P2873
P2875[0...1] |ClI: SUB 2 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ - ‘ U32 ‘ 3
Urci vstupy odecitacky (subtraktoru) 2, vysledek je v r2876.
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[7] pfifadi odecitacku (subtraktor) k procesni sekvenci
12876 CO: SUB 2 i - - - - |Fioat |3
Vysledek odecitacky (subtraktoru) 2.
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
ZAavislost: Viz P2875
P2877[0..1]  |Cl:MUL 1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ ‘ U32 ‘3
Urci vstupy nasobice 1, vysledek je v r2878.
P2800 P2802[8]
Zum i Vystedok = o2
— = X Pokud: ’:10*0’0‘/2 > 200% > Vysledek = 200%
e ’;10“;"/2 < -200% —>Vysledek= -200%
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[8] pfifadi nasobi¢ k procesni sekvenci.
12878 CO:MUL 1 - - - - - |Fioat |3
Vysledek nasobice 1.
Zavislost: Viz P2877
P2879[0...1]  |CI: MUL 2 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ ‘ u32 ‘3
Urci vstupy nasobice 2, vysledek je v r2880.
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[9] pfifadi nasobi¢ k procesni sekvenci.
12880 CO: MUL 2 - - - - - |Fioat |3
Vysledek nasobice 2.
Zavislost: Viz P2879
P2881[0...1] |CI:DIV1 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ ‘ u32 ‘3
Urci vstupy délice 1, vysledek je v r2882.
P2800 P2802[10]
= ,q:l_ 1 - Vysledek = %
:::::? *2; : Pokud:%go% > 200% —> Vysledek =200%
e w <-200% —> Vysledek= -200%
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[10] prifadi déli¢ k procesni sekvenci.
12882 CO: DIV 1 - - - - - |Fioat |3
Vysledek délice 1.
Zavislost: Viz P2881
P2883[0...1] |CI:DIV2 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ ‘ u32 ‘3
Urci vstupy délice 2, vysledek je v r2884.
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[11] prifadi déli¢ k procesni sekvenci.
12884 CO: DIV 2 i - - - - |Fioat |3
Vysledek délice 2.
Zavislost: Viz P2883
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P2885[0...1] Cl:CMP 1 0- 4294967295 |0 urT 4000H - us2 |3
Urci vstupy porovnavace (komparatoru) 1, vystup je v t2886.
P2800 P2802[12]
P2885 T T
] o |- 122 oo
Out=x1z x2 Out = vystup
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[12] pfifadi porovnavac (komparator) k procesni sekvenci.
12886.0 BO: CMP 1 - - - - - [Foat |3
Zobrazi vysledny bit porovnavace (komparatoru) 1. Viz r2811 pro popis pole bitd.
ZAavislost: Viz P2885
P2887[0...1] |Cl:CMP 2 ‘o - 4294967295 ‘o ‘ u T ‘4000H ‘ - ‘ U32 ‘ 3
Urci vstupy porovnavace (komparatoru) 2, vystup je v t2888.
Index: Viz P2869
Zavislost: P2802[13] pfifadi porovnavac (komparator) k procesni sekvenci.
12888.0 BO: CMP 2 i - - - BREENE
Zobrazi vysledny bit porovnavace (komparatoru) 2. Viz r2811 pro popis pole bitd.
Zavislost: Viz P2887
P2889 CO: Pevny setpoint 1v  |-200.00 - 200.00 |0.00 urT - - Float |3
[%]
Pevné procentuélni nastaveni 1.
Nastaveni konektorou v %
Rozsah: -200% az 200%
P2890 CO: Pevny setpoint 2v | -200.00 - 200.00 |0.00 urT - - Float |3
[%]
Pevné procentuélni nastaveni 2.
P2940 BI: Uvolnit funki kolisani |0 - 4204967295  |0.0 |7 - - [us2 |2
Ur¢i zdroj uvolnéni funkce kolisani (wobble).
P2945 Frekvence signélu ko- 0.001 - 10.000 1.000 T - - Float |2
lisani [Hz]
Nastavi frekvenci signalu kolisani
P2946 Amplituda signalu ko- 0.000 - 0.200 0.000 T - - Float |2
lisani [%]

Nastavi hodnotu amplitudy signélu kolisani jako podil sou¢asného vystupu generatoru funkce rampy

(RFG). Hodnota P2946 je ndsobena vystupni hodnotou RFG a vysledek je pficten k RFG vystupu.

Napriklad, pokud je vystup RFG 10 Hz a P2946 mé& hodnotu 0,100, amplituda signalu kolisani bude 0,100 *

10 = 1 Hz. To znamena, Zze RFG bude kolisat mezi 9 Hz a 11 Hz.
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P2947 Krokovy Ubytek signélu | 0.000 - 1.000 0.000 T - - Float |2
kolisani
Nastavi hodnotu pro krokovy Ubytek na konci periody pozitivniho signalu. Amplituda kroku je zavisla na
amplitudé signélu nasledovné: Amplituda krokového Ubytku signélu = P2947 * P2946.
P2948 Krokovy prirlistek signalu| 0.000 - 1.000 0.000 T - - Float |2
kolisani
Nastavi hodnotu pro krokovy pfiristek na konci periody negativniho signalu. Amplituda kroku je zavisla na
amplitudé signalu nasledovné: Amplituda krokového prirtstku signalu = 2948 * 2946
P2949 Sitka pulzu signalu ko- |0 - 100 50 T - - uie |2
lisani [%]
Nastavi relativni Sifi vzrastajicich a klesajicich pulzd. Hodnota v P2949 nastavi podil periody kolisani (ur-
¢ené v P2945) vyhrazeny pro klesajici pulz. Zbytek ¢asu bude vyhrazen pro klesajici pulz.
Pokud P2949 = 60%, znamena to, Ze 60% periody kolisani bude vystup kolisani stoupajici. Zbylych 40%
periody kolisani bude vystup kolisani klesajici.
r2955 CO: Vystup signélu ko- |- - - - - Float |2
lisani [%]
Zobrazi vystup funkce kolisani (wobble).
r3113.0...15 CO/ BO: Pole chybo- - - - - - uie |1
vych bitd
Poskytuje informace o skute¢né chybé.
Bit Nazev signalu Signal 1 Signal 0
00 Chyba ménice Ano Ne
01 Chyba napéjeni Ano Ne
02 Chyba mezilehlého obvodu Ano Ne
03 Chyba vykonové elektroniky Ano Ne
04 Prehréati ménice Ano Ne
05 Unik do zemé Ano Ne
06 Pretizeni motoru Ano Ne
07 Chyba sbérnice Ano Ne
09 Rezervovan Ano Ne
10 Chyba interni komunikace Ano Ne
11 Limitni proud motoru Ano Ne
12 Selhani napéjeni Ano Ne
13 Rezervovan Ano Ne
14 Rezervovan Ano Ne
15 Jina chyba Ano Ne
r3237[0...1] CO: Vypoctené rms DC | - 0 - - - Float |4
zvInéné napéti [V]
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
Zobrazi vypoctené rms DC-link zvinéné napéti.
Index: [0] Zvinéné volty
[1] Nefiltrované volty
P3350[0...2] | M6dy Super Torque |0 -3 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 2

Zvoli funkci Super torque (super to€ivy moment). Jsou dostupné 3 Super Torque mady:

e  Super Torque — napomaha startu motoru aplikovanim pulzu to¢ivého momentu po stanoveny cas

e Hammer start — napomaha startu motoru aplikovanim série pulzd to¢ivého momentu

e Odstranéni blokovani - kratkodobé reverzuje rotaci motoru pro odstranéni ucpani ¢erpadla”

Super Torque provoz:

Podpora (boost) (%)
A

P3355

Vystupni frekvence [Hz]

A

P3354

P3356

Y

v

1

P3353

Super Torque nab&hovy ¢as

1

Nabé&hovy Cas
P1120
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
Hammer Start provoz:
Podpora (boost) (%) P3359 P3360
“ - - - >l
P3357
. . i Gas
Vystupni frekvence [Hz] . .
Pocet hammer cyklu
A P3358
P3354
gas
Super Torque nabé&hovy ¢as Nabéhovy ¢as
P3353 P1120
Provoz odstranéni blokovani:
Vystupni frekvence (Hz)
Pocet cyklu odstranéni blokovani
A
= E.g. P3364 =2 "
Setpoint ;
Cas reverzace odstranéni blokovani
_ P3362
P3361 A ems s \ mmmmm——— N
| "’ “\ ,”' \\\
! l;’ \\\ 5o Y
E t
P % T %
P3361
P1120 L
P3353 Nabéhovy éas S
Super Torque ¢as rampy, aktivni pouze \‘
pokud je rychla rampa (P3363) vypnuta ‘\\
Setpoint AN
Pozitivni setpoint ~ --------- Negativni setpoint
v
ON
OFF1 >
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Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
0 Mody Super Torque vypnuty
1 Super torque povolen
2 Hammer start povolen
3 Odstranéni blokovani povoleno
Index: [0] Dataset ménice 0 (DDS0)
[1] Dataset ménice 1 (DDS1)
[2] Dataset ménice 2 (DDS2)
Poznamka: Pokud je zménéna hodnota P3350, zméni se hodnota P3352 néasledovné:

e P3350=2: P3353 =0,0s

e P3350 * 2: P3353 = z4kladni nastaveni
Nastaveni ¢asu nabéhu po rampé na 0 s poskytne dodatec¢ny ,hakopavaci* efekt pfi pouZziti médu Hammer
start.
Toto nastaveni muze byt zruSeno obsluhujicim.
Pokud je povolen méd odstranéni blokace (P3350 = 3), ujistéte se, Ze reverzni smér neni blokovan, tj.
P1032 =P1110 =0.

P3351[0...2]  |BI: Povolit Super Torque |0 - 4294967295 ‘o ‘T ‘ - ‘ CcDS ‘ 32 ‘ 2
Urci zdroj povoleni Super torque, kdyz P3352 = 2.

Zavislost: Plati, pouze kdyz P3352 = 2.

P3352[0...2] Super Torque startovaci |0 - 2 1 T - - uie |2
mod
Urci, kdy je aktivovana funkce Super Torque (super to€ivy moment).
0 Povolena pfi prvnim provozu po startu
1 Povolena pokazdé
2 Povolena digitalnim vstupem

Index: Viz P3350

Zavislost: Pokud P3352 = 2, je zdroj povoleni ur¢en P3351.

P3353|0...2] Super torque ndb&hovy |0.0 - 650.0 5.0 T - - Float |2
Cas [s]
Urc¢i nabéhovy Cas, ktery je pouZit pro vSechny funkce Super Torque. Pokud méni¢ nabih& po rampé na
Super torque / Hammer start frekvenci (P3354) ¢i frekvenci odstranéni blokovani (P3361), je misto nasta-
veniv P1120 / P1060 pouzita tato hodnota.

Index: Viz P3350

Zavislost: Hodnota tohoto parametru se méni s nastavenim P3350.
Viz popis P3350.

P3354/0...2] Super torque frekvence |0.0 - 550.0 5.0 T - - Float |2

[Hz]

Urci frekvenci, kterou bude aplikovana dodate¢na podpora v startovacich médech Super torque a Hammer

start.
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Seznam parametru

Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.

Index: Viz P3350

P3355[0...2] Super torque mira pod- |0.0 - 200.0 150.0 T PERCENT | - Float |2
pory [%]

Mira Super torque podpory je vypoctena nasledovné:

V_ST = P0305 * Rsadj * (P3355 / 100)

Poznamka:

Rsadj = odpor statoru upraveny pro teplotu

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (v(3) * P0305)) * PO305 * /(3)

Index: Viz P3350

Zavislost: Az do 200% jmenovitého proudu motoru (P0305), nebo do limitu ménice.

Poznamka: Super torque podpora se vypocitava stejné jako pribézna podpora (boost) (P1310). Vzhledem k tomu, Ze
je pouzit odpor statoru, bude vypoctené napéti presné pouze pfi 0 Hz. Poté bude kolisat stejné, jako je
tomu u prabézné podpory.

Nastaveni v P0640 (faktor pretizeni motoru [%]) omezuje miru podpory.

P3356[0...2] Super torque doba pod- |0.0 - 20.0 5.0 T - - Float |2
pory [s]

Nastavi dobu, po kterou bude aplikovana dodate¢na podpora (boost) v pfipadé, Ze se frekvence drzi na
P3354 Hz.

Index: Viz P3350

P3357[0...2] Hammer start mira pod- | 0.0 - 200.0 150.0 T PERCENT | - Float |2
pory [%]

Mira Hammer start podpory je vypocétena nasledovné:

V_HS = P0305 * Rsadj * (P3357 / 100)

Poznamka:

Rsadj = odpor statoru upraveny pro teplotu

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (v(3) * P0305)) * PO305 * /(3)

Index: Viz P3350

Zavislost: Az do 200% jmenovitého proudu motoru (P0305), nebo do limitu ménice.

Poznamka: Hammer start podpora se vypocitavéa stejné jako pribézna podpora (boost) (P1310). Vzhledem k tomu, zZe
je pouzit odpor statoru, bude vypoctené napéti presné pouze pfi 0 Hz. Poté bude kolisat stejné, jako je
tomu u prabézné podpory.

Nastaveni v P0640 (faktor pretizeni motoru [%]) omezuje miru podpory.

P3358[0...2]  |Poget Hammer cykld |1 - 10 5 ‘ CT ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 2
Ur¢i, kolikrat bude aplikovana mira podpory hammer startu (P3357).

Index: Viz P3350

P3359[0...2] Hammer zapnut po dobu | 0 - 1000 300 T - - uie |2
[ms]

Nastavi €as, po ktery bude pfi kazdém opakovéani aplikovana dodate¢né podpora
Index: Viz P3350
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Seznam parametru

Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Zavislost: Nastaveny ¢as musi byt alespor 3x ¢as magnetizace motoru (P0346).

P3360[0...2] Hammer vypnut po dobu |0 - 1000 100 T - - uie |2
[ms]
Nastavi ¢as, po ktery bude pfi kazdém opakovani dodate¢na podpora odebrana.

Index: Viz P3350

Poznamka: Béhem této doby klesne mira podpory na hladinu uréenou P1310 (pribézna podpora (boost)).

P3361[0...2] Frekvence odstranéni 0.0 - 550.0 5.0 T - - Float |2
blokovani [Hz]
Urci frekvenci, kterou ménic pobé&zi ve sméru opacném k setpointu béhem reverzni sekvence odstranéni
blokovani.

Index: Viz P3350

P3362[0...2] Cas reverzace odstrang- | 0.0 - 20.0 5.0 T - - Float |2
ni blokovani [s]
Nastavi €as, po ktery méni¢ pobézi ve sméru opacném k setpointu béhem reverzni sekvence odstranéni
blokovani.

Index: Viz P3350

P3363[0...2]  |Povolit rychly nabsh  |0-1 ‘ 0 ‘ T ‘ - ‘ - ‘ U16 ‘ 2
UmozZziiuje zvolit, zdali ménic na frekvenci odstranéni blokovani (P3361) nabéhne po rampé, i z ni nastar-
tuje pfimo (= rychly nabéh).
0 Zakazat rychly nabéh pro odstranéni blokovani
1 Povolit rychly nabéh pro odstranéni blokovani

Index: Viz P3350

Poznamka: Pokud P3363 = 1, vystup ,skoci" na reverzni frekvenci pfimo - to vyvola ,nakopavaci‘ efekt, ktery poméaha
odstranit blokovani.

P3364/0...2] Pocet cykld odstranéni |1 - 10 1 T - - ule (2
blokovani
Urc¢i, kolikrat bude opakovan reverzni cyklus odstranéni blokovani.

Index: Viz P3350

r3365 CO/BO: Stavové slovo: |- - - - - uie |2
super torque
Zobrazi provozni stav aktivni Super Torque funkce.
Bit Nazev signélu Signal 1 Signal 0
00 Super Torque aktivni Ano Ne
01 Super Torque nabiha po rampé Ano Ne
02 Super Torque podpora (boost) zapnuta Ano Ne
03 Super Torque podpora (boost) vypnuta Ano Ne
04 Odstranéni blokovani: reverzace zapnuta Ano Ne
05 Odstranéni blokovani: reverzace vypnuta Ano Ne
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.
P3852[0...2] BI: Povolit ochranu pred |0 - 4294967295 |0 urT - CDS |U32 |2
mrazem
Urci zdroj prikazu povoleni ochrany pfed mrazem. Je-li binarni vstup roven nule, bude ochrana spusténa.
Pokud je méni¢ zastaven a aktivuje se signél ochrany, budou nésledujici ochranna opatreni:
e Pokud P3853 # 0, je motor chranén pfed mrazem pouzitim dané frekvence.
e Pokud P3853 =0, a P3854 * 0, je pouzita ochrana pfed kondenzaci — motoru je dodan stanoveny
proud
Poznamka: Ochranné funkce mudZze byt zruSena za néasledujicich podminek:
e Pokud je méni€ v béhu a aktivuje se signél ochrany, bude signdl ignorovan.
e  Pokud méni¢ pohani motor kv(li aktivnimu signélu ochrany a obdrzi pfikaz RUN, nahradi tento pfi-
kaz signal ochrany pfed mrazem.
e Vydani pfikazu, kdyz je ochrana aktivni, motor zastavi.
P3853|0...2] Frekvence ochrany pfed |0.00 - 550.00 5.00 urT - DDS |Float |2
mrazem [Hz]
Urci frekvenci pouzitou, kdyz je ochrana pfed mrazem aktivni.
ZAavislost: Viz také P3852.
P3854|0...2] Proud ochrany pred 0-250 100 urT - DDS |U16 |2
kondenzaci [%]
Ur¢i DC proud (v procentech jmenovitého proudu), ktery je dodavan do motoru, kdyz je ochrana pred kon-
denzaci aktivni.
ZAavislost: Viz také P3852.
P3900 Konec rychlého uvedeni |0 - 3 0 C(1) - - uie |1
do provozu
Provede vSechny vypocty nezbytné pro optimalizovany provoz motoru. Po dokonéeni vypoctu jsou para-
metry P3900 a P0010 (skupiny parametrd pro uvedeni do provozu) automaticky resetovany na jejich pu-
vodni hodnotu 0.
0 Zadné rychlé uvedeni do provozu
1 Konec rychlého uvedeni do provozu s resetem do tovarniho nastaveni
2 Konec rychlého uvedeni do provozu
3 Konec rychlého uvedeni do provozu pouze pro data motoru
Zavislost: Je mozné zménit, pouze pokud P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.
nastaveni set dat prist.

Poznamka: P3900 = 1:

Je-li zvoleno nastaveni 1, budou zachovana pouze ta nastaveni parametrd, ktera byla provedena v menu
uvedeni do provozu ,rychlé uvedeni do provozu“. V8echny ostatni zmény parametr(, véetné I/O nastaveni,
budou ztraceny. Budou také provedeny vypocty motoru.
P3900 = 2:
Je-li zvoleno nastaveni 2, budou vypocteny nastaveni pouze téch parametrd, které jsou zavislé na parame-
trech v menu uvedeni do provozu ,rychlé uvedeni do provozu“ (P0O010 = 1). I/O nastaveni budou resetova-
na do zékladnich hodnot a budou provedeny vypocty motoru.
P3900 = 3:
Je-li zvoleno nastaveni 3, budou provedeny pouze vypocty motoru a regulatoru. Ukonceni rychlého uvede-
ni do provozu s timto nastavenim Setfi €as (vhodné napf. kdyz byly zménény pouze jmenovita data ze
Stitku motoru).
Vypodte hodnoty fady parametr(i motoru a nahradi jimi pfedchozi hodnoty. Mezi né patfii P0334 (hmotnost
motoru), PO350 (odpor statoru), P2000 (referencni frekvence) a P2002 (referencni proud).
Pri pfenosu P3900 ménic¢ k provedeni internich vypoétd vyuziva svij procesor.
Komunikace - pfes USS i pfes aplika¢ni sbérnici Fieldbus — budou po dobu vypoétli preruseny. To mize
vést k nasledujicim chybovym zpravam na pfipojeném SIMATIC S7 ovladani (komunikace pres Fieldbus):
e  Chyba parametru 30
e  Chyba ménice 70
e  Chyba ménice 75

r3930][0...4] Verze dat ménice - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Zobrazi ¢islo ASE a verze dat ménice.

Index: [0] ASE prvni 4 Cislice
[1] ASE druhé 4 Cislice
[2] Logisticka verze
[3] Verze pevnych dat
[4] Verze kalibrovanych dat

P3950 Pristup ke skrytym pa- |0 - 255 0 urT - - uie |4
rametram

Zpfistupni specialni parametry pro vyvoj (pouze pro experty) a tovarni funkce (kalibracni parametr).

r3954[0...12]

CM informace aGUI ID |- ‘ ‘ ‘ ‘ ‘U16 ‘4

Slouzi ke klasifikaci firmware (pouze pro interni potfeby SIEMENS).

Index: [0] CM S&titek (pfirGstek (increment) | vétev (branch))
[1] CM stitek (pocitadlo (counter))
[2] CM Stitek
[3...10] GUIID
[11] GUI ID hlavni verze
[12] GUI ID vedlejSi verze
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Seznam parametru

Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- [Typ |Urov.

nastaveni set dat prist.
r3978 BICO poéitadlo - - - - - u3s2 |4
Zaznamendava pocet zménénych BICO spojeni.

P3981 Reset aktivni chyby 0-1 ‘0 ‘T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘4
KdyZ je zménén z 0 na 1, tak resetuje aktivni chyby
0 Neresetuje chyby
1 Resetuje chyby

Poznamka: Viz P0947 (kéd posledni chyby).

Automaticky se resetuje na 0.

P3984 Cas uzévérky telegramu | 100 - 10000 1000 T - - uie |3
klienta [ms]

Urci ¢as, po jehoz uplynuti bude generovana chyba (F73), pokud neni obdrzen Zadny telegram od klienta.

Zavislost: Nastaveni 0 = hlida¢ (watchdog) vypnut

r3986[0...1] Pocet parametr( - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ ule ‘ 4
Zobrazi pocet parametrd ménice.

Index: [0] Pouze pro cteni
[1] Cteni a zapis

P7844 Prejimaci test - Potvrzeni| O - 2 ‘0 ‘T ‘ - ‘ - ‘ ui6 ‘ 3
Po automatickém stazeni z MMC pfi nastartovani bude tento parametr automaticky nastaven na 1. Bude
také generovana chyba F395.

Nastavenim P7844 = 0 kvitujete F395 a potvrdite nastaveni parametrd. Nastavit tento parametr na 2 je
mozné, pouze bylo-li provedeno automatické stazeni pfi nastartovani. V takovém pfipadé nastaveni 2 zrusi
stazené hodnoty a budou povoleny pfedtim uloZzené parametry.

0 Prejimaci test / Potvrzeno

1 Ptejimaci test / Ceka na potvrzeni

2 ZruSit klon

Poznamka: Pokud nedoSlo béhem nastartovani k automatickému stazeni z MMC, nebude nastaveni 2 pfistupné.
Pokud soubor klonu obsahuje uzivatelské zakladni hodnoty a klonovani je pfi startu odmitnuto s P7844 =
2, budou parametry nastaveny na uzivatelské zakladni hodnoty ze souboru klonu, misto na dfive ulozené
hodnoty.

P8458 Ovladéni klonovani 0-2 2 cT - - Juie |3
Urc¢i, zdali pfi startu probéhne klonovéani. Bude pouZzit soubor clone00.bin. Pokud neni viozena MMC karta,
probéhne normalni start.

0 Zadné klonovani pfi startu
1 Klonovani pfi startu pouze jednou
2 Klonovani pfi startu pokazdé

Poznamka: Zékladni hodnota je 2. Po prvnim klonovani je parametr nastaven na 0. Pokud je vloZzena MMC karta bez
platného souboru, spusti se chyba F61 / F63 / F64, kterou je mozno kvitovat pouze vypnutim a zapnutim
ménice. Chyba je signalizovana blikajici LEDkou RUN (Uvedeni do provozu), SF LED neni aktivovana.
P8458 se po resetu do tovarniho nastaveni nezméni.
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Seznam parametru
Parametr Funkce Rozsah Tovarni Lze ménit Skalovani |Data- |[Typ |Urov
nastaveni set dat prist.
P8553 Typ menu 0-1 0 urT - - uie |1
Zvoli, zdali maji byt v BOP pouzita menu bez textu, nebo menu s néjakym textem.
0 Menu bez textu
1 Menu s néjakym textem
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8 Chyby a varovani

Poznamka

Pokud je aktivnich nékolik chyb ¢i varovani, BOP nejdfive jednu po druhé zobrazi vSechny

chyby. Po zobrazeni vSech chyb zobrazi jedno po druhém i vSechna varovani.

8.1 Chyby

Okamyzité poté, co dojde k chyb&, se zobrazi chybové ikona @ a displej piejde do zobrazeni

chyby. V tomto zobrazeni se na displeji objevi pismeno ,F* nasledované Cislem chyby.

Kvitovani/ odstranéni chyby

e Seznamem aktivnich chyb mdzete listovat stiskem tlacitek (nahoru) a (dol().

e Pro zobrazeni stavu ménice pfi chybé dlouze stisknéte ""“ (> 2 s). Pro navrat k zobra-

zeni kodu chyby kréatce stisknéte | " | (< 2's)

-

e Pro kvitovani / odstranéni chyby stisknéte ™21, nebo pokud k tomu byl méni¢ nastaven,

chybu kvitujte externé. Chybu muiZzete ignorovat stiskem

Poznamka
Zobrazeni chyb se opétovné objevi za téchto podminek:

e Pokud nebyla chyba odstranéna a je stisknuto tlacitko (l), zobrazeni chyb se objevi

znovu.
e Pokud neni po 60 s stisknuto Zadné tlacitko.

Pokud je aktivni chyba a po dobu 60s nebylo stisknuto Zadné tlacitko, podsviceni (P0O070)
zacne blikat.
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Chyby a varovani

Aktualni zobrazeni

Aktivni chyba

[oc] o 29)

Chyby

Menu protokolu chyby

Setpoint frekvence (Hz) po RFG
(r0954)

 Cervena LED blika

Vystupni napéti (V)
(r0958)

Stav ménice

Zobrazeni kodu chyby g > (r0955)
(]
Vystupni proud (A) Vdce (V)
(r0957) (r0956)
Zobrazeni stavu ménice pfi chybé
Seznam k6du chyb
Chyba Pficina Naprava
F1 e Vykon motoru (P0307) neodpovida Zkontrolujte nasleduijici:
Nadproud vykonu ménice (r0206) e Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu méni-
e  Zkrat vedeni motoru Ce (r0206)
e  Chyby uzemnéni e Nesmi byt prekro¢eny limity délky kabell
0949 = 0: Hardwaroveé hlaSeno e Motor a kabely motoru nesmi byt ve zkratu ¢i mit
r0949 = 1: Softwarové hlaseno chybné uzemnéni
r0949 = 22: Hardwarové hldseno e Musi byt nastavena spravna hodnota odporu statoru
(P0350)
e  Motor nesmi byt zablokovany nebo pretizeny
e  ZvySte ndbéhovy Cas (P1120)
e  Snizte miru podpory (boost) startu (P1312)
F2 e  P¥iliS vysoké napéjeci napéti Zkontrolujte nasledujici:
Prepéti e  Motor je v rekupera¢nim modu e Napéjeci napéti (P0210) nesmi pfesahovat limity
r0949 = 0: Hardwarové hlaseno uvedené na typovém Stitku
r0949 = 1 &i 2: Softwaroveé hlaseno e Dobéhovy ¢as (P1121) musi odpovidat setrvacnosti
zatéze
e Pozadovany brzdny vykon nesmi pfesahovat stano-
vené limity”
e Vdc regulator musi byt povolen (P1240) a spravné
parametrizovan
Poznamka:
Rekuperaéni méd maze byt zapficinén rychlym dobéhem
po rampé, nebo roztdenim motoru aktivni zatézi. Zatéze
s VetSi setrvacnosti vyZaduji delSi rampové ¢asy, nebo
pouziti brzdného odporu.
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Chyba

Pfi€ina

Néaprava

F3 ¢ Selhani napajeni Zkontrolujte napajeci napéti.
Podpéti e Razovéa zatéZz mimo stanoveneé limity

r0949 = 0: Hardwarové hlaseno

r0949 =1 ¢i 2: Softwarové hlaSeno
F4 e Meénic je pretizen Zkontrolujte nasleduijici:

Prehrati ménice

Nedostate¢na ventilace
PFiliS vysoka pulzni frekvence
PFilis vysokéa okolni teplota

Nefunkéni ventilator

o  PFiliS velka zatéz, Ci zatézovy cyklus?

e Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu méni-
¢e (r0206)

e  Pulzni frekvence musi byt nastavena na zakladni
hodnotu

e  Okolni teplota je pfili§ vysoka?

e  Pokud je méni€ v provozu, musi se ventilator tocit

F5 e Meénic je pretizen Zkontrolujte nasleduijici:
12t ménice e  P¥iliS ndrocny zatézovy cyklus e  Zatézovy cyklus nesmi byt mimo stanovené limity
e Vykon motoru (P0307) prekracuje vy- e Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu méni-
konové moznosti ménice (r0206) Ce (r0206)

Poznamka:
F5 neni mozné odstranit, dokud neni vyuziti pretizeni
(r0036) nizsi, nez 12t varovani ménice (P0294).

F6 o  P¥iliS velka zatéz pii startu Zkontrolujte nasleduijici:

Vzestup teploty Cipu

presahuje kritickou

PFilis velky stupen zatéze

P¥ilis rychly nabéh po rampé

o  P¥iliS velk4 zatéz &i stupen zatéze?

e  ZvySte nabéhovy Cas (P1120)

uroven e Vykon motoru (P0307) musf odpovidat vykonu méni-
Ce (r0206)
e Predchézejte F6 nastavenim P0290 = 0 ¢i 2
F11 e  Motor je pretizen Zkontrolujte nasleduijici:

Prehrati motoru

o  P¥iliS velk4 zatéz i stupen zatéze?

e  Musi byt opraveno jmenovité prehfati motoru (P0626
- P0628)

e Hranicni teplota motoru (P0604) musi byt odpovidaji-

ci

Pokud je maly motor (< 250 W, 4- nebo
2-polovy) pouzit pro provoz pii frekvenci
pod 15 Hz, mlze k chybé dojit, i kdyz je

teplota motoru v limitu

Zkontrolujte nasleduijici:

e  Proud motoru nepfesahuje jmenovity proud motoru
uvedeny na typovém Stitku

e Teplota motoru neni mimo limity

Jsou-li tyto dvé podminky splnény, nastavte parametr
P0335 na 1.

F12
Ztracen signal tep-

loty ménice

PoruSeni dratu teplotniho ¢idla ménice
(chladice).
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Chyby a varovani

Chyby

Chyba

Pricina

Naprava

F20
Prilis velké zvinéni
DC

Vypoétené mira zvinéni DC prekrocila bez-
pec¢nou miru. To je obvykle zpdsobeno ztra-

tou jedné ze sitovych vstupnich fazi.

Zkontrolujte kabely napajeni.

F35

Prekro¢en maxi-
malni pocet pokust
0 automaticky re-

start

Pocet pokusl o automaticky restart presahl
hodnotu v P1211.

F41

Selhani identifikace

Identifikace dat motoru selhala.

e 10949 = 0: z4dna zatéz

Zkontrolujte nasleduijici:

r0949 = 0: je motor pfipojen k ménici?

dat motoru e 10949 = 1: béhem identifikace byl dosa- | ¢ 10949 =1 - 49: jsou data motoru v P0304 - P0311
Zen limit proudu spravna?
e 10949 = 2: identifikovan odpor statoru e  Zkontrolujte, jaké zapojeni motoru je vyzadovano (do
nizsi nez 0,1% ¢i vysSi nez 100% hvézdy / do trojihelniku)
e 10949 = 30: regulator proudu dosahl
limitu napéti
e 10949 = 40: inkonzistence identifikova-
ného datasetu, alespon jedna identifi-
kace selhala
Procentni hodnoty zaloZzené na impedanci
Zb = Vmot,nom / /(3) / Imot,nom
F51 Selhani ¢teni &i zapisu pfi pfistupu do EE- e  Pro zruSeni této poruchy musi byt zapnut a vypnut,
EEPROM chyba PROM. To muze byt zpUsobeno tim, Ze je nebot nékteré parametry nemusi byt ¢teny spravné.
parametru EEPROM plny — bylo zménéno pfilis mnoho | ¢«  Pokud vypnuti a zapnuti chybu neodstrani, provedte
parametrd. tovarni reset a novou parametrizaci
e Pokud je EEPROM piny, nastavte nékolik parametri
zpét na jejich zakladni hodnotu a poté vypnéte a za-
pnéte
e Vymeénte ménic.
Poznamka:
e 10949 = 1: EEPROM piny
e 10949 = 1000 + cislo bloku: ¢teni bloku dat se nezda-
filo
e 10949 = 2000 + cislo bloku: vyprSel ¢as ¢teni bloku
dat
e 10949 = 3000 + cislo bloku: ¢teni bloku dat CRC se
nezdafilo
e 10949 = 4000 + ¢islo bloku: zapis bloku dat se nezda-
fil
e 10949 = 5000 + ¢islo bloku: vyprSel ¢as zapisu bloku
dat
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Chyba

Pfi€ina

Néaprava

r0949 = 6000 + Cislo bloku: verifikace zapisu bloku

dat se nezdafila

r0949 = 7000 + ¢islo bloku: ¢teni bloku dat ve Spat-
ném Case

r0949 = 8000 + Cislo bloku: zapis bloku dat ve Spat-
ném Case

r0949 = 9000 + Cislo bloku: tovarni reset neprobéhl

kvali restartu ¢i vypadku napajeni

F52
Chyba softwaru

ménice

Chyba cteni informaci ménice, nebo neplat-

na data.

Poznamka:

r0949 = 1: Cteni identity méniée se nezdafilo
r0949 = 2: Spatna identita ménice

r0949 = 3: Cteni verze méniée se nezdafilo
r0949 = 4: Spatna verze ménice

r0949 = 5: Spatny zacatek ¢asti 1 dat ménice
r0949 = 6: Spatné ¢&islo teplotniho ¢idla ménice
r0949 = 7: Spatné ¢&islo aplikace ménice

r0949 = 8: Spatny zacatek ¢asti 3 dat ménice
r0949 = 9: Spatné &teni datového Fetézce ménice
r0949 = 10: CRC meénice selhalo

r0949 = 11: Ménic je prazdny

r0949 = 15: Selhalo CRC bloku ménice 0
r0949 = 16: Selhalo CRC bloku ménice 1
r0949 = 17: Selhalo CRC bloku ménice 2
r0949 = 20: Neplatny ménic

r0949 = 30: Spatna velikost adreséare

r0949 = 31: Spatné ID adresére

r0949 = 32: Neplatny blok

r0949 = 33: Spatna velikost souboru

r0949 = 34: Spatnéa velikost sekce dat

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3

309




Chyby a varovani

Chyby

Chyba

Pricina

Naprava

F52 (pokraGovani)

r0949 = 35: Spatna velikost sekce bloku

r0949 = 36: Prekroc¢ena velikost RAM

r0949 = 37: Spatna velikost parametru

r0949 = 38: Spatna hlavicka zafizeni

r0949 = 39: Neplatny ukazatel souboru

r0949 = 40: Spatna verze 3kalovaciho bloku

r0949 = 41: Spatna verze kalibracniho bloku

r0949 = 50: Spatny format sériového &isla

r0949 = 51: Spatny format sér. &is. - zatatek

r0949 = 52: Spatny format sér. &is. - konec

r0949 = 53: Spatny format sér. &is. - mésic

r0949 = 54: Spatny format sér. &is. - den

r0949 = 1000 + adresa: Cteni dat méni¢e se nezda¥i-
lo

r0949 = 2000 + adresa: Zapis dat ménice se nezdafril
r0949 = 3000 + adresa: Spatny ¢as &teni dat ménice
r0949 = 4000 + adresa: Spatny ¢as zapisu dat méni-
ce

r0949 = 5000 + adresa: Cteni dat méni¢e neplatné
r0949 = 6000 + adresa: Z4apis dat ménice neplatny
Vypnéte a zapnéte ménic

Kontaktujte servisni oddéleni nebo méni¢ vymeérnte

F60

Asic - vyprSel ¢as

Selhani vnitfnich komunikaci.

Zkontrolujte ménic.

Chyba se objevuje sporadicky:

Poznamka:

r0949 = 0: Hardwarové hlasené selhani linky

r0949 = 1: Softwarové hlaSené selhani linky

r0949 = 6: Zpétna vazba neni vypnuta pro ¢teni dat
meénice

r0949 = 7: Béhem stahovani ménice nebyla prene-
sena zprava vypnuti zpétné vazby

Selhani komunikace kvdli EMC problémim
Zkontrolujte, a pokud nutno, zlepSete EMC

Pouzijte EMC filtr
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Chyba

Pfi€ina

Néaprava

F61
MMC/SD karta —
klonovani  para-

metrl selhalo

Klonovéani parametr(i se nezdafilo.

e 10949 = 0: MMC/SD nepfipojena,
Spatny typ karty, nebo karta nezahdjila
automatické klonovani

e 10949 = 1: Data ménice nelze zapsat
na kartu

e 10949 = 2: Neni dostupny soubor klo-
novani parametrd

e 10949 = 3: MMC/SD karta nemuze
precist soubor

e 10949 = 4: Cteni z klonovaciho soubo-
ru selhalo (napf. selhani ¢teni, Spatna

data ¢i kontrolni soucet)

e 10949 = 0: Pouzijte MMC/SD kartu s formatovanou
na FAT16 ¢i FAT32, nebo pfizplsobte MMC/SD kar-
tu ménici.

e 10949 = 1: Zkontrolujte MMC/SD kartu (napf. neni
plna pamét?) — znovu formétujte kartu na FAT16 i
FAT32.

e 10949 = 2: VloZte spravné pojmenovany soubor do
spravného adreséare /USER/SINAMICS/DATA.

e 10949 = 3: Ujistéte se, Ze je soubor pristupny — je-li
potfeba, soubor vytvoite znova.

e 10949 = 4: Soubor byl zménén — vytvorte jej znova.

F62 Soubor existuje, jeho obsah je vSak ne- | Znova kopirujte a ujistéte se, Ze byl proces dokoncen.
Klonovani  para- | platny.

metr(:  neplatny | PoSkozeni fidiciho slova.

obsah

F63 Soubor existuje, ale neodpovida typu mé- | Zajistéte klonovani z kompatibilniho typu ménice.
Klonovani para- | nhice.

metr(: nekompa-

tibilni obsah

F64 Nebyl nalezen Clone00.bin  soubor | Pokud je vyZadovano automatické klonovani:

Méni¢ se pokusil | v pfislusnem adresafi | ¢  Vlozte MMC/SD kartu se spravnym souborem a

0 vytvoreni auto-
matického klonu

bé&hem startu

/USER/SINAMICS/DATA.

meénic vypnéte a zapnéte
Pokud neni vyzadovano automatické klonovani:
e  Pokud neni potfebnd, kartu vyjméte a ménic¢ vypnéte
a zapnéte
¢ Resetujte P8458 = 0 a vypnéte a zapnéte.
Poznamka:

Chybu Ize odstranit pouze vypnutim a zapnutim.

F71 Zadné hodnoty z USS po dobu vypadku | Zkontrolujte USS master

Chyba USS set- | telegramu

pointu

F72 Zadné hodnoty z USS/MODBUS po dobu | Zkontrolujte USS/MODBUS master
Chyba vypadku telegramu

USS/MODBUS

setpointu

F80 e PoruSeny dréat

Ztracen signal na

analogovém vstu-

pu

e  Signal mimo limity

F85

Externi chyba spusténa prikazovym vstu-

e  Zkontrolujte P2106.
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Chyby

Chyba

Pricina

Naprava

Externi chyba

pem pres Fidici slovo 2, bit 13.

e  ZruSte fidici slovo 2 bit 13 jako zdroj ptikazd.

e  Vypnéte vstup svorky pro spusténi chyby.

F100 Softwarovéa chyba Kontaktujte servisni oddéleni nebo méni¢ vymeérnte
Reset hlidace

(watchdog)

F101 Softwarovéa chyba nebo selhani procesoru. | Kontaktujte servisni oddéleni nebo méni¢ vymérite
PreteCeni z&sob-

niku

F221 PID zpétna vazba pod minimalni hodnotou | ¢  Zkontrolujte hodnotu P2268.

PID zpétna vazba | P2268. e  Upravte prirlstek zpétné vazby.

pod minimalni

hodnotou

F222 PID zpétna vazba nad maximalni hodnotou | ¢  Zkontrolujte hodnotu P2267.

PID zpétna vazba

P2267.

e Upravte pfirGstek zpétné vazby.

nad maximalni
hodnotou
F350 Béhem startu méni€¢ zkontroluje, zdali byl | Interni selh&ni neni mozné opravit.
Konfiguracni konfiguracni vektor (SZL vektor) spravné | r0949 = 13 — ujistéte se, Ze je namontovana spravna
vektor ménice | naprogramovan a zdali hardware odpovida | vykonové jednotka.
selhal naprogramovanému vektoru. Pokud ne, jde | poznamka:
ménic do poruchy. Kvitovani chyby vyZaduje vypnuti a zapnuti ménice.
e 10949 = 1: Interni selhani — neni do-
stupny zadny hardwarovy konfiguraéni
vektor
e 10949 = 2: Interni selhani — neni do-
stupny Zadny softwarovy konfiguracni
vektor
e 10949 = 11: Interni selhani — kdd méni-
¢e neni podporovan.
e 10949 = 12: Interni selhani - softwaro-
vy vektor neni mozny.
e 10949 = 13: Instalovana Spatna vyko-
nova jednotka
e 10949 > 1000: Interni selhani — instalo-
vana spatna I/0 deska.
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Chyba Pfi€ina Néprava
F395 K chybé dochazi po startu s klonovanim. | Sougasny set parametr( musi byt zkontrolovan a potvr-
Prejimaci test /| M0Ze byt také zpisobena chybnym étenim | zen odstranénim chyby.

neprobéhlo potvr-

zeni

z EEPROM (pro detaily viz F51).

Startovaci klon se mohl zménit a nemusel

by odpovidat aplikaci.

Predtim, nez mdze méni¢ zapnout motor,

je nutné zkontrolovat tento set parametr(.

e 10949 = 3/4: Zména dat ménice

e 10949 = 5: Bylo provedeno klonovani
pfi startu pfes MMC/SD kartu

e 10949 = 10: Predchozi klonovani pfi

startu bylo pferuSeno

F410
Selhani

pred kavitaci

ochrany

Existuji podminky, které mohou vést

k poSkozeni kavitaci. Kavitacni poSkozeni
je poskozeni ¢erpadla v ¢erpadlovém sys-
tému, ke kterému dochazi, pokud neproudi
To mize vést

dostatek  tekutiny.

k akumulaci tepla a poSkozeni ¢erpadla.

Pokud nedochazi ke kavitaci, snizte hranici kavitace
P2361, nebo zvySte prodlevu ochrany pred kavitaci.

Ujistéte se, Ze zpétn4 vazba Cidla funguje.

F452
Porucha monito-

rovani zatéze

Stav zatéZe motoru indikuje poruchu do-

pravniku ¢i mechanickou chybu.

e 10949 = 0: porucha nizky toc€ivy mo-
ment / rychlost

e 10949 = 1: porucha vysoky to€ivy mo-

ment / rychlost

Zkontrolujte nasleduijici:

e  Zadné poskozeni, zadfeni &i blokace viaku ménice.
e Je-li zapotfebi, promaZte mechanické Casti.
Pouzivate-li externi rychlostni ¢idlo, zkontrolujte, zdali
nasledujici parametry funguji spravné:

— P2192 (¢as prodlevy pro povolenou odchylku)

— P2182 (hrani¢ni frekvence f1)

— P2183 (hrani¢ni frekvence f2)

— P2184 (hrani¢ni frekvence 3)

Pouzivate-li konkrétni toivy moment / rychlostni rozsah,
zkontrolujte tyto parametry:

— P2182 (hrani¢ni frekvence 1)

— P2183 (hrani¢ni frekvence 2)

— P2184 (hrani¢ni frekvence 3)

— P2185 (horni hranice to¢ivého momentu 1)

— P2186 (dolni hranice to¢ivého momentu 1)

— P2187 (horni hranice to¢ivého momentu 2)

— P2188 (dolni hranice to¢ivého momentu 2)

— P2189 (horni hranice to¢ivého momentu 3)

— P2190 (dolni hranice to¢ivého momentu 3)

— P2192 (&as prodlevy pro povolenou odchylku)

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3

313




Chyby a varovani

8.2

Varovani

Varovani

Je-li aktivovano varovéani, na displeji se okamzité zobrazi varovné ikona (!) a poté pismeno

LA" nasledované kédem varovani.

Poznamka

PovSimnéte si, Ze varovani namohou byt kvitovany. Automaticky zmizi poté, co je odstrané-

na pficina varovani.

Seznam ko6dl varovani

Varovan{

PFi€ina

Néaprava

A501

Limitni proud

e Vykon motoru neodpovida vykonu
meénice
e Kabely motoru jsou prili§ dlouhé

e  Chyby uzemnéni

Viz F1.

e Malé motory (120 W) pod FCC a

s nizkou zatézi mohou zpusobovat vy-

soky proud

Pro velmi malé motory pouzijte V/f provoz.

A502

Limitni prepéti

Bylo dosazeno limitu prepéti. Pokud je Vdc
regulator vypnut (P1240 = 0), mlzZe se toto

varovani objevit pfi dobéhu po rampé.

Pokud se toto varovani zobrazuje permanentné, zkontro-

lujte vstupni napéti ménice.

A503
Limitni podpéti

e Selhani sitového napajeni.
e Sitové napajeni a tim i napéti DC-linku

(r0026) pod uréenym limitem.

Zkontrolujte napéti sitového napajeni.

A504

Prehrati ménice

Byla prekro¢ena varovna mira teploty chla-
di¢e ménice, varovna mira teploty prechodu
¢ipu, nebo povolend zména teploty precho-
du €ipu, coz vedlo ke snizeni pulzni frek-
vence a/nebo vystupni frekvence (v zavis-

losti na parametrizaci v P0290).

Poznamka:

r0037[0]: teplota chladiCe (heat sink)

r0037[1]: Teplota pfechodu €ipu (zahrnuje chladic)

Zkontrolujte nasleduijici:

e  Okolni teplota nesmi byt mimo stanovené limity

e  Zatézové podminky a stupné zatéZe musi byt pfime-
fené

e  KdyZ je ménic€ v provozu, ventilator se musi to€it

A505 PrekroCen varovna mira; pokud je paramet- | Zkontrolujte, zdali zatéZovy cyklus neni mimo stanovené
12t ménice rizovan (P0610 = 1), bude proud snizen limity.
A506 Varovani pred pretizenim. Rozdil mezi Zkontrolujte, zdali stupné zatéze a narazové zatéze lezi

Varovani vzestupu
teploty IGBT pre-

chodu

teplotou chladiCe (heat sink) a IGBT pre-

chodu prekrogil varovny limit.

ve stanovenych limitech.

A507

Ztracen signal

Ztrata signalu teploty chladi¢e ménice.

Je mozné, ze odpadlo ¢idlo.

Kontaktujte servisni oddéleni nebo ménic vymeérite.
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Varovan{

PFi€ina

Néaprava

teploty ménice

A511

12t pfehfati motoru

e Motor je pretizen.

o  PFiliS velké cykly ¢i stupné zatéze

Bez ohledu na zpusob zjisténi teploty zkontroluijte:

e P0604 varovnou hranici teploty motoru

e P0625 okolni teplotu motoru

e  Zkontrolujte, zdali jsou data z typového Stitku
spravné zadana. Pokud ne, provedte rychlé uve-
deni do provozu. Pfesna data ekvivalentniho ob-
vodu lIze zjistit provedenim identifikace motoru
(P1900 = 2).

e  Zkontrolujte, jestli je vaha motoru (P0344) rozum-
né. Pokud je to zapotrebi, zmérnite ji.

e Pokud se nejedna o standardni SIEMENS motor,
je mozné standardni hodnotu prehfati zménit po-
moci P0626 — P0628.

A535 Prilis velk& brzdné energie. ZmenSete brzdnou energii.
Pretizeni brzdného | Brzdny odpor neni vhodny pro danou apli- | Pouzijte brzdny odpor vysSi tfidy.
odporu kaci.

A541 Identifikace dat motoru (P1900) je zvolena,

Identifikace dat

motoru aktivni

¢i probiha.

A600
Varovani prekroce-
ni RTOS

Interni Gasovy Usek prekrocen.

Kontaktujte servisni oddéleni.

A910
Vdc_max regulator

deaktivovan

Dochazi k nému:
e Je-li napgjeci napéti (P0210) perma-
nentné prilis vysoké
e Je-li motor pohanén aktivni zatézi
zpusobuijici, Ze jde motor do rekuper-
acniho médu
e  PFidobéhu po rampé se zatézemi
s velkou setrvacnosti
Pokud se objevi varovani A910, kdyz je
rezim v pohotovostnim rezimu (vystupni
pulzy vypnuty) a nasledné je zadan piikaz
ON, nebude Vdc_max regulator (A911)
aktivovan, dokud neni odstranéna pfi¢ina
A910.

Zkontrolujte nasleduijici:
e  Vstupni napéti neni mimo stanoveny rozsah
e  Z&atéz musi byt odpovidajici

e V nékterych pfipadech pouzijte brzdny odpor.
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Varovani

Varovani

Pricina

Naprava

A911
Vdc_max regulator

aktivni

Vdc-max regulator udrzuje napéti DC-linku

(r0026) pod Urovni stanovenou v r1242.

Zkontrolujte nasleduijici:
e Napéjeci napéti nesmi pfesahovat limity uvedené
na typovém Stitku
e Dobéhovy ¢as (P1121) musi odpovidat setrvac-
nosti zatéze
Poznamka:

VySSi setrvacnost vyzaduje delSi ¢asy rampy, nebo pou-

Ziti brzdného odporu.

A912

Vdc_min regulator

aktivni

Vdc_min regulator bude aktivovan, klesne-li
napéti DC-linku (r0026) pod Uroven stano-
venou Vv r1246.

Kineticka energie motoru je vyuzita

k vyrovnani napéti DC-linku, coz zpusobuje
zpomaleni ménice! Kratké vypadky napéje-
ni tedy nemusi vést k poruse z podpéti.
PovSimnéte si, Ze k varovani maze taky

dojit pfi pfilis rychlém nibéhu po rampé.

A921
Nespravné nasta-

vené parametry

Parametry analogového vystupu (P0777 a
P0779) by nemély byt nastaveny na stejnou

hodnotu, nebot’ to mliZe vést k nelogickym

Zkontrolujte nasleduijici:
e Identicka nastaveni parametr(i pro vystup

e Identicka nastaveni parametr( pro vstup

analogového vy- | vysledkim. e Nastaveni parametr(i pro vystup neodpovidaji typu
stupu analogového vystupu

Nastavte PO777 a P0779 na rozdilné hodnoty.
A922 Na ménic neni aplikovana Zzadna zatéz. Zkontrolujte, zdali je motor pfipojen k ménici.

Neni aplikovana

Zadna zatéz

V dusledku nemusi nékteré funkce fungovat

jako za normalni zatéze.

A923
Vyzadovan jak
JOG vlevo, tak
JOG vpravo

Jsou pozadovany jak JOG vlevo, tak JOG
vpravo (P1055 / P1056). To zastavi vystup-

ni frekvenci RFG na jeji aktualni hodnoté.

Nemackejte sou¢asné JOG vpravo a vievo.

A930
Varovani ochrany

pred kavitaci

Za soucasnych podminek hrozi poSkozeni

kavitaci.

Viz F410.

A936

PID automatické ladéni (P2350) je zvoleno,

Varovani zmizi, poté co je PID automatické ladéni do-

PID automatické i probiha. konceno.
ladéni aktivni
A952 Zéatézové podminky na motoru nasvédcéuji | Viz F452.

Varovani monito-

ringu zatéze

selhani dopravniku ¢i mechanické chybé.
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A

Technické

Elektrické specifikace

Charakteristiky nap4jeciho vedeni

specifikace

Tiffazové AC 400 V ménice

Jednofazové AC 230 V ménice

Rozsah napéti

380 VAC az 480 VAC (tolerance: -15% az +10%)
47 Hz aZz 63 Hz

Snizovani proudu (derating) pfi vysokych vstup-
nich napétich:

Vystupni proud [%]

120
1007T
807
60
40
20

0

Il

I
]
T
|
|

323 360 400 420 460 500 528
—_—

Napéti (V)
Poznédmka: Pro z&kladni nastaveni snizovani
proudu (derating) pfi 480 V, spinaci frekvenci 4
kHz a okolni teploté vzduchu 40 °C viz tabulku
v kapitole ,Komponenty méni¢ového systému“
(str. 19).

200 VAC az 240 VAC (tolerance: -10% az +10%)
47 Hz aZz 63 Hz

Snizovani proudu (derating) pfi vysokych vstup-
nich napétich:

Vystupni proud [%]

120
123__ J_ L L _—:""_‘"-_--...I
60 :
40 I
20 t
0 |
180 200 220 230 250 264
Napéti (V)

Kategorie prepéti

EN 60664-1 kategorie llI

EN 60664-1 kategorie llI

PFipustna konfigurace

napajeni

TN, TT, ITY, TT uzemnéna linka

TN, TT

Napéjeci prostredi

Druhé prostfedi (soukroma napajeci sit)

Druhé prostfedi (soukroma napajeci sit)

1)

Povsimnéte si, Ze u tfifazovych AC 400 V ménic¢t FSA az FSD mohou byt na IT systémech provozovany pouze

nefiltrované varianty. Pro provoz FSE (filtrovany / nefiltrovany) na IT napajeni odstrante Sroub EMC filtru.

Méni¢ SINAMICS V20
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Schopnost pretizeni

Jmenovity vykon (kW) | Primérny vystupni proud | Proud pretizen{ Maximalni cyklus pretizeni

0,12 az 15 100% jmenovitého 150% jmenovitého po 60 | 150% jmenovitého po 60 sekund, pak

18,5 (HO) / 22 (HO) sekund 94,5% jmenovitého po 240 sekund

22 (LO)/ 30 (LO) 110% jmenovitého po 60 |110% jmenovitého po 60 sekund, pak vice
sekund nez 98% jmenovitého po 240 sekund

EMC poZadavky

Poznamka
V8echny ménice instalujte dle pokynud vyrobce a v souladu se spravnymi EMC postupy.

Pouzivejte stinéné médéné kabely. Pro maximalni délky kabeld motoru viz kapitolu ,Popis
svorek® (str. 39).

Neprekracujte zakladni spinaci frekvenci.

TFifazové AC 400 V ménie Jednofazové AC 230 V méniée
ESD EN 61800-3 kategorie C3 EN 61800-3 kategorie C3
Odolnost zareni
Burst
Prepéti
Odolnost vedeni
Odolnost zkresleni napéti
Vedené emise T¥ifazové AC 400 V ménice: Jednofazové AC 230 V ménice:
Vyzafované emise EN 61800-3 kategorie C3 EN 61800-3 kategorie C2

Maximalni ztratovy vykon

Trifazové AC 400 V ménice
Konstrukéni velikost FSA FSB FSC |FSD FSE FSE
Jmenovity vykon (kW) 0.37/0.55/0.75/1.1 |1.5 |2.2 [3.0 |4.0 |55 |7.5 |11 |15 [185 22

(HO) | (LO) [(HO) |(LO)

Max. ztratovy vykon (W)D |25 [28 |33 |43 |54 |68 |82 |100 |145 |180 |276 |338 [387 |475 |457 |626

Jednofazové AC 230 V ménice

Konstrukéni velikost FSA FSB FSC

Jmenovity vykon (kW) 0.12 |0.25 |0.37 |0.55 |0.75 |1.1 |15 |2.2 3.0

Max. ztratovy vykon (w)b |14 22 29 39 48 72 |95 |138 |177

D S plné zatizenym 1/0

Méni¢ SINAMICS V20
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Poznamka

Ztratové vykony jsou uvadény pro nominélni napajeci napéti, zakladni prepinaci frekvenci a

jmenovity vystupni proud. Zmény téchto faktor(i mohou zvysit ztraty.

Harmonické proudy

Jednofazové AC 230 V ménie | Obvykly harmonicky proud (% jmenovitého vystupniho proudu) pfi Uk 1%

3rd 5th 7th 9th 11th | 13th | 17th | 19th | 23rd | 25th | 29th
Konstrukéni velikost A 42 40 37 33 29 24 15 11 4 2 1
Konstrukéni velikost B 49 44 37 29 21 13 2 1 2 2 0
Konstrukéni velikost C 54 44 31 17 6 2 7 6 2 0 0
Poznamka

Instalace jednotek v kategorii prostfedi C2 (domaci) vyzaduji pro pfipojeni k vefejné siti niz-

kého napéti souhlas pfislusnych Gfadd. Kontaktujte lokalniho poskytovatele rozvodnych siti.

SniZzovéani (derating) vystupniho proudu pfi riznych frekvencich a okolnich teplotach vzduchu

AC 400 V ménice
Konstrukéni| Jmenovity | Jmenovity proud [A] pfi PWM frekvenci
velikost vykon [KW] | Rozsah PWM frekvence: 2 kHz aZ 16 kHz (zakladni: 4 kHz)

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60 °C

A 0.37 13 1.0 0.7 1.3 1.0 0.7 1.1 0.8 0.5 0.9 0.7 0.5
A 0.55 1.7 1.3 0.9 1.7 1.3 0.9 1.4 1.0 0.7 1.2 0.9 0.6
A 0.75 2.2 1.8 11 2.2 1.8 1.1 1.9 1.3 0.9 15 1.1 0.8
A 1.1 3.1 2.6 1.6 3.1 2.6 1.6 2.6 1.9 1.3 2.2 1.6 11
A 15 4.1 34 21 4.1 34 2.1 35 2.5 1.7 2.9 2.1 1.4
A 2.2 5.6 4.6 2.8 5.6 4.6 2.8 4.8 34 2.4 3.9 2.8 2.0
B 3.0 7.3 6.3 3.7 7.3 6.3 3.7 6.2 4.4 3.1 51 3.7 2.6
B 4.0 8.8 8.2 4.4 8.8 8.2 4.4 7.5 53 3.7 6.2 4.4 3.1
C 5.5 125 |10.8 |6.3 125 |10.8 |6.3 10.6 |75 53 8.8 6.3 4.4
D 7.5 16.5 145 |83 16.5 145 |83 14.0 |9.9 6.9 116 |8.3 5.8
D 11 250 |21.0 |125 |25.0 |[21.0 (125 |21.3 |15.0 10.5 |17.5 125 (8.8
D 15 31.0 |28.0 |155 |31.0 [28.0 |155 |26.4 |18.6 13.0 |21.7 15,5 |10.9
E 185(HO) [38.0 (345 (190 |38.0 (345 |19.0 (323 |228 |16.0 |26.6 |19.0 |13.3
E 22 (LO) 450 (40,5 |225 |450 (405 |[225 |38.3 |27.0 |189 |315 |225 |158
E 22 (HO) 450 (405 |225 |450 (405 |[225 (38.3 |27.0 |189 (315 |225 |158
E 30 (LO) 60.0 |53.0 |30.0 |[60.0 [53.0 |30.0 |51.0 |36.0 |25.2 (42.0 |(30.0 |21.0

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

Méni& SINAMICS V20
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AC 400 V ménice
Konstrukéni| Jmenovity | Jmenovity proud [A] pfi PWM frekvenci
velikost vykon [KW] | Rozsah PWM frekvence: 2 kHz aZ 16 kHz (zakladni: 4 kHz)

40°C |(50°C |60°C |40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60 °C
A 0.37 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3 0.6 0.4 0.3 0.5 0.4 0.3
A 0.55 1.0 0.7 0.5 0.9 0.6 0.4 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3
A 0.75 13 0.9 0.7 11 0.8 0.6 1.0 0.7 0.5 0.9 0.6 0.4
A 1.1 1.9 1.3 0.9 1.6 11 0.8 1.4 1.0 0.7 1.2 0.9 0.6
A 15 25 1.7 1.2 2.1 14 1.0 1.8 1.3 0.9 1.6 1.1 0.8
A 2.2 3.4 2.4 1.7 2.8 2.0 14 25 1.7 1.2 2.2 1.6 1.1
B 3.0 4.4 3.1 2.2 3.7 2.6 1.8 3.3 2.3 1.6 2.9 2.0 15
B 4.0 5.3 3.7 2.6 4.4 3.1 2.2 4.0 2.7 1.9 35 25 1.8
C 5.5 7.5 53 3.8 6.3 4.4 3.1 5.6 3.9 2.8 5.0 35 2.5
D 7.5 9.9 6.9 5.0 8.3 5.8 4.1 7.4 5.1 3.6 6.6 4.6 3.3
D 11 15.0 105 |75 125 (8.8 6.3 11.3 |7.8 55 10.0 |7.0 5.0
D 15 18.6 |13.0 |93 155 (109 |7.8 14.0 |9.6 6.8 12.4 |8.7 6.2
E 185 (HO) [22.8 (16.0 |[114 |19.0 13.3 |95 17.1 11.8 (84 15.2 10.6 |7.6
E 22 (LO) 270 |189 |135 |[225 (158 |11.3 |20.3 |14.0 |99 18.0 [12.6 (9.0
E 22 (HO) 270 |189 |135 (225 (158 |11.3 (20.3 |14.0 |99 18.0 [12.6 (9.0
E 30 (LO) 36.0 |25.2 |180 (30.0 |21.0 |15.0 |27.0 |186 |13.2 (24.0 |(16.8 |12.0
Jednofazové AC 230 V ménice
Konstrukéni| Jmenovity | Jmenovity proud [A] pii PWM frekvenci
velikost vykon [KW] | Rozsah PWM frekvence: 2 kHz aZ 16 kHz (zakladni: 8 kHz)

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C |60°C |40°C |50°C [60°C |40°C [50°C [60°C [40°C |50°C |60°C
A 0.12 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5
A 0.25 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9
A 0.37 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2
A 0.55 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6
A 0.75 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0
A 0.75* 4.2 29 21 4.2 29 2.1 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1
B 1.1 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0
B 15 7.9 5.5 4.0 7.9 55 4.0 7.9 55 4.0 7.9 5.5 4.0
C 2.2 11 1.7 5.5 11 7.7 5.5 11 7.7 5.5 11 7.7 5.5
C 3.0 13.6 |95 6.8 13.6 |95 6.8 13.6 |95 6.8 13.6 |95 6.8

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz
40°C [50°C [60°C |40°C [50°C [60°C [40°C [50°C [60°C |40°C [50°C [60°C
Méni¢ SINAMICS V20
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Jednofazové AC 230 V ménice

Konstrukéni | Jmenovity | Jmenovity proud [A] pfi PWM frekvenci

velikost vykon [KW] | Rozsah PWM frekvence: 2 kHz aZ 16 kHz (zakladni: 8 kHz)

A 0.12 0.8 0.6 0.4 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3 0.6 0.5 0.3
A 0.25 1.6 11 0.8 14 1.0 0.7 1.3 0.9 0.6 1.2 0.9 0.6
A 0.37 2.1 1.5 11 2.0 14 1.0 1.7 1.2 0.9 1.6 1.2 0.8
A 0.55 29 2.0 1.5 2.7 1.9 1.3 2.4 1.7 1.2 2.2 1.6 1.1
A 0.75 3.6 25 1.8 3.3 2.3 1.6 2.9 2.0 14 2.7 2.0 1.4
A 0.75* 3.9 2.7 1.9 3.6 2.5 1.8 3.2 2.2 1.6 29 21 1.5
B 1.1 5.5 3.8 2.8 51 3.6 25 4.5 3.1 2.2 4.2 3.0 2.1
B 15 7.3 51 3.6 6.7 4.7 3.3 5.9 4.1 29 55 4.0 2.8
C 2.2 101 |7.0 51 9.4 6.6 4.6 8.3 5.7 4.1 7.7 55 3.9
C 3.0 125 |87 6.3 116 (8.2 5.7 10.2 |71 5.0 9.5 6.8 4.8

* 230 v ménic konstrukéni velikosti A s ventilatorem

Rizenf motoru

ZpUsoby Fizeni

Linearni V/F, kvadratické V/F, nékolikabodové V/F, V/F s FCC

Rozsah vystupni frekvence |Zakladni rozsah: 0 Hz az 550 Hz

RozliSeni: 0.01 Hz

Maximalni cyklus pretizeni | Jmenovity vykon 0.12 kW az 15 kW 150% jmenovitého po 60 sekund, pak

Jmenovity vykon 18.5 kW (HO) / 22 kW (HO) | 94,5% jmenovitého po 240 sekund

Jmenovity vykon 22 kW (LO) / 30 kW (LO) 110% jmenovitého po 60 sekund, pak vice

nez 98% jmenovitého po 240 sekund

Mechanické specifikace

Konstrukéni velikost A B C DY E
Ventilator ano ne
Vné&j3i rozméry S |90 90 140 184 240 245
(mm) vV |166 150 160 182 206.5 264.5
H 145.5 145.5 (114.52) |164.5 169 1725 209
Zpusob montaze e MontaZ na panel rozvadéce (konstrukeni velikosti A az E)
e  Prlivle¢na montaz (konstrukéni velikosti B az E)

1 Dostupné pouze pro tfifazové AC 400 V ménice

2 Hloubka ménice typu Flat Plate s plochym deskovym chladi¢em (pouze varianta 400 V 0.75 kW).

Méni¢ SINAMICS V20
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Konstrukéni velikost Cista hmotnost (kg) Celkova hmotnost (kg)
nefiltrovana filtrovana nefiltrovana filtrovana
TFifazové AC 400 V ménie
A S ventilatorem 1.0 11 14 14
Bez ventilatoru 0.9 1.0 (0.9Y) 1.3 1.4 (1.3D)
B 1.6 1.8 21 2.3
2.4 2.6 31 3.3
7.5 kW 3.7 4.0 4.3 4.6
11 kw 3.7 4.1 4.5 4.8
15 kw 3.9 4.3 4.6 4.9
E 18.5 kW 6.2 6.8 6.9 7.5
22 kw 6.4 7.0 7.1 7.7
Jednofazové AC 230 V méniée
A S ventilatorem 11 1.2 14 15
Bez ventilatoru 1.0 11 1.3 14
B 1.6 1.8 2.0 21
C 25 2.8 3.0 3.2
D Hmotnost ménice typu Flat Plate s plochym deskovym chladi¢em (pouze varianta 400 V 0.75 kW).
Podminky prostredi

Okolni teplota vzduchu

- 10 °C az 40 °C: bez snizovani (derating)

40 °C az 60 °C: se snizovanim (odpovidajici UL/cUL: 40 °C az 50 °C, se snizovanim)

Skladovaci teplota

-40°Caz+70°C

TFida ochrany

IP 20

Maximalni mira vlhkosti

95% (nekondenzujici)

Narazy a vibrace

Dlouhodobé uskladnéni v transportnim obalu podle EN 60721-3-1 tfida 1M2

Transport v transportnim obalu podle EN 60721-3-2 tfida 2M3

Vibrace béhem provozu podle EN 60721-3-3 tfida 3M2

Provozni vySka

AZ do 4000 m nad mofem
1000 m az 4000 m: snizovani (derating) vystupniho proudu
2000 m az 4000 m: snizovani (derating) vstupniho proudu

Povoleny vystupni proud [%] Povolené vstupni napéti [%]

I 100 I 100
920 "'--..\ 90 ‘-\
80
80 - B e de——— e R,
70 70
60 0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000

Instalaéni nadmorska vyska [m] Instalaéni nadmorska vyska [m]
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Environmentalni tfidy | Stupen znecisténi: 2

Pevné ¢astice: tfida 352
Chemické plyny: tfida 3C2 (SO2, H2S)
Klimaticka tfida: 3K3

Minimalni montazni

mezery

Nahore: 100 mm

Dole: 100 mm (85 mm konstrukéni velikost A s ventilatorem)

Na boku: 0 mm

Normy

C€

Evropska smérnice o nizkém napéti
Produktova fada SINAMICS V20 odpovida poZadavkim smérnice o nizkém napéti 2006/95/EC ve
znéni smérnice 98/68/EEC. Jednotky jsou certifikované pro splnéni nasledujicich norem:

EN 61800-5-1 — PolovodiCové ménice — Obecné pozadavky a méni¢e s komutovanou linkou.

Evropska EMC smérnice

Pokud je SINAMICS V20 nainstalovan podle doporu€eni popsanych v tomto manuélu, splfiuje vSech-
ny poZzadavky EMC smérnice definované v EMC produktové normeé pro pohonné systémy EN 61800-
3.

®-

LISTED

UL certifikace (UL508C)/cUL (CSA C22.2 NO-14-10)

SINAMICS V20 odpovida prislusné C-tick EMC normé

Y
EAL

SINAMICS V20 odpovida prislusné EAC normé

SINAMICS V20 odpovida korejskym normam

Prodejci a uzivatelé, méjte na paméti, Ze toto zafizeni patii mezi zafizeni s elektromagnetickymi vina-
mi tFidy A.

Toto zafizeni je zamySleno k pouziti mimo domov.

EMC limitni hodnoty v Jizni Koreji

EMC limitni hodnoty pro Jizni Koreu odpovidaji limitnim hodnotdm EMC produktové normy pro elek-
trické pohony s proménnou rychlosti EN 61800-3, kategorie C2 nebo tfidy limitnich hodnot A, skupiny
1 podle EN55011. Limitni hodnoty podle kategorie C2 nebo tfidy limitnich hodnot A, skupiny 1 je moz-
né dodrzet za pouZitim vhodnych dodatecnych opatfeni. Mohou byt vyZadovany i dalSi dodate¢na
opatfeni, napriklad pouziti odruSovaciho radiového filtru (EMC filtru). Opatfeni pro zajiSténi designu
systému, ktery odpovida EMC, jsou detailné popsana v tomto manualu.

PovSimnéte si, Ze finalni prohlaseni o kompatibilité s normami je vyjadfeno odpovidajicim Stitkem

pfipevnénym ke kazdé jednotce.

ISO 9001

Siemens plc provozuje systém managementu kvality, ktery odpovida poZadavkdm ISO 9001.

Méni¢ SINAMICS V20

Certifikaty jsou volné ke stazeni na nasledujici adrese:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/60668840/134200
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B MozZnosti a nahradni dily

B.1 MozZnosti
Pro vice informaci o doporué¢enych priifezech kabell a utahovacich momentech Sroub( viz
tabulku ,Doporucené priifezy kabell a utahovaci momenty SroubUd“ v kapitole ,Popis svorek*
(str. 39).

Poznamka

PFistup k rozSifujicimu portu za Gcelem instalace nahravace parametrt ¢i modulu rozhrani
BOP ziskate odstranénim prihledného odepinatelného krytu zatlaéenim prstem. Je doporu-
¢eno kryt uschovat na bezpe€ném misté a v pfipadé, Ze rozSitujici port jiz neni vyuzivan,

kryt pfipnout zpét k ménici.

B.1.1 Nahravaé parametrd

Kryt baterie Slota pro MMC/SD kartu

DANGER é
e AR vaace

PRESENT FOR
i PAWER SO S RSTRUENGNS!

T
RIS | XA 5 oy
(VPR ETIRELE | A AT RE

PARAMETER
LOADER

Spoustéci tladitko DC 5V napajeci zasuvka Komunikaéni rozhrani

(Pfedni pohled) (Zadni pohled)
Objednaci ¢islo : 6SL3255-0VE00-OUAO
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MoZnosti

28.2 89.9

DANGER A\ A A
RISA OF ELECTRIC
KI HAZARDOUS VOLTAGE PRESENT FOR

UP TU 5 MINUTES AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY! SEE INSTRUCTIONS!

EAT)
HMERER | 3
Pt = pot o

57

PARAMETER
LOADER

Vnéjsi rozméry (mm)

Funkce

326

Nahrava¢ parametrd umoznuje nahravat a stahovat sady parametr mezi méni¢em a MMC /
SD kartou. SlouZi pouze pro uvedeni do provozu a b&éhem normélniho provozu musi byt od-

stranén.

Poznamka

Nahrava¢ parametr( je nezbytny pro klonovani hodnot parametr(i z jednoho méni¢e na dru-
hy. Pro detailni informace o procesu klonovani viz postup pfenosu dat popsany v této kapito-
le.

Zajistéte, aby béhem klonovani parametr( bud byla PE svorka pfipojena k zemi, anebo byly

dodrzeny ESD ochrannd opatfeni.

Slot na MMC / SD kartu

Nahrava¢ parametrd obsahuje slot na MMC / SD kartu, ktery je pfimo pfipojek

k rozSifujicimu portu ménice.

Bateriové napéjeni

Kromé rozhrani pro pamétové karty je nahrava¢ parametr( také vybaven mistem pro dvé
baterie (pouze spotfebni, nedobijeci uhlo-zinkové &i alkalické baterie velikosti AA). Diky to-
mu m(ze byt méni¢ napajen pfimo z tohoto modulu, kdyZ neni sitové napajeni dostupné.
Pokud ménice mize byt napajen ze sité, je napajeni z baterii nahrava¢e parametrd zbytec¢-

ne.

DC 5 V napéjeci zasuvka

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti

Nahrava¢ parametru je vybaven 5V DC napéjeci zasuvkou pro pfipojeni k DC napajeni tfidy
2. Pokud neni dostupné sitové napéjeni, je mozné napajet nahrava¢ parametrd z této za-

suvky, a ne z baterii.

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti

MMC / SD karta

2 x AA baterie

Nahravac parametru

Pripevnéni nahravace parametri k ménici

Doporué¢ené MMC / SD karty
Doporucujeme nasledujici MMC / SC karty:
¢ MMC karta (objednaci ¢islo: 6SL3254-0AM00-0AAOQ)

e SD karta (objednaci Cislo: 6SL3054-4AG00-2AA0)

PouZiti pamét'ovych karet jinych vyrobct
Pozadavky na MMC / SD Karty:
e Podporovany format soubord: FAT 16 a FAT 32
¢ Maximalni kapacita karty: 2 GB

e Minimalni volné misto na karté pro pfenos parametr(: 8 KB

Poznamka

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti

Pamét'ovou kartu od jinych vyrobcl mdzete pouzivat pouze na vlastni riziko.

V zavislosti na vyrobci karty nemusi byt podporovany vSechny funkce (napf. stahova-

ni).
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MoZnosti

Zplsoby zapnuti ménice

Pro stazeni/ nahrani parametr(i méni¢ zapnéte jednim z nasledujicich zputsobd:

Zapnéte ze sitového napéjeni.

Zapnéte z vestavéného bateriového napgjeni. Stisknéte startovaci tlaCitko na nahravadi

parametrt a méni¢ se zapne.

Zapnéte z externiho DC 5 V napéjeni pfipojeného k nahravaéi parametrd. Stisknéte

startovaci tlacitko na nahravaci parametrd a ménic se zapne.

Prenos dat z méniée na MMC / SD kartu:

7.

Pripnéte nahravac parametrt k ménici.

Zapnéte ménic.

Vlozte pamét'ovou kartu do nahravace parametra.
Nastavte PO003 (Uroven uZivatelského pristupu) = 3.
Nastavte P0010 (parametr uvedeni do provozu) = 30.

Nastavte P0804 (zvolit klonovaci soubor). Tento krok je nezbytny, pouze pokud jsou na
karté soubory, které si neprejete prepsat.
P0804 = 0 (zakladni nastaveni): ndzev souboru je clone00.bin

P0804 = 1: nazev souboru je clone01.bin

P0804 = 99: nazev souboru je clone99.bin

Nastavte P0802 (pfenos dat z ménice na kartu) = 2.

Béhem prenosu zobrazuje displej ménice ,8 8 8 8 8" a LED blik& oranzové frekvenci 1 Hz.

Po UspéSném prenosu jsou P0010 i PO802 automaticky resetovany na 0. Pokud béhem pre-

nosu dojde k jakymkoliv chybam, viz kapitolu ,,Chyby a varovan“ (str. 305) pro mozné pficiny

a zplGsoby napravy.

Prenos dat z MMC / SD karty do ménice

Existuji dva zplsoby, jak provést tento pfenos dat.

Zpusob 1:

(Podminka: méni€ musi byt zapnut po vloZeni karty)

1.
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Pripnéte nahravac parametrt k ménici.
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MoZnosti
2. Vlozte kartu do nahravaCe parametrd. Ujistéte se, Ze karta obsahuje soubor ,clo-
ne00.bin*
3. Zapnéte ménic.
Prenos dat automaticky zacne. Poté se zobrazi kdd chyby F395, ktery znamena: ,Doslo
ke klonovéani. Chcete ponechat zmény vzniklé klonovanim?“.
4. Pro uloZeni zmén stisknéte ""“ a chyba bude odstranéna. Je-li klonovaci soubor za-
psan na EEPROM, blika LED oranZove frekvenci 1 Hz.
Pokud nechcete zmény vzniklé klonovanim ulozit, vyjméte kartu ¢i nahrava¢ parametrd
a ménic restartujte. Ménic se zapne s kddem chyby F395 a r0949 = 10, coZ znamena4,
Ze predchozi klonovani bylo preruseno. Pro odstranéni chyby stisknéte ' *
Zpusob 2:

(Podminka: méni€ je zapnut pfed vioZzenim karty)

1.

2.

6.

Pripnéte nahravac parametrti k ménici.

VloZzte kartu do nahravace parametrd.

Nastavte PO003 (Uroven uZivatelského pristupu) = 3.
Nastavte P0010 (parametr uvedeni do provozu) = 30.

Nastavte P0804 (zvolit klonovaci soubor). Tento krok je nezbytny, pouze pokud karta
neobsahuje soubor ,clone00.bin“. Standardné méni¢ z karty kopiruje soubor clo-
ne00.bin.

Nastavte P0802 (pfenos dat z ménice na kartu) = 2.

Béhem prenosu zobrazuje displej ménice ,8 8 8 8 8" a LED blik& oranzové frekvenci 1 Hz.

Po UspéSném prenosu jsou P0010 i PO802 automaticky resetovéany na 0.

PovSimnéte si, Ze kod chyby F395 se objevi pouze pfi klonovani pfi startu.

B.1.2 Externi BOP a BOP modul rozhrani

Externi BOP

Objednaci ¢islo: 6SL3255-0VA00-4BAO

Externi BOP se pouziva k dalkovému fizeni provozu meénice. Pokud je namontovan na

vhodné dvefe rozvadéce, mize externi BOP dosahnout UL/cUL tfidy ochrany typu 1.

Komponenty

Méni¢ SINAMICS V20

Externi BOP jednotka
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MoZnosti

e 4 x M3 Srouby

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti
Typovy Stitek
I:l O I:l Typovy Stitek
SIEMENS
SINAMICS V20 Operator Panel
ULType 1 Enclosure IND.CONTEQ 5633 .@
SINAMICS Listed Accessory LISTED
Uroven ochrany Protection: IP54 FS: XX v i
Objednaci Cislo 1P 6SL3255-0VA00-4BAD 2 - erze firmward
Sériové Cislo produktu S ZVXXXOKXKXK En[
Cislo komponenty i
! ir c E o E KCG-REM-548-
QR Kéd E i SINAMICS
E___________i Refer to user manual Made in China

S /

Typovy Stitek externiho BOP se nachéazi na zadni strané BOP.

Usporadani panelu

SINAMICS V20 podporuje dalkové fizeni provozu ménic¢e pomoci externiho BOP. Externi

BOP se k ménici pfipojuje pres volitelny BOP modul rozhrani.

SIEMENS

Stavové ikony ménice e —— Jednotky
AUTO / HAND /JOG mod Funkce
STOP SPUSTIT (RUN)

OK

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti

334

Funkce tlac¢itek

Tlagitko Popis

. Zastavi méni¢

Tlagitko funguje stejné jako . tlacitko vestavéného BOP.

. Nastartuje ménié

Tlagitko funguje stejné jako . tlacitko vestavéného BOP.

Multifunkéni tladitko

Tlagitko funguje stejné jako El tlacitko vestavéného BOP.

Stisk tlagitka:

Tlagitko funguje stejné jako tlacitko vestavéného BOP.
Otaceni po sméru hodinovych ruéiéek:

Funguje stejné jako El tlaitko vestavéného BOP.

Rychlé otaceni funguje stejné jako dlouhy stisk tlacitka El vestavéného BOP.
Otadéeni proti sméru hodinovych rugicek:
Funguje stejné jako El tlaitko vestavéného BOP.

Rychlé otaceni funguje stejné jako dlouhy stisk tlacitka El vestavéného BOP.

& [

= Tlagitko funguje stejné jako tlacitko vestavéného BOP.

Stavové ikony ménice

o Tyto ikony maji stejné vyznamy, jako odpovidajici ikony vestavéného BOP.

' Ikona uvedeni do provozu: méni¢ je v rezimu uvedeni do provozu (P0010 = 1).

Displej
Displej externiho BOP je identicky s displejem vestavéného BOP, aZ na to, Ze externi BOP

ma navic ikonu uvedeni do provozu Y indikujici, Ze je méni¢ v rezimu uvedeni do provozu.

PFi zapnuti ménice externi BOP k tomuto ménici pfipojeny nejdfive zobrazi ,BOP.20 (BOP
pro SINAMICS V20) a poté verzi firmwaru BOP. Nasledovné automaticky detekuje prenoso-

vou rychlost a komunika¢ni USS adresu ménice.

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti

Pro nastavitelné hodnoty prenosové rychlosti a adresy viz nasledujici tabulku. Pro zménu

pfenosové rychlosti nastavte P2010[0]. Pro zménu komunikacni USS adresy nastavte

P2011[0].
Pfrenosova rychlost (bps) | Komunikaéni adresa Priklad zobrazeni
9600 0..31
19200 0..31
38400 0..31
36840
57600 0..31 |' '|
76800 0..31 Prenosova rychlost: 38400 Adresa: 0
93750 0..31
115200 0..31

V pfipadé jakychkoli poruch komunikace displej zobrazi ,noCon“, coZz znamena, Ze nebylo
zjiSténo zadné spojeni. Méni¢ poté automaticky restartuje detekci pfenosové rychlosti a ad-

resy. V tomto pFipadé zkontrolujte, zdali je kabel spravné pripojen.

MontaZzni rozméry externiho BOP

31.5 9N 66.9
36.6
- i i
O O
Cut-out
s
o 35 |~ ~
N~ -
D co
{ ‘ @
O

Vnéjsi rozméry, vrtaci vzory a velikosti vyfezli externiho BOP jsou zobrazeny nize:
Jednotky: mm Upevnént:
4 x M3 Srouby (délka: 12 mm az 18 mm)

Utahovaci moment: 0,8 Nm + 10%

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti
BOP modul rozhranf
Objednaci ¢islo: 6SL3255-0VA00-2AA0

Funkce

Tento modul Ize pouzit jako modul rozhrani pro externi BOP, ¢ili k instalaci dalkového Fizeni

provozu meénice externim BOP.

Modul obsahuje komunika¢ni rozhrani pro pfipojeni externiho BOP k ménici a konektor pro

pfipojeni k rozSifujicimu portu ménice.

DANGER. A, A

HOCK! HAZARDOUS VOLTABE PRESENT FOR
UP TO 5 MINUTES AFTER DISCONNECTION
EROM POWER SURPLY) SEEINSTRUCTIONST

[EA
HAEAG SRR | SIS AT & At
[ 3 T | S |

BOP INTERFACE

DANGER . A\ A A

SHOCK! HAZARDOUS VOLTAGE PRESENT FOR
UP TO 5 MINUTES AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY! SEE INSTRUCTIONS!

VnéjSi rozméry (mm)

BOP INTERFACE

Méni¢ SINAMICS V20

336 Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3



MoZnosti a nahradni dily

MontéaZ (SINAMICS V20 + BOP modul rozhrani + externi BOP)

MozZnosti

Poznamka

PFipojeni BOP modulu rozhrani k externimu BOP je nezbytné, pouze pokud si prejete Fidit

provoz ménice dalkové pomoci externiho BOP. BOP modul rozhrani musi byt pfiSroubovan

k ménici utahovacim momentem 1,5 Nm (tolerance: + 10%).

4 A

© DR &, &, 9 vyvodovy

konektor typu D

9 vyvodovy konektor typu D

Maximalni délka kabelu: 5 m

Maximalni povolena délka kabelu pro spinéni EMC pozadavku je 3 metry.

Dvere rozvadéce

1) Dvefe rozvadéde (2]
<=
=)
, '
BOP modul rozhrani m
® [
;;r-fl‘%
/ ’
b= ?
M
Externi BOP
Utahovaci moment sroubu: 1,5 Nm (tolerance: +-10%) /_
4

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3

337



MozZnosti a néhradni dily

MoZnosti

B.1.3 Spojovaci kabel BOP (externi BOP k BOP modulu rozhrani)

‘Do: BOP modulu rozhrani

1= Délka 3 m =L
I [ Sk | E
1= =

Do: Externiho BOP

Objednaci gislo: 6SL3256-0VP00-0VAO

Pripojeni externiho BOP k BOP modulu rozhrani

BOP modul rozhrani

Externi BOP

t

9 vyvodovy konektor typu D

Spojovaci kabel

9 vyvodovy konektor typu D

B.1.4 Modul dynamického brzdéni
Objednaci ¢islo: 6SL3201-2AD20-8VAQ

Poznamka

Tento modul je mozné pouzit pouze s konstrukénimi velikostmi A az C.

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti

Funkce

Dynamicky modul brzdéni se obvykle pouZiva v aplikacich, které vyZaduji dynamické chova-
ni motoru pfi riznych rychlostech ¢i plynulou zménu sméru, napfiklad pro pohony dopravni-

ki nebo zdvihacich zafizeni.

Dynamické brzdéni prevadi rekuperacni energii, ktera se uvoliuje, kdyZ motor brzdi, na tep-

lo. Aktivita dynamického brzdéni je limitovana stfidou nastavenou pomoci fidiciho knofliku.

Montazni orientace

Modul dynamického brzdéni musi byt nainstalovan v orientaci zobrazené na nésledujicim

diagramu. Tj. oteviené sloty musi vZzdy sméfovat pfimo nahoru, aby bylo zajiSténo adekvéatni

Brzdny odpor

Ridici knoflik stfidy

Stavové LEDky

DC- DC+

SINAMICS V20
Konstrukéni velikost A/B/ C

O

|PE

-

chlazeni.

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti

80

139

Vrtaci vzor (mm)

Doporucené prurezy kabelu

Konstrukéni velikost ménie | Jmenovity vystupni vykon |Prirezy kabeld pro DC svorky (DC-, DC+)
230V
FSA 0.12 ... 0.75 kW 1.0 mm2
FSB 1.1...1.5kw 2.5 mm?2
FSC 2.2...3.0kwW 4.0 mm?2
400V
FSA 0.37 ... 0.75 kW 1.0 mm2
1.1...2.2kW 1.5 mm?2
FSB 3.0...4.0kW 2.5 mm2
FSC 5.5 kW 4.0 mmz2

Poznamka: nepouzivejte kabely s prafezem mensim, nez 0,3 mm2 (pro konstrukéni velikost A) / 0,5

mm2 (pro konstrukéni velikosti B a C). Pouzijte utahovaci moment 1,0 Nm (tolerance: + 10%).

AVAROVANT

Zniéeni zafizeni

Je extrémné dllezité zajistit spravnou polaritu spojeni DC linku mezi méni¢em a modulem dynamic-

kého brzdéni. Pokud je polarita spojeni DC svorek opa¢nd, mize dojit ke zni¢eni ménice i modulu.

340
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Stavové LED

MoZnosti

LED Barva Popis

POWER (zapnuto) | Zluta Modul je zapnut

STATUS (stav) Cervena Modul je v ochranném médu

ACTIVE (aktivni) Zelena Modul uvoliuje rekuperacni energii produkovanou

brzdénim motoru jako teplo.

Volba stfidy

UPOZORNENI

Poskozeni brzdného odporu

Nespravné nastaveni stfidy / napéti mize vést k posSkozeni pfipojeného brzdného odporu.

Pomoci ovladaciho knofliku zvolte jmenovitou stfidu brzdného odporu.

Hodnoty na Stitku modulu maji nasledujici vyznamy:

Na Stitku Vyznam

230V Hodnoty stfidy na Stitku jsou pro 230 V ménice.
400 V Hodnoty stfidy na Stitku jsou pro 230 V ménice.
5 5% stiida

10 10% stiida

20 20% stfida

50 50% stfida

100 100% strida

Technické specifikace

Jednofazové AC 230 V ménie | Trojfazové AC 400 V ménice

Jmenovity Spickovy vykon 3.0 kW 5.5 kW
RMS proud pri Spickovém vykonu 8.0A 7.0A
Maximalni jmenovity trvaly vykon 3.0 kW 4.0 kW
Maximalni jmenovity trvaly proud 8.0A 52A
Maximalni jmenovity trvaly vykon (montaz bok po boku) [ 1.5 kW 2.75 kW
Maximalni jmenovity trvaly proud (montéz bok po boku) [ 4.0 A 35A

Teplota okolniho vzduchu

(deratingu)

- 10 °C az 50 °C: bez snizovani

- 10 °C az 40 °C: bez snizovani

40 °C az 50 °C: se snizovanim

Maximalni jmenovity trvaly proud pfi 50 °C

8.0A

15A

Vnéjsi rozméry (D x S x H)

150 x 90 x 88 (mm)

Montaz

MontazZ na panel rozvadéce (4 x M4 Srouby)

Maximalni stfida

100%

Ochranné funkce

Ochrana pred zkratem, ochrana pred prehfatim

Maximalni délka kabeld

Brzdny modul k ménici: 1 m

Brzdny modul k brzdnému odporu: 10 m

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti

B.1.5

Funkce

342

Brzdny odpor

AVAROVANT

Provozni podminky

Zajistéte, aby byl odpor instalovany na SINAMICS V20 schopen zvlddnout poZadovanou miru ztrato-
vého vykonu.

Musi byt spinény veSkeré instalacni, provozni a bezpecnostni predpisy tykajici se vysokovoltaznich
instalaci.

Pokud je ménic¢ jiz v provozu, odpojte hlavni napajeni a vyckejte nejméné 5 minut, nez se vybiji kon-
denzatory a az poté zapocnéte s instalaci.

Toto vybaveni musi byt uzemnéno.

Extrémni teplo

Brzdné odpory se béhem provozu zahfivaji. BEhem provozu se nedotykejte brzdnych odporu.
Pouziti nespravného brzdného odporu muize zpusobit pozar a vazné poskozeni pfislusného ménice.

Pro ochranu vybaveni pred pfehfivanim je nutné pouZiti tepleného cut-out obvodu (viz diagram nize).

UPOZORNENI

Minimalni hodnoty odporu
Brzdny odpor s odporem niZSim nez nasledujici minimalni hodnoty odporu miiZze poskodit pfipojeny
meénic €i brzdny modul:

e 400 V ménic¢ konstrukéni velikosti A to C: 56 Q

e 400 V ménic¢ konstrukéni velikosti D/E: 27 Q

e 230V ménic konstrukénich velikosti A az C: 39 Q

Externi brzdny odpor Ize pouzit ke zbaveni se rekuperacni energie produkované motorem,

¢imZ se znacné zlepsi brzdné a zpomalovaci schopnosti.

Brzdny odpor, ktery je vyZadovan pro dynamické brzdéni, je moZzné pouzit se vSemi kon-
strukénimi velikostmi méni¢d. Konstrukéni velikost D je navrzena s interni brzdnou jednot-
kou, kter4 umoznuje pfipojeni brzdného odporu pfimo k ménici. U konstruk&nich velikosti A
az C je vSak pro pripojeni brzdného odporu k ménici zapotfebi dodate¢ného modulu dyna-

mického brzdéni.

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti
Objednaci udaje
Konstrukéni | Jmenovity vykon| Objednaci €islo odporu Trvaly vykon | Spigkovy vykon | Odpor + 10% |Jmenovité
velikost ménice (5% stfida) DC napétf
TFifazové AC 400 V ménie
FSA 0.37 kW 6SL3201-0BE14-3AA0 75'W 1.5 kw 370 Q 840 V +10%
0.55 kw
0.75 kW
1.1 kW
1.5 kw
2.2 kW 6SL3201-0BE21-0AA0 200 W 4.0 kw 140Q 840 V +10%
FSB 3 kw
4 kW
FSC 5.5 kW 6SL3201-0BE21-8AA0 375w 7.5 kW 75 Q 840 V +10%
FSD 7.5 kW
11 kW 6SL3201-0BE23-8AA0 925 W 18.5 kW 300 840 V +10%
15 kw
FSE 18.5 kW 6SE6400-4BD21-2DA0 1200 W 24 kW 27Q 900 V
22 kW
Jednofazové AC 230 V méniée
FSA 0.12 kW 6SE6400-4BC05-0AA0 50 W 1.0 kw 180 Q 450 V
0.25 kW
0.37 kW
0.55 kw
0.75 kW
FSB 1.1 kw 6SE6400-4BC11-2BA0 120w 2.4 kW 68 Q 450 V
1.5 kw
FSC 2.2 kW
3 kw 6SE6400-4BC12-5CA0 250 W 4.5 kW 39Q 450 V
* VSechny vySe uvedené brzdné odpory jsou vhodné pro maximalni stfidu 5%.
Technické udaje
Provozni teplota okoli: -10° C az +50° C
Skladovaci / transportni teplota: -40° Caz +70° C
Stupen ochrany: 1P20
Vlhkost: 0% az 95% (nekondenzujici)
Cislo souboru cURus: E221095 (Gino)
E219022 (Block)
Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti
Instalace
Pro tfifazové AC 400 V ménice FSA aZ FSD

Odpory je mozné instalovat ve vertikalni ¢i horizontalni poloze, pfipevnéné k teplu odolnému

Volné vzdalenosti (mm)

«— D —» i4 W N
ral N
- 1r6 6
— =
=
100 | 1 100
i gl |
PN
0 L1 L

i 1250

Ocelovy plech > 2 mm

L]

Horizontalni montaz

- J’—dl] e
Ocelovy plech = 2 mm wi

FSA/FSB/FSC/FSD

Vertikalni montaz_

povrchu. PoZadované minimalni odstupy jsou znazornény nize:

Pro jednofadzové AC 230 V ménice

Odpory musi byt instalovany ve vertikalni poloze a pfipevnéné k nehoflavému povrchu. Nad,

pod a po stranach odporu musi byt ponechdna mezera minimalné 100 mm Sirok4, aby byla

|¢D_> —W— W > D
& &
= =] = +
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|:| L
] L2| |, .
L] b K . . ]
LE & [cola
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zajiSténa neruSend cirkulace vzduchu.
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MoZnosti

Montazni rozméry

Objednaci ¢islo odporu Rozméry (mm) Hmotnost
L EEREE L b1 b2 |w w1 |k
TFifazové AC 400 V ménie
6SL3201-0BE14-3AA0 295 266 - - 100 - - 105 72 1.48
6SL3201-0BE21-0AA0 345 316 - - 100 - - 105 72 1.80
6SL3201-0BE21-8AA0 345 316 - - 100 - - 175 142 2.73
6SL3201-0BE23-8AA0 490 460 - - 140 - - 250 217 6.20
6SE6400-4BD21-2DA0 | 515 350 205 195 175 242 210 270 315 7.4

Jednofazové AC 230 V ménice

6SE6400-...
4BC05-0AA0 230 217 - - 43.5 - - 72 56 1.0
4BC11-2BA0 239 226 - - 43.5 - - 149 133 1.6
4BC12-5CA0 285 200 145 170 150 217 185 185 230 3.8
Zapojeni
Sitové napajeni ménice muze byt vedeno pres stykac, ktery, pokud dojde k prehréati odporu,
napéjeni odpoji. Je poskytovana ochrana tepelnym cut-out prepinacem (dodavanym ke kaz-
dému odporu). Cut-out pfepinaé muize byt zapojen v sérii s napajenim civky pro hlavni sty-
kac¢ (viz diagram nize). Klesne-li teplota odporu, kontakty tepelného prepinace se opét uza-
viou a méni¢ automaticky nastartuje (P1210 = 1). Pfi tomto nastaveni parametru bude gene-
Sitovy napajeci vstup Napéjeni stykace
PE L1 L2 L3 (125 V DC/ 230 V AC max.)
|C_[O_|° | Stykac
P M
O O O O
PE L1L2IN L3
L1 L2/N
O_
DC+/R1 B+ -
SINAMICS V20 ok
=3
O ¥
T2
Ri(Z)_ B- Tepelny spina¢ (max proud 2,5 A)
rovana zprava o chybé.
M&ni¢ SINAMICS V20
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Uvedeni do provozu

B.1.6

Funkce

Méni¢ SINAMICS V20

Brzdné odpory jsou navrzeny pro provoz pfi stfidé 5%. U ménice konstrukéni velikosti D pro
povoleni funkce brzdného odporu nastavte P1237 = 1. U ostatnich konstrukénich velikosti

pouzijte modul dynamického brzdéni pro zvoleni stfidy 5%.

Poznamka
Dodateény PE termindl

Nékteré odpory maji na svém krytu dostupné dodate¢né PE pfipojeni.

Sitova tlumivka

AVAROVANT

Teplo b&hem provozu
Sit'ové tlumivky se béhem provozu zahfivaji. Nedotykejte se jich. Zajistéte dostate¢né velké priduchy
umoznujici ventilace. Pfi provozu velkych sitovych tlumivek za okolni teploty vzduchu presahujici

40°C musi byt spoje svorek pouze z 75°C médénych dratd.

AVAROVANT

Riziko poskozeni vybaveni a elektrickych Sok

Nékteré ze sitovych tlumivek uvedenych v tabulce nize maji duté koncovky pro pripojeni k sitovym
svorkam ménice.

Pouzivani téchto dutych koncovek miize zplsobit poskozeni vybaveni ¢i dokonce elektrické Soky.

Z bezpecénostnich duvod( tedy duté koncovky nahradte UL/cUL certifikovanymi vidlicemi &i splétany-

mi kabely.

APOZOR

Stupen ochrany

Sitové tlumivky maji stuper ochrany IP20 v souladu s EN 60529 a jsou navrzeny k montazi uvnitf

rozvadéce.

Sitové tlumivky slouzi k vyhlazeni Spi¢ek napéti a pfemosténi propadd komutace. Mohou ta-

ké oslabovat G¢inky harmonickych efekt na méni¢ a napajeci vedeni.

Vetsi sitové tlumivky pro 230 V varianty méni¢d maji na bocich montazni konzole, které

umoZznuji montaz bok po boku (viz diagram nize).
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Objednaci udaje

Konstrukéni velikost | Jmenovity vykon ménice Sit'ové tlumivky
Objednaci gislo Napéti Proud
TFifazové AC 400 V ménie
FSA 0.37 kW 6SL3203-0CE13-2AA0 380Vaz480V 40A
0.55 kw
0.75 kW
1.1 kw
1.5 kw 6SL3203-0CE21-0AA0 380V az480V 11.3A
2.2 kW
FSB 3 kw
4 kW
FSC 5.5 kW 6SL3203-0CE21-8AA0 380Vaz480V 22.3A
FSD 7.5 kW
11 kw 6SL3203-0CE23-8AA0 380V az480V 47.0A
15 kw
FSE 18.5 kW 6SE6400-3CC05-2DDO0 200V az 480V 53.6 A
22 kw 6SE6400-3CC08-3EDO 380 Vaz 600V 86.9 A
Jednofazové AC 230 V ménice
FSA 0.12 kW 6SE6400-3CC00-4AB3 200V az 240V 34A
0.25 kW
0.37 kW 6SE6400-3CC01-0AB3 200V az 240V 8.1A
0.55 kw
0.75 kW
FSB 1.1 kw 6SE6400-3CC02-6BB3 200V az 240V 228A
1.5 kw
FSC 2.2 kW
3 kw 6SE6400-3CC03-5CB3 200V az 240V 295A

348
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Pripojeni sitové tlumivky k ménici
Nasledujici obrazek ilustruje pfipojeni sitové tlumivky k ménici. Jako pfiklad je zvolena sito-

va tlumivka pro 230 V varianty ménica.

Sitovy napéjeci vstup

Minimalni volna
vzdalenost: 100mm

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti

Montazni rozméry
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FSC FSD
Pro tfifazové AC 400 V ménice FSA aZz FSD
Objednaci gislo Rozméry (mm) Hmotnost Upeviiovaci Sroub Prifez kabelu
6SL3203-... A B Cc D E F (kg) Velikost | Utahovaci moment (mm?)
(Nm)
0CE13-2AA0 120 125 71 - 55 100 1.10 M4 (4) 3.0 2.5
0CE21-0AA0 140 125 71 - 55 100 2.10 M4 (4) 3.0 2.5
0CE21-8AA0 145 125 81 91 65 100 2.95 M5 (4) 5.0 6.0
0CE23-8AA0 220 190 91 - 68 170 7.80 M5 (4) 5.0 16.0

Méni& SINAMICS V20
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MoZnosti
3 w
H
D
<
Pro tfifazovy AC 400 V méni¢ FSE
Objednaci gislo Elektrické charakteristiky Celkové rozméry (mm) |Montazni Upeviovaci Hmotnost
6SL6400-... Sitova tlumivka ~ {rozméry (mm) |Sroub
Napéti (V) |Proud (A) |Togivy \Y ] H \Y ] (kg)
moment
(Nm)
3CC05-2DD0 200 az 480 |53.6 2.0az2.3 |520 275 85 486 235 M8 9.5
(13 Nm+13 %)
3CC08-3EDO 380 az 600 [86.9 6.0az8.0 |650 275 95 616.4 |235 M8 17.0
(13 Nm+13 %)

Pro jednofadzové AC 230 V ménice

FSA

G

o F Eﬂ ~¥

FSB/FSC

-

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti
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Objednaci gislo Rozméry (mm) Hmotnost | Upeviovaci Sroub Prifez kabelu (mm2)
6SE6400-... A B Cc D E F (kg) Velikost | Utahovaci Min. Max.
moment (Nm)
3CC00-4AB3 200 75.5 |50 56 56 187 (0.5 M4 (2) 1.1 1.0 2.5
3CC01-0AB3 200 75.5 |50 56 56 187 (0.5 M4 (2)
3CC02-6BB3 213 150 |50 138 |120 |200 |1.2 M4 (4) 15 15 6.0
(233%)
3CC03-5CB3 245 185 |50 174 |156 |230 |1.0 M5 (4) 2.25 2.5 10
(280%) (50/80%)

* VySka s konzolemi pro bo&ni montaz

B.1.7

Funkce

352

Vystupni tlumivka

APOZOR

Omezeni pulzni frekvence
Vystupni tlumivka funguje pouze pfi spinaci frekvenci 4 kHz. Pfed pouzitim vystupni tlumivky musi byt
parametry P1800 a P0290 upraveny nasledovné: P1800 = 4 a P0290 = 0 nebo 1.

Vystupni tlumivka sniZuje ndmahu vinuti motoru vyvolanou napétim. Zaroven také sniZuje
kapacitni nabijeci / vybijeci proudy, které pfi pouziti dlouhych kabeld motoru dodate¢né za-
téZuji vystup ménice.

Pro pfipojeni k vystupni tlumivce pouZijte stinény kabel (maximalni délka: 100 m).

Méni¢ SINAMICS V20
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Objednaci udaje

Konstrukéni velikost | Jmenovity vykon ménice Vystupni tlumivka

Objednaci gislo Napéti Proud

Trifazové AC 400 V ménice

FSA 0.37 kW 6SL3202-0AE16-1CAO0 380 Vaz480V 6.1A
0.55 kW

0.75 kW

1.1 kw
1.5 kw

2.2 kW 6SL3202-0AE18-8CAO0 380 Vaz480V 9.0A

FSB 3 kw

4 kW 6SL3202-0AE21-8CAO0 380V az480V 185A

FSC 5.5 kW

FSD 7.5 kW 6SL3202-0AE23-8CA0 380V az480V 39.0A
11 kW
15 kW

FSE 18.5 kW 6SE6400-3TC03-8DDO0 200V az 480V 45.0 A
22 kw 6SE6400-3TC05-4DDO0 200V az 480V 68.0 A

Jednofazové AC 230 V ménice

FSA 0.12 kW 6SE6400-3TC00-4AD3 200 Vaz 240V 40A
0.25 kW

0.37 kW
0.55 kW

0.75 kW

FSB 1.1 kw 6SE6400-3TC01-0BD3 200 V az 480V 104 A
1.5 kw

FSC 2.2 kW

3 kw 6SE6400-3TC03-2CD3 200V az 480V 26.0A

P‘I'"IpOjeni Vystupnll tluleky k ménlél Minimalni volna vzdélenost:
Nasledujici obrazek ukazuje priklad pfipoje-
ni vystupni tlumivky pro 230 V varianty meé-

nica.

K motorovym svorkam

Kabel motoru

Méni¢ SINAMICS V20
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MoZnosti

Montazni rozméry

FSA/FSB

|l 1

A

FSD

X

Pro tiiffazové AC 400 V ménice FSA az FSD

Objednaci gislo Rozméry (mm) Hmotnost| Upeviiovaci Sroub Prifez kabelu
6SL3202-... A B C D E F (kg) Velikost |Utahovaci mo- |(mm?)
ment (Nm)
OAE16-1CAO0 175 178 72.5 166 56.5 207 34 M4 (4) 3.0 4.0
0OAE18-8CA0 180 178 725 |166 56.5 |207 3.9 M4 (4) 3.0 4.0
0OAE21-8CAO0 215 243 100 225 80.5 |247 10.1 M5 (4) 5.0 10.0
OAE23-8CA0 235 243 114.7 |225 84.7 257 11.2 M5 (4) 5.0 16.0
Méni¢ SINAMICS V20
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Méni& SINAMICS V20
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MoZznosti
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Stfedy upevnéni
o g © ©
Pro tfifazovy AC 400 V méni¢ FSE
Objednaci Elektrické charakteristiky Pfipojny |Celkové rozméry |Montazni rozméry [Upevhovaci|Hmotnost
Gislo Sroub (mm) (mm) Sroub (kg)
6SE6400-  |Napéti Proud |Togivy moment v |8 H nl n2
) (A)  |(Nm)
3TC05-4DD0|200 az 480 |54 3.5t04.0 M5 210 |225 |150 |70 176 M6 10.7
/ﬁ\B

FSA

&7

&l

FSB/FSC

V=7

m

356

Pro jednofadzové AC 230 V ménice

Méni¢ SINAMICS V20
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Objednaci gislo Rozméry (mm) Hmotnost |Upevnovaci Sroub Prifez kabelu (mm2)
6SE6400-... A B C D E (kg) Velikost |Utahovaci mo- [Min. Max.
ment (Nm)
3TCO00-4AD3 200 75.5 50 56 187 1.3 M4 (4) 11 1.0 25
3TC01-0BD3 213 150 80 120 200 4.1 M4 (4) 15 15 6.0
3TC03-2CD3 245 185 80 156 232 6.6 M4 (4) 2.25 25 10
B.1.8 Externi EMC filtr tridy B
A\ rrovani
Riziko poskozeni vybaveni a elektrického Soku
Nékteré z EMC filtrG uvedenych v tabulce nize maji duté koncovky pro pfipojeni k PE a sitovym svor-
kam ménice.
Pouzivani téchto dutych koncovek miize zplsobit poskozeni vybaveni ¢i dokonce elektrické Soky.
Z bezpecnostnich duvodl tedy duté koncovky nahradte UL/cUL certifikovanymi vidlicemi &i ocky pro
spojeni s PE svorkami a UL/cUL certifikovanymi vidlicemi ¢i splétanymi kabely pro spojeni se sitovy-
mi svorkami.
Poznamka
EMC filtr s objednacim Cislem 6SE6400-2FL02-6BBO0 v nasledujici tabulce je vybaven dvé-
ma DC svorkami (DC+, DC-), které se nepouZivaji a nemély by byt pfipojeny. Kabely téchto
svorek je nutné zastfihnout a vhodné odizolovat (napf. tepelné smrStovaci izolaéni buZzir-
kou).
Funkce

Méni¢ SINAMICS V20

Pouziti nize uvedenych externich EMC filtrd je nezbytné, maji-li méni¢e SINAMICS V20 (400
V filtrované a nefiltrované varianty a 230 V nefiltrované varianty) splhovat pozadavky
EN61800-3 kategorie C2 pro vyzafované a vedené emise. V tomto pfipadé mohou byt pouZi-
ty pouze stinéné vystupni kabely o maximalni délce 25 m pro 400 V varianty a 5 m pro 230

V varianty.
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Objednaci udaje

Konstrukéni velikost

Jmenovity vykon ménice

Vystupni tlumivka

Objednaci gislo

Napéti

Proud

Trifazové AC 400 V ménice

FSA

0.37 kW

0.55 kW

0.75 kW

1.1 kw

1.5 kw

2.2 kW

6SL3203-0BE17-7BA0

380 Vaz480V

114 A

FSB

3 kw

4 kw

FSC

5.5 kwW

6SL3203-0BE21-8BA0

380V az480V

235A

FSD

7.5 kw

11 kw

15 kw

6SL3203-0BE23-8BA0

380 Vaz480V

49.4 A

FSE

18.5 kW

22 kw

6SL3203-0BE27-5BA0

380 Vaz480V

72 A

Jednofazové AC 230 V ménice

FSA

0.12 kW

0.25 kW

0.37 kW

0.55 kW

0.75 kW

6SE6400-2FL01-0ABO

200V az 240V

10A

FSB

1.1 kw

1.5 kw

FSC

2.2 kW

6SE6400-2FL02-6BB0O

200V az 240V

26 A

3 kw

Siemens doporucuje pouziti EMC filtru typu "EPCOS B84113H000 G136" Ci

ekvivalentniho.

358
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Instalace

Pro EMC odpovidajici instalaci EMC filtr( se fidte pokyny v kapitole ,Instalace odpovidajici
EMC* (str. 44).

Sitovy napajeci vstup

Miniméalni volna vzdalenost:
100 mm

Pfipojeni EMC filtru k ménici

Méni& SINAMICS V20
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Montazni rozméry

FSB/FSC

S 72

3

Objednaci gislo Rozméry (mm) Hmotnost |(Upeviovaci Sroub Prifez kabelu (mm2)

A B C D E (kg) Velikost |Utahovaci moment (Min. Max.
(Nm)

Trifazové AC 400 V ménice

6SL3203-0BE17-7BAO |202 |73 65 36.5 (186 |1.75 M4 (4) 0.6az0.8 1.0 25

6SL3203-0BE21-8BA0 |297 |[100 |85 80 281 |4.0 M4 (4) 1l5az1.8 15 6.0

6SL3203-0BE23-8BA0 |359 (140 |95 120 |343 |7.3 M4 (4) 20az23 6.0 16.0

6SL3203-0BE27-5BA0 |400 (100 |140 |75 385 |7.6 M6 (4) 3.0 16.0 50.0

Jednofazové AC 230 V ménice

6SE6400-2FL01-0ABO (200 (73 435 |56 187 |0.5 M5 (4) 11 1.0 25

6SE6400-2FL02-6BB0O |213 (149 |50.5 (120 (200 (1.0 M5 (4) 15 15 6.0

6SE6400-2FS03-5CB0 |245 (185 |55 156 |232 |1.5 M5 (4) 2.25 25 10

360

Méni¢ SINAMICS V20

Navod k pouziti, 03/2015, ASE34559884-002upd3




MozZnosti a néhradni dily
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B.1.9 Sady pro odstinéni spoju

Funkce

Sada pro odstinéni kabel(l je dodavana jako volitelné rozsifeni pro vSechny konstrukéni veli-
kosti. UmoZniuje jednoduché a efektivni pfipojeni stinéni nezbytného k zajiSténi instalace

ménice odpovidajici EMC.

Komponenty

Varianta méni¢e | Sada pro odstinéni kabel(

llustrace Soudastky

FSA Objednaci ¢islo: 6SL3266-1AA00-0VAO @ stinici plech

@ 3 < stinici svorky kabelu

® 4 =< M4 $rouby (utahovaci
moment: 1.8 Nm == 10%)

FSB Objednaci ¢islo: 6SL3266-1AB00-0VAO @ stinici plech

@ 2 > spony?
® 3 xstinici svorky kabelu

@ 7 =< M4 $rouby (utahovaci
moment: 1.8 Nm == 10%)

Méni¢ SINAMICS V20
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Varianta méni¢e | Sada pro odstinéni kabel(

llustrace Soudastky

FSC Objednaci ¢islo: 6SL3266-1AC00-0VAO @ stinici plech

@ 2 ><sponyd
(® 3 xstinici svorky kabelu

@ 7 =< M4 $rouby (utahovaci
moment: 1.8 Nm == 10%)2

FSD/FSE Objednaci ¢islo: 6SL3266-1AD00-0VAO (FSD) @ stinici plech

Objednaci €islo: 6SL3266-1AE00-0VAO (FSE) @ 2 N
> spony

® 4 ><stinici svorky kabelu

@ 8 > M4 $rouby (utahovaci
moment: 1.8 Nm == 10%) 2

1) Spony jsou potfebné, pouze pokud chcete stinici plech pfipevnit k méni¢i namontovanému na panel rozvadéce.
2) Pfi pravleéné montazi je pro pfipevnéni stiniciho plechu k ménici zapotfebi dvou M5 Sroub(i a matek (utahovaci moment

2,5 Nm +10%) misto dvou M4 Sroubu (, @+ na ilustragnich obrazcich).

Méni& SINAMICS V20
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Sada pro odstinéni spoji konstrukéni velikosti A Sada pro odstinéni spoju konstrukéni velikosti B

56

Sada pro odstinéni spojl konstrukéni velikosti C Sada pro odstinéni spoju konstrukénich velikosti D/E

240 (245)* 25

I
* V zévorkach jsou rozméry sady pro odstinéni

spoju konstrukéni velikosti E

Vnéjsi rozmeéry

Pripojeni sady pro odstinéni kabeli k ménici

Je-li ménié namontovan na panel rozvadéce

Montaz k FSA (@ Uvolnéte PE 3roub a zespodu zasufite sti-

nici plech. PE Sroub poté opét utahnéte na
1,8 Nm (tolerance: &= 10%).

@ Mezi panel rozvadéée a stinici plech pfip-
néte chladi¢ a utdhnéte Srouby a matky na
1,8 Nm (tolerance: == 10%).

® Ohnéte stinici svorku kabelu tak, aby vyho-
vovala priméru kabelu pfi instalaci.

Méni¢ SINAMICS V20
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Montaz k FSB/FSC/FSD/FSE

(@ Mezi panel rozvadécée a stinici plech pfip-
néte chladi¢ a utdhnéte Srouby a matky na
1,8 Nm (tolerance: == 10%).

(@ Ohnéte stinici svorku kabelu tak, aby vyho-

vovala priméru kabelu pfi instalaci.

Pfi privle¢né montazi ménice

Montaz k FSB/FSC/FSD/FSE

Panel rozvadéce e g

V tomto pFipadé neni zapotiebi sponek.

(D Mezi panel rozvadégée a stinici plech pfip-
néte chladi¢ a misto sponek dotdhnéte
Srouby pomoci matek (M4 Srouby pro kon-
strukéni velikost B a M5 Srouby pro kon-
strukéni velikosti C nebo D) ze zadni Casti
panelu rozvadéce. Utahovaci moment
Sroubl: M4 = 1,8 Nm == 10%; M5 = 2,5 Nm
=+ 10%

(@ Ohnéte stinici svorku kabelu tak, aby vyho-

vovala priméru kabelu pfi instalaci.

B.1.10 Pamét'ova karta

Funkce

Pamét'ovou kartu Ize pouzit spole¢né s nahravacem parametr(l a umoznuje nahravani/ sta-

hovani sad parametr( do / z ménice. Pro detailni popis pouziti pamétové karty viz dodatek

.Nahravac parametrd” (str. 325).

Objednaci ¢islo

Doporucujeme MMC / SD karty s nasledujicimi objednacimi Cisly.

e MMC karta: 6SL3254-0AM00-0AAO

o SD karta: 6SL3054-4AG00-2AA0

364
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B.1.11

B.1.12

MoZnosti

Koncovy odpor RS485
Koncovy odpor RS485 ukoncuje sbérnici pro RS485 komunikaci mezi SINAMICS V20 a
SIEMENS PLC. Pro detailni popis pouZiti koncového odporu viz kapitolu ,Komunikace s
PLC“ (str. 142).

Objednaci ¢islo: 6SL3255-0VC00-0HAO

Proudovy chrani¢ (RCD)

Objednaci udaje

Konstrukéni | Jmenovity vykon | Objednaci €islo proudového chraniée (RCD)

velikost ménice Typ A30mA TypA(K)30mAD |[TypB(K)30mA2 |Typ B (K) 300 mA

Trifazové AC 400 V ménice

FSA 0.37az2.2kw - - 5SM3 342-4 5SM3 642-4

FSB 3 kW az 4 kw

FSC 5.5 kW

FSD 7.5 kW - - 5SM3 344-4 5SM3 644-4
11 kw - - 5SM3 346-4 5SM3 646-4
15 kw

FSE 18.5 kW - - - 5SM3 646-4
22 kw - - - 5SM3 647-4

Jednofazové AC 230 V méniée

FSA 0.12a70.75 kW |5SM3 311-6 5SM3 312-6KL01 5SM3 321-4 5SM3 621-4
1.1 kW 5SM3 312-6 5SM3 322-4 5SM3 622-4

FSB 1.5 kW 5SM3 314-6 5SM3 314-6KL01 5SM3 324-4 5SM3 624-4

FSC 2.2 kW
3 kw 5SM3 316-6 5SM3 316-6KL01 5SM3 326-4 5SM3 626-4

1) Pismeno ,k“ v ndzvy typu RCD oznacuje typy RCD s ¢asovou prodlevou.

2) Trifazové AC 400 V ménice SINAMICS V20 (filtrované FSB aZ FSD nelze provozovat s RCD typu B(k) 30mA.

Poznamka

Pro bezpec¢nostni pokyny k pouzivani proudového chrani¢e (RCD) viz kapitolu ,Dodate¢né

bezpecnostni pokyny* (str. 16).

Méni¢ SINAMICS V20
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MozZnosti a néhradni dily

Nahradni dily — ndhradni ventilatory

B.1.13 Sady pro montaz DIN listy

Sady pro montaZz DIN listy (pouze pro konstrukéni velikosti A a B)

DIN sada pro konstrukéni velikost A 0N sada pro konstrukéni

velikost B

Objednaci Cisla:
e 6SL3261-1BA00-0AAO (pro konstrukeni velikost A)

e 6SL3261-1BB00-0AAO (pro konstrukéni velikost B)

B.1.14 Uzivatelska dokumentace

Navod k pouziti (Cinska verze)

Objednaci ¢islo: 6SL3298-0AV02-0FP0O

B.2 Nahradni dily — nahradni ventilatory

Objednaci €isla
Nahradni ventilator pro konstrukéni velikost A: 6SL3200-0UF01-0AAQ
Nahradni ventilator pro konstrukeni velikost B: 6SL3200-0UF02-0AA0
Nahradni ventilator pro konstrukéni velikost C: 6SL3200-0UF03-0AA0
Nahradni ventilator pro konstrukéni velikost D: 6SL3200-0UF04-0AAQ
Nahradni ventilator pro konstrukéni velikost E: 6SL3200-0UF05-0AA0

Vymeéna ventilatort

Méni¢ SINAMICS V20
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Nahradni dily — nahradni ventilatory

Odmontujte ventildtor od ménice podle postupu namalovaného na obrdzku niZze. Pro opé-
tovnou montéz ventilatoru postupujte v opac¢ném poradi. Pfi opétovné montézi se ujistéte, ze
symbol Sipky (,A“ na obrazku) na ventilatoru ukazuje k ménici a ne ke krytu ventilatoru, a Ze
pozice vystupniho bodu kabelu ventilatoru (,B“) stejné tak jako mont&zni orientace a pozice

konektoru kabelu (,C*) umoZnuji pfipojeni kabelu ventilatoru k ménici.

Vyména ventilatoru na FSA

Méni& SINAMICS V20
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MoZznosti a ndhradni dily

Nahradni dily — nahradni ventilatory

Vyména ventilatoru () na FSB, FSC nebo FSD

Méni& SINAMICS V20
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MoZznosti a ndhradni dily

Nahradni dily — nahradni ventilatory

- -

Vymeéna ventilatord na FSE

Méni¢ SINAMICS V20
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Funkce ménice, 77

K

Klonovani uloZzenych nastaveni parametrd, 335

Komunikace
MODBUS komunikace, 137
USS komunikace, 133

M

Makra

Aplikacni makra, 72

Makra pfipojeni, 60
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Montaz
MontéZ na panel rozvadéce, 22
Pravle¢na montaz, 26

Montazni orientace a vzdalenosti, 21

O

Objednaci ¢isla ménica, 18

P

Parametry
BéZzna Uprava parametrl, 49
BICO parametry, 147
C, C(1), C(30), U, T, 150
Dataset, 146
Skalovani, 150
Typy parametr(, 48
Upravy &islo po ¢isle, 49
Urovné pfistupu, 149
Pokrogilé funkce
Automaticky restart, 116
Ekonomicky moéd, 111
Funkce DC vazby, 127
Funkce duélni rampy, 126
Funkce koliséani, 120
Hammer start, 107
Kaskadové fizeni, 121
Letmy start, 115
Méd vysokého / nizkého pretizeni (HO / LO), 130
Odstranéni blokovani, 109
Ochrana motoru proti prehrati odpovidajici
UL508C, 112
Ochrana pred kavitaci, 124
Ochrana pred kondenzaci, 118
ochrana pfed zamrznutim, 117
Rezim spanku, 119
Super Torque, 104
UZivatelské zakladni nastaveni parametrd, 125
Volné funkéni bloky (FFBs), 113
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R

Resetovani parametr(, 132
Rychlé uvedeni do provozu
Skrze menu nastaveni, 56

Skrze menu parametrd, 75

S

Seznam kédu chyb, 317
Seznam kédu varovani, 325
Seznam upravenych parametr(l, 78
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